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Det md ikke

forekomme ubeRyemt og overflodigt at lese og
rette sig efter brugsanvisningen, for det er ikRke
nok_ at here og se fra andre, at en maskine er god,
og derefter Rpbe den i den tro, at det hele nu gdr
af sig selv. Vedkommende ville iRRe blot volde sig
selv skade, men ogsi begd den fejl at sKyde
drsagen for en eventuel fiasRo pd masKinen, og
ikRe pd sig selv. For at vere sikRer pd succes bor
man henholdsvis trenge ind i sagens Rerne og
informere sig om formdlet med enhver af
masRinens anordninger og opnd ovelse i
handteringen heraf. Forst da bliver man tilfreds
med masKinen og sig selv. Formdlet med denne
brugsanvisning er at opnd dette.

Leipzig-Plagwitz 1872. .0 okl
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Producentens adresse

Bestilling af reservedele

Identifikationsdata

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
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D-49202 Hasbergen

TIf.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

Reservedelslisten er frit tilgaengelig pa reservedelsportalen pa
www.amazone.de.

Bestil venligst hos din AMAZONE specialforhandler.

Formalia vedrgrende betjeningsvejledningen

Dokumentnummer: MG4538
Produktionsdato: 02.14

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2014
Alle rettigheder forbeholdes.

Det er kun tilladt at kopiere denne vejledning, helt eller i uddrag, hvis
der indhentes tilladelse hertil fra AMAZONEN-WERKE H. DREYER
GmbH & Co. KG.
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Forord

Forord

Brugernes mening

Keaere kunde,

Du har kabt et kvalitetsprodukt fra AMAZONEN-WERKE,
H. DREYER GmbH & Co. KG. Tak for din tillid.

Kontrollér ved modtagelse af redskabet, om der skulle veere opstaet
transportskader, eller der mangler dele! Kontrollér, at det leverede
redskab er fuldsteendigt, samt at det bestilte ekstraudstyr medfgaiger,
ved at sammenligne med fglgesedlen. For at opna skadeserstatning,
skal der reklameres omgaende over fejl!

Laes betjeningsvejledningen og i seerdeleshed
sikkerhedsanvisningerne, fgr redskabet tages i brug, og felg altid
anvisningerne. Nar du har leest vejledningen grundigt, kan du drage
mest nytte af det nye redskab.

Sarg for, at alle brugerne laeser betjeningsvejledningen til redskabet,
fgr de anvender redskabet.

Skulle der opsta spgrgsmal eller problemer, kan du sla op i denne
betjeningsvejledning eller kontakte din lokale service-partner.

Regelmaessig vedligeholdelse og rettidig udskiftning af slidte eller
beskadigede dele @ger redskabets forventede levetid.

Keere bruger

Vores betjeningsvejledninger opdateres regelmaessigt. Dine forslag til
forbedringer kan hjeelpe os med at gare betjeningsvejledningen
endnu mere brugervenlig. Du ma derfor gerne sende os dine forslag
pr. fax til falgende adresse.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

TIf.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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Brugeranvisninger

1 Brugeranvisninger

| kapitlet "Brugeranvisninger" finder du oplysninger om anvendelse af
betjeningsvejledningen.

1.1 Dokumentets formal

Denne betjeningsvejledning

. indeholder beskrivelse af, hvordan redskabet betjenes og
vedligeholdes,

. indeholder vigtige anvisninger om sikker og effektiv anvendelse
af redskabet,

. er en del af redskabet og skal altid medbringes pa redskabet
eller i traktoren,

. bar gemmes til senere brug.

1.2 Stedsangivelser i betjeningsvejledningen

Alle retningsangivelser i denne betjeningsvejledning skal altid ses i
karselsretningen.

1.3 Grafisk fremstilling

Handlingsanvisninger og reaktioner

Job, der skal udfgres af brugeren, er markeret som nummererede
handlingsanvisninger. Fglg handlingsanvisningerne i den viste
reekkefglge. En eventuel reaktion pa en handlingsanvisning er
markeret med en pil.
Eksempel:

1. Handlingsanvisning 1
— Redskabets reaktion pa handlingsanvisning 1

2. Handlingsanvisning 2

Opteellinger

Opteellinger uden en tvungen raekkefalge er vist som en liste med
opteellingspunkter.

Eksempel:
o Punkt 1
. Punkt 2

Positionstal pa billeder

Tal i runde parenteser henviser til positionstal pa billederne. Det
farste tal henviser til billedets nummer, det andet tal til positionstallet
pa billedet.

Eksempel (fig. 3/6)
o Figur 3
. Position 6

Software AMABUS BAG0117.1 02.14 7



Generelle sikkerhedsanvisninger

P

2 Generelle sikkerhedsanvisninger

Viden om de grundlaeggende sikkerhedsanvisninger og -forskrifter er
en forudsaetning for at kunne anvende redskabet sikkerhedsmeessigt
korrekt og uden driftsforstyrrelser.

O

Betjeningsvejledningen skal
. altid medbringes ved brug af redskabet!

. altid vaere frit tilgeengelig for brugere og
vedligeholdelsesteknikere!

2.1 Visning af sikkerhedssymboler

Sikkerhedsanvisninger er markeret med et trekantet
sikkerhedssymbol og et signalord. Signalordet (FARE, ADVARSEL,
FORSIGTIG) definerer, hvor alvorlig faren er, og betyder folgende:

FARE

markerer en umiddelbar fare med hgj risiko, som kan medfare
dagdsfald eller meget alvorlige kvaestelser (lemleestelse eller
langtidsskader), hvis faresituationen ikke undgas.

Hvis disse anvisninger ikke falges, kan det umiddelbart have
dgden til fglge eller medfgre alvorlige kveestelser.

ADVARSEL

markerer en mulig fare med middel risiko, som kan medfare
dgdsfald eller (alvorlige) kvaestelser, hvis faresituationen ikke
undgas.

Hvis disse anvisninger ikke fglges, kan det i givet fald have
dgden til fglge eller medfgre alvorlige kveestelser.

FORSIGTIG

markerer en fare med lav risiko, som kan medfgre mindre eller
mellemstore kvaestelser eller tingsskader, hvis faresituationen
ikke undgas.

S B> B P

VIGTIGT

markerer en forpligtelse til at udvise en bestemt adfeerd eller
handle p& en bestemt made for at anvende redskabet korrekt.

Hvis disse anvisninger ikke fglges, kan det medfgre driftsuheld i
eller omkring redskabet.

BEMARK

markerer tips vedrgrende anvendelse og seerligt nyttige
oplysninger.

Disse anvisninger kan hjeelpe brugeren med at udnytte alle
redskabets funktioner optimalt.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Produktbeskrivelse

3 Produktbeskrivelse

Med AMABUS-softwaren og betjeningsterminalen
AMATRON 3 kan AMAZONE-maskiner startes, betjenes og
overvages nemt og bekvemt.

Denne betjeningsvejledning viser, hvordan marksprgjterne UF, UX,
UG og Pantera betjenes med AMATRON 3.

Betjeningen af feltsprgjterne med AMATRON 3 adskiller sig
afhaengigt af typen af opklapning for sprgjtebommen og maskinens
udstyr.

AMAZDONE-marksprgjterne kan udstyres med folgende
opklapning af sprgjtebommen:

o Profi | / II, Profi LS til hydrauliksystemet Load-Sensing
. Forvalg af opklapning
e  Standardopklapning med/uden heeldningsjustering

AMATRON 3 vzlger markredskabets jobcomputer. | den
forbindelse indeholder maskincomputeren alle ngdvendige
oplysninger og overtager den arealafheengige regulering af
spragjteveeskemasngden afhaengigt af den gjeblikkelige
karselshastighed.

AMATRON 3 gemmer de registrerede data for en startet
arbejdsopgave.

AMATRON 3 bestar af hovedmenuen og menuen "Arbejde".

Hovedmenu
Maskintupe: U Opgave
Hovedmenuen bestar af flere undermenuer, hvor H
felgende skal udfgres, for arbejdet pabegyndes: Opgave-nr. : 3
o Indtastning af data, Hom.mng. : 2506 1/ha Maskine
) Indstilling eller indtastning af data. Impulser pr liter: BES
Beholderstr. : B208 liter
Arbejdsbredde: 24.80m
B e Setup
rbejds- -
menu HJ&I P

Arbejdsmenu
) Under arbejdet viser arbejdsmenuen alle
ngdvendige arbejdsdata.

) Via arbejdsmenuen betjenes redskabet
under brug.

Fig. 1

CTHE— 12.8 kmt

sy 1SEB m
Argal : 5.68ha

ﬂ 5848 o/min
FIEE:- Auto

3 OLEL N 45
TEARAKIATARRRLT
QOpgave: -] ‘ @BUBS ;ﬂfﬁ?
Fig. 2
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Produktbeskrivelse

3.1 Indtastninger pA AMATRON 3

& Til betjening af AMIATRON 3 vises

l funktionsfelterne i denne = :
brugsanvisning for at tydeliggere, at = AAIASTTRIGIN ™
den tast, der harer til funktionsfeltet, % O O

skal aktiveres.

Ek | A o
sempel: '.

r"_/"\. e O O
e Funktionsfelt ~ 'A o O O
Beskrivelse i brugsanvisningen:

\ NS¢

~ 'A| Gennemfor funktion A.
Handling:

Operataren aktiverer den tast, der passer til
funktionsfeltet, (Fig. 3/1), nér funktion A skal
gennemfares.

3.2 Softwareversion

Denne brugsanvisning geelder fra softwareversion:
Redskab:
MHX-version: 7. 15x

10 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Produktbeskrivelse

3.3 Softwarens hieraki

Hovedmenu 4——)Menuen "Arbejde"

70

A

slup

Menuen Opgave

e Navn

e Notat

e Nominel maengde

o Start/fortsaet opgave
e Slet opgave

e Slet dagsdata eller
opgavedata

Menuen Setup

Diagnoseinput
Diagnoseoutput
Hastighedssimulator
Maskinens basisdata
o Maskintype
» Sprgjtebomstype
¢ Beholderstarrelse
¢ Niveaudetektor
¢ Arbejdsbredde
¢ Antal delbredder
e Dyser pr. delbredde

o Antal
gennemlgbsmalinger

o Trykreguleringskonstant

o Kantdyser

o Skummarkering

¢ Konfigurer kantdyser

e Comfort-pakke

¢ DistanceControl

o Klaptype

o Hydropneumatisk
affjedring:

e Alarmgreense undertryk

e TrailTron

¢ Olielager

o || A
10

Menuen Maskindata

Kalibrer
heeldningsjustering/Distance
Control

Impulser pr liter

PTO-akslens nominelle
omdrejningstal

Impulser pr. 100 m

Afbryd delbredderne
permanent

Valg af enkelte delbredder:
Niveau-alarmgreense:
Startrampe
Maengdetrin
Maksimalt tryk
Minimalt tryk
Automatisk lasning af
sprgjtebommen
Straekningsteeller
Autolift
TrailTron-kalibrering

Pumpernes nominelle
omdrejningstal

High-Flow
DistanceControl

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Ibrugtagning

4 Ibrugtagning

4.1 Hovedmenu

Hovedmenuen viser

e  den valgte maskintype. Maskintype: Ux Opgave
u

. opgave-nr. for den startede opgave. Opgave-nr. : 3

. den angivne nominelle mzengde. Nom.mng. : 258 1 /ha Maskine

. impulserne pr. liter for 1. gennemlgbsmaler.
Impulser pr liter: BES

° beholderstarrelsen for

sprojtevaeskebeholderen i liter. pehakecrotins 08 Ltk
. . Arbejdsbredde: 24 .688m

. den angivne arbejdsbredde for

sprejtebommen i [m]. " — Setup

rbejds- -
. menu Hizlp
Undermenuer i hovedmenuen: -
Fig. 4

Opgave

Hent menuen "Opgave" (se side 13)

. Indtastning af data til ny opgave.

e  Start en opgave, fgr arbejdet pabegyndes.
. De fundne data fra op til 20 bearbejdede
opgaver gemmes

HMaskine

Abn menuen "Maskindata" (se side 15).

. Indtastning af maskinspecifikke eller
individuelle data.

Setup
|_ Abn menuen "Setup" (se side 33).

. Indtastning af basisindstillinger.

12 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Ibrugtagning

4.2 Menuen "Opgave"
&
l Opgave
Veelg Opgave i hovedmenuen!
| menuen "Opgave"
. kan du tilfgje de enkelte opgaver og starte eller fortsaette.
. kan du abne de gemte opgavedata. Du kan gemme op til 20
opgaver (opgave-nr. 1 til 20).
& Nar du starter eller fortseetter en opgave, afsluttes og gemmes
l den aktuelle opgave automatisk.
4.2.1 Tilfgj/start/hent opgave

Nar opgavemenuen abnes, vises den startede

(senest bearbejdede) opgave.

@Hvis du vil tilfgje en n% opgave, skal du
120

veelge et opgavenummer

o /1 Slet data for valgt opgave

*lay
v

. Angiv navn
. K Angiv notat
1/ha
. Indtast nominel mae

é le 1_
-j.a'?a

ngde

o ; Start opgave, for at palgbende data
til denne opgave kan aflaegges.

Slet dagsdata
o Bearbejdet areal (ha/dag).
o  Udbragt gedningsmeengde
(maengde/dag).
o  Arbejdstid (timer/dag).

O Allerede lagrede opgaver kan hentes

med og startes igen med

starlen -

Hawn

Opgave=-nr. : 4 startet

A e e e e e

b : Motat

BEEE. i e e r R R R i

Hom. mhg 2581/ha e

Fzrdige ha: 36.5Zha e

Timer: 3.6 t RS

Gennemsni t: 18. 85 ha-t

Udbr. mzngde: 9136 Ve.

hardag: 3.21ha Slet

Hq:'_ng dag: 862 Ve,

qumerr‘dug: 8.3 t Slet
dass—
data

Iﬁl 4./18
Fig. 5

Software AMABUS BAG0117.1
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Ibrugtagning

Trykket Shift-tast l

Opssve

4.2.2

(Fig. 6):

blad opgave frem

opgave bladres tilbage.

Ekstern opgave

Via en PDA-computer kan en ekstern opgave
overgives og startes pA AMATRON 3.

Denne opgave far ordrenummer 21.

Dataoverfarslen sker via den serielle
greenseflade.

Afslut
ekstern
oP3ave

1/ha

Afslut ekstern opgave.

Korrekt maengde indtastes.

P

Opgave-nr. : 2 startet it
B e s e e frem
x

B et e e 0

Hom. mng 200kg/ha OF sawe
tilbase

Fazrdige ha: 8.88ha

Timer: a.a t

Gennemsni t: 8.88hast

Udbr. mzngde: a Ve.

hasdag: 8.88ha

Mzng. /dag: a Ve.

Jimer/dug: 8.e t

@ 2528

Fig. 6

Opgave-nr. : 21 Afslut
ek=tern

=

Hom. mng. :
Fzrdige ha:

Timer:

Udbr. mznade:

OF Saue

2508 1/ha
1/ha
8.88ha
8.0 t

a Ve.

Fig. 7
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Ibrugtagning

4.3 Menuen "Maskindata"
&
l Maskine
Veelges i hovedmenuen Maskindata!
Maskindataene er allerede angivet i AMATRON 3 fra fabrikkens
side.
| menuen "Maskindata" skal du kontrollere de maskinspecifikke data
eller indstillinger far fgrste idrifttagning og korrigere efter behov (tilpas
indstillingerne/foretage kalibrering).
Side et Ijﬂcmos,l(Fig. 8)

Kalibrer hzldningsindstilling %
o =]

o
AR
d i Impulser pr liter: BBS Q‘Gé]
o  Kalibrer heeldningsjustering (option, se .
side 19)
Hom. PTO-aksel- . u -
o  Kalibrer DistanceControl (option, se apdiEstal; S4do/min | L}
side 20)
'Eh.;é‘ «Impul ser pr 188m: 13885 & .
. 1| Find/angiv impulser per liter (se side @mzaa I.~/180m
23). Fig. 8
Fo Nt
o Angiv PTO-akslens nominelle
omdrejningstal (se side 26).
o [M7'%nKalibrer vejsensor (se side 29).
@ s to [T .9 Costeeiase T
ﬁ Valg af enkelte . '%
. Deaktiver delbredderne permanent. delbredder: til <“:'Bj1 _
De angivne cifre (Fig. 9) indeholder ! j
oplysninger om antallet af permanent Ni ! !
_ 1veau=-
frakoblede delbredder (tal 0 = ingen Niveau e 2001 fer @
delbredde frakoblet). (se side 30). AT
Konfigurer startramspen K
e L' |Veelg tilkobling/frakobling af @ama L
funktionen for enkelte delbredder. (se side kor®dg .
56). Fig. 9
Software AMABUS BAG0117.1 02.14 15



Ibrugtagning

° Alarm

Angivelse af niveaualarmgreense.

—  Ved sprgjtedrift lyder et alarmsignal, nar
niveauet i sprgjtebeholderen synker til
under niveaualarmgraensen.

7

o kenfis.| Konfigurer startrampen (se side 31).

@ Side tre (Fig. 11)

Mzngde
i %

. Angivelse til maengdetrin. Angiv de
gnskede maengdetrin (her 10 %).

— Hvis du trykker pa tasten @ / @

i sprejtedrift, eendres
sprojteveeskemaengden for hvert tastetryk
med det angivhe maengdetrin.

AT
nie | | Mtn |5 o .

, Angivelse af det maksimalt
og minimalt tilladte sprajtetryk for de

indbyggede sprgjtedyser.

— Ved sprgijtedrift lyder et alarmsignal, nar det
tilladte sprajtetryk over- eller underskrides.

ey
. a | Automatisk oplasning af
svingningsudligningen.

Frakobl ede
delbredder:
"

Valg af enkelte ;

delbredder: til =

N - T T
Niveau- : |
alarmgrznse: ZO0liter |

. Alarm 1

Konfigurer startramspen

Bz /Es | o
ﬂﬁﬂ kor=dg.]

inf FORSIGTIG
Beskadigelse af sprgjtebommen

gennem automatisk lasning, nar
maskinen holder skrat.

—  Sluk den automatisk Iasning.

Fig. 10
y | d
Mzrgdet rin: 10 | Eingg =
n :
LT
Haks. tryk: 18bar ! %ﬂﬂ
+ Haks
T
Hin. tryk: 1bar | mbar
 Hin
‘Automatisk lasning: fra ﬁ
@83:’84 Auto
Fig. 11

16
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@Side fire (Fig. 12)

Streekningsteeller til/fra:

Til bestemmelse af karespor vises den
tilbagelagte streekning pa forageren.
Straekningstaelleren begynder med
streekningsoptegnelse, sa snart "funktionen
"sprejtning” er frakoblet.

s W e

. ? U] Aktivér/deaktiver autolift.

Auto Lift Igfter sprgjtebommene op til den
indtastede hgjde inden der vendes

o  Nar sprgjten slukkes Iml loftes
sprgjtebommen automatisk.
o Nar sprgjten teendes 7] seenkes

sprgjtebommen automatisk.
Indstil sprgjtebommens hgjde (se side 55).
DistanceControl:

DistanceControl regulerer automatisk

sprgjtebommenes heeldnings- og hgjdeindstilling.

Deaktivér ved sprgjtning pa forageren bliver
sprgjtebommene automatisk Iaftet op til den
indtastede hgjde.

Reguleringen af de lgftede spragjtebomme pa
forageren kan deaktiveres permanent:

s W e

o Iml Reguleringen af

heeldningsindstillingen til de Igftede
sprgjtebomme pa forageren on / off.

A

o m Reguleringen af hgjdelndstlllmgen til
de lgftede sprajtebomme pa forageren on /
off..

o Foretag kalibrering af TrailTron (se
pa side 32).

Ibrugtagning

Vejmaler till
Automatisk haldnings-
indstilling pa till

forageren

Kalibrer TrailTron

i

'ﬂ RN
E 3
i

—
>
—F

rl [
ﬁﬂ Cal
04/05
Fig. 12
Vejmaler: till iimtn
A
m
Automatisk haldnings-
indstilling pa till
forager: ?
|
Automatické nastaveni till :
vysky na souvrati:
2
Kalibrer TrailTron
"l B
@ Cal
04/05

Fig. 13
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Ibrugtagning

@Sidefem IjﬂG5,m5|(Fig.14) High - Flow ”ngél
High-
Option til UX Super og PANTERA. Flou
tlf??] Nom. Pumpeomdr. Tal: |540rpm @‘7
High-
o Fiou Aktivering/deaktivering af
sprojteveeskemaengdeforggelse til @
dbringni f flydende gadning.
udbringning af flydende gadning DC - Modus e
Modus
Ok
. Kun UX: Angivelse af nominelt
pumpeomdrejningstal (se 32). ﬂ'
— . 05/05
Hodure . _ Fig. 14
o Angiv DC-tilstand.

DistanceControl arbejder med
haeldningsjustering eller vinkling af
sprajtebom.

18 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



4.3.1 Kalibrer haeldningsjustering (maskindatal Eﬂmml)

Ibrugtagning

& Det er en forudseetning for den problemfri funktion af den
elektriske og hydrauliske haeldningsjustering, at kalibreringen af
l heeldningsjusteringen er foretaget korrekt

(heeldningskalibrering).

Foretag heeldningskalibrering

o ved forste idrifttagning.

o ved afgivelse fra den vandrette sprgjtebomsjustering, der er vist
pa displayet, og den faktiske sprgjtebomsjustering.

° en gang per seeson.

#
1. , /=] Kor til midterstilling.

Juster sprgjtebommen vandret i forhold til

jorden.
2. c Fastleeg centerstillingen.
o,
3. Kar til hgjre anslag, indtil hgjre
afstandsholder har let kontakt med jorden.
S
"Haks. "
4. Fastlaeg hgjreanslag.

5. /== Ker til venstre anslag, indtil venstre

afstandsholder har let kontakt med jorden.

~

"Maks.”
6. Fastleeg venstreanslag.

o,
Hzldningskalibrering
‘l..J“c Kgr til midierpos. ‘:ﬁﬁ?
2. Fastlxg midierpos. v
3. Ker til hejreanslag e T T
4. Fastlxg hsjreanslag v
5. Ker til vensireanslag "8
B. Fastlxzg vensireanslag v
"Maks. ™
3 é¢5j¢#
"Maks. ™
Fig. 15

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Ibrugtagning

P

4.3.2 Kalibrer DistanceControl (maskindata| :ﬂ[;”mb
& Det er en forudseetning for den problemfri funktion af
l DistanceControl, at kalibreringen er foretaget korrekt. Foretag en
kalibrering
e ved farste idrifttagning.
e  en gang per seson.
@ For kalibrering af DistanceControl skal du sikre, at underlaget er
l jaevnt, og at der ikke forekommer haeldning. Der ma heller ikke
forekomme fordybninger under ultralydssensorerne, og overfladen pa
underlaget ma ikke veere for glat (f.eks. asfalt eller beton).
Maskine
1. skift til maskinmenuen.
B
2. skift til kalibreringsmenuen for

DistanceControl.

Kalibreringen forlgber i 3 trin.

e Kalibrer vandret

= =]
[ e

1
3. Start vandret kalibrering.

~ i
4. , Juster sprgjtebommen

vandret. Den aktuelle hgjde for begge
sensorer vises konstant (Fig. 17).

— Vises pa displayet bjeelkerne er nu
vandret:

5. @ bekraeft vandret position.

Kal ibrer Distance Control: = =
[ T e
= %Tryk pa tasten ""vandret 1 1
"kalibrering™””
- "Truyk pa tasten "“"manuel
Ilcu.libre:igg””,” ugdl'rgl_c l_w
angsom ammen he pa
venstre side med handen ‘ﬁﬁ
(til ca. 48 cm over jordenld,
afvent luydsignal, og slip
Enlpmenb . e 1 fute 1
- Bring bommen i wvandre
stilling igen med handen, et
" og truk pa tasten ""automatisk
kalibrering™”” 1‘_%
110BS!! Ga
=7
Fig. 16
Kalibrer Distance Control: = =)
= F T =T
i 1o 1. ELEL] I I
& Indstil
til vandret: 1@
= =) éﬁﬁ
e F T T
1 1 i
Uens.: Hejre:
- Aut
169cn 178 cm 1ol
& Bom vandret nu, isk
bekrzft med T
. tasten Enter T
ST
Fig. 17

20
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. Foretag manuel kalibrering

Y

1. start manuel kalibrering.

2. Pres venstre sprgjtebomsudlaegger ned
med handen, indtil enden befinder sig ca.
40 cm over jorden. Hold denne position i ca.
5 sekunder.

AMATRON 3 bruger signaler til at vise,
at positionen er registreret.

3. Slip derefter sprgjtebommen, og vent, indtil
meddelelsen "Bjeelken er nu vandret" vises
pa displayet.

4. Hvis sprejtebommen ikke automatisk gar
tilbage til midterposition (dette kan opsta
ved ridser pa sprgjtebomsophaenget), skal
sprgjtebommen bringes i midterposition
med handen.

5. @ bekrzeft vandret position.

e Automatisk kalibrering

Auto T

1. (Fig. 18) start automatisk kalibrering.

FARE

Fare for skader som fglge af
selvsteendigt svingende
sprgjtebom!

AN\

Ved automatisk kalibrering ma der ikke
befinde sig personer i sprgjtebommens
svingningsomrade.

—  Sprgjtebommen haeves automatisk til
venstre og derefter til hgjre. Til sidst
gendannes den vandrette stilling.

— Nar den automatiske kalibrering er afsluttet,

vises dette pa computeren (Fig. 20).

2. @ Forlad menuen.

Hvis sprgjtebommen ikke er helt
vandret, er det ikke ngdvendigvis en
fejl.

Ibrugtagning

Kalibrer Distance Control: ==}
e F T T
- iTryk pa tasten "“vandret 1 1
"kal ibrering™™”
= "Tryk pa tasten "“manuel
Ilcu.lihre:igg””,” ngdl'rul_t 1“
angsom ammen hne pa
venstre side med handen ‘zﬁﬂ?
(til ca. 48 cm over jorden),
afvent luydsignal, og slip
gnr_nmenb : dret 1 futc T
= Bring bommen i wvandre
stilling igen med handen, Pt
" og truk pa tasten "“automatisk
kalibrering™”” 1%
110B5!! Ga
ST
Fig. 18
Kal ibrer Distance Control: = =
=T T
- MY et 1 i LR ek 1 1
- Truk langsomt
bommen ned til N
_ca. 40 cm over L
Jorden, og afvent)
ludsighal
o 1 futc 1
5 Bom vandret nu, ok
bekrzft med
tasten Enter ?as?&:,
LN ]
P
Fig. 19
Kalibrer Distance Control: ==}
T T
e nn I I
- '?uf%?atiﬁk P
alibrer ing
i gang -
Ga vak L
fra bommen
LE 1 futc 1
" Kalibrering afsluttet, b sk
bekrzft med
tasten Enter 1%
L]
ST
Fig. 20
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Ibrugtagning

4.3.3 Impulser pr. liter (maskindata| ﬁﬂwmb

© . AMATRON 3 bruger kalibreringsveerdien "Impulser per liter"
l til gennemstremningsmaleren/returlgbsmaleren

o il registrering og regulering af sprojtevaeskemaengden
[I/ha].

o til registrering af dagsmaengde og samlet maengde for den
udbragte sprgjtevaeske [l].

. Du skal finde kalibreringsvaerdien "Impulser per liter" via en
kalibrering af gennemstrgmningsmaleren/returlebsmaleren, hvis
kalibreringsveerdien ikke er kendt.

. Du kan angive kalibreringsveerdien "Impulser per liter" for
gennemstrgmningsmaleren/returlgbsmaleren manuelt i
AMATRON 3, hvis kalibreringsveerdien er kendt ngjagtigt.

finde kalibreringsvaerdien "Impulser per liter" fra

o . Til ngjagtig omregning af sprgjtevaeskemeengden i [I/ha] skal du
gennemstrgmningsmaleren mindst en gang om aret.

e  Find kalibreringsvaerdien "Impulser per liter" fra
gennemlgbsmaleren:

o efter afmontering af gennemstrgmningsmaleren.

o  efter laengere tids drift, da der kan aflejres
sprgjtemiddelrester i gennemstrgmningsmaleren.

o hvis der forekommer forskelle mellem den ngdvendige og
den faktisk udbragte sprgjtevaeskemaengde [I/ha].

. For at sikre preecis omregning af den udbragte
sprogjteveeskemaengde i [I] skal returlabsmaleren justeres mindst
en gang arligt med gennemstrgmningsmaleren.

. Juster returlebsmaleren med gennemstrgmningsmaleren:

o  nar kalibreringsveerdien "Impulser per liter" for
gennemstrgmningsmaleren.

o  efter afmontering af returlgbsmaleren.

22 Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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4.3.3.1 Find impulser per liter — gennemstrgmningsmaler 1

. DFM 1 — gennemstrgmningsmaler

° DFM 2 - returlebsmaler

. DFM 3 — gennemstrgmningsmaler, High-Flow

1. Fyld sprgjteveeskebeholderen med klart
vand (ca. 1000 l), indtil niveaumarkeringen
pa begge sider af sprajteveeskebeholderen
er naet.

2. Aktivér PTO-akslen, og start pumpen med

driftsomdrejningstal (f.eks. 450 omdr./min.).

Start kalibreringen.

4. Aktivér sprgjtebommen, og sprgjt mindst
500 | vand (iht. niveauvisningen) via
sprgjtebommen.

— Padisplayet vises den lgbende vaerdi for
"Impulser” for den udbragte vandmeengde.

Deaktiver sprgjtebommen og PTO-akslen.

Find den udbragte vandmaengde ngjagtigt
ved at fylde sprgjtevaeskebeholderen igen,
indtil niveaumarkeringen pa begge sider af
sprgjteveeskebeholderen er naet

o ved hjeelp af et malebaeger,
o ved vejning eller
o  med en vandmaler

7. Angiv veerdien for den fundne
vandmaengde, f.eks. 550 I.

@ Afslut kalibreringen.

— AMATRON 3 udregner automatisk
kalibreringsveerdien Impulser per liter,
viser kalibreringsveerdien og gemmer den.

®

o _fi 1t [ Angiv impulser for DFM 1.

. _m 2 | Juster DFM 2.

. 13} Angiv impulser for DFM 3.

Ibrugtagning

Pafyld 1868 liter rent wvand

«Indstil nom. pumpeomdr.tal

Tilkobl spresjten

Sprejt min. 588 liter ud

Frakobl sprajten

;pffusf uvdsprejtet mzngde i
iter

Impuls.: 365351
Aktuelt indstillet:

B65 Impulser pr liter

Fig. 21

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Ibrugtagning

4.3.3.2 Juster returlgbsmaleren med gennemstrgmningsmaleren

)
Pafyld 18608 liter rent vand

Kal.
1. -2 |skift til menuen "Justering af xIndstil nom. pumpeomdr. tal
Tilkobl sprasjten

gennemstrgmningsmeaengde 2". Sprogt min. 500 liter ud
Frakobl sprajten
Indtast uvdsprejtet maxzngde i

liter
Impuls.: 365351

Aktuelt indstillet:

EES Impulser pr liter

Fig. 22
2. Fyld sprgjteveeskebeholderen med klart TR P i " Sy
vand (ca. 1000 l), indtil niveaumarkeringen - eﬂ-:r it b i Ll Py
pa begge sider af sprgjteveeskebeholderen - xIndstil nom. pumpeomdr.tal FH 2
er naet - Start trimning
: = Lad min.‘_lBB liter lebe gennem
3. Aktivér PTO-akslen, og start pumpen med - I}Ii'sﬁ?uT:}ﬁ:.ingen ’{L‘,.fé]
driftsomdrejningstal (f.eks. 450 omdr./min.). I!'Hpi
Start Impulser FH 1: EES Imp.Aliter
1;:1.;.;_ Flow FM 1: Bliter
4. Start justering. Aktuelt indstillet:
Impulser FH 2: BImp.Aliter
o
Fig. 23

© Justeringen kan kun foretages, nar Pafyld 1808 liter rent vand ' Start

l eller sprajteniddel trimn.
"sprgjtning" er deaktiveret . - B

= Trimnhing 1;‘[;'5%?]

slut Imp.

. o . . FH 2
Nar det viste display kommer frem, er Im & o

Bekrzft med
Ak tasten Enter

@ Im er
5. Afslut justering af returlgbsmaler. =

— AMATRON 3 udregner automatisk
kalibreringsveerdien "Impulser DFM 2", viser X
kalibreringsveerdien og gemmer den. Fig. 24

justeringen afsluttet.
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Ibrugtagning

4.3.3.3 Angiv impulser per liter manuelt - returlgbsmaler

d?g"l - Pafyld 18688 liter rent wvand Start
éﬁ"é - eller sprejtemiddel trimn.
1. 1.2 ] Angiv impulser for - ;Indstil nom. pumpeomdr.tal FH 2
gennemstrgmningsmaler 2. - Start trimning G e
= Lad min. 188 liter lesbe gennem
1. flowmaler t‘lé.%':]
« - Afslut trimningen I
2. Bekraeft angivelsen. I 2
Impulser FH 1: EES Imp.Aliter
Flow FHM 1: Bliter
Aktuelt indstillet:
Impulser FH 2: BImp.Aliter
Fig. 25
4.3.3.4 Find impulser per liter — gennemstrgmningsmaler 3
& Hvis du vil finde impulser per liter for DFM 3, skal DFM 3 veere
l monteret i den korrekte position i veeskekredslgbet til DFM 2.
1. Monter DFM 3 pa positionen fra DFM 2.
2. Noter antallet af impulser fra DFM 2.
3. Start justering (se side 24).
4. Noter den fundne impuls.
5. Angiv de fundne impulser for DFM 3.
6. Overskrivimpulser DFM 2 med den noterede vaerdi for DFM 2.
7. Genmonter DFM 3 og DFM 2 pa det korrekte sted.

Software AMABUS BAG0117.1 02.14
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Ibrugtagning

4.3.4 Nominelt PTO-omdrejningstal (maskindata Iji'm,.-mb
© . Kan gemmes for 3 traktorer:
l o  PTO-akslens nominelle omdrejningstal.
0 Impulserne per PTO-omdrejning.

. Hvis du veelger en gemt traktor, overtages samtidig de relevante
veerdier for PTO-akslens nominelle omdrejningstal og
impulserne per 100 m.

e AMATRODN 3 overvager PTO-akslens nominelle
omdrejningstal. Ved sprgjtedrift lyder et alarmsignal, nar den
angivne alarmgraense over- eller underskrides.

4.3.4.1 Angiv det nominelle omdrejningstal for PTO-akslen
o Nom. PTO-aksel- _ o
1. [ | Angiv nominelt omdrejningstal for el tal; S480/min e
PTO-aksel.
Angiv veerdien "0" for det nominelle
omdrejningstal for PTO-akslen, hvis :z;:ﬁﬁ;,:;;ﬁg?' 3 Impuls. . ?._-.
- der ikke er nogen PTO-akselsensor.
- _omdrejningstalsovervagning ikke gnskes.
v .
2. Bekraeft angivelsen. = Alarmgrzhse: ;gz
3. Angiv alarmgreensen for
omdrejningstalsovervagningen. (se side Fig. 26

27).

26
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Ibrugtagning

4.3.4.2 Gem impulser for PTO-akslens omdrejningstal for forskellige traktorer

% Nom. PTO-aksel- o)
1. Swem. | Vaelg menuen "Gem". ondr. tal: S548o0/min
H o/min
Impulser pr. PTO- ﬁ
akselondrejning: 2 Impuls. 1./0.

< Alarmgraznse: 183
25% i
alarm
Fig. 27
2. @ @ Veelg traktor (Fig. 28/1). Erdr
traktor
- U&fg traktor:
3. Angiv impulser per omdrejning for —Schlepperl : 2 Inp. “omdr .
- Schlepper2 : S Imp. omdr. ' Hue irF.
PTO-akslen. Schlepperd : 2 Inp./ondr.
4, Bekraeft angivelsen.

. B
Endr
l taictor

Rediger traktornavnet for den
valgte traktor.

Fig. 28

4.3.4.3 Gem alarmgreense for PTO-akslens nominelle omdrejningstal

& Ved sprejtedrift lyder et alarmsignal, nar det aktuelle omdrejningstal
for PTO-akslen over- eller underskrider den angivne alarmgreense for
l PTO-akslens nominelle omdrejningstal.

Nom. PTO-aksel- ] ’a‘
1. Angiv den maksimal afvigelse til den ek tats shelidii

averste alarm for PTO-akslen.

2. Angiv den maksimalt tilladte afgivelse fra Impulser pr. PTO- e
PTO-akslens nominelle omdrejningstal, akselomdrejning: 3 Impuls. 1./0.
f.eks. + 10 % (det hgjest tilladte
omdrejningstal for PTO-akslen: 540
omdr./min. + 10 % = 594 omdr./min.).

v

3. Bekraeft angivelsen. = Alarmgrense: ;gz

4. /%] Gentag trin 1 til 3 for f.eks. - 25 % Fig. 29
(det mindst tilladte omdrejningstal for PTO-
akslen: 540 omdr./min. - 25 % = 405
omdr./min.).
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P

4.3.5 Impulser per 100 m (maskindata | ¥, 04))
© . AMATRON 3 skal bruge kalibreringsveerdien "Impulser pr.
l 100m" til udregningen
o  af den faktiske kerehastighed [km/t].
o  af den tilbagelagte vejstraskning [m] for den aktuelle
opgave.
o det areal, der skal bearbejdes.

. Du kan angive kalibreringsvaerdien "Impulser pr. 100m" manuelt i
AMATRON 3, hvis du kender den ngjagtige
kalibreringsveerdi.

e Du skal udregne kalibreringsveerdien "Impulser pr. 100m" via en
kalibreringskgrsel, hvis kalibreringsvaerdien ikke er kendt.

. AMATRON 3 kan gemme kalibreringsveerdierne "Impulser
per 100 m" for 3 forskellige traktorer. (se side 30).
AMATRON 3 overtager de gemte kalibreringsveerdier for
den valgte traktor.

Til maskiner, som er tilsluttet til en ISOBUS-traktor med en

ISOBUS Light ledningsfaring.

. Indtast veerdi for "impulser pr. 100 m": 0.

. For at kunne udregne den faktiske karehastighed i [km/t], den
tilbagelagte straekning i [m] eller det bearbejdede areal i [ha] skal
du finde kalibreringsvaerdien "Impulser per 100 m" fra
vejstraekningssensoren.

. Du finder den ngjagtige kalibreringsveerdi "Impulser pr. 100m"
under en kalibreringskgrsel:

o far forste idrifttagning.

o  ved brug af en anden traktor eller efter aendring af
traktorens deekstarrelse.

o ved eventuelle forskelle mellem den fundne og den faktiske
kerehastighed/tilbagelagte vejstraekning.

o  ved eventuelle forskelle mellem den fundne og det faktisk
bearbejdede areal.

o  ved forskellige i jordforholdene.

. Du skal finde kalibreringsveerdien "Impulser pr. 100m" under de
geeldende anvendelsesbetingelser pa marken. Hvis du anvender
alle hjul under sprgjtedriften, skal du ogsa anvende alle hjul, nar
du finder kalibreringsveerdien.
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4.3.5.1 Angiv impulser per 100 m manuelt
Han.
input
1. Angivelse af impulser per 100 m.
v ,
2. Bekreeft angivelsen.
4.3.5.2

1. Mal en straekning pa ngjagtig 100m.

2. Markér straekningens start- og slutpunkt
(Fig. 31).

Ibrugtagning

Man.
input
u
Indtast wvardi f. impulsers188m
eller kalibrer automatisk
Start
aktuel: 13885Imp/1808m -
=)

Hukorr .

Fig. 30

Find impulser per 100 m via en kalibreringskgrsel

Fig. 31
Start
Start kalibreringskgrslen.
Han.
Kgr malestraekningen fra start- til slutpunkt y i nput
— Padisplayet vises den impulser, der findes SiaelaniEl oL ANEscraloan
lebende.
Start
5. Stop preecis ved endepunktet.
@ aktuel: 13005Imp/108m e
6. Afslut kalibreringen. Hm_
— AMATRON 3 overtager antallet af
fundne impulser og beregner automatisk =
kalibreringsveerdien "Impulser per 100 m"
(her 13005 impulser/100 m).
Fig. 32
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4.3.5.3 Gem impulser per 100 m for forskellige traktorer

Huk Endr
1. “* 1 Veelg traktor. . HaSELor
Vzlg traktor:
wior —»5chlepperl : 136065 Inp./100m
2. Angiv traktornavn. Schlepper2 : 5S32Imp/188m Mue ire.
Schlepperd : 2682Imp/186m
Hae inp.
3. Angiv impulser per 100 m for denne
traktor.
V =
4. Bekreeft angivelsen. \/

Fig. 33

4.3.6 Aktivér/deaktiver delbredderne permanent (maskindata | (¥ o04))

1. Veelg den gnskede delbredde, som du vil

; ; Vzlg delbredden med

aktivere eller deaktivere. Rt Y it g R
frakobl med Enter

@ —3* Delbredde a1:

2. Overtag valget. Delbredde B2:

. ) Delbredde a3:

— Ud for den valgte delbredde vises til Delbredde  B4:

(delbredde aktiveret) eller fra (delbredde Detbredder 89

deaktiveret).

3. Gentag trin 1 og 2, hvis du vil
aktivere/deaktivere flere delbredder.

v v’
4. Bekreeft angivelsen.

5. Ved sprajtedrift er de delbredder, der er Fig. 34
maerket med fra, permanent frakoblet.

Du skal aktivere alle permanent
deaktiverede delbredder igen, hvis du
l vil arbejde med denne delbredde igen!
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4.3.7  Konfigurer startrampe (setup foaros

Startrampen forhindrer en underdosering ved
start.

Frem til udigbet af tidsangivelsen udbringes
doseringen i henhold til den simulerede
starthastighed. Derefter regulerer den

hastighedsafhaengige sprajtemaengderegulering.

Maengdereguleringen starter ved opnaelse af
den indtastede hastighed eller ved overskridelse
af den simulerede hastighed.

Z
) #1 | Startrampe on / off.
. km7t | Simuleret starthastighed (km/t).

o Standardvaerdi: 6 km/h
o Max. veerdi 12 km/h

Z

) t | Tiden, der gar, indtil den simulerede
hastighed reelt nas i sekunder

o Standardveerdi: 5 km/h
o Max. veerdi 10 km/h

Ibrugtagni

ng

Startrampe: on K
Arl
Startpunkt for tEf
sprejtemangde: bkm/h
km/h
Tid til opndelse 10s Ef
af startpunkthastig-:
i
Fig. 35
Iy
I’ha
i -
7
re >
= t [sec]
—1 |
Fig. 36
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4.3.8

1. [ , A Kar til midterstilling. Juster

¢y

2. Fastleeg centerstillingen.

3. _b Kgr frem til hgjreanslag. Efterlabs-
styre-akslen/-traekket Igber mod anslaget.
T

4, —Z Fastleeg hagjreanslag.

5. Kgr frem til venstreanslag. Efterlgbs-
styre-akslen/-treekket Igber mod anslaget.
LTS

6. X— Fastleeg venstreanslag.

4.3.9

efterlgbs-styre-aksel/-treek, sa hjulene pa
den pamonterede sprajte Igber ngjagtigt i
traktorsporet.

Kun for UX / Pantera:

Ok

osnir || Angiv pumpens nominelle
omdrejningstal.

Pumpens nominelle omdrejningstal = 0

Xk

Foretag TrailTron-kalibrering (maskindata | ¥ 304))

Trzkstangkalibrering

oo

-
(5o

1. Ker til midterpos.

2. Fastlzg midterpos. v
3. Ker til hajreanslag

4. Fastlxzg hejreanslag v
5. Ker til venstreanslag

E. Fastlzg venstreanslag v

. Aktuel ravzrdi
far Trail Tron: 4508

2| 1]

Fig. 37

Angiv pumpens nominelle omdrejningstal (maskindata | ¥ g404])

Hom. pumpeomdr.tal: Sd48o/min d:b ?

oo

o’/min

—  Overvagning deaktiveret.

. L/ Angiv den tilladte afgivelse frem til < Alarmgrzhse: 19% i
det maksimale pumpeomdrejningstal i %. 15% i

alarm

/ ‘ , , , , Fig. 38

. =] Angiv den tilladte afgivelse frem til
det minimale pumpeomdrejningstal i %.
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4.4 Menuen Setup

Veelg Setup i hovedmenuen, og bekraeft med !

& Indstillingerne i menuen Setup er veerkstedsarbejde og ma kun
l udfgres af faguddannede personer!
. 01/02 .
Side 1 (Fig. 39) Totaldata siden ibrugtagning
"
Den farste side viser de samlede data siden Totalareal : 12988 ha T
idrifttagning for
gning Totalliter: 3598 Ve. st
o det samlede bearbejdede areal. Totalsprejtet id: 1241 4
o det samlede litertal for den samlede Sim. km/t 0. 0knt
udbragte sprgjtevaeske.
o  Samlet sprgjtetid for marksprgjtning. _
.c i
MHA-Version: 7.86,82es
OE

diagnosedata (kun for kundeservice).

/ TR e cian: CogoR T —= @auaz D;m
All-Gaste AG—429
. ®¥| |ndleesning og udlzesning af Fig. 39

km#t

sim,

Angivelse for en simuleret hastighed
ved defekt vejsensor. (se side 100).

. /B |Undermenuen Maskinens basisdata.
(se side 35).

:
==

. Information om terminalopsaetning.
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(D sive 2L 8] g 20

RESET

Hask in-
coreuter

. Maskincomputer stilles tilbage til
fabriksindstilling. Alle indtastede og palgbne
data, f.eks. opgaver, maskindata,
kalibreringsvaerdier og setup-data gar tabt.

& Bemeerk folgende:

o Impulser per 100 m

Impulser per liter

o Impulser per PTO-omdrejninger
o Pafaringsdata

Du skal angive alle maskinens
basisdata igen.

P

RESET

Maskin—
corFUter

Bemerk, at reset af
computeren sletter
alle data og stiller
den tilbage til

fabr iks—
indstillingerne.

@azzaz

Fig. 40

34
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44.1 Angiv maskinens basisdata

ﬁsmel o1 ee (Fig. 41):
2

T
o i Veelg sprajtebomsklapning

|.--:—Z HTj
° Fronttank FT1001 minimumindhold i
% fra haektank (20 %, 30 %, 40 %).

Veelg maskintype

Ibrugtagning

Maskintype: UFa1

=

Bomtype: Profi

min. fyldstand hxkt
ved sprejining:
Beholderstr. :

ank
a

12011liter

wonfigurer niveaumaleren

Tup

F@if@ﬁ Konfig.

Minimumsindholdet angiver, hvor meget Fig. 41
haektanken tesmmes under sprgjtningen,
inden der pumpes sprgjtevaeske fra
fronttanken til heektanken.
Ompumpningen fra den bagerste tank
afsluttes, nar der nas 10 % mere end det
indstillede minimumsindhold.
) @ Veelg beholderstgrrelse.
o kenfis.| Konfigurer niveaudetektor, se side
39.
— Bruges standard-niveaukurven ikke, vises
dette..
. Bzme |
@ Side 2 @ (Fig. 42): Arbejdsbredde: 24.00n ==
= m
[l == N
° " |Indtast arbejdsbredden Antal delbredder: 5 :%:zj
= Antal
e —
D
° Potal AngiV antal delbredder. Dgser Pr. delbredde gf_er
(Dyser total 48 del-
“ﬁ? bredde
del- —_]
bredde H A Antal 1 -
. . Angiv dyser per delbredde (se pa mzlgref ou i ,t‘[élg"al
side 41).
@az;m n ?
A9 —
. " ? |Veelg antallet af '9:
gennemstrgmningsmalere.
o 1 (en gennemstrgmningsmaler)
o 2 (gennemstrgmningsmaler og
returlgbsmaler, standard).
o 3 (High-Flow)
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@SideB fosoc (Fig. 43):

[

. Angiv veerdien for
trykreguleringskonstant (standardvaerdi:
10.0).

1 9%
. Aktivering/deaktivering af kantdyser

(greensedyse/endedyse/ekstradyse,
ekstraudstyr).

o ﬁ Aktivering/deaktivering af
skummarkering (option).

NA

e [konfis-| Konfigurer kantdyser (option, se
side 42).

_________ G

o lentis.| Konfigurering af komfortpakke (se
side 42).

@Side4 a0t | (rigy. 4z,

=5

e [*"'®] Konfigurer DistanceControl (option,

se side 41)

Trykpafyldning med fyldestop on /

. * _[Foldn.-type:

o L-bom
o  S-bom last hydraulisk
o  S-bom last mekanisk

o Q-bom

Trykreg. konstant: 5.0
kantdyser: on
skummarkering: on

Konfigurer kantdyser

Konfigurovat komfort. sadu

@SHBE

Fig. 43

Konfigurer DistanceControl

Trykfyldning: of f

Foldn.-type: L-boom

kanfig.

@qu'as

Fig. 44

36
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Kun for UX:

@SideS fihos/os (Fig. 45):

Y konfig.

Konfigurer hydropneumatisk

affjedr

ing, se side 42.

01
e
.

Aktivering/deaktivering af TrailTron-

styring (option).

e

° konfig.

Konfigurering af TrailTron, se side

38.

@ Side 6 (Fig. 46):

o

81

Aktivering/deaktivering af olielager

Aktivering kun for Profi LS (hydrauliksystem
Load-Sensing)

o

t

Efterlgbstid for olielager ved lavt tryk

i sekunder.

Ibrugtagning
Konfigurer hydropneumatisk
uf{jedring
{Konfia,
o f
Trail Tron: bil N
Konfigurer Trail Tron ‘iji‘
F@BE;‘BG Konfia.

Fig. 45
HH:I’. akkum. : til Bt
Efterlebstid olietank: s '
3 7
@as;as
Fig. 46
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P

4.4.1.1 Konfigurer TrailTron (basisdata e ac

© . Far du konfigurerer TrailTron, skal du finde impulserne/100 m,

l se side 28.

. UX: Skru spjeeldene til venstre cylinder helt pa. Efterfglgende
drosling og korrekt genindstilling

& For at kunne foretage en korrekt kalibrering af ackermann-styringen,
l skal man via N-faktoren fgrst finde det korrekte drejetidspunkt og
derefter bestemme drejningens intensitet via reguleringsfaktoren.

sl

. Angiv reguleringsfaktor TrailTron.

Kun til ackermann-styring:

— Standardveerdi:1,00

Maskine overstyrer (Fig. 48/1):

— veelg en mindre reguleringsfaktor
Maskine understyrer (Fig. 48/2):

— veelg en starre reguleringsfaktor

. " Angiv afvigelsesfaktor for TrailTron.

Afvigelsesfaktoren angiver fglsomheden for, ved
hvilken styrevinkel styringen begynder at
arbejde.

1) 0 falsom til 15 ufglsom

o foretrukket veerdi: 4 til 8.

Q}m Angiv N-faktor i cm.
Kun til ackermann-styring:

— Standardveerdi: 240 cm

Sprgjtehjulene skal starte samme sted med
tilkobling som traktorens baghjul (Fig. 49/1)!

Sprgijten drejer for sent ind i kurven og for sent
tilbage:
—  Laeg maél a (Fig. 49) til N-faktoren.

Sprgjten drejer for tidligt ind i kurven og for tidligt
tilbage

—  Traek mal b (Fig. 49) fra N-faktoren.

Req. faktor Trail Tron: 1.15 @i_ﬂ

=

Afvigelsesfaktor

Trail Tron: 8

N-faktor: 1B8cm QI:“'
e [

nngPE styretsj: Akse

Fig. 47

Fig. 49

38
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4.41.2

—

. ?

Aktivér (niveaudetektor

monteret)/deaktiver (ingen niveaudetektor)

for udstyret "Niveaudetektor”.

— Ved defekte niveaudetektor: Deaktiver
niveaudetektor.

—_—

° Cal.

(se side 39).

i

. lernen | Niveaukurven kan programmeres pa

baggrund af flere méalinger.

]

) eingeb. | Angiv niveaukurve manuelt efter
RESET. Dataene skal registreres pa
forageren.

L

Konfigurer niveaudetektor (Setup

L=y

Veelg kalibrering af niveaudetektor

Ibrugtagning

MNiveaumaler: til
"
Kal ibrer niveaumaleren

Indlzr niveau

qIndiusi fuldstandskurve

Fig. 50

O

UF med fronttank: Konfigurer fronttanken separat.

Kalibrer niveaumaleren

1. Angiv ngjagtigt den definerede
vandmeengde (mindst 200 liter) i
sprojtevaeskebeholderen.

=]

2. 208 1

Angivelse af det aktuelle niveau.
Angiv den ngjagtige veerdi for den
vandmeaengde, der er fyldt i
sprajtevaeskebeholderen.

Programmer niveau

1. Fyld beholderen til neeste malepunkt.

_titer | Angiv det faktiske beholderindhold.

by

x

Kalibrer niveaumal eren

=Pafyld min. 208 liter
rent vand

=Indtast pafyldt mazngde i
liter

200 1

Fig. 51

o

¥g,. niveau til nzste
angivhe verdi, og
indtast nejagtigt niveau.

Sidste
3. Registrer alle 29 malepunkter pa denne Malepunkt : 1
2de Sp&ndlpgsu.: 4.1BU_
made. Fyld.niv.: 5] liter
4. Udskriv malepunkter via menuen "Angiv Neste E
niveaukurve". Malepunkt : 2 -
Fuld.niv.: 50 liter: liter
| Aktuel :
Spzndingsvy. : 4.88V
Fig. 52
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Indtast niveaukurve

/ }ii.lVaelg malepunkt.

2. [Liter | Angiv veerdien for niveauet.

Angiv spezendingen for niveauet.

4. Huyis du vil angive niveaukurven
fuldsteendigt, skal alle malepunkter efter
punkt 1 til 3 angives.

5. Nar niveaukurven er angivet, skal
niveaudetektoren kalibreres.

Menuen bruges ogsa til udskrivning af
malepunkterne til senere brug ved
computerdefekter eller RESET.

Xk

: o

Vzlg malepunkt, og indiast ) }{j

de tilhsrende vzrdier for

hiveau og spznding.
 liter

=

Aktuel :
Halepunkt : 1
Fuyld.niwv.: =11] liter
Spezndingsv. : 4.5V

Fig. 53

O

Hvis beholderen er naesten tom eller naesten fuld, skal du veaelge
malepunktsafstande, der er lidt mindre end ved middel niveau!

Angiv mélepunkterne for niveaukurven her:

Malepunkt Niveau Spaending Malepunkt Niveau Speaending
1 16

2 17

3 18

4 19

5 20

6 21

7 22

8 23

9 24

10 25

11 26

12 27

13 28

14 29

15
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4.4.1.3 Angiv dyser per delbredde (Setup )
O Nummereringen af delbredderne til sprajteledningen sker set i
l karselsretningen fra venstre og udad mod hgjre og udad, se Fig. 54.

L ] ‘in“ i
o~ AT
Fig. 54

1. Veelg den gnskede delbredde.

@ Overtag posten.

— Displayet skifter til posten "Angiv antallet af
dyser for delbredde 1".

N

3. Angiv valget af dyser for delbredde 1 for
sprgjteledningen.

4. Gentag trin 1 til 3, indtil du har angivet
antallet af dyser for alle delbredder.

v

5. Bekreeft angivelsen.

Vzlg delbredden med

vardien med Enter

piletasterne, og korriger

4.4.1.4 Konfigurer DistanceControl (Setup

@mme

1. [centrol| Aktivér/deaktiver DistanceControl.
-
2. [ [ Indstil heeldningssensorernes
falsomhed.

o 0 — lavfglsomhed
(bakket terraen)

o 10 — hgj fglsomhed
(fladt terreen)

o) 5 — standardveerdi.

G 2

Kuryes
3. |fekter | Kurvefaktor for DistanceControl
angivet.

o 0 — mindre regulering i kurver
o 10 — meget regulering i kurver

o) 3 — standardveerdi.

=3 Delbredde ai: 8
Delbredde a2: g
Delbredde a3: g
Delbredde a4: 8
Delbredde as: 8
o V
Fig. 55
DistanceControl: ein GG
Dist-
Control
. latabebabababelaly
Haldningssensorernes g Fol.
felsomhed: Haldnings
nings-
sensorer-
nes
DC Kurvefaktor: 3 uuuuuuuuui
Kur-
vefaktor

Fig. 56
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@3:’86

4.4.1.5 Konfigurer kantdyser (Setup
. ? Kantdyse: Randdisentyp: K /ﬁ
o deaktiver op til tre endedyser. ?
Arbejdsbreddereduktion med hver 0,5 i
’ F t t kantd
m. oL elckanies YERXY
k=
o teend de yderste ekstradyser.
Arbejdsbreddeforagelse med 0,5 m Positi Reiie kaiid
per udligger. D:?Lrésge: TR SR e 5 fi]ﬁ:f
S &
o  Aktivering af greensedyse, deaktivering z
af udvendige dyser. Ingen indvirkning “Anzahl der Enddisen 1i.: 1 K ’
pa arbejdsbredden re.: 1 J
Ly oYY n?
. k> | Antal delbredder, hvor den venstre Fig. 57
kantdyse er monteret.
p 4 o
. 4% Antal delbredder, hvor den hajre
kantdyse er monteret.
. : , Antal endedyser til
venstre/hgjre
4.4.1.6 Konfigurering af komfortpakke (Setup )
f@ Komfortpakke med @
. ¥ | Veelg komfortpakke. reretryksregulering o @
o  Deaktivering S
o uden rgretryksregulering Kalibrovat polohy sac. ko- '@’
houtu
o  med roretryksregulering Cal.
© Rorematik Zadat/zobrazit polohy sac- @
kohoutu )
wingeb.
Fig. 58
Kalibrering af komfortpakke med / uden rgretryksregulering
O En kalibrering af sugehanen er ngdvendig, hvis elektromotoren ikke

l kerer sugehanen pa den korrekte position.

42
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@
al

. Kalibrace poloh saciho

. -1 Kalibrering af sugehanepositioner kohoutu

@ 1. Najet do"pol-
1. * | Kar sugehanen i position postrikoy. %

2. Stanovit pol.

Spraijte. "postrikov."
3. Najet do pol. "sani"”
4. Stanovit pol. "sani"”
& 5. Najet do pol. "vyplachu”
2. Gem position Sprajte. L. Stanovit pol. "vyplachu"
e Aktudlni hodn.saciho ko-
) & houtu: 0,00V
3. * | Kgr sugehanen i position
Suge.
@ Fig. 59
4. Gem position Suge.
4
@ . -
5. - | Kgr sugehanen i position
Skylle.
6. Gem position Skylle.
@
. **"2°" | Indtastning / visning af Poloha postrikov.: 230V %
sugehanepositioner eingeb.
— Speendingerne til de tilsvarende
sugehanestillinger kan indtastes direkte. High-Flow 1.32 v
Poloha Skylle 3.50 V
eingob.
Fig. 60
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4.4.1.7 Konfigurer hydropneumatisk affjedring (Setup @BEJ%

e

. es1~ | Aktivér/deaktiver hydropneumatisk

affjedring.

b

. ) Kalibrer hydropneumatisk affjedring.

&

. # ~ | Angiv den nominelle veerdi for den

hydropneumatiske affjedring.
Standardveerdi: 80 %.

Denne veerdi angiver i procent den
maskinhgjde, der skal overholdes ved

skiftende beholderindhold.

Kalibrer hydropneumatisk affjedring

1. = kor til pverste position.

2. I fastleeg gverste position.
EE RS

3. kar til nederste position.

4. fastleeg nederste position.

L=y

Xk

Hydropneumatisk affjedring: til

=

Kal ibrer huydropneumat isk
affjedring

Mom. w.: aex

Fig. 61

Kal ibrer hydropneumatisk
affjedring

1.Ker til sverste position
2.Fastlzg sverste position
3.Ker til nederste position
4.Fastlxg nederste pos.

Aktuvel ravardi venstre: 5008
hejre: s08

o0

Fig. 62

a4
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Anvendelse pa marken

5 Anvendelse pa marken

A

FORSIGTIG

Under kgrsel til marken pa offentlig vej skal AMATRON 3
altid veere frakoblet!
— Fare for ulykke ved fejlbetjening!

AN

ADVARSEL

TrailTron:
Hold TrailTron-aksel/-treek i midterstilling ved transportkarsel.
Foretag sikring af TrailTron-treekket med en kuglehane.

— Uheldsfare!

For sprgjtningen pabegyndes, skal falgende angivelser foretages:
. Indtast maskindata

o  Tilfgj og start opgave.

5.1 Fremgangsmade ved anvendelse

. @ AMATRODN 3 tilkobles.

@ skift til arbejdsmenuen.

N —~

3. Profi-klapning: Forsyn hydraulikblokken med olie via traktorens

styring.
4. Klap sprgjtebommen ud.

o  Profi-klapning, se pa side 59.
S

AR

o Forvalgsklapning: Veelg sprojtebomsklapning.
o  via traktorens styring.

E
5. Indstil sprgjtebommens hgjde ﬁ, og haeldning

S
AN
R

6. For UX/UG med styre-aksel/-traek: TrailTron til automatisk
drift.
7. DistanceControl (option) til automatisk drift.

8. @ Aktivér sprgjten, start med traktoren, og sprgjt arealet.

Sluk for sprajten.
10. Klap sprgjtebommen ind

o  Profi-klapning, se pa side 59.
S

AR

0 Forvalgsklapning: Veelg sprojtebomsklapning.
o  via traktorens styring.

11. Anbring styre-akslen/-traeekket i midterstilling, og foretag sikring.

12. For Profi-klapning: Afbryd olieforsyningen.

13. @ AMATRON 3 slukkes.
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5.2

Hastighed

Resterende straekning,
indtil beholderen er tom

Behandlet areal
(dagsteeller)

Omdr.tal PTO-aksel

Maengderegulering
manuel/automatisk
tilstand

Heaeldningsindstilling

Skummarkering
Venst

Sprgjtning aktiveret
Sprgjtning deaktiveret

Afstand sprgjtedyse-
bevoksning

Valg af enkelte
delbredder til
aktivering/deaktivering,

High-Flow aktiveret
Aktuel opgave

Visning af menuen "Arbejde"

CBHB — 8.5 kmit Shift
(R 2354 M 6,4 bar
Areal 23.65 ha 250 I/ha
ﬂ 540 Omdr./ 100%
min.
l@l 540
omdr./min.

TT
r‘% Auto r“Jxﬂ Auto

% é {:E(TTWTWWE:}

[Beholderindhold i liter]

o

[DistanceControl|

999999999
XX

25cm

X

0,5 I/min
[Sprajteveeskemaengde per minut (kun i manuel]

|ti|stand g]

High-Flow

A

@01 m2

Opgave

Shift-tast konfigureret

Sprajtetryk

Nominel maengde
(angivet
sprgjteveeskemaengde)
Sprgjtevaeskemaengde
i %

Omdrejningstal
(hydraulisk pumpedrev)

TrailTron

-Maengderegulering
manuel/automatisk
tilstand

-Retning, forstyret i
TrailTron

-Stillin traeek/aksel

Skummarkering hgjre

Kantdyse aktiveret

Delbredder deaktiveret
udefra

Delbredder permanent
frakoblet

Vist side i
arbejdsmenuen.
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5.3 Funktioner i menuen "Arbejde"

5.3.1 Aktivér/deaktiver sprgjtning

Anvendelse pa marken

Aktivér sprgjtning/deaktiver sprgjtning

o Sprgjtning aktiveret: Spragjtevaesken
udbringes via sprgjtedyserne.

o Sprgjtning deaktiveret: Der udbringes ikke
nogen sprajtevaeske.

Visning af arbejdsmenu:
Fig. 63/..

(1) Sprgjtning deaktiveret.
(2) Sprgjtning aktiveret.

5.3.2 Sprgjtemaengderegulering

: ﬂﬂﬂ

KXXKAKKXXXKXREZ
2 ﬂﬂﬂ
XKXXAKAAKAKERAT

Fig. 63

Automatisk/manuel drift

Automatik

Nar automatisk drift er tilkoblet, vises symbolet
Auto (Fig. 64/1) pa displayet. Maskinens
computer overtager reguleringen af
Sprgjtevaeskemaengden ud fra den aktuelle
kgrehastighed.

Med tasterne @ og @ kan

sprojteveeskemaengden aendres med
maengdetrinnet (pa side 16).

Manuel drift

N
Nar manuel drift aktivers, vises symbolet A
(Fig. 64/2) og de ekstra angivelser [I/min] pa
displayet. Du kan regulere
sprojteveeskemaengden manuelt ved at aendre

sprajtetrykket med tasten @ og @

Manuel drift egner sig ikke til spragjtedrift, men
kun til vedligeholdelses- og renggringsarbejder.

1
Auto —

N0

Fig. 64
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5.3.3 Fyld sprgjteveeskebeholderen med vand

Efterfyld sprgjteveeskebeholderen

O o Med det viste niveau efter pafyldning beregner AMATRON"
l den resterende vejstraekning, der kan sprgjtes med den nye
fyldte beholder.

. Find det ngjagtige vandniveau.

o Maskine med meldegraense niveau:
e Ved pafyldning skal AMATRON 3 vise pafyldningsniveauet

for at niveausensoren er aktiv!

o Ved efterlysning af sprejtevaeskebeholderen lyder et
alarmsignal, nar sprgjteveeskeniveauet nar denne angivne
meddelelsesgraense. Overvagningen af det efterfyldte
sprojtevaeskeniveau sikrer, at ungdvendige restmeengder
undgas, nar du tilpasser meddelelsesgraensen ngjagtigt til den
beregnede efterfyldningsmasngde

o Under fyldningen findes den efterfyldte vandmaengde og vises
efter ordet "efterfyldt"

5.3.3.1 Med niveaudetektor

L B
Meldegrznse niveau: 1861 Ve. =
1. E Abn menuen "Fyld" (Fig. 65). .
2. Angiv meddelelsesgraensen for det
maksimale sprgjteveeskeniveau, der skal Aktuelt hiveau:
efterfyldes

3. Fyld sprgjtevaeskebeholderen. 4.
Afslut efterfyldningen senest, nar

alarmtonen lyder. =

v :
5. bekraeft det aktuelle niveau. \/

Efterfyldt: 3I55liter

Fig. 65
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5.3.3.2 Uden niveaudetektor

e
1. Abn menuen "Fyld" (Fig. 65).

Fyld sprgjtevaeskebeholderen.

3. Aflaes det aktuelle niveau pa
niveaudetektoren.

4. Angiv veerdien for det aktuelle niveau.

v

5. Bekraeft angivelsen

5.3.3.3

Opfyldning via sugekobling

1. Skiftehane trykarmatur A i position [:é

2. Abn skiftehane D.
CEE

Abn menuen "Fyld" (Fig. 68).

Angiv meddelelsesgraensen for det
maksimale sprgjteveeskeniveau, der skal
efterfyldes:

&)

5. (ol Indstil sugningen via
sugekoblingen.

— Beholderen fyldes automatisk op til
meddelelsesgraensen.

—  Efter pafyldning omstilles sugesiden
automatisk til sprajtning.

—  Hvis du trykker pa tasten igen, afsluttes
pafyldningen faor tid.

Anvendelse pa marken

Indtast det akiuelle

niveau:

Bliter

81234
SETES

e

A {=> a

Comfort-pakke: automatisk fyldstop

Fig. 66

Fig. 67

& UX Super /Pantera:

l Du kan skifte mellem
sprgjtning/sugning via tasten pa

betjeningsfeltet.

MHeldegrznse niwveau:

=

Tilst.:

Aktuelt niveau:

o

Efterfyldt: BS24liter

er .

4200 Ve .

Sprajt

v

6. Overtag veerdien for det aktuelle
niveau.

Fig. 68
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fni FARE
Den ekstra indsprgjtningsdyse ma ikke

aktiveres, da det automatisk pafyldningsstop
ellers ikke virker. (@9
N

\l]

5.3.3.4 Automatisk fyldestop ved pafyldning via tryktilslutning

Pafyldning via tryktilslutning:

L
e Melddegranse niveau: E?DD —
ﬁ
1. Abn menuen "Fyld" (Fig. 69). .
2. Angiv meddelelsesgraensen for det Aktuelt niveau:
maksimale sprgjteveeskeniveau, der skal 4847
efterfyldes.
3. Tryk pa knappen pa betjeningsfeltet (Fig. Litrer o
70/1). E)

— Beholderen fyldes automatisk op til
meldegraensen. Efterfyldt: 0 litrer V

4. Luk den eksterne afspeerringshane pa
pafyldningsslangen.

Fig. 69
5. Til trykaflastning i pafyldningsslangen:

trykkes knappen pa betjeningsfeltet.

—  Ventil abner kortvarigt.

v

6. Overtag veerdien for det aktuelle
niveau.

d-opR

. ~ | Til fertidig afslutning af pafyldningen.
Tryk alternativ knap.

UX Special
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534 TrailTron efterlgbsaksel/-treek

Automatisk/manuel drift

FARE

Nar TrailTron er aktiveret, skal felgende undgas:

e Rangering
e Kgrsel pavej

Risiko for ulykker, nar redskabet veaelter!

FARE

Fare for at redskabet vaelter med tilkoblet traekstang, seerligt pa
meget ujaevnt terraen eller pa skraninger!

Nar et belastet eller delvist belastet redskab med efterlgbstraek
bruges, er der fare for, at redskabet veelter ved en vendemangvre
med hgj kgrehastighed i forageren som fglge af, at
tyngdepunktet forskydes, nar det styrbare traek er tilkoblet.
Veeltefaren er saerlig stor ved kegrsel nedad pa skraninger.

Tilpas kgrslen og reducer kgrehastigheden ved vendemangvrer i
forageren, sa der er helt styr pa traktor og redskab.

Sikkerhedsfunktioner

O

o Hvis spregjtebommen haeves med last svingningsudligning til en
hgjde pa mere end 1,80 m:

— TrailTron frakoblet (nar traekket er i midterposition).
) Ind- og udklapning af sprejtebom:

—  Styreaksel/styrestang skal veere i midterposition.

o Hvis kerehastigheden overstiger 20 km/t:

— TrailTron-akselen/-stangen kgrer automatisk i midterposition og
forbliver i vejkgretilstand, indtil hastigheden atter er under 20
km/t.
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& . Nar automatisk drift er tilkoblet, vises symbolet Auto pa
l displayet. Maskincomputeren overtager redskabets
sporngjagtige efterlagb.

. Nar manuel drift er aktiveret, vises symbolet qJI’} .

. Tryk pa i , A indtil maskinens deek atter befinder sig i

keresporet (ved manuel eller automatisk drift).
— Anheengersprgjten retter sig ud i forhold til traktoren.

e  Padisplayet vises styrevinklen.

&3 Kalibrer TrailTron, se en page 32.
l Konfigurer TrailTron, se en page 38.

Visning af arbejdsmenu:
Fig. 71/... 1

2
(1) TrailTron ved automatisk drift \ 5 t\_\f I]]

(2) TrailTron ved manuel drift

(3) djeblikkelig indstillingsvinkel fra styreaksel/- !
stang WE:?
(4) Maskinen styres til venstre mod heeldningen ﬂ ’ ]

(5) Maskinen styres mod hgjre mod |

Fig. 71
haeldningen -

(4,5) Pilene blinker samtidigt: TrailTron-
sikkerhedsfunktionen er aktiv

(6) TrailTron ved karsel pa vej

52 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



Transportkgrsel

Anvendelse pad marken

f:} FARE
Ved transportkgrsel skal styrestangen/styreakslen anbringes i
transportstilling!

| modsat fald er der risiko for ulykker, ndr maskinen veelter!

1. Styrestangen/styreakslen skal anbringes i
midterposition (styrestangen/hjulene flugter

med maskinen).
Hertil pA AMATRON 3:

1.1 -“*—’] Tag TrailTron manuelt i drift.

styrestangen/styreakslen manuelt.

—  TrailTron stopper automatisk, nar
midterpositionen er naet.

2. Sluk for AMATRON 3.

Sluk for traktor-styreaggregat 1
(slangemarkering 1 x rgd).

4. Fastgar styrestangen (Fig. 72/1) ved at

lukke kuglehanen (Fig. 72/3) i position 0.

Fig. 72
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5.35 DistanceControl

Automatisk/manuel drift

. Nar automatisk drift er tilkoblet, vises symbolet Auto (Fig. 73/1)
pa displayet. Maskinens computer overtager reguleringen af
afstanden sprgjtedyse-bevoksning.

Fastlaeg farst den nominelle afstand sprgjtedyse-bevoksning:

>
1. ﬁ, Indstil den nominelle afstand mellem sprgjtedyse

og bevoksning som gnsket.

n

Bekraeft indstillingen.

— Den nominelle afstand mellem sprgjtedyse og bevoksning er
gemt.

3. B Fastleeg sprgjtebommens hgjde for vendingen
ved at aktivere den gnskede sprgjtebomshgjde ved vending.

&
=
4=

Bekreeft indstillingen.

—  Sprejtebommens hgjde ved vending er gemt (aktiveres, sa snart
sprgjtningen er deaktiveret).

. | manuel drift vises symbolet ﬁ\_}] (Fig. Dl:/

73/2). DistanceControl er deaktiveret. Du
kan regulere afstanden sprgjtedyse-

bevoksning manuelt via haeldnings- og
hgjdejustering. ﬁui n
ﬂ

e  Aktivér . Afstanden sprgjtedyse-
bevoksning vises i arbejdsmenuen (Fig.
73/3).

25 cm\ 3""""',,,.’25 cm

Fig. 73

Juster sprgjtebommen horisontalt

Juster sprgjtebommen far horisontal indklapning.

FORSIGTIG

Beskadigelse af sprgjtebommen gennem horisontal justering,
nar maskinen holder skrat.

Kalibrer DistanceControl, se pa side 20

me| | > |3
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5.3.6 Autolift

Autoliften overtager laftet af bommen pa forageren og saenkningen af
bommen efter vending.

Dette styres via aktivering og deaktivering af sprgjtningen.

s Indstil bomhgjden ved brug og pa forageren

A
1. ﬁ, Indstil den nominelle afstand mellem sprgjtedyse

og bevoksning som gnsket.

N

Bekreeft indstillingen.

— Den nominelle afstand mellem sprgjtedyse og bevoksning er
gemt.

e
3. By ' Fastlaeg sprgjtebommens hgjde for vendingen

ved at aktivere den gnskede sprgjtebomshgjde ved vending.

Lﬁ Bekreeft indstillingen.

— Spregjtebommens hgjde ved vending er gemt (aktiveres, sa snart
sprgjtningen er deaktiveret).

»

5.3.7 Aktivér delbredder

Aktivér delbredder udefra:

ﬁ Deaktiver delbredder fra venstre/hgjre.

i

‘f?‘l Aktivér delbredder mod venstre/hgjre.

T

Delbredderne kan deaktiveres og aktiveres z z z z z z z z z

e under sprgjtningen,
e nar sprgjtningen er deaktiveret.

Fig. 74

Fig. 74, deaktivér delbredde fra hgijre.
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Permanent deaktivering af enkelte delbredder:

Hvis funktionen "valg af enkelte delbredder" er

aktiveret, vises desuden en vandret bjaelke under m
en tabel i menuen "Arbejde". De delbredder, der

er maerket med den vandrette bjaelke (her Fig. 75

deaktiveret), kan aktiveres eller deaktiveres efter

behov med tasten @ f.eks. ved sprgjtning af
ukrudt. Du kan aktivere eller deaktivere hver

enkelt delbredde efter behov med tasten @
ved at forskyde den vandrette bjaelke med tasten

9.9

& Se ogsa Permanent deaktivering af delbredder i menuen Maskindata,

l side 15.

Overstyring af GPS-switch ved kobling af delbredder:

Hvis GPS-switch er pa modussen Automatik,

overtages delbreddekoblingen fra denne. : z z : : z : : : : : z >? * i

Bliver denne overstyret manuelt (via AMATRON,
AMACLICK eller multifunktionsgrebet), bliver  Fig. 76
de deaktiverede delbredder markeret med et X,

som ved permanent deaktivering.

56 Software AMABUS BAG0117.1 02.14



L

Anvendelse pa marken

5.3.8 Valgfunktionsfelt (forvalgsklapning)

£ % Forvalg

e T T

o= . Heaeldningsstilling eller
P B

. Klap sprgjtebom op.

Forvalget vises i arbejdsmenuen (Fig. 77)!
Funktionerne udfgres via traktorens styring!

Klapning: se betjeningsvejledningen til marksprgjten!

5.3.9 Klap sprgjtebommen op i den ene side med forvalgsklapning

Klap sprgjtebommen op til hgjre.

Klap sprgjtebommen op til venstre.

Forvalget vises i arbejdsmenuen!
Funktionerne udfgres via traktorens styring!

Klapning: se betjeningsvejledningen til marksprgjten!

Visning af arbejdsmenu:

1
Fig. 771. \ﬁ
1) Forvalg af sprejtebomsklapning. m ﬂ

2) Forvalg af haeldningsjustering.

3) Forvalg af hgjre sprgjtebomsklapning.

4) Forvalg af venstre sprgjtebomsklapning. 2 \m

Fig. 77
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5.3.10 Indstil sprgjtebomshgjde (Profi-klapning)

A Logft, seenk sprgjtebom

o Tilindstilling af afstanden mellem sprgjtedyser og bevoksning.

. Til opklapning af sprgjtebommen.

5.3.11 Las/oplas svingningsudligning (Profi-klapning)

Svingningsudligning last op
—  ved sprgjtning

Svingningsudligningen er |ast.

— ved opklapning af sprgjtebommen.
—  ved sprgjtning med sprgjtebom klappet op i den ene side.

Visning af arbejdsmenu:

1

Fig. 781.. ﬂ 17 ﬂ
(1) Svingningsudligningen er Iast.

o Via menuen "Maskindata" kan du 2
l indstille automatisk lasning af
svingningsudligningen. ﬂ ﬂ ﬂ

e  Automatisk lasning aktiveret
— standard.

e  Automatisk lasning deaktiveret
— Til forebyggelse af skader pa Fig. 78
sprgjtebommen under automatisk
l&sning ved skrat staende
maskiner.
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5.3.12 Klap sprgjtebom op (Profi-klapning)

Klap sprgjtebommen ud/ind i begge sider

Sprejtebommen kan kun vippes ved hastigheder pa mindre end

@
l 1 kmit.

Marksprgijter uden Profi-klapning: se betjeningsvejledningen til
marksprgijten!

. Udklapning sker ikke altid symmetrisk.

o De pageldende hydraulikcylindre laser spragjtebommen i
arbejdsposition.

. Sla kun sprejtebommen ud og ind pa jeevne flader, da den ellers
kan blive gdelagt!

. Indstil altid spragjtebommen vandret fgr indklapning (0-position),
da der ellers kan forekomme vanskeligheder ved lasning af
sprgjtebommen i transportstilling (fangholderen opsamler ikke
fanglommerne).

1. Laft sprejtebommen (mindst 30 cm).

&3 e  Transportsikringen gar automatisk i indgreb!

Klap Super L-bommen ud

l . Nar sprgjtebommen er Igftet, skal den klappes ud inden for 10
sekunder - sikkerhedskobling!

2. /== Klap sprajtebommen ud i begge sider.

)
Las svingningsudligningen op.

4. Indstil sprgjtebommens haeldning/hgjde eller DistanceControl.
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Klap Super L-sprgjtebommen ind

1. Laft sprejtebommen (ca. 2 m), sa sprajtebommen klapper

sikkert over steenkklapperne pa sprejtebeholderen.

o Juster sprgjtebommen vandret!

)
2. Las svingningsudligningen.
& Automatisk lasning af svingningsudligningen ved indklapning i begge
l sider kan indstilles i menuen "Maskindata".

r
Profi ll: 3. , Bl Foretag afvikling af stangen, indtil den ikke kan

komme leengere.

[

4. Klap sprgjtebommen helt ind i begge sider i
transportstilling.

E5A
+

o

Saenk stangen helt.

—  Fastger transportlasen!

1. Laft sprgjtebommen (mindst 30 cm).

Klap Super S-bommen ud

£ . Nar sprgjtebommen er Igftet, skal den klappes ud inden for 10
l sekunder - sikkerhedskobling!
. Transportsikringen gar automatisk i indgreb!

7
Profill: , /==Y foretage vinkling af begge sprajtebomspakker i

vandret position.

3. / ==|Klap sprojtebommen ud i begge sider.

)
4. Las svingningsudligningen op.

Indstil sprejtebommens haeldning/hgjde eller DistanceControl.
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Klap Super-S-sprgjtebommen ind

1. Laft sprgjtebommen (ca. 1 cm).
o Juster sprgjtebommen vandret!

2. Las svingningsudligningen.

Automatisk lasning af svingningsudligningen ved indklapning i begge
l sider kan indstilles i menuen "Maskindata".

3. Klap sprgjtebommen helt ind i begge sider i
transportstilling.

2
Profill: 4, Rk il Foretag vinkling af sprajtebomspakken i lodret

position.

Erwd
+

5. Saenk sprgjtebommen, indtil transportlasen laser op.
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i Klap sprgjtebommen ind i den ene side
L
ek

A Klap sprgjtebommen ud i den ene side
v
g

Det er kun tilladt at arbejde med udklappet sprgjtebom i den ene side

hvis svingningsudligningen er last.
hvis den anden sideudlaegger som pakke fra transportstilling
o  Super S-sprgjtebom: klappet ned

o  Super L-sprgjtebom: bagud pa tveers af kgrselsretningen er
klappet.

hvis det andet udklap er klappet ned men endnu ikke foldet ud.

Las svingningsudligningen, far du klapper den ene side af
sprgjtebommen ind.

Nar svingningsudligningen ikke er last, kan sprgjtebommen sla
ud til den ene side. Nar den udfoldede udlaegger rammer jorden,
kan den blive beskadiget.

Reducer kgrehastigheden vaesentligt, nar du kerer med en last
svingningsudligning; derved forhindrer du, at bommen rammer
jorden, nar sprgjten kegrer uroligt. Nar sprgjtebommen er urolig,
er det ikke muligt at opnéa en jeevn tveerfordeling.

_@ Las svingningsudligningen.

1‘

=48] Haev sprgjtebommen til midterste position.

VAl

Den gnskede sideudleegger foldes sammen eller gar fra
hinanden.

V.h.a. heeldningsindstillingen rettes sprgjtebommene op, sa de
befinder sig parallelt til sprajtefladen.

Indstil sprejtehgjden séledes, at sprgjtebommene
befinder sig mindst 1 m over jordoverfladen.

Frakobl delbredderne for den sammenfoldede sideudlaegger.

Kar med betydeligt lavere hastighed, nar markarbejdet er i gang.

62
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5.3.13 Foretag vinkling af sideudlaeggeren (kun Profi-klapning II)

1%
e

Foretag vinkling af sideudlaeggeren i den ene side til
venstre/hgjre

bt

Foretag vinkling af sideudlaeggeren i den ene side til
venstre/hgjre

oy
ey
bt

Foretag vinkling af sideudleeggeren i begge sider

Vinklingen af sprejtebomssideudlaeggeren bruges til at vinkle
sideudlaeggeren ved meget ugunstige jordforhold. Hvis
indstillingsmulighederne for hgjde- og haeldningsjusteringen til
justering af sprejtebommen i forhold til malfladen ikke leengere er
tilstraekkelig.

O

Foretag aldrig vinkling af sprgjtebomssideudlseggeren med mere end

20°!

K
o , ==l For at justere sideudlaeggeren i lodret position

skal sprgjtebommen vinkles maksimalt (ker ud i endepositionen).

o Der kan ikke vinkles under vandret stilling.

o Juster sprgjtebommen, fgr du klapper sprgjtebommen ind i
transportstilling.
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5.3.14 Heeldningsindstilling

Fom, Heeldningsindstilling venstre hgij

Heeldningsindstilling hgjre hgj

)

Sprejtebommene anbringes parallelt til jordoverfladen hhv.
sprajtefladen v.h.a. heeldningsindstillingen i forbindelse med arbejde
under darlige terreenforhold som f.eks. tyde spor eller ensidig karsel i
en fure.

o Kalibrer heeldningsindstillingen, se pa side 19.

Juster sprgjtebommen via heeldningsindstillingen

?ﬁaka & 5 -/x.
' 1283Li. Corgr
, 2= trykkes ned, indtil sprajtebommen ﬁ{ ‘ﬂ i —
er justeret parallelt med malfladen. 1 T
— Pa displayet vises symbolet for Tizi iii e Eﬁ’
haeldningsindstillingen (Fig. 79/1) den — o,
valgte sprgjtebomsheeldning. Her er den /
venstre sprojtebomsside haevet. Aufiras: 2 A f aicae | ST
Fig. 79

Spejl heeldningsindstillingen (spejl skraning)
‘A@

Den valgte sprgjtebomsheeldning kan let spejles
ved vending pa forageren, f.eks. ved sprgjtning
pa skraninger pa tveers (i sigtelinje).

Udgangsposition: Venstre sprgjtebomsside er Auto feE ]
heevet. A
€_3 12091 . Bl
oh 7
1. aktiveres en gang, og den 2 i
hydrauliske haeldningsindstilling justerer ﬁﬁm T
sprgjtebommen vandret (0-position). P,
— Padisplayet vises symbolet for 1
heeldningsindstillingen (Fig. 80/1) den Auftraan Ciiaii
vandrette justering af sprajtebommen. Fig. 80

2. Foretag vending pa forageren.
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— A
i
3. aktiveres igen, og den hydrauliske Py
hzeldningsindstilling spejler den tidligere €7_,.,—3 1203L1. "
anvendte sprgjtebomshaeldning. ; g - =
A . 1 EI ﬁ)x“ﬁ
- Pa dls_playgt vises symbo_let for =] P //%
haeldningsindstillingen (Fig. 81/1) den ‘[1;1 1 |
spejlede sprgjtebomsheeldning. Nu er den o, i
hgjre sprajtebomsside haevet. Fig. 81
& Ved spejling af haeldningsindstillingen ophaeves forstyringen af
l TrailTron af sikkerhedsgrunde.
5.3.15 Skummarkering
O& Aktivér/deaktiver skummarkering til venstre
o
Aktivér/deaktiver skummarkering til hgjre.
e
Visning af arbejdsmenu:
Fig. 821.. 1 2

(1) Skummarkering til venstre aktiveret. 00\9 ﬂ ﬂ Q;OD

(2) Skummarkering til hgjre aktiveret.

Fig. 82
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5.3.16 Graensedyser, endedyser eller ekstradyser

Aktivér/deaktiver kantdyse til hgjre

Aktivér/deaktiver venstre kantdyse til hgjre

Visning af arbejdsmenu:
Fig. 83/1,2:

. Kantdyse aktiveret.

. Endedyser deaktiveret.

ﬂljﬂ
CExRRRERAKERT

1 2
Fig. 83
Fig. 84/1,2:
. Ekstradyse aktiveret. ﬂ[ ﬂ
1 2
Fig. 84
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5.3.17 Hydropneumatisk affjedring UX Super (option), Pantera

Manuel drift, automatik

=2} Saenk maskinen i manuel drift.

Laft maskinen i manuel drift.

Hvis du har aktiveret automatisk drift, requlerer AMATRON 3
& marksprgjtens kgrselshgjde uafhaengigt af beholderens indhold, indtil
l den indstillede vaerdi i menuen Setup er naet!

| manuel drift ﬁ\_l] kan maskinen saenkes og heeves.

Visning af arbejdsmenu:

(Fig. 85/1): Hydropneumatisk affjedring i .

automatisk drift (driftstilstand). P
{XXKAKXAKAKKKAT

i
\Hﬁo A @03 103
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5.3.18 Comfort-pakke UX Super (option), Pantera

Abn menuen Comfort-pakke

Skift mellem sprgjtning og skylning

Fortynding af sprgjtevaesken

Aktivér/deaktiver rengaring

Rareveerk automatisk/manuelt

w‘-gl
¥

dge rgreveerkets intensitet

Reducer rgreveerkets intensitet

Sprgjte on-/ off (tryk Shift-knap)

Fyldning af sprejtevaeskebeholderen via Comfort-pakken, se side 49.

Veer ved brugen af komfort-pakkens funktioner ogsa opmaerksom pa
maskinens driftsvejledning.

68
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Comfort-pakken gar det muligt at aktivere
sugesiden via

e den AMATRON 3,
o tasterne i betjeningsfeltet (Fig. 86/1).

Fjernbetjente indstillinger:

e  sprgjtning (position A)
e  skylning/fortynding (position B)

o fyldning via sugekobling (position C, kun i
menuen "Pafyldning")

5.3.18.1 Fortynding af sprgjtevaesken med skyllevand

1. li Start fortyndingen.

—  Skyllevandet fgres frem til beholderen via
hjeelperagreveerket.

2. Hold gje med beholderniveauet.

3. I Afslut fortyndingen.

Anvendelse pad marken

Ved maskiner med DUS skylles
sprgjteledningen. Ved fornyet
sprojtestart gar der to til fem

sekunder, fgr den koncentrerede
sprgjteveeske kan udbringes.

Tilst.: Skyl
ngd.niv.: 2368 liter
Fortynd: fra
reinigen fra :
Rerevzrk: Automat isk @
jﬁrei ryk: 3.5bar @

: Eq-
Fig. 87

5.3.18.2 Renggring af sprgjten ved fyldt beholder (arbejdsafbrydelse)

)

e

1. #

Skift sugeside, til skylning.

—  Skyllevandet suges op, og ragreveerket
lukkes.

Du kan skifte fra sprgjtning til skylning
l via tasten pa betjeningsfeltet.

Tilst.: Skyl
ngd.niu.: 2368 liter
Fortynd: fra
reinigen fra !
Rarevzrk: Automat isk @
[Reretryk: 3.5bar @

: 5
Fig. 88
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Maskiner uden DUS:

N

-

Aktiver sprgjten.

Sprejteledningerne og dyserne renggres
med skyllevand.

Sluk for sprajten.
Sluk for pumpedrevet.

Beholder og rgreveerk er ikke rengjort!
Sprgjtevaeskekoncentrationen i
beholderen er ueendret

Maskiner med DUS:

2.

Vent til ledningerne er blevet skyllet med 2
liter skyllevand pr. meter arbejdsbredde.

- Aktivér sprgjten kortvarigt, sa
dyserne kan renggres.

Sluk for sprajten.
Sluk for pumpedrevet.

Beholder og rgreveerk er ikke rengjort!
Koncentrationen af sprgjteveesken i
beholderen er nu s&endret.

| skift sugesiden tilbage til sprajtning.

| Skift sugesiden tilbage til spraijtning.

Shift
Tilst.: Skyl b —
Fyld.niv.: 2300 Tliter </
Fartuynd: fra
reinigen fra
Rerevark: Automatisk
Reretryk: 3.5bar
Fig. 89

70

Software AMABUS BAG0117.1 02.14



L

Anvendelse pa marken

5.3.18.3 Renggring af sprgjten ved tamt beholder

Rengaring
Forudseetning at beholderniveauet < 1 % Tilst.: Skyl
(beholderen skal sa vidt muligt vaere tom). Pyldiniaes  (@0HE “Lliter
1. Lad pumpen kgre med 450 min™".
Fartund: fra
4 reinigen fra
2. %) start rengeringen. o
— Hoved- og hjeelpergreveerk skylles, og den Rerevark: Automat isk @
indvendige beholderrengaring er aktiveret. :
— Renggringsprocessen afsluttes automatisk. Reretruk: 3 Shar @
@  ps maskiner med DUS rengeres : @
sprgjteslangerne ogsa automatisk.
Fig. 90
Tom beholderen: ——
Tilst.: Skyl
b F;ﬁ.niv.: 2300 liter !ij
3. Aktiver sprgiten.
Aktivér/deaktiver sprgjtning mindst Fortynd: fra
10 gange under kegrsel. reinigen fra
Sprgijt, indtil sprgjten er tom.
b’_& Rerevark: Automatisk
</ T%
Sluk for sprgjten.
Gentag trin 1 til 3 en eller to gange. iRk na e
— Maskinen er ren!
Fig. 91
6. Tam eventuelt den sidste restmeengde ud
pa marken via aftapningshanen (Fig. 92/K). K
7. Renggring af suge- og trykfilter.
Fig. 92

Seerlig fremgangsmade ved kritisk skift af
sprgjtevaeske:

8. Efterfyld skyllevand.
9. Gentag trin 1 til 6.
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5.3.18.4 Renggr sugefilteret med fyldt beholder

Nar du renggr sugefilteret med fyldt beholder,

skal pafyldningsmenuen abnes! Meldegrznse niveau: 4200 Ve .
A Tilst.: Sprejt
1. "Fyld" (Fig. 93).
bn menuen "Fyld" (Fig. 93) Aktuelt niveau: ‘%E%
2. Seet lukkekappen pa sugekoblingen. @
3. SRR Dy

Koblingshane til trykarmatur i positionen

(Fig. 94). &

4. SKkift til pafyldning pa sugesiden ved hjelp
af knappen pa betjeningsfeltet. i \/

Efterfyldt: S24liter

—  Filterbaegeret suges tomt.

Lasn sugefilterets daeksel. Fig. 93

6. Betjen aflastningsventilen pa sugefilteret.

Tag deaeksel og sugefilteret af og rengar
med vand.

8. Saml sugefilteret igen i omvendt
reekkefalge.

9. Kontrollér om filterdaekslet er teet. @
10. Skift til sprgjtning pa sugesiden ved hjeelp af HO

knappen pa betjeningsfeltet.

11. Koblingshane til trykarmatur i positionen

% (Fig. 94).

Fig. 94
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5.3.18.5 Automatisk rgreveaerksregulering

= Tilst.: Skyl
p ngd.niv.: 22388 liter
Rgreveerk pa automatik.
— Rogreintensiteten reguleres pa baggrund af ::f:,'i'::n F::
niveauet.
— Hovedrgreveerket afbrydes, nar indholdet i '
beholderen falder til under 5 %. Rerevark: Automatisk |
— Rareveerket teendes igen automatisk, nar :
beholderen er blevet fyldt. [Reretryk: 3.5bar @
— +E
- Fig. 95
Indstil rareveerket manuelt.
7
- , Forgg/reducer rgreveerkets
intensitet
— Rareveerket forbliver aktiveret, ogsa selvom
beholderen indeholder mindre end 5 %.
Fig. 96\1: Indikation Automatisk Shift

roreveerksafbrydelse i arbejdsmenu
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5.3.19 Comfort-pakke UF, UG, UX Special (option)

@ @ Abn menuen Comfort-pakke
e

________

@ Skift mellem sprgjtning og skylning
Py

Fortynding af sprgjtevaesken

Aktivér/deaktiver renggring

Roareveerk automatisk/manuelt

Aktivér/deaktiver hjaelpergreveerk

Sprgjte on-/ off (tryk Shift-knap)

© Fyldning af sprejtevaeskebeholderen via Comfort-pakken, se side 49.
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Comfort-pakken muligger aktivering af sugesiden
via AMATRON 3.

fiernbetjente indstillinger:

o Sprajt @

Fntl Y

. Skyl/fortynd K;L)

o Fyld via sugekobling

(kun i menuen Pafyldning)

Veer ved brugen af komfort-pakkens
funktioner ogsad opmaerksom pa
maskinens driftsvejledning.

Anvendelse pa marken

i

A
£

P

[0l

v

T

S

I
N

e
)

Fig. 97

5.3.19.1 Fortynding af sprgjteveesken med skyllevand

1. li Start fortyndingen.

—  Skyllevandet fgres frem til beholderen via
hjeelperagreveerket.

2. Hold gje med beholderniveauet.

3. li Afslut fortyndingen.

Ved maskiner med DUS skylles
sprgjteledningen. Ved fornyet
sprojtestart gar der to til fem

sekunder, fgr den koncentrerede
sprgjteveeske kan udbringes.

verdinnen:
Behdl ter i nnen-
reinigung:

Zustand: Spri-tzen
FOllstand: 2388 Liter

aus

aus

........

Fig. 98
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5.3.19.2 Renggring af sprgjten ved fyldt beholder (arbejdsafbrydelse)

@Nm ) ) ) . Zustand: spritzen
1. Skift sugeside, til skylning. Fillstand: 2308 Liter
— Skyllevandet suges op, og rgreveerket =
lukkes. verdinnen: aus @
BE'_'IE! terinnen-
FEIRIgUng: aus
NebenrUhruerk: manuell @
Mebenruhruerk: gedf fnet
Fig. 99
Maskiner uden DUS: Shitt
Tilst.: Skyl
b Fyld.niv.: 2300 Tliter E&m
2. Aktiver sprgjten.
—  Sprgjteledningerne og dyserne renggres Fortynd: fra
med skyllevand. reLnlgen fra
3. Sluk for sprgjten. Rereverk: Automatisk
4. Sluk for pumpedrevet.
9& J!nirei' ruk: 3.5bar
5. # ] Skift sugesiden tilbage til sprgijtning.

Beholder og rgreveerk er ikke rengjort!
Sprgjteveeskekoncentrationen i
beholderen er usendret

Fig. 100

Maskiner med DUS:

2. Vent til ledningerne er blevet skyllet med 2
liter skyllevand pr. meter arbejdsbredde.

3. Aktivér sprgjten kortvarigt, sa
dyserne kan renggres.

(3 -~

4. Sluk for sprajten.

Sluk for pumpedrevet.

6. 5

Beholder og rgreveerk er ikke rengjort!
Koncentrationen af sprgjteveesken i
beholderen er nu &endret.

Skift sugesiden tilbage til sprgjtning.
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5.3.19.3 Renggring af sprgjten ved tamt beholder

Rengaring

Forudsaetning at beholderniveauet < 1 %
(beholderen skal sa vidt muligt veere tom).

1. Lad pumpen kare med 450 min™".

2. Start renggringen.

— Hoved- og hjeelpergreveerk skylles, og den
indvendige beholderrengaring er aktiveret.

— Renggringsprocessen afsluttes automatisk.

& Pa maskiner med DUS renggres
sprgjteslangerne ogsa automatisk.

Tom beholderen:

.....

3. Aktivér sprgjten

Aktivér/deaktiver sprgjtning 10 gange under
karsel.

Sprgijt, indtil sprgjten er tom.

pew g

Sluk for sprgjten.
Gentag trin 1 til 3 en eller to gange.

— Maskinen er ren!

6. Tem eventuelt den sidste restmaengde ud
pa marken via aftapningshanen
(Fig. 92/K).

— Koblingshanen pa sugesiden skal ga i
indgreb!

7. Renggring af suge- og trykfilter.

Seerlig fremgangsmade ved kritisk skift af
sprgjtevaeske:

8. Efterfyld skyllevand.

9. Det anbefales at tilsaette renggringsmiddel.
10. Gentag trin 1 til 6.

Zustand: spritzen @ -
Fallstand: 2308 Liter e
verdinnen: aus @
Behidl ter i nnen-
reinigung: aus @
Hebenrihruerk: manuell
Hebenrihruerk: gedf fnet @
Fig. 101
Shift

Tilst.: Skyl b —
Fyld.niv.: 2300 liter </
Fartund: fra
reinigen fra
Rarevark: Automatisk
Reretryk: 3.5bar
Fig. 102

uUF R

A e=>(gd)
I N [E —
ue 5.,2.:;[’:%?%\

Fig. 103
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5.3.19.4 Automatisk rgreveerksafbrydelse

=

Rgreveerk pa automatisk afbrydelse.

— Rareveerket afbrydes, nar indholdet i
beholderen falder til under 5 %.
— Rareveerket taendes igen automatisk, nar

beholderen er blevet fyldt.

=

— Roareveerket forbliver aktiveret, ogsa selvom
beholderen indeholder mindre end 5 %.

Fig. 105\1: Indikation Automatisk
rgrevaerksafbrydelse i arbejdsmenu

Rareveerksafbrydelse off.

Aktivér/deaktiver ragreveerk.

Zustand: spritzen @ e
Fillstand: 2388 Liter B
verdinnen: aus @
Behdl ter i nnen-
reinigung: aus @
Hebenrihruerk: manuel 1 @
Mebenrihruerk: gedf fnet
Fig. 104
Shift

]

Auto

236aLi.
,zil 1 Ij:b—f_‘_fli?:-il i | 1

Fig. 105
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5.3.20 Fronttank med Flow Control

Tilstanden Automatik/Manuel

Aktivér/deaktiver pumper forfra

Aktivér/deaktiver pumper bagfra

Tilstanden Automatik:

Under brug/transport skal marksprgjte/fronttank-kombinationen drives
i tilstanden Automatik.

Funktionerne i tilstanden Automatik:

. Permanent omlgb af sprgjtevaeske med reoreveerkeffekt i
fronttanken.

. Regulering af niveauerne i begge beholdere i sprgjtedrift.

Visning i AMATRON"-arbejdsmenuen:

Fig. 106, tilstanden Automatik aktiveret.

Fig. 106
Tilstanden Manuel:

. | tilstanden Manuel styres fordelingen af sprajteveeske pa begge
beholdere af operataren.

| den forbindelse bruges folgende funktioner:
o  Pumper fremad.
o  Pumper bagud.

e  Sprgjtning uden fronttank.

Fig. 107/ tilstanden Manuel aktiveret.

(1) visning af tilstanden Pumper fremad % ‘
aktiveret.

(2) visning af tilstanden Pumper bagud
aktiveret.

Fig. 107
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5.3.20.1 Undermenuen Fronttank

Undermenuen Fronttank

T Tilstanden Automatik/Manuel

Pumper fremad aktiveret

Pumper bagud aktiveret.

Pumper fremad/bagud deaktiveret.

Iarbejdsmenuen'ﬁl 022 |: Aktiver

Visning i AMATRON 3-undermenuen
Fronttank:

Fig. 108/...

(1) Niveau i begge beholdere,
(2) Niveau FT,

(3) Niveau UF.

Modus: Autom. drift
Dr?fi‘sm&de:

Total fuld.niv.:

Deraf i fronttank:
Deraf i hzktank:
1258 Ve.

1000 Ve,
288 Ve.

Fig. 108

| | :

Pumperne kan aktiveres samtidig fremad og bagud.

80
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Pafyldning
. Niveau?t’ der vises i . Meldegraznse niveau: 18681 Ve. —M:_
l pafyldningsmenuen, angiver .
pafyldningsvoluminen i begge _Flaks |
beholdere.

Aktuelt niveau:
Tilpas meddelelsesgraensen for
niveauet for den faelles pafyldning af
fronttanken og marksprgijten.

© For at undga overfyldning af " 1 E r
l fronttanken lukker ventilen, nar den V'

nominelle maengde er naet. i A e

Fig. 109

Indvendig renggring

Fronttanken er udstyret med en funktion til indvendig rengaring, som
drives samtidig med den indvendige renggring af marksprajten.

—  Se betjeningsvejledningen UF.

Under/efter indvendig rengering:

Aktivér Pumper bagud, indtil fronttanken er tom.

. Efter indvendig rengaring: Gennemfgr resttemning.

Svigt i en niveausensor

Ved svigt i en niveausensor
. vises et alarmsignal,
. skiftes der fra tilstanden Automatik til tilstanden Manuel,

. lukker begge ventiler pa Flow Control.
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P

5.4 Tastekonfiguration arbejdsmenu/multifunktionsgreb
& I menuen Arbejde vises forskellige funktionsfelter til
sprejtebomsbetjening afhaengigt af den valgte sprgjtebomstype.
l Folgende kapitler indeholder de enkelte funktionsfelter til forskellige
sprojtebomstyper.
5.4.1 Standardklapning/haeldningsindstilling
Side 1: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
3 5‘% Rl 5.3.2 |Sprgjtemeengderegulering: Automatisk/manuel drift
2?5;:’"'“ 5.3.1 |Aktivér sprgjtning/deaktiver sprgjtning
S548U/min
" 5.3.7 |Aktivér delbredder
% 4
—t
™ -
5.3.7 |Deaktiver delbredder
o B oo =
ALARIALTIL. =
8l/min Bem |
5.3.14 |[Heeldningsindstilling
‘ Iﬂ a1./a3 ‘:;2525?1-

l Shift-tast trykket:

Beskrivelse af funktionsfelterne

Se
kapitel
Shift 09
3. Dbar |o 5.3.15 |Aktivér/deaktiver skummarkering
2501 /hd %O
1004 u]
548U/min2r ]
5.3.3 |Efterfyld sprgjtevaeskebeholderen
5.3.14 [Spejl haeldning/DC: juster horisontalt
5.3.19 |Abn menuen Comfort-pakke
B1/mif Bem
5.3.20 |UF: Fronttank med Flow Control
‘ Iﬂj @1./83
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Side 2: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
Shift
3. Sbar K / A ;
5.3.16 |[Aktivér/deaktiver kantdyse
2501 /hd /,ﬂ' Y
100
248U mi n|
Bl/min Bem
‘ Iﬂ Bzs83

Konfiguration til multifunktionsgreb

J

N

O @
& | OO
& 1OO

A

M

vy

M

)

0|0 |@oe

\
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54.2 Sprgjtebomsklapning Profi |
Side 1: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
3 5|5:E M 5.3.2 |Sprgjtemeengderegulering: Automatisk/manuel drift
L] ar
2153[2;:”“ 5.3.1 |Aktivér sprgjtning/deaktiver sprajtning
548 U/mi n—
" % 5.3.7 |Aktivér delbredder
o
] = 537 |D i
— - - 3. eaktiver delbredder
AKARZARTIL =
8l/min Bem ?%
5.3.14 |Heeldningsindstilling
A B o403 Y

l Shift-tast trykket:

Beskrivelse af funktionsfelterne

Se
kapitel
Shift 09
3.5bar o 6.3.14 |Aktivér/deaktiver skummarkering
2501 /ha %O
180 a!
548 U/mi ry
é é 5.3.4 |TrailTron: juster manuelt
- / 5.3.4 |TrailTron: Automatisk/manuel drift
’E}?‘L ﬁr = || 5.3.14 |Spejl haeldning/DC: juster horisontalt
‘Bl/min Bem P77
5.3.10 |Lgft, seenk sprgjtebom
A M a1,02 @
Side 2: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
Shift o
3.5bar [T~ ; P ;
5.3.12 [Klap sprgjtebommen ud/ind i begge sider
180 it
548 U/mi ry
i E=A
v 5.3.10 |Lgft, seenk sprgjtebom
AKXKKAAT =
Bl/min Bem |5 5.3.3 |Efterfyld sprgjteveeskebeholderen
A & o202 5.3.11 |Las/oplas svingningsudligning
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l Shift-tast trykket: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
Shift |- ~_m
et
g'sg:'::m .|| 5312 [Kiap sprejtebommen ud i den ene side
180% it
548U/min .-
o 5.3.12 |Klap sprgjtebommen ind i den ene side
bk
AKKKKAAT
Bl/nin Bem K
5.3.16 |Aktivér/deaktiver kantdyse
A B oz | A
Side 3: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
Shift
3 Dbar | T 535 |DC:A i i
| 3. : Automatisk/manuel drift
251;4-..:1 ﬁﬂ I
180
540U mi n
*“" 5.3.5 [DC: vis afstand fra sprajtedyse til bestand
o~ £ 5.3.5 |DC/ Autolift: bestem afstand fra sprgjtedyse til bestand
il e A P e T 3|| 536 |[DC/Autolift: bestem bomhgjden pa forageren
AXKRKART [ hund
B1l/min Bem B4
5.3.10 |Lgft, seenk sprgjtebom
A Iﬂ 03,83 ﬁ
l Shift-tast trykket: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
Shift
3. Sbar @ @
S o 5.3.19 [Abn menuen Comfort-pakke
2501/hd T P
180% ..
S40U/min—
5.3.20 |Fronttank med Flow Control
~ @ 5.3.17 |Hydropneumatisk affjedring: Automatisk/manuel drift
ﬁ ﬁ 5.3.4 [TrailTron: Automatisk/manuel drift
B1/min Bem |24
5.3.17 |Hydropneumatisk affjedring: seenk/haev
A [ 303 s
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Anvendelse pad marken

Konfiguration til multifunktionsgreb

UX, UG

® O

=

~
+
|
@ ®
+
A

‘

UF 01

OJERS)
50O

& &)

~

® &

i

v

©®

\
@0 O
e D ®

v

EE
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Anvendelse pa marken

543 Sprgjtebomsklapning Profi Il

Side 1: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
3 5'% il 5.3.2 |Sprejtemaengderegulering: Automatisk/manuel drift
EISBEE;:/M 5.3.1 |Aktivér sprgjtning/deaktiver sprgjtning
548U/min
" 5.3.7 |Aktivér delbredder
T
—t
™ LT
—h— 5.3.7 |Deaktiver delbredder
AKAKXART L™=
8l/min Bem (T
5.3.14 [Heeldningsindstilling
A [ a1.04 s
l Shift-tast trykket: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
Shift O&
3. 5bar o 5.3.15 |Aktivér/deaktiver skummarkering
2501 /hd %0
180% o
540U min
&] é 5.3.4 [TrailTron: juster manuelt

5.3.4 [TrailTron: Automatisk/manuel drift

5.3.14 |Spejl haeldning/DC: juster horisontalt

A\

AXAKXXAT

B1/min Bem |72
5.3.10 |Lgft, seenk sprgjtebom
A Iﬂ @184 ﬁ
Side 2: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
Shift %
o 0 o . . . ,
L 5.3.13 [Foretag vinkling af sideudlaeggeren i den ene side
2501/hd 2
100% !
548U/mi ny 1,25;:&
5.3.13 [|Foretag vinkling af sideudlaeggeren i den ene side
Sy
- veow|
; 5.3.10 |Lgft, seenk sprgjtebom
AKAKZRATI ==
Bl/min Bem @ 5.3.3 |Efterfyld sprojtevaeskebeholderen
A 8 oz 6q 5.3.11 |Las/oplas svingningsudligning
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Anvendelse pad marken

Shift-tast trykket:

Beskrivelse af funktionsfelterne

Se
kapitel
SHift |-~ m
3.5bar |7 ; i i
5.3.12 |[Klap sprogjtebommen ud i den ene side
2501 /ha b spre)
188% —
548U/min .- _»
i 5.3.12 [Klap sprgjtebommen ind i den ene side
B
i
AXAKARAT
Bl/min Bem K
6.3.16 |Aktivér/deaktiver kantdyse
A Iﬂ B2 /84 /ﬁ
Side 3: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
3.5bar |7 5.3.12 |Klap sprgjtebommen ud/ind i begge sider
1083 o
S48 UAmin
e
5.3.13 [Foretag vinkling af sideudlzeggeren i begge sider
bl
B
+ 5.3.10 |Lgft, saenk sprgjtebom
e
B1/mi 8
e e 5.3.11 [Las/oplas svingningsudligning
‘ @ B3 84

Shift-tast trykket:

Beskrivelse af funktionsfelterne

Se
kapitel
[BRift]
3. Sbar @@ 5.3.19 |Abn menuen Comfort-pakke
2501/hd 77
1003 ..
548U/ mi n
5.3.20 [Fronttank med Flow Control
. 6.3.17 |Hydropneumatisk affjedring: Automatisk/manuel drift
ﬁ ﬂir 5.3.4 [TrailTron: Automatisk/manuel drift
Bl/min Bem
6.3.17 |Hydropneumatisk affjedring: seenk/haev
.‘ @l a3 84
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Anvendelse pa marken

Side 4: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
TR C—
3. Sbar E{'ﬂ-l I 5.3.5 |DC: Automatisk/manuel drift
2501 /hq | 3N
1003
548 U/min
i‘ﬂﬁmi 5.3.5 |DC: vis afstand fra sprgjtedyse til bestand
. E 5.3.5 |DC/ Autolift: bestem afstand fra sprgjtedyse til bestand
”E“i:& fi’ﬁr 1 1|| 5.3.6 |DC/Autolift: bestem bomhgjden pa forageren
Bl/min Bem |57
5.3.10 |Lgaft, seenk sprgjtebom
.‘ @ ad. 84 mﬂ J

Konfiguration til multifunktionsgreb

UX, UG

® e
3OO

® ®
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]
Fm,
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© OO
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UF 01

Software AMABUS BAG0117.1 02.14

89



Anvendelse pad marken

544 Forvalg af klapning

Side 1: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
3 5% A 5.3.2 |Sprojtemaengderegulering: Automatisk/manuel drift
Elsa;;'"'“ 5.3.1 |Aktivér sprgjtning/deaktiver sprgjtning
548 U/mi ry

5.3.7 |Aktivér delbredder

5.3.7 |Deaktiver delbredder

T
AAARAAAT

B1/min Bem [ )

====T==fl 538 |Forvalg: Heeldningsstilling / Klap sprajtebom op
A B o102 [vmm
l Shift-tast trykket: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
Shift
3. 5bar R\ 5.3.15 |Aktivér/deaktiver skummarkering
2501 /hd /ﬂ'
1883

S48U/min

i

5.3.15 |Aktivér/deaktiver skummarkering

i

Bl/min Bem

g 5.3.3 |Efterfyld sprgjtevaeskebeholderen
M
e

5.3.9 |Forvalg: klap bommen i den ene side
‘ @ a1/82
Side 2: Beskrivelse af funktionsfelterne
Se
kapitel
Shift
3.+ Sbar @ @ 5.3.19 |Abn menuen Comfort-pakke
2501/hd T o P
188% [
548 U/mi ry

5.3.20 [Fronttank med Flow Control

TRIL=7
AAARAAAT—

Bl/min Bem

.‘ @ B2raz
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Konfiguration til multifunktionsgreb

Anvendelse pa marken

UF 01 UX, UG

® O O ® O O,
O 0O
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Multifunktionsgreb AMATRON 3

6 Multifunktionsgreb AMATRON 3

6.1 Montering

Multifunktionsgrebet (Fig. 110/1) fastggres et
egnet sted i traktorkabinen med 4 skruer.

Ved tilslutning stikkes stikket fra grundudstyret i
den 9-polede sub-D-bgsning pa
multifunktionsgrebet (Fig. 110/2).

Stikket (Fig. 110/3) til multifunktionsgrebet stikkes
ind i sub-D-bgsningen pA AMATRON 3.

6.2 Funktion

Multifunktionsgrebet fungerer kun i
betjeningsterminalens arbejdsmenu. Det
muligger en blindbetjening af maskinen ved brug
pa marken.

Multifunktionsgrebet (Fig. 111) har 8
betjeningsknapper (1 - 8) til betjening af
maskinen. Desuden kan betjeningsknappernes
funktion aendres 3 gange med kontakt (Fig.
112/2).

Kontakten er som standard i

e midterposition (Fig. 112/A) og kan
trykkes

e [  opad (Fig. 112/B) eller

e I  nedad (Fig. 112/C).

Kontaktens position vises med en LED-lampe
(Fig- 112/1).

Fig. 111

e =  LED-indikator gul
e I  LED-indikator rad
. s LED-indikator gran
Fig. 112
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Multifunktionsgreb AMATRON 3

6.3 Indleeringsmenu multifunktionsgreb
Indlzeringsmenuen startes via Indl zringsmenu multif.greb o ReRS]
hovedmenuen. x =Xs)
SO0
. <2)] Abn indlaeringsmenuen.
ol
Fig. 113

Hvis du trykker pa en tast pa
multifunktionsgrebet, vises den relevante

p
funktion pa displayet. O O O
.

O O

Fig. 114
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Multifunktionsgreb AmaPilot

7 Multifunktionsgreb AmaPilot

AmaPilot tillader betjening af alle vigtige
sprajtefunktioner og af 4-hjulsstyringen.

Der kan veelges 30 funktioner ved tryk med
tommelfingeren. Derudover kan der tilkobles to
ekstra niveauer.

. Standardniveau

. Niveau 2 ved nedtrykket trigger pa
bagsiden

. Niveau 3 efter tryk pa lysknappen

Fig. 115

Fig. 116

94
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Multifunktionsgreb AmaPilot

Konfiguration for AmaPilot

Standardniveau:

Aktivér/deaktivér delbredder i venstre side

Deaktiver venstre delbredder

Reducér/forag udbringningsmaengde Kantdyser i venstre/hgijre side

Niveau 2: i ?

Ind-/udvinkling af venstre sidebom

Ind-/udvinkling af hgjre sidebom

DistanceControl
Spejlvend bom

Niveau 3:

Klap venstre bom ud/ind

Las/oplas svingningsudligning

Laft/seenk bom Klap bommen ind/ud
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Multifunktionsgreb AmaPilot

Funktioner pa alle niveauer:

Pantera: Drej baghjulsstyringen mod venstre

UX: Drej akslen/treekstangen mod venstre

Pantera: Drej baghjulsstyringen mod hgjre

UX: Drej akslen/treekstangen mod hgjre

Pantera:
Omskiftning
2- <->4-hjulsstyring

UX:

AutoTrail-omskiftning
automatisk - manuel

96
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Delbredde-afbryder AMACLICK

8 Delbredde-afbryder AMAGLICK

8.1 Montering

Skru AMACLICK pa multifunktionsgrebet via hullerne i konsollen,
eller monter den sikkert i traktorens farerhus.

Du kan tilslutte AMAGLICK pa fglgende
made:

o med multifunktionsgrebet Fig. 115. . uden multifunktionsgrebet Fig. 116.

Fig. 117 Fig. 118

8.2 Funktion

Afbryderen AMACGLICK monteres i kombination med
. AMATRON 3,

¢ AMATRON 3 og multifunktionsgrebet

til betjening af AMAZIONE-marksprgjterne.

Med AMACLICK
. kan hver delbredde til- eller frakobles efter behov.

. kan udbringningen af sprgjtevaeske aktiveres eller deaktiveres.
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Delbredde-afbryder AMACLICK

1

:a.

& ( c AMACLICK
O O O O @] O
O ;0) OI0I0] Qﬂ@j’i

-

—~

2
(1) Teend/sluk-knap

o Afbryderstilling %:

AMACLICK ikke aktiv. Betjening af delbredderne via
AMATRON 3 / multifunktionsgreb.

o Afbryderstilingen "AMAGCLICK :
Sprejtning til/fra og delbredder aktiveres med
AMACLICK
(det er ikke muligt at foretage betjening med AMATRON
3 / multifunktionsgrebet).
Lamperne over delbreddeafbryderen viser, at delbredden er
aktiveret.

(2) Delbreddeafbryder
Til hver delbredde findes en delbreddeafbryder.
Hvis der findes flere afbrydere end delbredder, konfigureres
afbryderne til hgjre ikke (f.eks. marksprgjte med 11 delbredder.
AMACLICK 13 afbrydere —» 2 afbrydere helt til hgjre er
ikke konfigureret.

(3) Afbryder spragijter til ?/fra ?

Der fordeles/fordeles ikke spraojtevaeske via alle aktiverede

delbredder.
& Hvis du vil se, hvilke delbreddeafbrydere der ikke er konfigureret, kan
l du fjerne plastkapperne.
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Fejl
9 Fejl
9.1 Alarm
Ukritisk alarm: CBIH— 12.8 km/t i
Fejlmeddelelse (Fig. 117) vises i den nederste —t—o 1568 m 3g2bar (03
Arpal: 5.E68ha 2501 /ha

del af displayet, og der kommer en signallyd tre

: 100%
gange. Fejl afbrydes, hvis det er muligt. t oc g admin 5480/minTc
Auto Auto TT :

Auto 2
€/3 4508V (g =
T

2 | T | T\ | %Ooﬂlﬁp
UEXXAKXAKRKRAXT <
Nom. vardi kan ikke
overholdes | e
Fig. 119
Kritisk alarm: CEHE— 12.8 kmst [
Sy 1568 m 3.5bar h‘_";

Alarmmeddelelse (Fig. 118) vises i den midterste

del af displayet, og der kommer en signallyd.
1. Alarmmeddelelse leses pa displayet. .
maler 2 sender i %
@ é intet signal |
2. Bekreeft alarmmeddelelse. e
A e
' “~
T E i
Bekrzft med ENTER =
Opgave: S 8184 P
Fig. 120
9.2 Servomotoren er sat ud (Comfort-pakke UX Super)

Servomotor, sugehane:

Hvis motoren er sat ud ved sugehanen, kan
drevet afbrydes, og sugehanen betjenes
manuelt.

Fjern i den forbindelse skruen under
betjeningsfeltet.

Fig. 121
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Fejl
Servomotor, indvendig renggaring: \
Hvis motoren til indvendig renggring er sat ud,

kan den indvendige renggring aktiveres via
betjeningsfeltet (Fig. 120/A,B).

Fig. 122
9.3 Svigt i vejsensor (impulser/100 m)
Angiyelsen afen simuleret' hastighed i menuen
Service Setup gar det muligt at sprede videre, Totaldat iden ibruat ;
Ivom vejesensoren svigter A T
se . e
| den forbindelse skal du gare fglgende: Totalareal: 12368 ha
1. Tag signalkablet af traktorens basisudstyr. Totalliter: 3898 Ve. ‘5“:';*
e Totalsprejtetid: 124114
2. Angiv en simuleret hastighed. Zin Emgt g0 kmih
v ,
3. Bekreeft angivelsen. "
"Arbejde” vi Icbersion: 1466783
— I menuen "Arbejde" vises det omvendte seros: - DESERCFRI @mmz
hastighedssymbol KiER. Hl-Gaste /HE-452
4. Overhold den angivne simulerede Fig. 123

hastighed under den fortsatte spredning.

Sa snart der registreres impulser pa
vejsensoren, skifter computeren over til
l vejsensorens faktiske hastighed!
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AMAZIONEN-WERKE
H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51 TIf.: +49 (0) 5405 501-0
D-49202 Hasbergen-Gaste fax: + 49 (0) 5405 501-234
Germany e-mail: amazone@amazone.de

http://  www.amazone.de

Med produktionsafdelinger i:
D-27794 Hude o D-04249 Leipzig  F-57602 Forbach, Afdelinger i
England og Frankrig

Produktion af mineralg@dningsspredere, marksprajter, samaskiner, jordbearbejdningsmaskiner
og kommunalmaskiner
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