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‘No debe ser

incomodo y superfluo leer las instrucciones de
servicio y guiarse sequn ellas, porque no es
suficiente escuchar de otros y wver que una
mdquina es buena, comprarla y creer que de ahi en
adelante todo funciona por si mismo. El
responsable no sélo se dafiaria a si mismo sino
también cometeria el error de buscar la causa de
un eventual fracaso en la mdquina en vez de
buscarla en si mismo. Para estar seguro del éxjto
debe introducirse en el espiritu de la cosa, es decir
informarse sobre la razon de cada equipo en la
mdquina y adquirir prdctica en su manejo. Recién
entonces se estard conforme con la mdquina Yy
consigo mismo. Lograr esto, es el objetivo de estas
instrucciones de servicio.
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Datos de identificacion

Acerca de estas instrucciones de servicio

Prefacio

Valoracion del usuario

N.° de documento: MG4552

Fecha de creacion: 12.12

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2010
Todos los derechos reservados.

No se permite la reproduccion total o parcial, salvo con autorizacién
de AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.

Apreciado cliente,

Ha adquirido un producto de gran calidad que es tan solo una
muestra de la amplia oferta de AMAZONEN-WERKE,

H. DREYER GmbH & Co. KG. Agradecemos la confianza que ha
depositado en nosotros.

Al recibir la maquina, compruebe si se han producido dafos durante
el transporte o si falta alguna pieza. Verifique la integridad de la
maquina suministrada, incluidos los equipamientos especiales que
haya pedido, con ayuda del albaran de entrega. Solo con una
reclamacién inmediata podra acogerse a una indemnizacion.

Lea y observe las presentes instrucciones de servicio antes de la
primera puesta en funcionamiento, en especial las indicaciones de
seguridad. Tras una lectura detallada podra aprovechar al maximo las
ventajas de su nueva maquina.

Asegurese de que todas las personas que operen la maquina hayan
leido estas instrucciones de servicio antes de poner en servicio la
maquina.

En caso de que surjan dudas o problemas, consulte las instrucciones
de servicio o lldmenos.

Un mantenimiento regular y la sustitucion oportuna de las piezas
desgastadas o dafiadas aumentard la vida util de su maquina.

Estimada lectora, estimado lector,

nuestras instrucciones de servicio se actualizan con regularidad. Con
sus propuestas de mejora contribuye a conseguir unas instrucciones
de servicio cada vez mas comodas y comprensibles para los
usuarios. Envie sus sugerencias por fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: +49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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Indicaciones para el usuario

L

1 Indicaciones para el usuario

El capitulo Indicaciones para el usuario proporciona informacion
sobre el manejo de las instrucciones de servicio.

1.1 Objeto del documento

Las presentes instrucciones de servicio
. describen el manejo y el mantenimiento de la maquina.

. proporcionan indicaciones importantes para un manejo seguro y
eficiente de la maquina.

e forman parte de la maquina y deberan llevarse siempre con ella
o en el vehiculo tractor.

. deben conservarse para un uso futuro.

1.2 Indicaciones de posicién en las instrucciones de servicio

Todas las indicaciones sobre direccion recogidas en estas
instrucciones de servicio se entienden vistas en direccion de marcha.

1.3 Representaciones utilizadas

Acciones y reacciones

Enumeraciones

Las actividades que debe realizar el operador se muestran como
acciones numeradas. Sigase el orden de las instrucciones prescritas
para las acciones. La reaccion a cada una de las acciones también
se indica mediante una flecha.
Ejemplo:

1. Instruccion 1
— Reaccion de la maquina a la accién 1

2. Instruccién 2

Las enumeraciones sin una secuencia obligatoria se representan en
forma de lista con puntos de enumeracion.

Ejemplo:
. Punto 1
. Punto 2

Numeros de posicién en las figuras

Las cifras en paréntesis redondos remiten a los numeros de posicién
en las figuras. La primera cifra remite a la figura, la segunda a la
posicion en la misma.

Ejemplo (Fig. 3/6):
. Figura 3
o Posicién 6

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Indicaciones generales de seguridad

2 Indicaciones generales de seguridad

El conocimiento de las indicaciones de seguridad basicas y de las
normas de seguridad es una condicion basica para un manejo seguro
y un servicio sin problemas de la maquina.

Las instrucciones de servicio
e deben conservarse siempre en el lugar de trabajo de la
maquina.

. deben estar accesibles en todo el momento para el operador y
el personal de mantenimiento.

21 Representacién de los simbolos de seguridad

Las indicaciones de seguridad estan sefialadas mediante el simbolo
de seguridad triangular y una palabra antepuesta. La palabra
(PELIGRO, ADVERTENCIA, PRECAUCION) describe la gravedad
del peligro potencial y tiene el siguiente significado:

PELIGRO

identifica un peligro inmediato con un elevado riesgo de
conducir a la muerte o a graves lesiones (pérdida de miembros o
danos duraderos) si no se evita.

La inobservancia de estas indicaciones supone un peligro
inmediato de muerte o de sufrir lesiones graves.

ADVERTENCIA

identifica un posible peligro con un riesgo moderado de
conducir a la muerte o a lesiones (graves) si no se evita.

La inobservancia de estas indicaciones puede conducir a la
muerte o a sufrir lesiones graves.

PRECAUCION

identifica un peligro con un riesgo bajo que podria conducir a
lesiones leves o moderadas o a daiios materiales si no se evita.

IMPORTANTE

identifica la obligacion de adoptar un comportamiento
determinado o realizar una actividad concreta para el manejo
correcto de la maquina.

S|B| Bl P

La inobservancia de estas indicaciones puede provocar
perturbaciones en la maquina o en su entorno.

® INDICACION
l identifica consejos de aplicaciéon e informacién especialmente
atil.

Estas indicaciones ayudan a aprovechar de forma éptima todas
las funciones de la maquina.

Amatron+ BAG0116.0 12.12 7
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Descripcion del producto

3 Descripcion del producto

El software AMABUS Yy la consola de mando AMATRON 3
permiten controlar, manejar y supervisar comodamente las maquinas
AMAZONE.

El software AMABUS- funciona con las siguientes maquinas
AMAZONE:

) ZA-M Traonic con arbol de toma de fuerza.

. ZA-M Comfort

o  con bloque de mando del sistema hidraulico para el control
de la corredera de cierre, el Limiter y la cubierta de lona
(segun equipamiento)

o  con arbol de toma de fuerza.

e ZA-MHydro
o  con accionamiento hidraulico de los discos de dispersion,
o  con bloque de mando del sistema hidraulico para el control
de la corredera de cierre y la cubierta de lona (segun
equipamiento).
o  con tecnologia de pesaje.

¢ ZA-M Profis con tecnologia de pesaje.

El software AMABUS regula la dosis de
dispensado en funcioén de la velocidad de Tipo méquina: ZA-N Tronic Encargo
marcha. Basta tocar un botén, segun maquina y A
equipamiento, para N.? encargo: 1 ?
e modificar la dosis de aplicacién a intervalos ~ |Etd. teé.: 200  kg/ha
preestablecidos (p. €j. +/- 10%). Cal.
. efectuar un calibrado de abono durante la naetoriealb: e
marcha (so6lo esparcidoras con sistema de Anchura trab.: 18.8 m Miquina
pesaje). Veloc.prev. : 18 kmst
. dispersion en limite con comodidad. %
B
. dispersion en cufa Pr—
(s6lo ZA-M Hydro ). trabajo Conf.
Menu principal (Fig. 1) Fig. 1
(B 8.5 km/t =
El menu principal consta de varios submenus en Ly 2354 m &
los que antes del trabajo, se debe Sup.:  23.ESha =
. . ﬁ 548 rpm iy
o introducir datos, —
. . . . | Z2A-H Tronic profisS | E
. determinar ajustes o introducirlos. =
25@ kasha 25@ karha @
Men de trabajo (Fig. 2) Rt Ol e T =
2354 kg
. Durante el trabajo, el menu de trabajo — o C R
muestra todos los datos de dispersién
necesarios. i
B k=
e  Elmenu de trabajo permite manejar la . A e
maquina durante su uso. o
Fig. 2

3.1 Software

Estas instrucciones de servicio son validas a
partir de la actualizacion del software:

Maquina: Version MHX: 2.32.01

8 Amatron+ BAG0116.0 12.12



3.2 Entrada de datos en el AMATRON 3

Descripcion del producto

- Para manejar el AMATRON 3
aparecen en estas Instrucciones de g | o

l servicio los campos de funcién para "‘”“”" ARATRORN*
aclarar que se debe accionar la tecla ol e O O
correspondiente al campo de funcion. /

Ejempl B TO @
emplo: | e v

o | o0
e Campo de funcién ~ IJ--*:: - O O

Descripcién dentro de estas Instrucciones de

servicio:
Ejecutarla "r'&: funcion A.
Accion: Fig. 3

El operador pulsa la tecla asignada al campo de
funcion (Fig. 3/1) para ejecutar la funcion A.

Amatron+ BAG0116.0 12.12 9



Descripcion del producto

3.3 Jerarquia del software

Menu de trabajo 4_._’

Menu

principal

!

Esc —»

Menu Encargo

e Introducir nombre

e Introducir nota

¢ Iniciar/continuar pedido
e Borrar encargo

e Introducir la dosis

e Eliminar los datos del dia

L
' 7]
a
l 8
Meri Callbado do gl : ]

¢ Introducir la anchura de trabajo
¢ Introducir la cantidad tedrica

¢ Introducir la velocidad

¢ Introducir el factor de calibrado
o Efectuar el calibrado de abono.

e Ajustar granulado anticaracoles.

1 71 ¢ 4

. v, 'y palr

l w l W l d
Yo ’ _

¢ Nivel de llenado de abono

o Afadir abono

e Limite de alarma de abono

e Vaciar depdsito

o Configurar modificacion de dosis
e Calibrar los impulsos por 100 m

e Moadificar las revoluciones
nominales del arbol de toma de
fuerza

e Contador de recorridos en extremo
del campo

e Calibrar granulado
anticaracoles/seleccionar arroz

e Equilibrar la esparcidora
e Calibrar en linea/fuera de linea

e Numero de revoluciones nominal
de los discos

o Numero de revoluciones de los
discos
- Dispersion en limite
- Dispersion en borde
- Dispersién en zanja

o Entrada de diagndstico
e Emisién de diagndstico
e Velocidad simulada
o Seleccion de los datos basicos
- Tipo de maquina
- Célula de pesaje
- Calibrar célula de pesaje
- Ajuste basico de la corredera
- Cubierta de lona hidraulica
- Limiter disponible
- Corredera de cierre; de efecto
doble, de efecto simple
- Factor de regulacién
- RESET

10
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Puesta en funcionamiento

4 Puesta en funcionamiento
4.1 El menu principal
Encargo - i - : s -
. Mend Encargo (pégina 18) Tlim maquina: ZA-H Tronic Encargo
o Introducir los datos del nuevo encargo. |N.9® encargo: 1
o Iniciar el encargo antes de empezar la Cid.ted.: 208 kgsha g
dispersion. Cal.
Factor cal.: 1.88
o  Se pueden guardan los datos de un .
méximo de 20 encargos ejecutados fnchura: drab;: 10050 (feating
? Veloc.prev.: 18 kmst
. c!- | Menu Calibrado de abono (pagina i %
20) MHend
t rabajo Conf.
o Antes de cada tarea debe calcularse Fig. 4

de nuevo el factor de calibrado del
abono que se va a emplear.

Con la ZA-M Profis se puede

o) determinar el factor de calibrado
mediante un recorrido de calibrado
(pagina 23).

o) calcular de manera continua el valor
de calibrado con el calibrado en linea
durante la dispersioén (pagina 25).

S
Einst. ., -
° Menu Granulado anticaracoles

(pagina 27)

o  Sustituye al menu Calibrado de
abono durante la dispersion de
granulado anticaracoles.

El menu Granulado anticaracoles se
activa a través del menu Datos de la
maquina.

o

Haquina
o Menu Datos de la maquina (pagina
12)

o Introducir datos especificos de la
maquina o individuales.

o Menu Configuracion (pagina 30)

o Introducir los ajustes basicos.

e

Menu Banco de ensayo movil
(pagina 33)

Para calcular la posicion de la pala
durante la comprobacion de la
distribucion transversal con el banco
de ensayo movil. Consultar el manual
del operador del "Banco de ensayo
movil".

)

Amatron+ BAG0116.0 12.12 1



Puesta en funcionamiento

4.2 Introduccién de los datos de la maquina

l Haquina

Seleccionar Datos de la maquina en el menu principal.

Pagina uno (Fig. 5) %
Miv.llen.abono 1568 kg
1] = kg
° ** _|Introducir el nivel de llenado del g - A
abono en kg (salvo con ZA-M Profis). FOREAERRERSLSE ?
= "(_. Alar.
. = | Afiadir abono (véase la pagina 50). el £k &
Alarm Vaciar deposito: izq 8 Imp.
\/\_/I K der 8 Imp. Izq
. **_|Introducir el limite de alarma de ?
8184
cantidad residual en kg. @ be
Fig. 5
O l ‘ Abrlr/cerrar la corredera de
dOS|f|caC|on (consultar el procedimiento de
vaciado del dep03|to en la pagina 51).
\)Pagma dos (Flg' 6) Configurar reduccién cantidad Enn-'l?:i g.
o
Bun-f?ig. m!—l
J Configurar la modificacién de la Impulsos p/1008 m: 13080 O
dosis (véase la pagina 14). I /1 @88
% Rev.teor.arbol — ~
e "™ |Determinar los impulsos por 100 m hafserza; orem | £} 7
(véase la pagina 15).
¥4
[ lird
. Introducir numero de revoluciones @ B2/Bd
deseado de la toma de fuerza (véase la ]
pagina 16, no es posible con ZA-M Fig. 6
Hydro).

12 Amatron+ BAG0116.0 12.12



'@ Pagina tres (Fig. 7)

. m | Contador de recorridos con./desc.:

Para determinar las calles se visualiza en el
extremo del campo el recorrido efectuado.
El contador de recorridos empieza a
registrar el recorrido al cerrar la corredera
de cierre.

Arro
. [ Dispersion de arroz con./desc.
VA

Dispersién de granulado anticaracoles
con./desc.

Con.: la opcién Calibrar granulado
anticaracoles aparece en el menu principal
(pagina 27).

Puesta en funcionamiento

Cont.recorrid.:
o

Disp.arrox:
Granul .antic.:

Eq.esparcidora

Des

Des
Con

Procedimiento de cambio de
rumbosobre la parcela:

Cal. fuera de linea

8 kg

@ B2 89

Cambio
rumho

PRECAUCION
Peligro de lesiones en la zona de la

corredera de dosificacion debido al
cierre automatico de la corredera al
conectar la dispersién de granulado
anticaracoles.

[ vv 1]

B kg e . .
. Equilibrar la esparcidora P. ej.

después de instalar accesorios especiales

(véase la pagina 32).

o  Vaciar completamente la esparcidora
de abono y esperar hasta que

aparezca el icono .

0. Confirmar.

Cambia

rumba

. Seleccionar el procedimiento de
cambio de rumbo sobre la parcela.

o  Calibrar el sensor en linea (véase la
pagina 25)

o Calibrar el sensor fuera de linea
(véase la pagina 23).

Fig.7

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Puesta en funcionamiento

'@ Pagina cuatro (Fig. 8)

ZA-M Hydro:

i //—E\\
AR

I
e
/

=)

Introducir el nimero de revoluciones
deseado del disco de dispersién en rpm
(consultar el valor en la tabla de dispersion,
valor estandar 720 rpm.)

—

° @ Ndmero de revoluciones en rpm
para la dispersion en limite.

=
. @ Numero de revoluciones en rpm

para la dispersion en zanja.

=

. | Numero de revoluciones en rpm
para la dispersion en borde.

4.21 Configurar la reduccion de la dosis (Datos de la maquina )

Ctd.
En ¥

. Introducir la cantidad en pasos (valor
de modificaciéon porcentual durante el
trabajo).

=

D -%_[Todas las ZA-M: reduccion de
cantidad durante la dispersién en limite

§ -
. ~%_| ZA-M Hydro: reduccion de
cantidad durante la dispersién en zanja

=

o -* | ZA-M Hydro: reduccion de
cantidad durante la dispersién en borde

H.9 rev.nominal

dig:ns: TZ8rpm

MN.9 revoluc.

dispers.lim.: 358rpm

H.0 rev.dispersién

borde en zanja: 2688rpm
N.O rew.
Fdispers. barde: 488 rpm

@ B4./B4

@Wﬁ@wﬁ@“ﬁ@ %

Fig. 8

Paso:

Reduccién cant idad
dispersion lim.:

Reduccién cant idad

disper. limi. en zanja:

Reduccion cid.
dispersion borde:

18%

182

10

18%

Cid.
En #

-#

PR

I

-4

Fig. 9

14
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4.2.2

Puesta en funcionamiento

Calibrar el sensor de camino (datos de la maquina )

Para determinar la velocidad real, el AMATRON 3 necesita el
valor de calibrado impulsos/100 m.

o El valor de calibrado impulsos/100 m no puede ser inferior a 250; en
l caso contrario, AMATRON 3 no trabajara segun las normas.
Para maquinas conectadas a un tractor ISOBUS mediante el
cableado de luz ISOBUS.
. Introducir valor para "impulsos por 100 m": 0.

&

o

Para introducir el valor impulsos/100 m se han previsto tres

posibilidades:

Ent .

manual

. El valor es conocido y se introduce en
AMATRON 3 de forma manual.

. El valor no es conocido y se determina efectuando un trayecto
de medicion de 100 m.

Medir en la parcela un trayecto de medicién
de 100 m exactos. Marcar el punto de
partida y de llegada de dicho trayecto de
medicion (Fig. 11).

Iniec.

Iniciar el calibrado.

Recorrer el trayecto de medicion exacto
desde el punto de partida hasta el punto de
llegada

Al arrancar, el contador se pone a 0.

En la pantalla se muestran los impulsos
registrados continuamente.

Parar al cabo de 100 m.

Ahora, en la pantalla se muestra el nimero
de impulsos registrados.

@ Aceptar el valor de impulsos/100 m.

Se asignara el valor al tractor seleccionado
en la memoria.

[ES ]
Descartar el valor de

impulsos/100 m.

u
Introducir valor p.inps/188m
o calibrar auvtomaticam.

Actual: 130600 Imp~18068m

calibrado del sensor de camino

Si se utiliza la traccién a las cuatro
ruedas en el campo, al efectuar el

también debe estar activada la
traccion a las cuatro ruedas.

Ent .
manual

Merar ia

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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1.

Menaria

El valor de impulsos/100 m se puede
guardar para 3 tractores:

@, @ Seleccionar tractor —»

Tractor
Canb.

Introducir/modificar el nombre.

Mo, ine .

Introducir el valor de impulsos/100 m
para el tractor seleccionado.

Si se selecciona un tractor ya
guardado se asumiran el valor de
impulsos/100 m y el nUmero de
revoluciones del arbol de toma de
fuerza correspondientes.

L

Tractor
aMD.
u

Seleccionar el tractor:

i e : 13686 Imp~ 100m ./
.......... 5486 Imp~188m Huo. ime .
.......... 258 Imp/1688m

3

Fig. 12

4.2.3 Introducir el numero de revoluciones deseado del arbol de toma de fuerza
(Datos de la maquina )
i . Sélo para tractores con captura del numero de revoluciones de
l la toma de fuerza.
']
Fe) Rev. tear.darbol
,P? . i t. fuerza: 548 rpm a
. Introducir el numero deseado de s rpm
revoluciones del arbol de toma de fuerza
o 540 rpm, 720 rpm Impulsos pAreval. e
) toma fuerza: 2 Impuls. Imp/re
— numero de revoluciones estandar.
r’le#;_rlnria
o Orpm: e )

— sensor de la toma de fuerza no MEEH
disponible 0 no se desea supervisién de la I
toma de fuerza. kLim.alarma: + 10% alar.

- 50% .
alar.

o

Imp/re

Introducir los impulsos por
revolucion de la toma de fuerza (consultar
al distribuidor).

[
Memoria para 3 tractores con el

correspondiente numero de revoluciones
del arbol de toma de fuerza.

@, @ Seleccionar tractor —»

Tractor
rib.

Ca

Fig. 13

2. Introducir/modificar el nombre.
3. Introducir el numero de revoluciones
del arbol de toma de fuerza.
16 Amatron+ BAG0116.0 12.12
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. Memoria para 3 tractores con el

correspondiente valor de
impulsos/revolucion.

1. @ @ Seleccionar tractor =

Tractor
Carb.

2. Introducir/modificar el nombre.

Puesta en funcionamiento

Heso. ine .

3. Introducir los impulsos/revolucién de
la toma de fuerza.

43
alar,

4, Introducir el limite superior de
alarma en %. (Valor estandar 10%).

5. Introducir el limite inferior de alarma

en %. (Valor estandar 10%).

Amatron+ BAG0116.0 12.12 17
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4.3 Crear un encargo

l Encargo

En el menu principal, seleccionar Encargo.

Al abrir el menu Encargo, aparece el encargo
iniciado (o el ultimo efectuado).

Se pueden memorizar hasta 20 encargos (n.° de
encargo del 1 al 20).

Para introducir un nuevo encargo,

seleccionar un numero de encargo (Fig. 14).

. Eliminar los datos del encargo

seleccionado

° l Introducir nombre
° A Introducir nota

N

k=fta
. Introducir la cantidad deseada
Iniciar
° Iniciar el pedido, para ello, se deben
distribuir los datos obtenidos para esta
tarea.
rrar
. sncrss| Borrar encargo
By
del dia .. ,
° Eliminar los datos del dia

o  Superficie trabajada (ha/dia)

o Cantidad de abono esparcida
(cantidad/dia)

Tiempo de actividad (horas/dia)

l®

o A los pedidos ya memorizados se

l puede acceder con y volver a
Iniciar
iniciar con I .

Shift
M.? encargo: 1 Mo,
Homz: L2t Addass s ssssss s i
Mota: ....................
Cid.ted 288 kg ha ka/ha
Superfic.lista: 8.88ha
Haoras: a.a t Thiciar
Promedio: 8.88hat =HESRaS
Ctd.esparc. : a kg
Ha/dia: 23.65ha Enicar oo
Ctd. dia: a kg
\Horas/dia: 8.0 t Borrae
datos
del dia
@ 1/.268
Fig. 14

18
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Tecla Shift pulsada l (Fig. 15):

Enc.

del.

- Pasar las paginas del encargo hacia
adelante.

Encarso
atris

- Pasar las paginas del encargo hacia
atras.

431 Encargo externo

Mediante un ordenador PDA, se puede transmitir
e iniciar un encargo en el AMATRON 3.

Este pedido siempre contiene el nimero de
pedido 21.

La comunicacion de datos se realiza mediante
una interfaz en serie.

Finalizar
encarso
et

. Finalizar un encargo externo.

Puesta en funcionamiento

H.? encargo: 1 e
del.
Homs: . Oddddsadas s ias s sss
Mata: ....................
Cid. ted 200 kg/ha Eg'f;?gg“
Superfic.lista: 8.880ha
Horas: 8.8 t
Promedio: 8.88hast
Ctd.esparc.: a kg
Hardia: 23.65ha
Cid.Adia: a kg
Horas/dia: B8.8 ¢
[ﬂﬁj 1728
Fig. 15
N.? encargo: 20080312 Finalizar
EncCarso
o Ext.
Cid.tebd. : 208 kg~ ha
Superfic.lista: 8.88ha
Horas: 8.a t
Ctd.esparc.: a kg
factor calibr.: 1.886

-3

Fig. 16

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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44 Calibrado de abono

N

Cal.

Seleccionar Calibrado de abono en el menu principal.

El factor de calibrado del abono determina el comportamiento de
regulacion del AMATRON 3 y depende de:

. la fluidez del abono que se va a emplear.

. la dosis de aplicacién especificada.

. la anchura de trabajo especificada.

A su vez, la fluidez del abono depende de:

. el modo de almacenamiento del abono, el tiempo de
almacenamiento y factores climaticos.

. las condiciones de trabajo.

El valor de calibrado se determina de distinto modo segun la
esparcidora.

La siguiente tabla remite a las paginas en las que se describen los
procedimientos de calibrado para cada una de las esparcidoras

ZA-M ZA-M ProfiS
Calibrado en reposo Pagina 21 Pagina 21
Au?omético durante un recorrido de Pagina 23
calibrado
Calibrado en linea Pagina 25
Calibrado de granulado anticaracoles Pagina 27 Pagina 27

. La fluidez del abono puede variar incluso si ha sido almacenado
durante un periodo breve.

Por lo tanto, antes de cada tarea debe calcularse de nuevo el
factor de calibracion del abono que se va a emplear.

. Recalcular siempre el factor de calibrado de abono cuando
existan divergencias entre la dosis de aplicacion tedrica y la
real.

o La dosis de aplicacion que se especifique en el AMATRON
3 no debe superar un determinado valor maximo (que depende
de la anchura de trabajo, la velocidad y el factor de calibrado
especificado).

— La dosis de aplicacion maxima/ha se alcanza cuando la
corredera esta completamente abierta.

Factores de calibrado realistas para abono (de 0.7 a 1.4):
. 0.7 para urea

) 1.0 para nitrato de amonio calcico (NAC)

. 1.4 para abonos PK finos y pesados

20
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441 Determinar el factor de calibrado del abono con el vehiculo parado

Afadir una cantidad suficiente de abono al
deposito.

Retirar el disco de dispersion izquierdo.

Fijar el recipiente bajo la apertura de
vaciado izquierda

(observar las instrucciones de servicio de
ZA-M).

—
i
4 Comprobar/introducir la anchura de

trabajo.
]

s
£

o . . .
2| Comprobar/introducir la dosis de
aplicacion.

N

Comprobar/introducir la velocidad
prevista

Introducir el factor de calibrado para

determinar el factor de calibrado exacto, p.
ej. 1.00.

Puede usarse como factor de calibrado

o el factor de dosis de la tabla de
dispersion.
0 recurrir a valores anteriores fruto de la

experiencia.

FAjustar rev.nominales discos
~Abxir corredera hidr.izq.
~Esperar a recipiente colector
lleno

=Introducir d.recogida en kg

rpm
Tmpo: Bs

Anch. t rabajo

ajustada actualm.: 8.8m

Dosis aplicacién: B8 kg/ha

Vel. prevista: B km/t

Factor de calibrado: B.00

k=asha

kr/t

Ca
Fac.

FPm

Fig. 17

ADVERTENCIA

A

derecho.

Peligro de lesiones debido a la rotacion del disco de dispersién

No permita la presencia de ninguna persona en la zona de accion de
los discos de dispersion

Ajustar el arbol de toma de fuerza del
tractor de acuerdo con la tabla de
dispersion.

ZA-M Hydro: I Activar los discos
de dispersion.

Abrir la corredera de cierre izquierda

o Accionar la unidad de mando del
tractor 1.

]

o ZA-M Hydro/Comfort:

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Puesta en funcionamiento
10. En cuanto el recipiente colector esté lleno,
cerrar la corredera de cierre izquierda.

o) Accionar la unidad de mando del
tractor 1.

]

o ZA-M Hydro/Comfort:

11. Desactivar el accionamiento del disco de
dispersion.

o Desactivar la toma de fuerza.

o ZA-M Hydra: los discos de
dispersion se desactivan
automaticamente.

12. Pesar la cantidad de abono recogida
(teniendo en cuenta el peso del recipiente

colector).
o La bascula utilizada debe pesar con precision. La existencia de
imprecisiones puede ocasionar discrepancias en la cantidad de
l abono real utilizada.
13. Introducir el valor de la dosis de abono —
pesada en kg. FAjustar rev.nominales discos
-H H . | - | H
—  Se mostrara el nuevo factor de calibrado -fl Muevo factor cal.: s
(Flg 18) L In 1.07 kAt
@ I:a
. . Fac.
14. Confirmar el factor de calibrado o
An
ES e aj Confirmar con la tecla
descartarlo. B: Intre o cancelar con ~
ESC
0 hojear
Fa hasta la ayuda
Fig. 18
o Dispersion de arroz:

Arro
Menu Datos de la maquina: [ Dispersion de arroz activada.

— Debido a las caracteristicas de fluidez muy variables del arroz,
el rango realista de los factores de calibrado se ha aumentado
de0Oa?2.

22 Amatron+ BAG0116.0 12.12



L

Puesta en funcionamiento

4.4.2 Efectuar una marcha de calibrado de abono (calibrado fuera de linea)

Sélo con ZA-M Profis:

El calibrado automatico de abono se realiza al Cont.recorrid.: Des LHR
inicio de la dispersion, en la que deben " ——
emplearse por lo menos 200 kg de abono. Arro
Disp.arroz: Des
Granul .antic.: Con
Haquina %
Menu Datos de la maquina pagina tres ﬁ

: Eq.esparcidora

8 kg
Procedimiento de camhio de
rumbasobre la parcela:
Cambio Cual. fuerna de linea| Cambio
rumhba
J Modo de calibrado fuera de linea. @ oarma | FUMbe
Modo de calibrado fuera de linea activado: Fig. 19
Antes del calibrado de abono automatico:
o Cal. |Seleccionar el menu Calibrado de
abono.
?/ M
/r/ -Flju_si'u.r rev.nnmingles_discns
1. Comprobar/introducir la anchura de rAbrir corredera hidr.izq. Ve
) FEsperar a recipiente colector
trabajo. lleno
// ~Introducir d.recogida en kg knt
Ve 8 rpm
2. Sy omprobar/introducir la dosis de T . i =
aplicacion. ot -
Anch. t rabajo
ajustada actualm.: 8.8m A
. . . Dosis aplicacién: Bkg/ha
3. Comprobar/introducir la velocidad Vel. prevista: Bkm/t
prevista. Factor de calibrado: 8.00 L =
! FPM
4. Introducir el factor de calibrado para
determinar el factor de calibrado exacto, p. Fig. 20
ej. 1.00.
Para introducir el factor de calibrado se puede:
o  consultar en la tabla de dispersion el
factor de calibrado (factor de dosis).
o recurrir a valores anteriores fruto de la
experiencia,
o o efectuar previamente el calibrado
con la maquina parada (pagina 21).
i e Alinicioy al fin de la calibracion, el tractor y la esparcidora de
l abono deben hallarse en posicion horizontal.

° Para determinar el factor de calibrado, la bascula debe hallarse
en posicién de reposo al inicio y al final del proceso.

— Siaparece en la pantalla el simbolo E la esparcidora no se
encuentra en posicion de reposo.

Amatron+ BAG0116.0 12.12 23



Puesta en funcionamiento

Determinar automaticamente el factor de e 8.5 kmh =]
calibrado. B 2354 m Iij X
Fliche: 23.B5ha —
(:;;j) 3 540 U/min S
Seleccionar el menu de trabajo. | 2A-H Tronmic profis | B

5 '\\ ESE'ksfha Esmksfha h/@
7l 1@9; ks\ 163 ,/5 s X

2. Iniciar el calibrado automatico. 2354\ e

3. Iniciar la dispersién del modo

. ___-_ L
acostumbrado, aplicando por lo menos 200 ‘Cr_—__’:'

kg de abono. = .
1 (2 |k ~
— En el menu de trabajo se visualiza la dosis Auft rag: 1 - /—m’l—
de abono aplicada (Fig. 21/1). ¥
— En el menu de trabajo se muestra cuando Fig. 21
fueron aplicados 200 kg de abono (Fig. I
21/2)- -:Jusiur rev_lnnml nu}les discos )
4. Una vez aplicados por lo menos 200 kg de ‘E Nuevo factor cal.: ks/ha
abono, cerrar la corredera de cierre y 11 e
- In 1.87 ' g
detener la marcha.
// IE;:.
5. Finalizar el calibrado automatico. An
- Sg mostrara el nuevo factor de calibrado Eg c‘;:ﬂ;“:";:gg}:r*iz;“ a
(Fig. 22). . 5 hESF
@ HFa hasta :?I.Jueuu.rgudu
Aceptar el factor de calibrado o

. Fig. 22
descartarlo.

- Para optimizar el factor de calibrado
se puede efectuar un recorrido de

l calibrado en cualquier momento
durante el trabajo.

realiza durante la dispersion, en la que deben emplearse por lo

o . La calibracién de abono mediante tecnologia de pesaje se
menos 200 kg de abono.

. Después de la primera calibracion deben realizarse otras
usando dosis de dispersion mayores (p. ej. 1000 kg) para
optimizar aun mas el factor de calibracion.
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443

Sélo con ZA-M Profis:

El valor de calibrado se actualiza
permanentemente por medio del pesaje en linea
y la dosis tedrica. La posicidn correcta de la
corredera se modifica en linea.

Haqui naj

Menu Datos de la maquina pagina tres
Cambio
rumba . .

3 Modo de calibrado en linea.

Si se desea calibrar el abono de modo
permanente durante la dispersion debe activarse
el calibrado de abono en linea (Fig. 23/1).

Modo de calibrado en linea activado:

Antes del calibrado de abono en linea:

Puesta en funcionamiento

Calibrar el abono de modo permanente (calibrado en linea)

Cont .recorrid. : Des
=

Disp.arrox: Des

Granul .antic.: Con

Eq.esparcidora

8 kg
Procedimiento de cambio de
rumbosobre lu parcela:
Cual. fuera de linea| Cambio
@ B384 rumbo
Fig. 23

FAjustar rev.nominales discos
~Abxir corredera hidr.izq.
~Esperar a recipiente colector

kasha

lleno
? =Introducir ctd.recogida en kg knt
o Cal. |Seleccionar el menu Calibrado de .
abono. ‘ﬁ Tmpo: Bs Il__ Fac.
T/: Anch. trabajo
// uju§+ur.lu Eu:iug!m. : 18.8m A
1. Comprobar/introducir la anchura de ox e anps Eoelom: 200 kg/ha
. el. prevista: 18 km-t
trabajo.
o \Factor de calibrado: 1.8E [ ]
// rFpm
2. ke Comprobar/introducir la dosis de
aplicacion. Fig. 24
3. l Comprobar/introducir la velocidad
prevista.
4, A Introducir el factor de calibrado para
determinar el factor de calibrado exacto, p.
ej. 1.00.
Para introducir el factor de calibrado se puede:
o consultar en la tabla de dispersion el
factor de calibrado (factor de dosis).
o  recurrir a valores anteriores fruto de la
experiencia.
Amatron+ BAG0116.0 12.12 25
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£

Iniciar el calibrado en linea en el

menu de trabajo al inicio de la
dispersion (Fig. 25).

El calibrado en linea sélo se puede
iniciar con la bascula en reposo y con
mas de 200 kg en el depdsito.

Si aparece en la pantalla el icono E

la esparcidora no se encuentra en
posicion de reposo.

Durante el calibrado en linea se muestra en el
menu de trabajo:

(1)
()

©)

el factor de calibrado actual.

la dosis aplicada desde el ultimo calibrado
en linea, bascula en linea activa.

El factor de calibrado esta estabilizado.

| 250 250 l 3‘&“‘/@
kasha kasha
188 ¥ kg 108 ¥ Ly
Ca 2354
100 == [— — Dkg
P R e SRS TS
ks
— 4]
Fig. 25
B 8.5 kmh ==
B 2354 m H L
Fldche: 23.85ha @
5 5408 U/min 2 :
—

| ZA-H Tronic profi5 |
\\ 25E|ksfha Esmksr“ha /@
ww ks\ 169 ;/ 2 =
2354 g Vv

__—_ A . S

— |
)
w

Auft r'ng\:_’ 1

Fig. 26

irregulares pueden producirse oscilaciones en la determinacion del

Al trabajar en terreno ondulado o con condiciones del suelo
peso condicionadas por el sistema:

Aqui

B

sk

— Lavisualizacion (Fig. 26/1,2,3) desaparece.

—  Se continta la dispersién con el factor de calibrado especificado

Desactivar el calibrado en linea durante el desplazamiento.

(Fig. 26/1).
- Durante el trabajo de dispersion se desactiva automaticamente el
l calibrado en linea cuando el contenido del depdsito es inferior a
200 kg.

Después del llenado se vuelve a activar automaticamente el
calibrado en linea (contenido del depésito superior a 500 kg).

26
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444 Calibrado de granulado anticaracoles

PRECAUCION i
. Cont.recorrid. : Des A
Antes de esparcir granulado x =i
anticaracoles es imprescindible
controlar la dosis de aplicacién : aree
! Disp.arrox: Des
para las dos aperturas de vaciado Granul .antic.: Con
una después de la otra. 5L
Para la dispersion de granulado anticaracoles, Eq.esparcidora ﬁ
8 kg
Méquina Procedimiento de camhio de
en el menu Datos de la maquina pagina 3 rumhbosobre la parcela:
@M_m Cual. fuera de linea| Cambio
@ g rumbe
ﬁ , ) Fig. 27
1. Activar Granulado anticaracoles
(Fig. 27).
. . Tipo miquina: ZA-H Tronic Encargo
° Calibrar el granulado anticaracoles para P
la apertura de vaciado izquierda: b isntaran: 1
2. Angdlr una cantidad §|J_f|0|ente degranulado  |cig. tes. 2080  kgs/ha gf
anticaracoles al depdsito.
Cal.
Desmontar los dos discos de dispersion. Factor cal.: 1.886
Colocar el recipiente colector bajo la Anchura trab.: 18.8 m Haquina
apertura de vaciado izquierda. Veloe.prev. : 18 kmst
pRcoN [ @
: ' g Einst. Hend
5. Activar el menu principal para trabajo Conf.
pasar al menu Calibrado de granulado -
anticaracoles. Fig. 28
T —
// =D 1 dera con teclas )
6. Comprobar/introducir la anchura de +i§Pi ;::{;:';E_m impulsos
trabajo. hasta la posicién deseada ks/ha
~La cantidad esparcida se puede
// comprobar con el contador HA kmh
7 Trmub
e . . . .
7. /_**™] Comprobar/introducir la cantidad
izq
LAy Hr'_lchii:luhuj? . iR +18
8. Comprobar/introducir la velocidad Dosis aplicacién: 208  kg/ha Ser
prevista. km#h - traobajo: 0.8 kmt -18
F izq
9. Consultar en la tabla de dispersion la Impulses corredera izq.: g -18
L, Impuls.corredera der.: 5] der
posicion correcta de la corredera para los

valores especificados. Fig. 29
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+10
izq
10. : , li Pulsar el botén hasta que el

indicador (Fig. 30/1) de la corredera de

dosificacion izquierda sefiale la posicion
correcta de la corredera.
Fig. 30
Shift
L N.? encargo: 1 el
11. Volver al menu principal para pasar
Homs: LSt sa s s s, st s s s e
Encargo Mot
, . OTO: s s s s s s s s rr o
al menu Encargo (Fig. 31).
Cid.teb.: 200 kg/ha ks/ha
', Superfic.lista:  0.80ha
i Horas: a.a t Tniciar
12. Bgrray los dgtos del dia en el it A e SLelol
encargo iniciado (Fig. 31). Ctd.esparc. : 8 kg
Hardia: 23.65ha Encarso
Ctd./dia: B kg
\Horas/dia: 8.0 t Borrae
datos
@ e del dia
Fig. 31

- 8.5 knm/t —
13. Pasar al menu de trabajo LSy 2354 m &

(Fig. 32). Sup.: 23.E5ha @
548 i
14. Activar el accionamiento del disco de i rP'j‘ _ e—
dispersion. | ZA-H Tronic profis | _\g“—”'
250 kama 250 ka/ma @
o. Ajustar el arbol de toma de fuerza del B kg iy E-
tractor de acuerdo con la tabla de Ca 2354 25
dispersion. B kg
[ — N -t
15. Abrir la corredera de cierre izquierda. Encargo S m
o  Accionar la unidad de mando. Fig. 32

o ZA-M Hydro/Comfort;

— En el menu de trabajo se muestra la
superficie de dispersion tedrica.

16. Cuando, segun la indicacion, se haya
esparcido aprox. 1 ha,

cerrar la corredera de cierre izquierda.

0 Accionar la unidad de mando.

o ZA-M Hydro/Comfort:
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17.

18.

Puesta en funcionamiento

Desactivar el accionamiento del disco de
dispersion.

Pesar la cantidad de granulado
anticaracoles recogida (teniendo en cuenta
el peso del recipiente colector).

o La bascula utilizada debe pesar con
precision. La existencia de

l imprecisiones puede ocasionar
discrepancias en la cantidad de abono
real utilizada.

19.

20.

Encargo

Leer en el encargo la cantidad de
granulado anticaracoles te6ricamente
esparcida y compararla con la cantidad
medida.

La cantidad calculada en el encargo es

superior a la cantidad medida

+10
rzq

Aumentar la dosis de aplicacion.

inferior a la cantidad medida

-18
izq

Reducir la dosis de aplicacion.

e Calibrar el granulado anticaracoles para la apertura de
vaciado derecha:

Calibrar el lado derecho siguiendo el mismo método que para la
apertura de vaciado izquierda.

Al aplicar el granulado anticaracoles mantener siempre una velocidad
de marcha constante (como la especificada en el AMATRON 3),
ya que cuando se aplica granulado anticaracoles los servomotores
eléctricos no se regulan de modo proporcional a la velocidad.

o En el menu de trabajo se indica mediante un icono de caracol que se
ha seleccionado la opcién Granulado anticaracoles en el menu
Datos de la maquina.
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4.5 Configuracion de servicio

En el menu principal, seleccionar Configuracion y

.
confirmar con .

Pagina 1 (Fig. 33) .
Datos completos desde pta. func. i
—{armn
e kmt
Vi Superf.total: 2689 ha )
. Entrada del ordenador de RERT Sim.
diagndstico (solo para el servicio técnico). Ctd.total: 1244
// Tmpo.tot.disp.: S68 1
e
s . , . i
e /™1 3alida del ordenador de diagndstico Kl ii - akme
(s6lo para el servicio técnico). ==
1] IJF =
[Yrsiin, M 2220t -
km/t H
Sim. Ue:sil‘n ICIPi 2.6.8 @81!82
. Introducir la velocidad simulada el (=R
(permite seguir esparciendo aun con un Fig. 33
sensor de camino defectuoso, véase la
pagina 64).

. Configuracion de la terminal.

o
° /4/% Introducir los datos basicos

(véase la pagina 31).

Atencion, el ""RESET? | reser

@ Pagina 2 (Fig. 34) dg 1 ordenador borra Or denador
todos los datos y lo | ™M™
restablece con los

0:536; aJUStE‘E de fébr" ica
) "™ | Restablecer los ajustes de fabrica en .
. Anotar los valores siguientes
el ordenador de la maquina. antes de iniciar el "Reset”:
\ . -Parametros 1 2 bascula
o Todos los datos introducidos y -Ajuste b&si:nucurrederu
almacenados (encargos, datos de la _ilz"-l-'i-l '-"E"-”Ba
l maquina, valores de calibrado y datos Sine. ‘Rereve.racBols te. e,

de instalacion) se pierden.

@ B2/62

Anotar previamente los siguientes datos: Fig. 34

. Parametros 1y 2 de la bascula.

. Impulsos con ajuste basico de la corredera,
izquierda y derecha.

° Impulsos por 100 m

. Impulsos por revolucion de la toma de
fuerza
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! e
/1] Pagina 1 Datos basicos (Fig. e, naguing LER=IlConfoil
35): i Femg!

ﬁ Cel . pesaje: Con ?
. BLR | Seleccion del modelo de maquina.

e Calibrar célula pesaje
. —_|Célula de pesaje disponible, Cal.

con./desc.

ﬁ FLimiter: Izq. Limiter

. ! | Calibrar célula de pesaje (pagina @ e

32). Fig. 35

Lini-er
. Limiter disponible

o Izquierda
o) Derecha

o) Desc.

Ajuste basico

@Pégina 2 Datos basicos (Fig. Elfﬁ L

36):

&
&

lona hidr.: Des
. / Ajuste basico de la corredera B
izquierda (pagina 54). Corred.cierre hidr.: Clresorte’ {-=>
ozl
. Ajuste basico de la corredera . Factor reg.: 1.p8

derecha (pagina 54).

@ Bz2s84
% Fig. 36

. Cubierta de lona disponible:
con./desc.
I=a
-2
. =~ | Corredera de cierre hidraulica:

o Con resorte (de efecto simple)

o Sin resorte (de efecto doble)

T

. Factor de regulacion (para servicio
técnico, sélo con ZA-M Hydrao).
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Puesta en funcionamiento

4.5.1 Equilibrado/calibracién de la célula de pesaje

La célula de pesaje se suministra equilibrada y
calibrada de fabrica. Si pese a ello se detectan
divergencias entre la dosis de aplicacion real y la
indicada, o en el contenido del depdsito, debe
reequilibrarse la célula de pesaje.

Véase el menu Configuracion de servicio ,

Datos basicos, pagina uno .

Después de instalar accesorios
especiales debe equilibrarse la célula
de pesaje.

Calibrar célula pesaje E%i

=Vaciar esparcid.
-Eq.esparcidora

-Anadir abono (min. 5608 kgl
=Introd.ctd.llenade en kg

, Val.brute actual
célula pesaje: 20564

¥

Ent.

manual

Fig. 37

1. Vaciar por completo la esparcidora de abono (introducir datos

de la maquina, pagina uno , pagina 12) y esperar,& a

que desaparezca el icono.

e

8 kg/

tera | Confirmar.

Estacionar el tractor con la esparcidora acoplada en una

superficie horizontal y esperar hasta que E desaparezca el

icono.

f PRECAUCION

Mientras aparezca en la pantalla el icono E, el tractor no se

encuentra en posic

ion de reposo.

4. Confirmar | Tary

— La esparcidora esta equilibrada.

5. Aifadir una cantidad de abono pesada exactamente de 500 kg

como minimo y esperar a que E desaparezca el icono.

R

6. Confirmar | seexs |,

Introducir en el AMATRON 3 la dosis de abono pesada en

kg — La esparcidora esta calibrada.

- Para comprobar que los datos sean correctos, comparar la indicacién
del menu de trabajo con la cantidad de abono introducida en el
depdsito.

32
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4.6 Banco de ensayo movil

1 ¥

Seleccionar Banco de ensayo mévil en el menu principal.

Utilizar el banco de ensayo mévil de acuerdo con
Ias’ n_wstrucmones de_sel_'V|C|c_)’Banco de ensayo Tipo méquina: 2A-M Tronic Encargo
movil, y evaluar la distribucion transversal. "
M.? encargo: 1
Cid.tes.: 280 kg/ha g
Cal.
Factor cal.: 1.88
Anchura trab.: 18.8 m Haquina|
Veloc.prev. : 18 kmt
~ )
Heno
trabajo Conf.
1. Introducir las marcas de graduacion
para el nivel de abono I.
2. Introducir las marcas de graduacion
para el nivel de abono II.
3. Introducir las marcas de graduacion Nueva posicién pala:
para el nivel de abono lll. . Pala corta:
Pala larga:
4, Introducir las marcas de graduacion Fig. 39
para el nivel de abono IV. 19
. - . = - | |
5. Corregir las posiciones seleccionadas de la 1 AB | '

pala de dispersion de acuerdo con las
posiciones de ajuste de la pala de
dispersion calculadas.

o Asignar las cantidades de abono
recogidas en las bandejas de recogida

l en las 4 posiciones de ajuste (Fig. 40,
I, I, I, IV) a los campos de funcion |
alvVde AMATRON 3.
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5 Empleo sobre la parcela
PRECAUCION
Al circular por la parcela y por carreteras publicas, mantener

siempre el AMATRON 3 desconectado.
— Peligro de accidente en caso de manejo incorrecto.

() ZA-M profis:
l o Ejecutar el calibrado de abono automatico al inicio de la
dispersion.

. Antes de la primera utilizacién del AMATRON 3y después
de instalar accesorios especiales, equilibrar la esparcidora
(véase la pagina 32).

o Antes de iniciar la dispersion deben introducirse los siguientes datos:
l o Datos de la maquina (véase la pagina 12).
. Crear encargo e iniciarlo (véase la pagina 18).

. Calibrar el abono con la maquina parada o introducir
manualmente el valor de calibrado (véase la pagina 20).

La dosis de aplicacion puede modificarse libremente durante la dispersion

A cada pulsacion de la tecla aumenta
@ en un paso la dosis de aplicacion por
ambos lados (p. €j. :+10%) (pagina | ZA-M
12). 250 1asha 250 (2ha
Restablecer el 100% de la dosis de 108 X 188 ¥
aplicacién por ambos lados.
B S | B R |
A cada pulsacion de la tecla disminuye e AT R e L
en un paso la dosis de aplicacion por

ambos lados (p. ej. :-10%) (pagina 12). Fig. 41

o La dosis de aplicaciéon modificada se muestra en el menu de trabajo
l en kg/ha y en porcentaje (Fig. 41).
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Velocidad

Tramo por recorrer
hasta el vaciado del
deposito

Superficie esparcida
(en el encargo)

Dosis de aplicacion
izquierda en kg/ha

Dosis de aplicacion
izquierda en %

Sélo ZA-M Profis

Factor de calibrado (sélo
con calibrado en linea)

Corredera de cierre
abierta

Corredera de cierre
cerrada

Dispersion en limite

Sélo ZA-M Hydro:

Dispersién en zanja

Dispersién en borde

Un ancho parcial
desactivado

Dos anchos parciales
desactivados

Numero de revoluciones

de disco de dispersion
izquierdo/derecho

Encargo actual

Indicacién menu de trabajo

BH- 8.5 km/h

Sy 2354 m

Fldche: 23.65ha

25@ kasha

166 %

25@ kasha

1o X

kg
2354

| Contenido del depdsito en kg

Ca
1.87

s TR,

— TN

v

25
kg

A——

A e —

AR

S S ]
-l

cosssmmillh. O T——

-l
T28U min T28U min
Auftrag: 3 | @ EI“IHEIE‘

Empleo sobre la parcela

Sélo ZA-M Profis:

Bascula en posicion de
reposo

Bascula no en posicién
de reposo

Dosis de aplicaciéon
derecha en kg/ha

Dosis de aplicacion
derecha en %

Calibrado estabilizado/
cantidad minima
aplicada.

Dosis aplicada durante
el calibrado automatico

Preseleccion de
dispersion en limite

Preseleccion de
dispersion en zanja
Preseleccion de
dispersion en borde

Preselecciéon de un
ancho parcial
desactivado

Preseleccion de dos
anchos parciales
desactivados

Sélo ZA-M Hydro:

Pagina del menu de
trabajo

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Empleo sobre la parcela

5.2 Funciones del menu de trabajo

5.21 Corredera de cierre (s6lo ZA-M Comfort, Hydro)

S Abrir/cerrar las dos correderas de cierre.

[y

Abrir/cerrar corredera de cierre izquierda/derecha.

Abrir corredera de cierre antes del uso
. y arrancar al mismo tiempo

. cuando los discos de dispersion alcancen el
numero de revoluciones correcto.

Fig. 42/...

(1) Indicacion corredera de cierre izquierda
abierta.

(2) Indicacion corredera de cierre derecha
cerrada.

5.2.2 Dispersion en limite con el Limiter

| 2A-H
25@ kasha 25@ kasha
186 loa X
1 ‘2
S [ -1 = S | —
—milh. T
Fig. 42

Limiter

Dispersion en limite con el Limiter, con./desc. (s6lo ZA-M

Comfort).
1. 1] Antes de Ia dispersion en limit | sl
. ntes de la dispersion en limite,
bajar el Limiter. P ESB kasha 25@ ks ha
2. Realizar la dispersion en limite. R ]
R P S
Limiter ] . B ) . - o
3. Después de la dispersion en limite, 2 __ A R e
subir el Limiter. L\ ) e
Antes de usar el Limiter bajado, ajustarlo de -
acuerdo con la tabla de dispersion y volver a Fig. 43

levantarlo.
Fig. 43/...

(1) Indicacion de Limiter bajado durante la
dispersion en limite.

— El sensor del Limiter debe estar disponible.

(2) Indicacion de Limiter bajado con correderas
cerradas.

— El sensor del Limiter debe estar disponible.

36
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5.2.3

Modificar la dosis de aplicacidén izquierda/derecha

Empleo sobre la parcela

Aumentar la dosis de aplicacion izquierda/derecha.

]

Reducir la dosis de aplicacién izquierda/derecha.

e A cada pulsacion de la tecla, la dosis de

aplicacion aumenta en el intervalo

especificado (p. ej. :10%). | ZA-H |
e Introducir el intervalo en el menu Datos de 250 kasha 225 ha

la maquina.

108 % 98 % __/ Cr

Fig. 44/... Lo ] Lo =
(1) Indicacion de la dosis de aplicacion

modificada en kg/ha y porcentaje. Fig. 44
5.24 Cubierta de lona (s6lo ZA-M Comfort, Hydra)

Abrir/cerrar la cubierta de lona.
- Pulsar la tecla hasta que la cubierta de lona esté completamente

abierta o cerrada.

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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5.2.5 Calibrado de abono (sélo ZA-M Profis)

L

i Calibrado de abono automatico para esparcidora con sistema de
k=

pesaje, véase la pagina 23.

Fig. 45/...

(1) Indicacion de esparcidora de abono durante
recorrido de calibrado.

Calibrado de abono
o calibrar al inicio de la dispersion o
o calibrar en linea.

(2) Indicacion de bascula fuera de posicion de
reposo.

(3) Indicacion de la dosis de abono aplicada en
kg durante el calibrado.

(4) Calibrado en linea:

El simbolo aparece después de que el
factor de calibrado se haya estabilizado.

Calibrar fuera de linea:

El simbolo aparece después de aplicada
una cantidad de 200 kg durante el calibrado
fuera de linea. Muestra que el recorrido de
calibrado puede ser finalizado.

(5) Visualizacién del factor de calibrado actual

5.2.6 Anadir abono

5‘.

ZA-N a3
. 250kasha 250 kams .

188 ¥ 100 X% /g v
kg

k= Anadir abono (véase la pagina 50).

38
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5.2.7 Activar y desactivar accionamiento de los discos de dispersién
(s6lo ZA-M hydro)

a1

U rin

Discos de dispersion activados/desactivados.

Para activar, pulsar la tecla durante al menos tres segundos hasta
que cese la sefnal acustica.

Los discos de dispersion se accionan con el

numero de revoluciones especificado en el menu | 2A-H

Datos de la maquina.

Fig. 45/...

(1) Indicacién del numero de revoluciones de

los discos de dispersion.

{i11} | Sy | | S |
e P, A
720U/min 728U/min
Fig. 46

A

ADVERTENCIA

Peligro de lesiones debido a la rotacion de los discos de
dispersion.

No permita la presencia de ninguna persona en la zona de accion de

los discos de dispersion

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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5.2.8 Anchos parciales (sélo ZA-M Hydro)

il
= Activar anchos parciales izquierda/derecha (en 3 pasos).
-
=l
Desactivar anchos parciales izquierda/derecha (en 3 pasos).
-
Fig. 47/...
(1) Indicacion de dos anchos parciales derecha
desactivados. | ZA-H
25@ ks ha 25@ kssha
168 ¥ 160 ¥
N
I i Al
Fig. 47
o Con las correderas cerradas puede preseleccionarse una reduccion
l de anchos parciales.
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5.2.9 Dispersion en limite (s6lo ZA-M hydrao)

4 Activar/desactivar dispersion en zanja izquierda/derecha.

Activar/desactivar dispersion en limite izquierda/derecha.

Activar/desactivar dispersion en borde izquierda/derecha.

o La dispersién en limite también se puede efectuar por ambos lados
l —  Activar dispersién en limite izquierda y derecha.
Reducir/aumentar el nimero de revoluciones de los discos para el
; tipo de dispersion en limite seleccionado.
J
i ° El nimero de revoluciones de la dispersion en limite se
l aumenta o reduce en 10 rpm por cada pulsacién de la tecla.

. El nimero de revoluciones de la dispersién en limite modificado
se almacena para futuras dispersiones en limite.

. Con los discos de dispersién en reposo, se
puede seleccionar la dispersion en limite. | ZA-H

. Con los discos de dispersion en rotacion, el 250 1oha 250 ohs
namero de revoluciones de los discos se

reduce hasta el nimero de revoluciones de _ laax loe X
la dispersion en limite por el lado del limite. ) 1

e  Elntimero de revoluciones de la dispersion T\ B==—a /= e
en limite se introduce en el menu Datos de A AR R .
la maquina para cada tipo de dispersion en 320 U/smin 540 U/min
limite.

o  Paraladispersion en limite y en zanja debe  Figq. 48
introducirse en el menu Datos de la
maquina una reduccion de dosis por el lado
del limite.

Fig. 48/...
(1) Indicacion de dispersién en limite activada.

(2) Indicacion de numero de revoluciones de
los discos de dispersién reducido.

- Con las correderas cerradas puede preseleccionarse la dispersion en

l limite.
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5.3 ZA-M Tronic
5.3.1 Procedimiento de empleo

1 @ Conectar AMATRON 3.
CONW s do raba

2 Seleccionar el menu de trabajo.

Ajustar el numero de revoluciones del arbol de toma de fuerza
(como se indica en la tabla de dispersion).
4. Arrancar y cerrar las dos correderas de cierre mediante las
unidades de mando del tractor 1y 2.
1,/
5. Con esparcidora con sistema de pesaje,
o  empezar con un recorrido de calibrado
o}
o  efectuar un calibrado en linea (activarlo en el menu Datos
de la maquina).

6. Durante la dispersion, el AMATRON 3 muestra el menu de
trabajo. En este menu se efectuan todos los ajustes necesarios
para la dispersion.

7. Los datos registrados se guardan en el encargo iniciado.

Tras el empleo:

1. Cerrar las dos correderas de cierre mediante la unidad de
mando del tractor 1y 2.

2. Desactivar el arbol de toma de fuerza.

3. @ Desconectar AMATRON 3.
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5.3.2 Asignacion de teclas del menu de trabajo

Pagina 1: Descripcion de los campos de funcion
Véase el
capitulo
E +—-; 5.2.3 |Aumentar la dosis de aplicacion izquierda/derecha.
%
—
SEG | FE 5.2.3 |Reducir la dosis de aplicacion izquierda/derecha.
A kaiha @
| 108 ¥ 5 -
>4 kg
= e
P o e S
5.2.5 |Calibrado automatico del abono
k=
=5 5.2.6 |Afadir abono

Asignaciones del joystick multifuncional

OO

A

=

A

® OO0

®0O

J

L

O|O®||®IOO0O

O®@3
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54 ZA-M Comfort

5.4.1 Procedimiento de empleo

1.

w

%

Accionar la unidad de mando del tractor 1 para suministrar
aceite hidraulico al bloque de mando.

Conectar el @ AMATRON 3.

Seleccionar el menu de trabajo.

Ajustar el numero de revoluciones del arbol de toma de fuerza
(como se indica en la tabla de dispersion).

B s

Arrancar y abrir las dos correderas de cierre

Con esparcidora con sistema de pesaje,
o  empezar con un recorrido de calibrado
o

o  efectuar un calibrado en linea (activarlo en el menu Datos
de la maquina).
Al iniciar la dispersién en limite:

Lirmiter

Activar el Limiter.

Durante la dispersién, el AMATRON 3 muestra el menu de
trabajo. En este menu se efectuan todos los ajustes necesarios
para la dispersion.

Los datos registrados se guardan en el pedido iniciado.

Tras el empleo:

Bl

Cerrar las dos correderas.

Desactivar el arbol de toma de fuerza.

Accionar la unidad de mando del tractor 1 para interrumpir el
suministro de aceite hidraulico al bloque de mando.

@ Desconectar el AMATRON 3.

44
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5.4.2 Asignacion de teclas del menu de trabajo

Pagina 1: Descripcion de los campos de funciéon
Véase el
capitulo
_~T~._|| 5-2.1 |Abrir/cerrar las dos correderas de cierre.
| .i]
5.2.1 |Abrir/cerrar las dos correderas de cierre.
25@ kasha Il..
g 188 ¥
: 25
i54 kg cauus . . L -
I Limiter 5.2.2 [Dispersion en limite con el Limiter, con./desc.
A e~
l Tecla Shift pulsada: Descripcion de los campos de funcién
Véase el
capitulo
E +._; 523 |Aumentar la dosis de aplicacion izquierda/derecha.
-.-;"'
| I—
550 | P 523 |Reducir la dosis de aplicacion izquierda/derecha.
k=a/ha @
| 108 X 54 —E
54 kg
Bt |
AT et e e
5.2.5 |Calibrado automatico del abono
k=
— 5.2.6 |Afadir abono
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Asignaciones del joystick multifuncional

560
oo e
O®

~N

00 G|
® 0 ®

v

© O
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5.5 ZA-M Hydro

5.5.1 Procedimiento de empleo

1. Accionar la unidad de mando del tractor 1 para suministrar
aceite hidraulico al bloque de mando.

2. Conectar el @ AMATRON 3.

3. Seleccionar el menu de trabajo.
Ll

HGT
4. f// Activar los discos de dispersion.

B o

5. Arrancar y abrir la corredera de cierre

i

6. 4 Con esparcidora con sistema de pesaje,

o empezar con un recorrido de calibrado
0

o  efectuar un calibrado en linea (activarlo en el menu Datos
de la maquina).

7. Aliniciar la dispersion en limite, zanja o borde:

E , seleccionar y activar el tipo de seleccion en limite

y el borde del campo (izquierda/derecha).

— Durante la dispersion, el AMATRON 3 muestra el menu de
trabajo. En este menu se efectian todos los ajustes necesarios
para la dispersion.

— Los datos registrados se guardan en el pedido iniciado.

Tras el empleo:

T _
1. Cerrar la corredera de cierre.
et =
[ NS
U;'ng/
2. |7 Desactivar los discos de dispersion.

Accionar la unidad de mando del tractor 1 para interrumpir el
suministro de aceite hidraulico al bloque de mando.

4, @ Desconectar el AMATRON 3.
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5.5.2 Asignacion de teclas del menu de trabajo

Pagina 1: Descripcion de los campos de funciéon
Véase el
capitulo
a1 5 2 7 . . .z N .
E e 4 Discos de dispersion activados/desactivados.
e 5.2.1 Abrir/cerrar las dos correderas de cierre.
=]
e 5.2.1 |Abrir/cerrar corredera de cierre izquierda/derecha.
25@ kasha Il._
g 108 ¥
354 il
- i kg 5.2.8 [Activar anchos parciales izquierda/derecha.
P i R =N
=l
5.2.8 |Desactivar anchos parciales izquierda/derecha.
B
—

Tecla Shift pulsada:

Descripcion de los campos de funciéon

Véase el
capitulo
E +_§E 5.2.3 [Aumentar la dosis de aplicacion izquierda/derecha.
%
—
| E2 5.2.3 |Reducir la dosis de aplicacion izquierda/derecha.
25@ kasha @
g 188 % =2
154 25 |(Pl.
m—, ka |auf e 5.2.4 |Abrir/cerrar la cubierta de lona.
R [ Sttt R
zu
5.2.5 |[Calibrado automatico del abono
k=
o A
5.2.6 |Afadir abono
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Pagina 2: Descripcion de los campos de funcion

Véase el
capitulo

_@ 5929 Reducir/aumentar el numero de revoluciones de los
(v - discos de dispersion

5.2.9 [Activar/desactivar dispersién en zanja izquierda/derecha

25@ k=asfha

g 188 %

154 k§5

=
/———r———.___—zg
=
=

5.2.9 [Activar/desactivar dispersion en limite izquierda/derecha.

5.2.9 [Activar/desactivar dispersion en borde izquierda/derecha

Asignaciones del joystick multifuncional

™ @O
06

0O
5@ 0)
S O O
O ®

D0 ®
®0®

©Q

-

| L2
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5.6 Anadir abono

. En el menu de trabajo (Fig. 49).

. En el menu Datos de la maquina, pagina

uno (Fig. 50).

1. Abrir el menu de llenado.

2. Anadir abono.

Esparcidora de abono sin tecnologia de
pesaje:

— Introducir la dosis de abono afadida en kg.

Esparcidora de abono con tecnologia de
pesaje:

— Seindica la dosis de abono afiadida en kg.

@ Confirmar la dosis de abono

afiadida (Fig. 50).

C

1763 2354 kg

25

[ER~ 8.5 km/t =
=3y 2354 m &
Sup.: 23.65ha @
ﬁ 548 rpn Eihy
—
| ZA-H Tronic profiS | o=
25@ karha 25@ k=sha @
168 % kg 168 ¥ CE

. L
ﬂ
k=
Encargo: %
Fig. 49
Hiv.llen.abono 1568 kg W
o kg
s
Llenar esparcid. Eiffiiig
kg
Alar.
Lim.alarma: 200 kg
kg
Alaciar depésito: 5.3en's Izq

@ 8184

Fig. 50

Hiv.llen.abono

1568 kg

o kg
Proceso llenado en curso,
ctd. abono aradida: i
L1
21354ka P | [N
Alar.
Li Confirmar con
! tecla Intro
kg
EJa = Iza
Fig. 51
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Empleo sobre la parcela
5.7 Vaciar el depésito de abono

El abono residual que queda en el depdsito de
abono puede vaciarse mediante las mitades de
la tolva.

1. Desmontar los discos de dispersion (véase
instrucciones de servicio de la maquina)

Hiv.llen.abono 1568 kg %

2. Menu Datos de la maquina: . kg
=] e
12 Llenar esparcid. w
, * | Abrir las dos correderas de kg
dosificacion. FrEen
3. Abrir las dos correderas de cierre. Lim.alarma: 200 kg
. . k
o Accionar la unidad de mando del tractor =
1y2. Vaciar depasito: izq 8 Imp.
F der 8 Imp. Iz4
/Tx\\ @ a1 /a4 §
o ZA-M Hydro, Comfort;

) . Fig. 52
— El abono residual saldra al exterior.

. Depositar la maquina con las correderas
abiertas.

. Antes del llenado, volver a cerrar la
corredera de cierre.

ADVERTENCIA
Peligro de lesiones en la zona del agitador en rotacion y del

accionamiento de los discos de dispersioén.

Para vaciar el contenido residual, mantener desconectado el
accionamiento de los discos de dispersion.
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Mando multifuncional

6 Mando multifuncional

6.1 Montaje

El joystick multifuncional (Fig. 53/1) se fija con 4
tornillos de forma cémoda para el mando en la
cabina del tractor.

Para su conexion, introducir la clavija del
equipamiento basico en el casquillo Sub-D de 9
polos del mando multifuncional (Fig. 53/2).

Introducir la clavija (Fig. 53/3) del mando
multifuncional en el casquillo central Sub-D del
AMATRON 3.

6.2 Funcion

El joystick multifuncional solo funciona en el
menu de trabajo del AMIATRON 3.Permite
un manejo ciego del AMATRON 3 en el
empleo sobre la parcela.

Para manejar el AMATRON 3, el joystick
multifuncional (Fig. 54) tiene 8 teclas (1 - 8)
disponibles. Ademas, mediante el interruptor
(Fig. 55/2), la ocupacion de las teclas se puede
cambiar en 3 sentidos.

El interruptor se incluye de serie

e [~ Posicién central (Fig. 55/A) y se puede
accionar hacia

e [ arriba (Fig. 55/B) o
e [ abajo (Fig. 55/C).

La posicion del interruptor se muestra mediante
una luz LED (Fig. 55/1).

e ['=Indicador LED amarillo
e [ Indicacion LED roja

e [ Indicacién LED verde

Fig. 54

Fig. 55

52
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Mando multifuncional

6.3 Asignacion de teclas:
Tecla ZA-M ZA-M ZA-M
Tronic Comfort Hydro
- Accionamiento de los
1F discos de dispersion
con./desc.
2f=
3= Conectar los anchos
parciales del lado izquierdo
4= Desconectar los anchos
parciales del lado izquierdo
5= Conectar los anchos
parciales del lado derecho
6= Desconectar los anchos
parciales del lado derecho
7=
gh=
1h= Ambas correderas de cierre abiertas
20~ Ambas correderas de cierre cerradas
30~ Corredera de cierre izquierda abierta
40~ Corredera de cierre izquierda cerrada
50~ Corredera de cierre derecha abierta
60~ Corredera de cierre derecha cerrada
70~ Intervalo - [%]
8- Intervalo + [%]
10 Inicio del calibrado (s6lo con tecnologia de pesaje).
2[ Cantidad 100%
3b= Intervalo + izquierda [%)]
4f= Intervalo - izquierda [%)]
5= Intervalo + derecha [%)]
60 Intervalo - derecha [%)]
7 b Limiter con./desc. Dispersion en limite
izquierda
fiz Dispersion en limite
8 =
derecha

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Mantenimiento y limpieza

7 Mantenimiento y limpieza

ADVERTENCIA

Llevar a cabo las tareas de mantenimiento y limpieza sélo
estando desactivado el accionamiento de los discos de
dispersion y el agitador.

71 Limpieza

PELIGRO
Al accionar la trampilla no introducir los dedos en los orificios

de salida. Peligro de aplastamiento

Para la limpieza de la esparcidora de abono deben abrirse las
correderas de cierre y las correderas de dosificacion accionadas
eléctricamente para que puedan salir al exterior el agua y los restos
de abono.

e  Abrir/cerrar la corredera de dosificacion (véase el menu Datos
de la maquina, pagina 12).

e  Abrir/cerrar la corredera de cierre (véase el menu de trabajo de
ZA-M Hydro/ZA-M Comfort).

7.2 Ajustes basicos de las correderas

La seccion de la abertura de paso dejada al
descubierto por las correderas de dosificacion
esta ajustada de fabrica (Fig. 56).

Si se detecta un vaciado irregular con la misma
posicion de corredera de las dos puntas de tolva
se debera comprobar el ajuste basico de las
correderas.

Fig. 56
Ajustar la configuracién basica de las dos
correderas dosificadoras a través del menu Ajuste basico
! .. eléctrico corredera
Configuracion: »
=
1. | Seleccionar los datos basicos. lona hide.: Des :

Pagina dOS (Fig. 57) Corred.cierre hidr.: C/resorie’ ¢--3

{_

2. / Efectuar los ajustes basicos de la k Factor reg.: 1.8 |
corredera del lado izquierdo.

Fig. 57
3. @ Efectuar los ajustes basicos de la

corredera del lado derecho.
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/|
A
4, /ﬁf 8| Cerrar por completo la abertura de
paso (avanzar 0 impulsos).

‘.I.GSIEB/
5. ;/ Abrir la abertura de paso hasta 1500
impulsos.

Mantenimiento y limpieza

PELIGRO
Peligro de lesiones en la zona de

las correderas de dosificacion al

%&m/ // '5//
s ~ S
pulsar las teclas, avf B ,

<
i

e
il | ya que las correderas se
cierran antes de avanzar hasta la

posicion seleccionada.

No dejar los dedos ni el calibre de
ajuste en la seccién de la apertura.

Schiebergrundeinstellung: auf
links: 1508
-15688 Impulse anfahren o
=mit Lehre Uffnung prifen auf
-gegebenenfalls mit +5/-5
korregieren +5
=mit Eingabetaste Fosition
bestidt igen -5
=zur Kontrolle 1588 Impulse
erncut anfahren
aktuelle Impulse: 15688 man.
gespeicherter O0ffset: 188 Eingabe
aktueller Offset: 185
. . Impul 5=
Anzeige der Impulse im :
Arbei tsmeni: Ein anzelas
i/8
Fig. 58

6. El calibre de ajuste (Fig. 59/1) (opcional, n.°
ref. 915018) debe poder introducirse
facilmente a través de la seccion de la
abertura de paso.

o No se puede introducir el calibre de
ajuste a través de la abertura de paso
dejada al descubierto:

3
e

& Aumentar el desplazamiento

actual en intervalos de 5 impulsos
hasta que el calibre encaje
exactamente en la abertura (Fig. 60).

o  El calibre de ajuste tiene demasiado
juego:

e

7
// . .
/~_~5 | Reducir el desplazamiento

actual en intervalos de 5 impulsos
hasta que el calibre encaje
exactamente en la abertura (Fig. 60).

7. @ Confirmar la posicién con la tecla

Intro.

Fig. 60
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Mantenimiento y limpieza

Taite =R 2.5 km/h =
7 . , “—3kg 2354 m i
Los Impulsos (Flg 61/1) de los Fliche: 22.B5ha @
servomotores se pueden visualizar en el menu 3 540 U/min iy
de trabajo. —
J | ZA-M Tronic profiS | e~
250 ::ihs 250 ::/ma =
EELRS kg LEE- E

Ca 1586 1580 25

.oz~ 2354 " 7 kg
=S | =y |
el T

1
Auftrag: 1 %
Fig. 61
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Anomalia
8 Anomalia
8.1 Alarma
Alarma poco critica:
El aviso de averia (Fig. 62) aparece en la zona Tipo maquina: ZA-M Comfort Encarsa
inferior de la pantalla y suena una sefal acustica "
tres veces. Desconectar el error, cuando sea N.9 encargo: 5
posible. Ctd. tes. : 250  kgs/ha g
Ejemplo: okl
. } . Factor cal.: 1.87
e  Mensaje de error: niumero de revoluciones L
de los discos de dispersion demasiado Anchurs-trab:;: S Haquina
bajo. Veloc.prev.: 12 km~t
—  Solucién: aumentar el nimero de "N d T %
revoluciones de la toma de fuerza. © Se puede naniener
el valor tedrico
Conf.
Fig. 62
Alarma critica:
El aviso de alarma (Fig. 63) aparece en la zona Tipo mdquina: 2A-M Comfort Encarge
intermedia de la pantalla y suena una sefial [
acustica. N
_ El servomotor ?
1. Leer el aviso de alarma en la pantalla. Ct izq. ha
ho reacciona fal.
2 Confirmar el aviso de alarma. An Méquina
Ve Confirmar con Intro '
MHend
trabajo Conf.
Fig. 63
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Anomalia

8.2

Avisos de error y solucién

L

Avisos de error

Descripcién/causa del error

Solucion de errores

No es posible
cumplir con el
valor nominal

No es posible cumplir con la dosis de
aplicacion con los parametros especificados a
la actual velocidad de marcha.

Reducir la velocidad

Reducir la cantidad

nominal
2 Falta introducir el valor nominal en “kg/ha”. . Introducir el valor nominal
3 Falta ancho de Falta la introduccion del ancho de trabajo en . Introducir el ancho de
trabajo “m”. trabajo
El servomotor e Sustituir el servomotor
4 del lado El servomotor izquierdo no funciona al )
izquierdo no activarlo . Re\{lsar 9I §ervomotor en
reacciona el diagnéstico
El servomotor . Sustituir el servomotor
5 | del lado Fierecho El servomotor derecho no funciona al activarlo. | Revisar el servomotor en
no reacciona el diagndstico
El nimero de ) . ,
revoluciones del El nimero de revoluciones del arbol de toma . Ajustar el numero de
6 arbol de toma de fuerza se encuentra fuera de los limites revoluciones del arbol de
e artiendo del valor nominal establecido.
de fuerza difiere P oma de fuerza
. Anadir abono
: El nivel de llenado del depdsito es inferior al
Nivel de llen ) i . ; fai
7 d N d.e de baqo nivel de llenado que fue introducido como ° Ajustar el limite de
emasiado bajo | jimite de alarma. alarma del nivel de
llenado
1/min discos de | El nimero de revoluciones de los discos de . Ajustar el numero de
8 | dispersion dispersion es inferior al nimero de revoluciones de los
demasiado bajo | revoluciones nominal introducido. discos de dispersion
Nivel de llenad e Revisar el nivel de
ivel de llenado , .
de la camara de El nivel de llenado de la camara de "e”a,d‘? de abono del
9 dosificacion dosificacion del ZG-B PreciS/Ultra Hydro es deposito
demasiado bajo demasiado bajo. e Revisar los sensores en
Entrada de diagnoéstico
. ¢ La dispersion fue
Nivel de llenad semilateral? En tal caso
ivel de llenado . . L i6
de la camara de | E nivel de llenado de la camara de puede llevar a for’r,na(non
10 | Josificacion dosificacion de ZG-B PreciS/Ultra Hydro de acumulaciones” en la
domasiado alto | € demasiado bajo. camara de dosificacion.
. Revisar los sensores en
Entrada de diagndstico
e  Esperar hasta que la
1 El valor del La bascula no proporciona una sefial bascula esté nuevamente
pesaje varia homogénea. en reposo (el mensaje
desaparece)
or favor activar . P . L
12 PShift” y Fue activada la tecla “Activar . activar la combinacion de
“Navegar" configuracién del terminal”. teclas mencionada
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Posicién central

El sensor de posicion central de Trail
Tron (de la lanza) no emite sefal, a

de una peticion de
confirmacién acerca del
sensor de posicion

13 no alcanzada pesar de ser esperada por el ordenador central.
de a bordo. Desplazar la lanza a la
posicion central
Activar la tecla “ESC”
iEl minimo de kg | Durante el “calibrado en la parcela” activar el nuevo proceso
14 | todavia no fue todavia no fue aplicada la cantidad “Iniciar el calibrado
aplicado! ¢ Cance- | minima, pero fue activada la tecla durante la marcha”y
lar el calibrado? “Finalizar calibrado”. “Finalizar” recién después
de que aparezca el
“‘gancho”
Nivel d.e IIenac_Io La tecla “Iniciar calibrado” / “Iniciar
demasiado bajo, : S .
15 | contenido minimo calibrado en !lnea fue actlvada_, no. Anadir abono
. obstante el nivel de llenado es inferior al
del depdsito 500 .
valor indicado.
kg
Error en calibrado
de la bascula Después del proceso de calibrado de la . .
16 | (parametro 2 bascula se determiné un parametro 2 R’epetlr el calibrado de la
. o - bascula
debajo de 1,0), inferior a 1,0. Esto no es admisible.
por favor repetir
Introducir impulsos por
Faltan los Falta el valor de los impulsos por 100 m, 100 m
17 | impulsos por 100 | por consiguiente la velocidad no puede Introducir impulsos por
m ser calculada. 100 m recorriendo esa
distancia.
El valor nominal El nuevo valor nominal introducido es
difiere significativamente mas alto/mas bajo
18 considerablement | que el valor nominal con el que se Efectuar el calibrado en
e del valor cambio de rumbo la ultima vez. Este reposo
nominal del puede ocasionar problemas en la canti-
calibrado. dad realmente aplicada.
Fue activada la tecla “Activar menu de
calibrado”, a pesar de que la corredera
No es posible de cierre izquierda esta abierta. El cerrar la corredera hid.
19 | calibrar, corredera | calibrado solo es admisible cuando la de cierre en el menu de
izquierda abierta corredera izquierda esta cerrada, ya que trabajo
esta es utilizada como “corredera de
inicio”.
No es posible
calibrar, nUimero El nimero de revoluciones del arbol de
de revoluciones toma de fuerza (durante el proceso de Ajustar el nimero de
20 | del arbol de toma | calibrado) se encuentra fuera de los revoluciones del arbol de
de fuerza no limites partiendo del valor nominal toma de fuerza
puede ser establecido.
mantenido
No es posible
calibrar, nUmero El nimero de revoluciones de los discos . ,
21 de revoluciones de dispersion (durante el proceso de AJustarleI numero de
revoluciones de los

de los discos no
puede ser
mantenido

calibrado) es inferior al nimero de
revoluciones nominal introducido.

discos de dispersion

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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o ¢ Esta disponible la
opcion “bascula”?
Fallo de la La electronica de la bascula no envia o Revisar la bascula en
22 . ) e
bascula valores al ordenador de a bordo Entrada de diagndstico

. Controlar visualmente la
conexion a la bascula

Este valor se
encuentra fuera
de los limites

Un valor introducido es superior/inferior

23 especificados, a su valor admisible.
iaplicar de todas
formas?
. Fue activada la tecla “Activar menu de
No es posible librado” mi |
24 | calibrar durante la | ©2'°rado mientras se reconoce la . . parar
velocidad de marcha. En este menu el
marcha. ) -
calibrado solo es admisible en reposo.
e Activar el circuito de
aceite
. Revisar el suministro de
aceite a las funciones hid
. Revisar la activacion de
_ las correspondientes
Cantidad de valvulas (Emisién de
aceite demasiado o . ; diagnostico).
~ > Una funcion hid. es activada (p.ej. cerrar :
pequefia, funcion . o (p-€j {ATENCION! jPara ello
o : la corredera de cierre izquierda), la .
25 | hid. imposible. . . e ~ desconectar la unidad de
) : reaccion (p.ej. modificacion de una sefal )
JATENCION! Las mando hid.!
del sensor) no acontece.
correderas electr.
fueron cerradas
/ATENCION! Después de
aparecer el error se debe
activar 2 veces la tecla “Tecla
de introduccién” en el menu
de trabajo para volver a
establecer el 100% del valor
nominal.
No es posible
calibrar en base La posicion de la corredera de o  Ajustar/revisar
al valor nominal, dosificacion calculada en base a los parametros
26 | por favor, revisar | valores “valor nominal/factor de
el factor de calibrado/velocidad prevista/ancho de
calibrado y la trabajo” no puede ser alcanzada.
velocidad prevista
No es posible La tecla “Iniciar calibrado” fue activaday | ¢  Activar la tecla
osp el sensor “Camara vacia” no emite “Predosificar”
calibrar, sensor ~ . L
27 “Camara vacia’ sefial. El calibrado solo es admisible . Revi
no amortiquado cuando el nivel de llenado de la camara evisar sensor
9 del ZG-B tiene un valor determinado.
Ud. modifica el
28 | ajuste basico de Fue activada la tecla “Calibrar bascula”.
la bascula
o9 Falta el peso a Falta introducir el peso a granel del . Introducir el peso a

granel

abono en “kg/I”.

granel
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Nivel de llenado
demasiado bajo,

El nivel de llenado es menor que el nivel

30 | contenido minimo | minimo de llenado para la marcha con Anadir abono
del deposito pesaje en linea
200kg
Factor de .
calibrado en linea 5 veces consecutivas fue calculado un Revisar si la apertura de
31 5y fuera de factor de calibrado inferior a 0,7 o vaciado estd oFt))struida
. superior a 1,4 del pesaje en linea.
valores realistas
Por motivos de
seguridad la lanza | Fue activada la tecla “Trail Tron
32 de direccion solo | manual/autom” (en modo manual) pero Colocar la maquina en
es posible en la maquina no se encuentra en posicion posicion de trabajo
posicion de de trabajo.
trabajo
. Fue activada la tecla “Trail Tron
Posicion central »
. ] manual/auto” (en modo manual), la
no reconocida. jEl S . /
procedimiento de posicion de trabajo fue reconocida, el Posicionar posicion cent-
33 sensor de posicion central no fue
la lanza es . "y ral
) reconocido. El sensor de posicion
posible hasta la . .
L | central debe ser reconocido al activar
posicion central! . .
Trai Tron para asegurarse que funcione.
La posicion de trabajo no fue
reconocida, fue reconocida una
Ud. se desplaza a . i .
X velocidad de mas de 1 km/h. Trail Tron
34 | mas de 1 km/h, . p »
no debe trabajar en este caso y “vuelve
lanza bloqueada A
al modo manual (después de alcanzar el
sensor de posicion central)
Revisar el suministro de
aceite a los discos de
dispersion
Revisar la activaciéon de
Los discos de Los discos de dispersién hidraulicos son las correspondientes
) g activados pero no se reconoce que los valvulas (diagnéstico).
35 | dispersion no ; . - _ NI .
iran mismos giran (el sensor no suministra jATENCION! Desactivar
9 impulsos) el suministro de aceite
Revisar los ajustes de los
sensores de numero de
revoluciones (Entrada de
diagndéstico)
Fallo del sensor £l de Ia cobertura de limpi Revisar sensor (Entrada
sensor de la cobertura de limpieza en i 3sti
36 | de la cobertura de © 1imp! de diagndstico)
limpieza el ZG-B Ultra Hydro no emite sefal. o
P Sustituir sensor
Se reconocié que la cobertura de
Cobertura de S ey Cerrar la cobertura de
37 limpieza esta abierta. Este estado no es

limpieza abierta

admisible en posicion de trabajo.

limpieza
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Revisar visualmente la
conexion entre el
ordenador de maquina
base y el ordenador de la
Fallo del maquina de la regulacion
orc}en_ador de la El ordenador de la maquina de la d_e los q',SCOS de
maquina de la . ; . - dispersion
38 requlacion de regulacion de discos de dispersion del
Iogdiscos de ZG-B Ultra hydro no emite sefales. verificar el tipo de
dispersion maquina ajustado
Sustituir el ordenador de
la maquina de la
regulacion de los discos
de dispersion
39 gsl?[:s:r?czlrlggar Fue activada la tecla “Eliminar encargo”.
. Tecla de introduccion =
iATENCION! _ _ no activar la
40 Ud. modifica el Fue activada la tecla “Activar configuracion
ajuste basico de | configuracion”.
la maquina ESC = Activar
configuracién
¢ Realmente
destezl ESC = No ejecutar reset
restablecer “ » .
41 todos los datos La tecla “Reset” fue activada. Tecla de introduccién =
al ajuste de Ejecutar reset
fabrica?
No es posible La tecla “Iniciar calibrado” fue activada y ]
calibra? sensor el sensor “Camara llena” no emite sefal. f\ctwar I_a_ tecja
42 “Cémar’a lena” El calibrado solo es admisible cuando el Predosificar
. nivel de llenado de la camara del ZG-B Revisar sensor
no amortiguado tiene un valor determinado.
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8.3

Averia de los servomotores

Aunque en el AMATRON 3 o0 en los
servomotores eléctricos se produzcan fallos que
no se puedan subsanar de inmediato, se puede
seguir trabajando

después del desenganche de los
servomotores,

después de madificar la palanca
reguladora.

El ajuste de la cantidad se realiza entonces por
medio de la palanca reguladora (Fig. 64/1)
siguiendo la tabla de dispersion.

1.
2.
3.

Cerrar la corredera hidraulica.
Soltar el tornillo de mariposa (Fig. 64/2).

Localizar en la escala la posicion apropiada
de las correderas (Fig. 64/3).

Posicionar los indicadores (Fig. 64/4) de las

dos palancas de regulacion (Fig. 64/5) en
este valor de la escala.

Montar detras de la palanca reguladora las
arandelas que estan montadas delante de
ésta.

Apretar el tornillo de mariposa (Fig. 64/2).

Anomalia

Fig. 65
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L

Modificar el desenganche de los servomotores y la palanca

reguladora:

1. Retirar ambos clips de seguridad (Fig. 65/3) con unas tenazas.

Extraer los pernos de articulacion (Fig. 65/4).

2
3. Extraer el servomotor (Fig. 65/1) de la consola del motor.
4

Levantar el servomotor y desenganchar la barra de empuje (Fig.
65/2) de la conexidn de la corredera de dosificacion.

5. A continuacion fijar conforme a lo prescrito el servomotor junto
con la barra de empuje desenganchada de nuevo a la consola

del motor.

Asegurar la barra de empuje (Fig. 65/2) desenganchada para evitar
que se desplace a la zona de trabajo del cilindro hidraulico.

6. Montar el dispositivo de sujecion (Fig. 66/1)

de la

palanca reguladora (Fig. 66/2) del

siguiente modo:

6.1

6.2

8.4

Soltar la tuerca de mariposa (Fig.
66/3).

Desenroscar el tornillo e intercambiar
la posicién de ambas arandelas (Fig.
66/4) de atras (Fig. 66/5) hacia
adelante (Fig. 66/6).

Fig. 66

Fallo del sensor de camino (impulsos/100 m)

Introduciendo una velocidad simulada en el
menu Configuracién de servicio se puede
continuar la dispersion aun en caso de fallo del
sensor de camino.

Para ello:

1.

2.

Desprender el cable de sefal del
equipamiento basico del tractor.

kn/t
Sim.

Introducir la velocidad simulada.

3. Durante el resto de la dispersiéon mantener
la velocidad simulada especificada.

3

Datos completos desde pta. func.
Superf. total: 5689 ha et
Cid.total: 124 1
Tmpo.tot.disp.: S681

kms/h sim: 8.8kmt

mu—p

Mercirn MHX: 2.29,61

T o B
All-Gaste AG-425 81782 | A

En cuanto se registran los impulsos en
el sensor del camino, el ordenador se
conmuta a la velocidad real del sensor
del camino.

Fig. 67
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