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KAYTTOOHIEEN

lukeminen ja sen noudattaminen ei saa tuntua
epdmiellyttiviltd tai turhalta. Ei riitd, ettd olet
ndhnyt Roneen ja Ruullut, ettd se toimii hyvin, ja
ettd ostat sen uskoen, ettd RaiRRi sujuu sen
jdlkeen itsestddn. Ndin Roneen ostaja aiheuttaa
vahinkoa itselleen ja tekee sen virheen, ettd hin
syyttdd mahdollisesta Roneessa esiintyvdstd
hiiriostd Ronetta eiRd itseddn. Jotta Ronetta
voitaisiin  Rdyttdd oikein, Rdyttdjin on
paneuduttava asiaan eli opeteltava Roneen
jJoRaisen laitteen RdyttdtarRoitus ja harjoiteltava
Roneen Rdsittelyd. Vasta sen jilkeen Roneen
Rayttdjd voi olla tyytyvdinen seRd Roneeseen ettd
itseensd. Tdmdn saavuttaminen on tdmdn
Rdyttdohjeen tarRoitus.
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Tunnistustiedot
Kayttéohjeiden julkaisutiedot

Asiakirjanumero: MG4549
Julkaisuajankohta: 12.12

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2010
Kaikki oikeudet pidatetaan.

Jalkipainos, myds osittainen, on sallittu ainoastaan AMAZONEN-
WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG:n luvalla.

Esipuhe

Arvoisa asiakas

Olet hankkinut laadukkaan koneen AMAZONEN-WERKE,
H. DREYER GmbH & Co. KG:n kattavasta tuotevalikoimasta.
Kiitamme meille osoittamastasi luottamuksesta.

Varmista vastaanoton yhteydessa, ettei koneeseen ole tullut
kuljetusvaurioita ja etta siita ei puutu osia! Tarkasta toimitetun koneen
seka tilattujen erikoisvarusteiden taydellisyys kuormakirjan avulla.
Vahingot korvataan vain silloin, kun reklamaatio tehdaan valittomasti!

Ennen kuin otat koneen ensimmaista kertaa kayttoon, tutustu
huolellisesti tahan kayttéohjekirjaan ja erityisesti sen
turvallisuusohjeisiin. Luettuasi ohjeet huolellisesti 1api osaat kayttaa
tehokkaasti hyvaksi uuden koneesi tarjoamia etuja.

Varmista, etta kaikki koneen kayttajat lukevat nama kayttdohjeet
ennen koneen kayttdonottoa.

Mahdollisten kysymysten tai ongelmien yhteydessa etsi neuvoa tasta
kayttdohjekirjasta tai soita meille.

Saanndllinen huolto ja kuluneiden tai vaurioituneiden osien oikea-
aikainen vaihto pidentaa koneen kayttoikaa.

Kayttajan antama palaute

Arvoisa lukija

Paivitamme saannollisesti julkaisemiamme kayttéohjeita. Antamanne
parannusehdotukset auttavat meita tekemaan kayttdohjeista vielakin
kayttajaystavallisempia. Laheta ehdotuksesi meille faksilla.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Puh.: +49 (0) 5405 50 1-0
Fax: +49 (0) 5405 501-234

Sahkoposti: amazone@amazone.de
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Ohjeita kayttajille

1 Ohjeita kayttajalle

Ohjeita kayttajalle -luku sisaltaa kayttdohjekirjan kayttoon liittyvia
tietoja.

1.1 Asiakirjan tarkoitus

Nama kayttoohjeet

. sisaltavat koneen kayton ja huollon kuvauksen.

e antavat tarkeitd koneen turvalliseen ja tehokkaaseen kayttéon
liittyvia ohjeita.

. ovat osa konetta ja niiden on aina oltava koneen tai traktorin
mukana.

o tulee sailyttda hyvassa tallessa tulevaa kayttoa varten.

1.2 Kayttoohjeissa annetut sijaintitiedot

Kaikki ndissa kayttbohjeissa annetut suuntatiedot ovat aina
ajosuuntaan nahden.

1.3 Kaytetyt esitysmuodot

Menettelyohjeet ja reaktiot

Luettelot

Kuvien kohtien numerointi

Tehtavat, jotka kayttdjan tulee suorittaa, on esitetty numeroituina
menettelyohjeina. Noudata annettujen menettelyohjeiden jarjestysta.
Menettelyohjeeseen liittyva reaktio on merkitty tarvittaessa nuolella.
Esimerkki:

1. Menettelyohje 1
—  Koneen reaktio menettelyohjeeseen 1

2. Menettelyohje 2

Luettelot ilman pakollista jarjestysta on esitetty mustilla pisteilla
merkitylla listalla.

Esimerkki:
. Kohta 1
° Kohta 2

Sulkeissa annetut luvut ilmoittavat kuvissa olevien kohtien numerot.
Ensimmainen numero ilmoittaa kuvan numeron, toinen numero
kuvassa olevan kohdan numeron.

Esimerkki (kuva 3/6)
e Kuva3
. Kohta 6
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Yleiset turvallisuusohjeet

2 Yleiset turvallisuusohjeet

Asiaankuuluvien turvallisuusohjeiden ja turvallisuusmaaraysten
tunteminen ovat perusedellytyksena koneen turvalliselle kaytdlle ja
luotettavalle toiminnalle.

O

Kayttoohjekirjan
. on aina oltava koneen kayttdpaikassa!

e  taytyy aina olla helposti kayttajan ja huoltohenkilékunnan
saatavilla!

21 Turvallisuustunnuksien esitysmuoto

Turvallisuusohjeet on merkitty kolmikulmaisella tunnuksella ja sen
vieressa olevalla varoitussanalla. Varoitussana (VAARA, VAROITUS,
VARO) kuvaa uhkaavan vaaran vakavuusastetta ja tarkoittaa
seuraavaa:

VAARA

kuvaa valitonta vakavaa vaaraa, joka voi aiheuttaa
onnettomuuden sattuessa kuoleman tai vakavia ruumiinvammoja
(raajojen menettamisen tai pysyvia vammoja).

Naiden ohjeiden noudattamatta jattaminen saattaa valittomaan
kuoleman tai vakavien ruumiinvammojen vaaraan.

VAROITUS

kuvaa mahdollista keskisuurta vaaraa, joka voi aiheuttaa
onnettomuuden sattuessa kuoleman tai (vakavia)
ruumiinvammoja.

Néiden ohjeiden noudattamatta jattaminen saattaa joissakin
tapauksissa kuoleman tai vakavien ruumiinvammojen vaaraan.

VARO

kuvaa pienempaa vaaraa, joka voi aiheuttaa onnettomuuden
sattuessa lievia tai keskivaikeita ruumiinvammoja tai
esinevahinkoja.

S|\ > Bl P

TARKEAA

kuvaa velvoitusta erityiseen menettelytapaan tai
toimenpiteeseen koneen asianmukaisen kasittelyn
varmistamiseksi.

Néiden ohjeiden laiminlyénti voi aiheuttaa hairiéita koneessa tai
ympaéristossa.

OHJE
kuvaa sovellusvinkkeja ja erityisen hyodyllisia tietoja.

Nama ohjeet opastavat kayttamaan optimaalisesti koneen kaikkia
toimintoja.
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Tuotekuvaus

3 Tuotekuvaus

AMABUS-ohjelmiston ja AMATRON 3 -kayttopaatteen avulla
voit ohjata, kayttaa ja valvoa AMAZONE-koneita mukavasti.
AMABUS-ohjelmisto toimii seuraavien AMAZONE-koneiden
kanssa:

e ZA-M Tronic voimanottoakselikaytolla.
e ZA-MComfort

o hydrauliikan ohjauslohkolla, jolla ohjataan sulkuluisteja,
Limiteria ja suojapeitetta (riippuu kulloisestakin
varustuksesta)

o  voimanottoakselikaytolla.

e ZA-MHydro

o hydraulisella levityslautaskaytolla,

o hydrauliikan ohjauslohkolla, jolla ohjataan sulkuluisteja ja
suojapeitetta (riippuu kulloisestakin varustuksesta).

o  punnitustekniikalla.

e ZA-M Praofis punnitustekniikalla.

AMABUS-ohjelmisto s3ataa levitysmaaraa : ) )
ajonopeuden mukaan. Nappaimen painalluksella ~ |Kenetuuppi:  2A-H Tronic Tilaus
voit riippuen kulloisestakin koneesta ja .
varustuksesta Tilausnro: 1 ?
e muuttaa levitysmaaraa ennalta asetetuin Ohjemddrd: 208 kgsha
askelin (esim. +/- 10%). Badt.
) . L . Kal.- kerr.: 1.86
e  suorittaa lannoitekalibroinnin ajon aikana -
(vain punnitseva levitin). Tudleveys: 8.0 m Kone
e  tehda mukavasti rajalevityksen. ragell nopy; 0 slnel
e tehda kiilalevityksen i — @
(vain ZA-M hydro ). L= A
Pazvalikko (Kuva 1) Kuva 1
| 8.5 km/t ==
Paavalikko koostuu useammasta alivalikosta, Loy 2354 m &
joissa on ennen téiden aloittamista P.zala: 23.65ha e~
o 548 1/min -
. syotettava tiedot, | ZA-N Tronic profis | 12
e madritettava tai syotettava asetukset. 250 ksma 250 k=ma =
) 106 % kg 108 % et
Tydvalikko (Kuva 2) 2354 k§5
| =P | [ =P |
. Tyon aikana tyovalikko ilmoittaa kaikki
tarvittavat levitystiedot. i
| k=
. Konetta ohjataan kaytdn aikana tydvalikon Ti . S
vl . ilaus : 1
valityksella.
Kuva 2
3.1 Ohjelmistoversio

Tama kayttoohjekirja patee alkaen
ohjelmistoversiosta:

Kone: MHX-versio: 2.32.01
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Tuotekuvaus
3.2 Syottojen tekeminen ohjausyksikossa AMATRON 3
@® Ohjausyksikon AMATRON 3
kayttda varten tassa kayttdohjekirjassa ._Ejfrl .
l on kuvattu toimintokentat; talla L AMATTRORN
halutaan selventa3 sité, etta kyseiselle | / O O
toimintokentalle kohdennettua ﬁ./
nappainta tulee painaa. A O CD

Esimerkki: s O O
. Toimintokenttd £

Kayttoohjekirj | . k :
aytioonjekirjassa oleva Kuvaus:
SS¢

\ Suorita toiminto A.
Toimenpide: Kuva 3

Kayttaja painaa toimintokentalle kohdennettua
nappainta (Kuva 3/1), kun han haluaa suorittaa
toiminnon A.
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Tuotekuvaus
3.3 Ohjelmiston hierarkia
Tybvalikke  «—@EB— pasvalikko
: v
il N s
Q Q
0 0
l W l W
Tilaul likd I ftekalibroinni likd
(paikallaan)
e Nimen syottod o Tydleveyden sy6ttd
e Muistiinpanon sy6tto o Ohjemaaran syottd
o Tilauksen aloittaminen/jatkaminen o Nopeuden syoéttd
e Tilauksen poisto e Kalibrointikertoimen sy6tto
o Levitysmaaran syottd ¢ Lannoitekalibroinnin suoritus.
o Paivakohtaisten tietojen poisto o FEtanansyéttiaineen saato.
?
mach. / ?
Q i 1]
0 _/Setup
l ) l ﬂ
K — likd Huoll ik

e Lannoitteen tayttdmaara o Sy6tdn vianmaaritys

e Lannoitteen lisdys e Ulosannon vianmaaritys
e Lannoitteen halytysraja ¢ Simuloitu nopeus

e Sailidn tyhjennys o Perustietojen valinta

o Maaranmuutoksen maaritys - Konetyyppi

- Punnituskenno

- Punnituskennon kalibrointi

e Voimanottoakselin ohjekierrosluvun - Luistien perussaato
muuttaminen - Hydraulinen suojapeite

- Limiter asennettu

- Sulkuluistit kaksitoiminen,

o FEtanansyottiaineen kalibrointi / riisin yksitoiminen
valinta - Saatokerroin

- Palautus alkutilaan (RESET)

e Asennustoiminto (Setup): naytén
o Online-/Offline-kalibrointi asetukset

e Pulsseja/ 100m kalibrointi

o Paisteen matkalaskuri

e Levittimen taaraus

e |Lautasten ohjekierrosluku
e |autaskierrosluku

- Rajalevitys
- Reunalevitys
- Ojalevitys

10 Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Kayttoonotto
4 Kayttoonotto
4.1 Paavalikko
Tilaus . .
K t i: ZA-H T Tilaus
. Valikko Tilaus (sivu 18) S i
o Tietojen syottd uudelle tilaukselle. Tilausnro: 1 ?
o  Kaynnista tilaus ennen levityksen Ohjemddrs: 208 kg/ha
aloittamista. hal
Kal.- kerr.: 1.8
o  Enintdan 20 kasitellyn tilauksen .
madaritetyt tiedot tallennetaan muistiin Tudleveys: 8.0 m Kone
kduytet. nop.: 18 km#'t
. *!_| Valikko Lannoitteen kalibrointi i Tudvali- @
(sivu 20) kko Asen.

o  Maaritd ennen jokaista kayttokertaa Kuva 4
levitettavan lannoitteen
kalibrointikerroin.

Mallissa ZA-M Profis voidaan

o  maarittda kalibrointikerroin
kalibrointiajon aikana (sivu 23).

o laskea kalibrointiarvo jatkuvasti Online-
kalibroinnin avulla levityksen aikana
(sivu 25).

. 5=- | Valikko Etanansyéttiaine (sivu 27)

o Korvaa valikon Lannoitteen
kalibrointi etanansyéttiaineen
levityksen aikana.

o Valikko Etanansyéttiaine aktivoidaan
valikon Konetiedot kautta.

Kone

o Valikko Konetiedot (sivu 12)

o  Konekohtaisten tai yksildllisten tietojen
Syottd.

. Valikko Asennustoiminto (sivu 30)

o  Perusasetusten syotto.

. I Valikko Siirrettava koestusalusta

(sivu 33)

o Siipiasetuksen laskemiseen
tarkastettaessa poikittaislevitys
siirrettdvallad koestusalustalla. (Katso
siirrettdvan koestusalustan
kayttdohjeet).

Amatron+ BAG0116.0 12.12 1



Kayttoonotto

4.2 Konetietojen syottaminen

l Kone

Valitse paavalikosta Konetiedot!

Sivu yksi (Kuva 5) %
Lann. tdyt t&tasa: 1568 kg
1] a kg
. t* | Syota lannoitteen tayttomaara kg (ei s R
koske mallia ZA-M profis). S SRS RS R ?
Y (_I H&l.
. & || isaa lannoitetta (katso sivu 50). R L €00k ik;
e iTghjennE sdilida: :I:I. g;:} ﬁ
. k| Syéta jaanndsmaaran halytysraja Bl 454 ?
kg:na. @ i
Kuva 5
W, %
. ,«eid t Avaa / sulje annosteluluistit

(sailion tyhjennykseen, katso sivu 51).

o~
@Slvu kaksl (Kuva 6) Konfiguroi mddrdnvihennys knn-'l?gi g.
o
ken-f?ig. i
° Maaranmuutoksen maaritys (katso Pulsseja-160m: 13000 e &
sivu 14). Pul/ 188
% . c_ni' toaks. . o ~
o ™| Ppulsseja / 100m maaritys chjek. luku: 81/min £ 7
(katso sivu 15).
i =4
o
. Voimanottoakselin ohjekierrosluvun @ B2/84
syottd
(katso sivu 16, ei koske mallia ZA-M Kuva 6
Hydro).

12 Amatron+ BAG0116.0 12.12



Kayttoonotto
/—_ 2 HH
i Sivu kolme (Kuva 7) . . is
Muatkalaskuri : pi. .. BR
i m
5-,-:?m=, o Riis.
. m__| Matkalaskuri paalle / pois: Riisinlewv.: Po.
Etanansy.aine: pd.
Ajourien I0ytamiseksi ajettu matka )
iimoitetaan paisteessa. Matkalaskuri w
aloittaa matkan mittaamisen sulkuluistien Levitt. taaraus
sulkemisen yhteydessa. 8 ks
Kéiintimenettely pellolla:  ofineal. Katinté
. Riisin levitys paalle / pois. @ P mrenet:

A Kuva 7
. Etanansydttiaineen levitys

paalle / pois.
Paalle: Etanansyéttiaineen kalibrointi
tulee paavalikkoon (sivu 27).

VARO
Annosteluluistien automaattisen

suljennan aiheuttama
loukkaantumisvaara annosteluluistien
alueella, kun Etanasyéttiaineen
levitys kytketdan paalle.

[ vv 1]
B kg . . .

. Levittimen taaraus. Esim.

lisdvarusteiden asentamisen jalkeen (katso

sivu 32).

o  Tyhjenna lannoitteenlevitin
taydellisesti, odota, kunnes tunnus

E Sammuu.

B kg’
Taro

o  Hyvaksy

Kadnha
menel

. Valitse kdantdmenettely pellolla.

o  Online-kalibrointi (katso sivu 25)
o  Offline-kalibrointi (katso sivu 23)

Amatron+ BAG0116.0 12.12 13



Kayttoonotto

-
@D Sivu nelja (Kuva 8) Laut. ohjekier.-

luléu: T2081/min

ZA-M hydro:

: Ki luk

{@ Ba bl ey ce 3501/min
77?| Levityslautasten ohjekierrosluvun

syottd yksikéssa 1/min (katso arvo

levitystaulukosta, normaaliarvo 720 1/min.) Kier.luku raja- .
lev.ssd ojan kohda.: 3881/min

R Kierrosluku

afr[a ] 9 @ &

. Levityslautaskierrosluku 1/min Freunal ev. ssé: 46881/min
rajalevityksessa. @
8484
%‘C Kuva 8
. @ Levityslautaskierrosluku 1/min

ojalevityksessa.

=

. e Levityslautaskierrosluku 1/min
reunalevityksessa.

424  Magranvihennyksen madritys (konetiedot| )

e e Madrd
%:na - . H kel : 10
. Maaraaskeleen syotto SENSS SRS #iha
(prosentuaalisen maaranmuutoksen arvo
tydskentelyn aikana). ——
Mddrdnvihenngs
gc rajalevi tyksessd: 18% s
o -% [ Kaikki ZA-M-mallit:
maaranvahennys rajalevityksessa Mddrdnvihennys rajalev- § e
i tyksessd ojan kohdalla 18%
§ — -"
- i - .
. —*_| ZA-M hydra: maérénvahennys M invihennys F
ojalevityksessa reunal evi tyksessd: 18 s
§ T Kuva 9
o -* | ZA-M hydro: maaranvahennys

reunalevityksessa

14 Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Kayttoonotto

4.2.2 Matka-anturin kalibrointi (konetiedot )

Todellisen nopeuden maarittamiseksi AMATRON 3 tarvitsee
kalibrointiarvon Pulsseja/100m.

o Kalibrointiarvo Pulsseja/100m ei saa olla pienempi kuin 250, muuten
l AMATRON 3 ei toimi maaraystenmukaisesti.

Koneille, jotka on liitetty ISOBUS-traktoriin ISOBUS Light -
kaapeloinnilla.

. Syota arvo "Pulsseja/ 100 m": 0.

Arvo Pulsseja/100m voidaan sy6ttaa kolmella eri tavalla:

man.
Sustis

. Arvo tunnetaan ja sy6tetddn manuaalisesti
ohjausyksikolla
AMATRON 3.

e Arvoa ei tunneta ja maaritetadan ajamalla 100 m mittausmatka:

1. Mittaa pellolla tdsmalleen 100 m pituinen
mittausmatka. Merkitse mittausmatkan alku- man.

ja paatepiste (Kuva 11). ” AuakED
Sydtd arvo pulssejas108m tai
kalibroi automaattisesti
Kéyn.
Kaynnista kalibrointi. Kdyn.
Aja mittausmatka tarkalleen alkupisteesta
paéatepisteeseen nuk.:  13808Pul/108n i
— Ajamaan lahtiessa laskuri nollautuu. Muisti
— Naytdlla iimoitetaan jatkuvasti mitatut
pulssit. i
4., Pysahdy 100 m jalkeen.
—  Sitten naytolla iimoitetaan mitattujen Kuva 10
pulssien lukumaara.
5. @ Hyvaksy arvo Pulsseja/100m.

— Arvo kohdennetaan muistissa valitulle
traktorille.

. Kumoa arvo Pulsseja/100m.

Jos pellolla ajetaan nelivedolla,
nelivedon taytyy olla paalla myoés

silloin, kun matka-anturi kalibroidaan.

Kuva 11

Amatron+ BAG0116.0 12.12 15
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50 . . Traktrori
. ™=t | Arvon Pulsseja/100m voi tallentaa 3 . EE
traktorille: Valitse traktori:
e 1 o o o R o : 13000Pul #100m
1. @ @ Valitse traktori—» | ..., : 5439F‘u1/193m« uusi Puls
.......... : 258Pul/1B8m
2. Syéta / muuta nimi.
3. Syota Pulsseja/100m valitulle L
traktorille.

Jos tdssa kohdassa valitaan muistiin Kuva 12
tallennettu traktori, silloin vastaava
arvo Pulsseja/100m ja

voimanottoakselin ohjekierrosluku
hyvaksytaan.

4.2.3 Voimanottoakselin ohjekierrosluvun syéttaminen (konetiedot )

i e  Vain sellaiset traktorit, joissa voimanottoakselin
l kierroslukumittaus.
L'l
ol V.ot toaks.
,,?in . . ohjek. luku: 548 1/min a
. Sy6ta voimanottoakselin e 1/min
ohjekierrosluku
o) 5401/min, 7201/min Pulsseja / voima. ﬁ
kierros: 2Pulssit Puski .
— Normaalikierrosluku.
Msti
0 0 )
—Ei voimanottoakselin anturia / Mug“
voimanottoakselin valvontaa ei haluta. o
b Hilytysraja: + ég% h&l.
PuEi g e . . . hgjl{.
. "1 Sy6ta Pulsseja / voimanottoakselin
kierros (tiedustele myyjalta). Kuva 13
‘I‘1_I.‘lhlstl
i,
. Muisti 3 traktorille ja niille kuuluvalle

voimanottoakselin kierrosluvulle.

1. @ @ Valitse traktori —.

Traktrori
nouta

2. Syéta / muuta nimi.

Mew
rew s

3. Syéta voimanottoakselin kierrosluku.

16 Amatron+ BAG0116.0 12.12
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. A Muisti 3 traktorille ja niille kuuluvalle

arvolle Pulsseja/kierros.

1. @ @ Valitse traktori —.

Kayttoonotto

e

2. Syéta / muuta nimi.

3. Syéta Pulsseja / voimanottoakselin
kierros.
n3t.

4. Syo6ta ylempi halytysraja %:ssa.

(Normaaliarvo 10%).

5. Syo6ta alempi halytysraja %:ssa.

(Normaaliarvo 10%).

Amatron+ BAG0116.0 12.12 17
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4.3 Tilauksen laadinta

l Tilaus

Valitse paavalikosta Tilaus!

Kun avaat tilausvalikon, nayttoon tulee ] T s
kaynnistetty (viimeksi kasitelty) tilaus. Tilausnro: 1
e . e . Mgl lfatdddass s as s s s s
Muistiin voidaan tallentaa enintaan 20 tilausta R Huis.
(tilausnumero 1-20). L = e e i
. Ohjemddrd: 288 kg ha ka/ha
@ Valitse uuden tilauksen laadintaa varten valmis p.-ala: 8.00ha
i Tunnit: a.a t [
tilausnumero (Kuva 14). Keskimédr . : .00 ha/t tilaus
. levit. mddrd: a kg
_ L _ hasvrk: 23.65ha Al
. Poista valitun tilauksen tiedot Mddrd vrk: a kg
Ltunt iarvrk: 8.0 t Foista
FLagk .
@ e tiedot
. Syo6ta nimi
Kuva 14
. e | Syéta muistiinpano
k=fta
. Syo6ta ohjemaara

s/
. Kaynnista tilaus, jotta kertyvat tiedot

tallennetaan taman tilauksen alle.

oists
i

s | Poijsta tilaus.

Foizta
Fusk,
tiedat

° Poista paivakohtaiset tiedot

o Kasitelty alue (ha/vrk)
o Levitetty lannoitemaara (maara/vrk)

o  Tydaika (tuntia/vrk)

. Ennestaan tallennetut tilaukset

l voidaan hakea nayttéon avulla
ja kaynnistaa uudelleen i avulla.

18 Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Painettuna oleva Shift-nappain l (Kuva Tllausnro: 1 Til.
15): MR O ada s b da s a8 SRESHE
Hurss: l22tttsasa s ss s s, s
Jit Ohjemddrd: 2080 kg/ha ta;lzéép .
- Tilauksen selaus eteenpain. valmis p.-ala: 0.680ha
Tunnit: 8.8 t
T Keskimddr. : 8.88hast
toaksdrs | levit. mddrd: a kg
- Tilauksen selaus taaksepain.
hasvrk: 23.65ha
HMddrdsvrk: a kg
Ltuntiasvrk: B8.8 ¢
Iﬁl 1,28
Kuva 15
431 Ulkoinen tilaus
PDA-tietokoneen kautta ulkoinen tilaus voidaan ]
valittaa ohjausyksikélle AMATRON 3 ja L NIl lereta
kaynnlstaa - tilaus
Tama tilaus saa aina tilausnumeron 21. i
Ohjemddrd: 288 kg-ha
Tiedonsiirto tapahtuu sarjaliitannan kautta. A o TSR R g 0.06 ha
e Tunnit: 8.a t
. Ulkoisen tilauksen lopetus. levit. mddrd: 8 kg
Kalib.kerroin: 1.88
g
Kuva 16
Amatron+ BAG0116.0 12.12 19
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44 Lannoitteen kalibrointi

¥

Kal.

Valitse paavalikosta Lannoitteen kalibrointi!

Lannoitteen kalibrointikerroin maaraa ohjausyksikén
AMATRON 3 saatotoimintamuodon ja se riippuu

. levitettdvan lannoitteen juoksevuudesta.

. syotetysta levitysmaarasta.

. syotetysta tybleveydesta.

Lannoitteen juoksevuus on puolestaan riippuvainen

. lannoitteen varastointitavasta, lannoitteen varastointiajasta ja
iimastollisista tekijoista.

o  tybskentelyolosuhteista
Kalibrointiarvo maaritetaan eri tavoin kulloisenkin levittimen mukaan.

Seuraava taulukko viittaa sivuihin, joissa on kuvattu kyseisten
levittimien kalibrointimenetelmat

ZA-M ZA-M ProfiS
Kalibrointi paikallaan Sivu21 Sivu21
Automaattisesti kalibrointiajon aikana Sivu23
Online-kalibrointi Sivu25
Etanansyéttiaineen kalibrointi Sivu27 Sivu27

o

Lannoitteen juoksevuus voi muuttua jo lyhyenkin varastointiajan
kuluessa.

Maarita siksi levitettavan lannoitteen kalibrointikerroin ennen
jokaista kayttokertaa uudelleen.

. Maarita lannoitteen kalibrointikerroin aina uudelleen, kun
teoreettisen ja todellisen levitysmaaran valilla ilmenee
poikkeamia.

. Ohjausyksikk66n AMATRON 3 syotetty levitysmaara ei saa
ylittdd maksimiarvoa (riippuu tyoleveydesta, kaytettavasta
ajonopeudesta ja syotetysta kalibrointikertoimesta).

—  Suurin sallittu levitysmaara/ha on saavutettu, kun luisti on
kokonaan auki.

Lannoitteen realistiset kalibrointikertoimet (0.7-1.4):
. 0.7 urealle

) 1.0 kalkkiammoniumsalpietarille (KAS)

. 1.4 hienolle raskaalle PK-lannoitteelle

20
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441 Lannoitteen kalibrointikertoimen maarittaminen paikallaan
1. Tayta riittdva maara lannoitetta sailiéon. .
M
2. Ota vasen levityslautanen pois. r9dddd laut. nimell. kierrosluku
-2;&1? vuzen hud. }l_.llsl'l i . fane
H HP H - ora, Unnes astia on aynna
Kiinnita astia vasemman u"Iost"qugL!kon alle [Systd talteenotettu maara'-"
(noudata mallin ZA-M kayttoohjeita!). yksikéssd k krch
U oismin
e ka
// e ARika: Bs Ker.
4, / Tarkasta / syota tydleveys. Parhaillaan sdddetiy
// tydleveys: 8.8m A
e e . e Levi tysmddrd: B8 kg/ha
5. Z*|Tarkasta / sy6ta levitysmaara. kédyt . hopeus: B kmt
Kalibrointikerroin: 0.00 [ e
6.  Tarkasta / sy6ta kaytettdva nopeus. 1/min
7. 4 Syota kalibrointikerroin tarkan Kuva 17
kalibrointikertoimen maarittamiseksi, esim.:
1.00.
Kalibrointikertoimena voidaan
o  kayttaa levitystaulukosta saatua
maarakerrointa.
o  kayttda kokemusperaisia arvoja.
VAROITUS
Loukkaantumisvaara pyorivan oikeanpuolisen levityslautasen

takia.

Kaske ihmisia poistumaan levityslautasten kayttdalueelta

8. Saada traktorin voimanottoakseli
levitystaulukon mukaan.

ZA-M Hydro: I kytke

levityslautaset paalle.

9. Avaa vasen sulkuluisti

o  Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.

o ZA-M Hydro/Comfort:

Amatron+ BAG0116.0 12.12 21
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10.

Heti kun astia on tullut tayteen, sulje vasen
sulkuluisti.

o  Kayta traktorin ohjainlaitetta 1.

]

o ZA-M Hydro/Comfort:

11. Kytke levityslautasten kayttékoneisto pois
paalta.
o  Kytke voimanottoakseli pois paalta.
o ZA-M Hydra: levityslautaset
kytkeytyvat automaattisesti pois
paalta.
12. Punnitse talteenotettu lannoitemaéara
(huomioi astian paino).
- Kaytettdvan vaa’an taytyy punnita tarkasti. Epatarkkuudet voivat
l aiheuttaa poikkeamia todelliseen levitysmaaraan.
13. Sydta punnitun lannoitema&aran arvo kg:na. —
—  Uusi kalibrointikerroin tulee nayttéon :E“"E e o o ik
(Kuva 18). :g: vusi kal.- kerroin: kadils
yk 1.07 Kt
14. @ Hyvaksy kalibrointikerroin, tai b

(=) ¥
kumoa se. YYahvista vuorondppdimelld

Le

ki tai keskeytd ESC
tai _ku.n_'_=~+s - 11
ai vierit. avulla
(Ka ohjeeseen
Kuva 18

o Riisin levitys:

Riis.
Konetietojen valikko: [ riisin levitys kytketty paalle.

—  Koska riisin juoksevuusominaisuuksissa on suuria eroja,
realististen kalibrointikertoimien aluetta on suurennettu, niin etta
seonO-2.

22
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44.2 Lannoitekalibrointiajon suorittaminen (Offline-kalibrointi)
Koskee vain mallia ZA-M Profis:
Automaattinen lannoitteen kalibrointi tapahtuu Matkalaskuri : pi. o
tydn alussa levittdmisen aikana, jolloin X T
lannoitetta taytyy levittda vahintaan 200 kg. Riis
Riisinlev.: po. ;
Etanansy.aine: pd.
Konetietojen valikko ,sivu kolme
: Levitt. taaraus w
a8 kg
Kirtinks Kiéintémenettely pellolla:  omineal Kiinti
menel . . . . menetl.
o Tila Offline-kalibrointi. @ ey
Tila Offline-kalibrointi kytketty paalle: Kuva 19
Ennen automaattista lannoitteen kalibrointia:
e | * |Vvalitse lannoitteen kalibroinnin
valikko.
’T‘/ T‘
// -EEE:IE laut. hnilmeil . |;I errosluku
AtA A = a vasen . uisti
1. / Tarkasta / sy6ta tydleveys. B oﬁg ta. kumeg astia on tiynnd kasha
% ~Syétd talteenotettu mddrd
et s A uksikdssd k : KL
2. /™| Tarkasta / syota levitysmaara. c-t'} B1/min
K
V Rika: Os Ker .
3.  Tarkasta / syota kaytettdva nopeus. Parhaillaan sdddetty
; tydleveys: 8.8m A
Levitysmddrd: 8 kg ha
kdyt . nopeus: B kmAt
4. Syo6ta kalibrointikerroin tarkan ] e -
kalibrointikertoimen maéarittdmiseksi, et thraintiherreing: 900 S,
esim.: 1.00. i/min
Kalibrointikertoimen sy6tt6a varten voit Kuva 20
o ottaa kalibrointikertoimen
(maarakerroin) levitystaulukosta,
o  kayttda kokemusperaisia arvoja,
o tai suorittaa edeltédkasin kalibroinnin
paikallaan (sivu 21).
- e  Traktorin ja levittimen taytyy olla kalibroinnin alussa ja lopussa

l vaakasuorassa.

. Kalibrointikertoimen maarittdmisen voi kdynnistaa ja lopettaa
vain silloin, kun vaaka on lepotilassa.

— Jos nayttédn tulee tunnus E siind tapauksessa levitin ei ole
lepotilassa.
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Lannoitteen kalibrointikertoimen
maarittaminen automaattisesti.

Valitse tyodvalikko.

5
2.

3. Aloita levitys tavalliseen tapaan ja levita
vahintaan 200 kg lannoitetta.

— Tydvalikossa ilmoitetaan levitetty
lannoitemaara (Kuva 21/1).

— Tyodvalikossa naytetaan, kun lannoitetta
levitettiin 200 kg (Kuva 21/2).

4. Kun lannoitetta on levitetty vahintaan
200 kg, sulje sulkuluisti ja pysahdy.

B

Lopeta automaattinen kalibrointi.

i

— Uusi kalibrointikerroin tulee nayttdon
(Kuva 22)

6. @ Hyvaksy kalibrointikerroin, tai
(@)
kumoa se.

Kaynnista automaattinen kalibrointi.

___-_ ZI"—_——J:_

Auftrag: 1

B 8.5 kmh =
sl 2354 m H "L
Fliche: 23.85ha o
5 5408 U/min -
— 1
| ZA-H Tronic profi5 | B
25@ karha o 250 kaha /@
ww ks\ 169 ;/5 - s
2354\ < kg

Kuva 21

FSdddd laut. nimell.
_H\"‘ | S | 1 H

~Od vusi kal.- kerroin: b
-5y

yk 1.87

kierrosluku
T:

Pa
tzuuhvisiu vuorondppdimelld
tai keskeytd ESC

k=sha

ket

Ka
Ker .

Kalibrointiajo voidaan suorittaa koska

[ ]
l tahansa tyon aikana

kalibrointikertoimen optimoimiseksi.

kdl kanssa

tai vierit. avulla
HKa ohjeeseen
Kuva 22

o

200 kg.

Lannoitekalibrointi punnitustekniikan avulla tapahtuu
levittdmisen aikana, jolloin lannoitetta taytyy levittdd vahintdan

. Ensimmaisen lannoitekalibroinnin jalkeen kannattaa suorittaa
lisdkalibrointeja suuremmilla levitysmaarilla (esim. 1000 kg),
jotta kalibrointikerroin saadaan optimoitua vielakin tarkemmaksi.

24
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443 Pysyva lannoitteen kalibrointi (Online-kalibrointi)
Koskee vain mallia ZA-M Profis:
Kalibrointiarvo lasketaan jatkuvasti uudelleen Metkalaskuri : pi. VR
online-punnituksen ja teoreettisesti levitetyn 8 =
maaran avulla. Tarvittava luistiasento Riis.
mukautetaan online-yhteydella. Riisinlev.: Fo.
Etanansy.aine: pd.
v
Kone
Konetietojen valikko .sivu kolme Eeo it taahahs i ﬁ'
) ka
Kiiintimenetely pellolla:  ominesal Kiinti
Kadnté menet.
3 menet Online-kalibroinnin toimintatila. @me
Jos levittamisen aikana halutaan kalibroida Kuva 23
jatkuvasti, talldin online-lannoitekalibrointi tulee
kytked paalle.
Online-kalibroinnin toimintatila kytketty —
paalle: LSdddd laut. mimell. kierrosluku|

FAvaa vasen hyd. luisti

. . . s FOdota, kunnes astia on tdynnd
Ennen online-lannoitekalibrointia: L Sydtd talteenotettu mddrd

uksikdssd kg krst

| ¥ ca

k=sha

. %1 | Valitse lannoitteen kalibroinnin "] Rika: Bs [ Ker .
valikko. Parhaillaan séddetty
tydleveys: 18.8m A
v Levi tysmddrd: 200 kg/ha
// e kidyt . nopeus: 18 km~'t
1. Tarkasta / sy6ta tydleveys.
y Kalibrointikerroin: 1.BE Lo =
it 1/min
o

2. Z*"™|Tarkasta / sy6ta levitysmaara.

Kuva 24

3. : Tarkasta / syota kaytettdva nopeus.

4, A Syota kalibrointikerroin tarkan

kalibrointikertoimen maarittamiseksi, esim.:
1.00.

Kalibrointikertoimen sy6ttéa varten voit

o ottaa kalibrointikertoimen
(méaarakerroin) levitystaulukosta.

o kayttdad kokemusperaisia arvoja.

L= ]
£ | IS
. 7 Kaynnista levittimisen alussa 250 k2ha 250 i:/ha =

tyovalikosta (Kuva 25) online-kalibrointi. 108 ¥ kg 108 % =
Ca 2354

|m=——= | C— — Dkg
R R . L T

Kuva 25
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@ Online-kalibroinnin voi kaynnistaa vain %:”_’ 8.5 kmsh L pg;u
l silloin, kun vaaka on lepotilassa ja Flai""_:";_ 23535:“ H Z
séilidssa on yli 200 kg lannoitetta. P 548 Urmin P E_,§9+
| 2A-H Troni fis |
o o e a renic ragi — <
Jos nayttddn tulee tunnus E siina 25@ "25@ "/
tapauksessa levitin ei ole lepotilassa. e kama 3
1@9 P ks\ 103 ¥ / =

Online-kalibroinnin yhteydessa tydvalikossa

2354 g Vv

limoitetaan: e, —— |
(1) Nykyinen kalibrointikerroin (Kuva 26/1). - q i
At i B _z' ) ka
(2) Levitetty maara viimeisimmasta online- {\1-” 3 § 2 ke
kalibroinnista lahtien, Online-vaaka Auftrag: 1 /
aktiivinen.
D . . Kuva 26
(3) Kalibrointikerroin on heilahdellut,
Makisilla pelloilla tai epatasaisissa maasto-olosuhteissa
tydskenneltdessa voi syntya jarjestelmasta johtuvia vaihteluita
painonmaarityksessa:
Tassa tapauksessa
g
7

—  Nayttd (Kuva 26/1,2,3) sammuu.

— Levitys jatkuu ilmoitetulla kalibrointikertoimella (Kuva 26/1).

kytke ajon aikana suoritettava online-kalibrointi pois paalta.

- Levitystyon aikana online-kalibrointi kytketaan automaattisesti pois
l paalta, jos sailidssa on lannoitetta vahemman kuin 200 kg!

Tayton jalkeen (sailion sisallon maara yli 500 kg) online-kalibrointi

kytkeytyy automaattisesti jalleen paalle!

26
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444 Etanansyéttiaineen kalibrointi
VARO H
. . Matkalaskuri : “HDR
Suorita ehdottomasti ennen e FS ki)
etanansyoéttiaineen levitysta =
molempien ulostuloaukkojen e Riis.
. P . Riisinlev.: po.
levitysmaaran tarkastus peratysten. Etanansy.aine: pé.
PO
Etanansydttiaineen levitysta varten toimi
Kome Levitt. taaraus w
seuraavasti konetietojen valikossa sivu 3 0 ks
: Kiétintémenetely pellolla:  offline+al. Kiiiinti
menetk.
@ B2/ 84
1. Kytke etanansyéttiaine é paalle
(Kuva 27). Kuva 27
° Etanansyéttiaineen kalibrointi ] ] )
vasemmalle ulostuloaukolle: K":E*H'-"F'P' : ehskronic LRECE
2. T?)Il_tfa'"riittévé maara etanansyottainetta Tilausnro: 1
sailioon. ?
Ohjemddrd: 288 kg-/ha
Irrota molemmat levityslautaset. Kal.
Aseta astia vasemman ulostuloaukon alle. Kal.- kerr.: 1.88
Tydleveys: 18.6 m Kone
it N kdytet. nop.: 18 kmet
5. Paina paavalikkoa |¥=!- | jotta paaset
etanansyottiaineen kalibrointivalikkoon. o %
Tydvali-
kko Asen.
Kuva 28
T s
6. 1~ Tarkasta / syota tydleveys. ':ﬁséli'f;; T?EP:LT;;}: i
» haluamaasi asentoon ks/ha
e FLevitetltty mddrd
//, e . e voidaan tarkastaa knsh
7. ] Tarkasta / sy6ta ohjemaara. HA-laskurin avulla Yus
kmn/h
Tarkasta / syota kaytettdva nopeus. va.
Parhaillaan sdddetty +18
9. Katso sy6tetyille arvoille tarvittava Ii_u":i!?veuﬁ_:_ . zég' BE o oi.
Y H eviTysmaara: L~ | a
luistiasento levitystaulukosta. kmeh - tys: 0.0 kmet -18
i va.
Vas. luistin pulssit: 5] =18
Qikean luistin pulssit: a oi .
Kuva 29
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10. Paina nappainta i , 'i , kunnes

vasemman annosteluluistin asetusreuna
(Kuva 30/1) on vaadittavan luistiasennon
kohdalla.

Kuva 30
Shift .
Tilaus Tilausnro: 1 HaE
11. Vaihda paavalikon kautta Higi: iecsssesasssasssasaa :
tilausvalikkoon (Kuva 31). ] o
Muis:: ladddsdsdads s sdans
:"1'::: Ohjemddrd: 288 kg ha ka/ha
12. Poista paivakohtaiset tiedot valmis p.-ala: 0.00ha
kaynnistetysta tilauksesta (Kuva 31). Tunnit: 0.8 t Kagnn.
Keskimddr. : 8.80ha/t LEake
levit. mddrd: a kg
has/vrk: 23.65ha il
Mddrdsvrk: a kg
Ltunt iarvrk: 8.0 t Foista
@ {iennt
1726
Kuva 31
BR- 8.5 km/t =
13. Vaihda tydvalikkoon Dfokg 2354 m &
(Kuva 32). P.zala: 23.65ha @
14 Kytke levityslautasten kayttokoneisto padlle. | = it ~
 —
. Kytke levityslautasten kayttokoneisto paalle. | FA-H Tronic profis 5=
o  Saada traktorin voimanottoakseli 250 rarha 250 karha @
levitystaulukon mulégan. e ke S - o
e 2354 kg
o ZA-M hydro: R e
15. Avaa vasen sulkuluisti. i
o k=
o  Kayta ohjainlaitetta. %@P Lks_
? Tilaus !
o ZA-M hydro/comfort: Kuva 32
— Tyobvalikossa ilmoitetaan teoreettisesti
levitetty alue.
16. Kun ndytdn mukaan on levitetty noin 1ha
alue,
sulje vasen sulkuluisti.
o  Kayta ohjainlaitetta.
o ZA-M hydrao/comfort: [
17. Kytke levityslautasten kayttékoneisto pois
paalta.
18. Punnitse talteenotettu etanansyéttiaine
(huomioi astian paino).
28 Amatron+ BAG0116.0 12.12




Kayttoonotto

- Kaytettavan vaa“an taytyy punnita
l tarkasti. Epatarkkuudet voivat

aiheuttaa poikkeamia todelliseen
levitysmaaraan.

19.

20.

Tilaus

Lue teoreettisesti levitetty
etanansyoéttiainemaara tilauksesta ja vertaa
punnitun maaran kanssa.

Tilauksen laskettu maara on

suurempi kuin punnittu maara

i Suurenna levitysmaaraa.

pienempi kuin punnittu maara
li Pienenna levitysmaaraa.

o Etanansyéttiaineen kalibrointi oikealle ulostuloaukolle:

Kalibroi etanansydttiaine oikealla puolella samalla tavalla kuin
vasemman ulostuloaukon yhteydessa.

ajonopeutta (kuten syodtetty ohjausyksikko6n AMATRON 3),
koska sahkoisten saatdmoottorien saato ei tapahdu

o Noudata etanansyottiaineen levityksessa ehdottomasti tasaista
etanansyottiaineen levityksen yhteydessa nopeusverrannollisesti.

- Tydvalikossa ilmoitetaan etanan avulla, ettd konetietojen valikosta on
l valittu Etanansyéttiaine.
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4.5 Huollon asennustoiminto

Valitse paavalikosta Asennustoiminto ja hyvaksy

.
painamalla !

Sivu 1 (Kuva 33) .
Kok.tiedot kdutisénot. ldhtien o
m/
e ' km/t
. i v Kok.pint.ala: S689ha .
. = Tietokoneen sy6tdn vianmaaritys P sim.
(vain asiakaspalvelulle). Kok.midrd: 1244
// Kok.levitysaika: 5681
/ -
e /“™ Tietokoneen ulosannon vianmadritys kAR i SOKmCE
(vain asiakaspalvelulle). —
ﬁtup
susrsion gmol -
km/t =
sim. IDE—Uersio:_B.E-.B Iﬁl a1 /82
. Simuloidun nopeuden syéttd il i i ==
(mahdollistaa levityksen jatkamisen Kuva 33
viallisesta matka-anturista huolimatta, katso
sivu 62).
° Paatteen asennustoiminto (katso sivu
33).
&
. Z Perustietojen syo6ttod
(katso sivu 31).
Huomio, tietokoneen HOLL.

@ Sivu 2 (Kuva 34) ppistaa e

kaikki tiedot
Ja palauttaa sen

. tehdasasetuksiin
. "™ | Koneen tietokoneen palautus T
. irjoita ennen
tehdasasetuksiin. "Nollausta” seuraavat arvet mui
. . . -Vaa“an parametri 1 ja 2
Kaikki syotetyt ja kertyneet tiedot -Vasemman ja ocikean luistin
(tilaukset, konetiedot, kalibrointitiedot, perussddts
l . s =Pulsseja / 186Bm
asennustiedot) haviavat. -Pulsseja # kierros/voimano.

@ B2/E2

Kuva 34

Laita edeltakasin seuraavat tiedot muistiin:

e  Vaa'an parametri 1 ja 2.

e  Vasemman ja oikean luistin perussaadon
pulssit.

. Pulsseja / 100 m

. Pulsseja / voimanottoakselin kierros

30 Amatron+ BAG0116.0 12.12
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/4/% Sivu 1 Perustiedot (Kuva 35):

R

. B Konetyypin valinta.
7

. Punnituskenno asennettu Paalle /
Pois.

. “- | Punnituskennon kalibrointi (sivu 32).
Lini-er

. Limiter asennettu

o) Vasemmalla
o Oikealla

o Pois

@Sivu 2 Perustiedot (Kuva 36):

. ; Vasemman luistin perusasetus (sivu

54).
. _® Oikean luistin perusasetus (sivu 54).
o % Suojapeite asennettu: Paalle / Pois
1=
-2
. = | Hydraulinen sulkuluisti:

o Jousella (yksitoiminen)
o Jouseton (kaksitoiminen)

T

. Saatokerroin (asiakaspalvelulle, vain
ZA-M hydro).

Kayttoonotto
Konetyyppi: ZA-H Comfort
: s
Punn. kenno: pd. ?
Pun.kennon kalibrainti
Kal.
FLimiter: vas. e
Limiter
Iﬁl 81584
Kuva 35
sdhkdék. luistien

perussddt o
"
huyd. peite:

hyd.

L Sddtokerr. :

sulkuluisti:

@ﬂﬂl—\

(&

pPo.
E—=
Jousella {==>
=l

1.88

Kuva 36
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451 Punnituskennon taaraus / kalibrointi

Punnituskenno toimitetaan tehtaalta taarattuna ja
kalibroituna. Jos havaitset kuitenkin poikkeamia
todellisen levitysmaaran / sailion sisallyksen ja
ilmoitetun levitysmaaran / sailion sisallyksen
valilla, siina tapauksessa punnituskenno taytyy
kalibroida uudelleen.

Katso huollon asennusvalikko , perustiedot

sivu yksi .

Lisavarusteiden asennuksen jalkeen
l punnituskenno taytyy taarata.

Pum.kennon kalibrointi E%i B kg

=Tyhjennd levitin v
=Taaraa levitin

=Lisdd lannoitet. (min.5808kg)
-Sy&td tdyttomddrd kg SBbkg

. Punn. kennon nyk.

karkea arvo: 30564 5;2?}3

Kuva 37

1. Tyhjenna lannoitteenlevitin taydellisesti (syota konetiedot, sivu

yksi , sivu 12), odota, kunnes tunnus E sammuu.

R

8 kg/

Hyvaksy L Tara

Pysakoi traktori ja siihen asennettu levitin vaakasuoralle

alustalle, odota, kunnes tunnus E sammuu.

it VARO

Jos ndyttéon tulee tunnus E, siina tapauksessa traktori ei ole

lepotilassa.

R
8 kg’

4. Hyvaksy | 1ara

— Levitin on taarattu.

5. Tayta tarkasti punnittu, vahintdan 500 kg suuruinen

lannoiteméaara, odota, kunnes tunnus E sammuu.

R

Hyvéaksy | seoxs |.

Sy6ta punnittu lannoitemaara kg:na AMATRON 3-
ohjausyksikkéon — Levitin on kalibroitu.

- Vertaa tarkastuksen vuoksi tyévalikon ilmoitusta ja taytettya
l lannoitemaaraa toisiinsa.

32
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4.6 Siirrettava koestusalusta
Valitse padvalikosta Siirrettava koestusalusta!
Kayta siirrettavaa koestusalustaa siirrettavan
koestusalustan kayttéohjeiden mukaan, ja Konetyuppi : ZA-H Tronic Tilaus
analysoi poikittaislevitys. =
Tilausnro: 1
Ohjemddrd: 26808 kg/ha g
Kal.
Kal.- kerr.: 1.88
Tydleveys: 18.8 m Kane
kdgtet. nop.: 18 kmt
f ¥
Tydvali-
kko Asen.

1. Syota asteikkoviivojen maara

lannoitetasolle I.
2. Syota asteikkoviivojen maara

lannoitetasolle Il.

5.0 4.0 4.0 5.0k

3. Syota asteikkoviivojen maara vusi siipiasento:

lannoitetasolle . I 1"-7|h'=|t = 1 :i-p 1 .

pitkd siipi:

4. Syota asteikkoviivojen maara

lannoitetasolle IV. Kuva 39

=it

5. Korjaa valittuja levitinsiipiasentoja
laskettujen levitinsiipisdatdasentojen verran.

@ Kohdenna 4 sijaintipaikassa (Kuva 40,
I, 11, 111, V) oleviin lannoiteastioihin

l talteenkeratyt lannoitemaarat
ohjausyksikon AMATRON 3
toimintokentille I - V.

Kuva 40
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5 Kaytto pellolla

L

VARO
Pellolle ajon aikana ja julkisilla teilla ajettaessa AMATRON 3
taytyy aina pitaa sammutettuna!

— Onnettomuusvaara virheellisen kayton takia!

() ZA-M Profis:

l . Suorita levityksen alussa automaattinen lannoitekalibrointi.

. Ennen ohjausyksikon AMATRON 3 ensimmaista
kayttdkertaa ja lisdvarusteiden asennuksen jalkeen taaraa levitin
(katso sivu 32).

o Ennen levityksen aloittamista seuraavat syo6tot taytyy olla tehtyna:
l ¢  Konetietojen syéttd (katso sivu 12).
. Tilauksen laadinta ja tilauksen kaynnistys (katso sivu 18).

. Lannoitteen kalibrointi paikallaan tai kalibrointiarvon
manuaalinen sy6ttd (katso sivu 20).

Nappaimen painalluksella levitysmaaraa voidaan muuttaa levityksen aikana koska tahansa

Kutakin ndppainpainallusta kohti
@ levitysmaaraa korotetaan
maaraaskeleen (sivu 12) verran | ZA-M
I ill lill im.:+10%).
molemmilla puolilla (esim.:+10%) S50 1orna S50 1orna
Levitysmaaran palautus molemmilla 168 ¥ 108
puolilla 100% tasolle.
e =1 e =1
Kutakin nappainpainallusta kohti e, PR e A
@ levitysmaaraa vahennetaan
maaraaskeleen (sivu 12) verran
molemmilla puolilla (esim.:-10%). Kuva 41
o Muutettu levitysmaara ilmoitetaan tyévalikossa yksikdssa kg/ha ja
l prosentteina (Kuva 41).

34
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Nopeus

Jaljelld oleva matka
kunnes sailio tyhja

Levitetty alue
(tilauksessa)

Levitysmaara
vasemmalla kg/ha

Levitysmaara
vasemmalla %

Kalibrointikerroin (vain
online-kalibroinnin
yhteydessa)

Sulkuluistit avattu
Sulkuluistit suljettu

Rajalevitys

Vain ZA-M hydro:
Ojalevitys
Reunalevitys
Yksi osalohko

poiskytketty

Kahden osalohkon
poiskytkenta

Levityslautaskierrosluku
vasemmalla / oikealla

Nykyinen tilaus

Tyévalikkonayttd

BH- 8.5 km/h

Sy 2354 m

Fldche: 23.65ha

25@ kasha

166 %

25@ kasha

1o X

kg
2354

Ca
1.87

|Sailion siséltd kg

e, A ..
Pt i IR R I 7 i o

AR

S S ]
-l

cosssmmillh. O T——

.
F28U min T28U min
Auftrag: 3 | @ auaz‘

Kaytto pellolla

Vain ZA-M Profis:

Vaaka lepotilassa

Vaaka ei lepotilassa

Levitysmaara oikealla
kg/ha

Levitysmaara oikealla %

Kalibrointi heilahdellut /
Vahimmaismaara levitet-
ty.

Levitetty maara
automaattisen
kalibroinnin aikana

Rajalevityksen esivalinta

Ojalevityksen esivalinta

Reunalevityksen
esivalinta

Yhden osalohkon
poiskytkennan esivalinta

Kahden osalohkon
poiskytkennan esivalinta

Vain ZA-M hydro:

Sivu tybvalikossa

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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5.2 Tyovalikon toiminnot

5.2.1

Sulkuluistit (vain ZA-M Comfort, Hydro)

T

Molemmat sulkuluistit auki / kiinni.

7 L

Vasen, oikea sulkuluisti auki / kiinni.

Ennen kayttda avaa sulkuluistit
° ja lahde samanaikaisesti liikkeelle,

e  kun levityslautaset ovat saavuttaneet
oikean kierrosluvun.

Kuva 42/...
(1) llmoitus vasen sulkuluisti auki.

(2) limoitus oikea sulkuluisti kiinni.

| 2A-H
25@ kaiha 25@ kaiha
186 ¥ i@E ¥
| B S | | B SR e | =
BNt ST T——

5.2.2 Rajalevitys Limiterin kanssa
Liniter Rajalevitys Limiterin kanssa paalle / pois (vain ZA-M Comfort).
T = jalevitysta laske Limit | e
. nnen rajalevitysta laske Limiter
alas. : Y 25'3 kasha 25@ ks ha
2. Suorita rajalevitys. B e
Limiter ] ) - . . -
3. Rajalevityksen jalkeen nosta Limiter o A R e
¥is. 2N e
Ennen kayttoa saada laskettu Limiter
levitystaulukon mukaan ja nosta taas ylés. Kuva 43

Kuva 43/...

(1) llmoitus Limiter laskettu rajalevityksen
aikana.

— Limiter-anturin taytyy olla asennettuna.
(2) llmoitus Limiter laskettu luistien ollessa
kiinni.

— Limiter-anturin taytyy olla asennettuna.

36
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5.2.3

Vasemman / oikean levitysmaaran muuttaminen

Kaytto pellolla

Vasemman, oikean levitysmaaran korottaminen.

]

Vasemman, oikean levitysmaaran vahentaminen.

o  Levitysmaarada muutetaan jokaisella
nappainpainalluksella sydtetyn
maaraaskeleen verran (esim. 10%). | ZA-N |
e  Syotd maaraaskel konetietojen valikossa. 25060 - ks 225 ha
108 % 98 % __/ Cr
Kuva 44/...
(1) llmoitus muutettu levitysmaara yksikossa T e
kg/ha ja prosentteina.
Kuva 44
5.24 Suojapeite (vain ZA-M Comfort, Hydro)
Suojapeitteen avaus / suljenta.
O Paina nappainta niin kauan, kunnes suojapeite on avattu tai suljettu
l taydellisesti.
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L

5.2.5 Lannoitteen kalibrointi (vain ZA-M profis)
i Automaattinen lannoitteen kalibrointi punnitsevalle levittimelle,
i katso sivu 23.
Kuva 45/... - o =
(1) @@ (2)
(1) llmoitus lannoitteenlevitin kalibrointiajon - -
aikana.

Lannoitteen kalibrointi

o levittdmisen alussa tai

o lannoitteen online-kalibrointi.
(2) Ilimoitus vaaka ei lepotilassa.

(3) Levitetyn lannoitemaaran ilmoitus kg:na
kalibroinnin aikana.

(4) Online-kalibrointi:

Symboli ilmestyy sen jalkeen, kun
kalibrointikerroin on heilahdellut.

Offline-kalibrointikerroin:

Symboli ilmestyy 200 kg levitetyn maaran
jalkeen Offline-kalibroinnissa. Se ilmoittaa,
etta kalibrointiajo voidaan lopettaa.

(5) Nykyisen kalibrointikertoimen nayttd

5.2.6 Lannoitteen lisays

=k
f 5

ZR-n a3
250 varha 250 karmy

100 X% /g v
kg

Kuva 45

k= Lannoitteen lisdys, katso sivu 50.

38

Amatron+ BAG0116.0 12.12



Kaytto pellolla

5.2.7 Levityslautasten kdyttokoneiston paille- ja poiskytkenta (vain ZA-M

Hydro)
81
Eme
) Levityslautaset paalle / pois.
o Paallekytkentda varten paina nappainta vahintaan kolme sekuntia,
l kunnes merkkiaani vaikenee.
Levityslautasia pyoritetdan konetietojen
valikossa annetulla kierrosluvulla. | ZA-H
Kuva 45/...
(1) Levityslautaskierrosluvun ilmoitus. A
s vesserth.  ASe——
720U/min 720U/min
Kuva 46
VAROITUS
Loukkaantumisvaara pyoérivien levityslautasten takia.

Kaske ihmisia poistumaan levityslautasten kayttdalueelta

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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5.2.8 Osalohkot (vain ZA-M Hydro)

£ Vasemmanpuoleisten, oikeanpuoleisten osalohkojen
(" toimintaankytkenta (3-portaisesti).
s
= Vasemmanpuoleisten, oikeanpuoleisten osalohkojen poiskytkenta (3-
- portaisesti).
-
Kuva 47/...
(1) llmoitus kaksi oikeanpuoleista osalohkoa
kytketty pois. | Z2A-H
25@ k=s/ha 25@ ks/sha
180 ¥ ig@ ¥
1
RS e o . ]

Kuva 47

- Luistien ollessa kiinni voidaan esivalita osalohkovahennys.
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5.2.9 Rajalevitys (vain ZA-M Hydra)

g Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen ojalevityksen paallekytkenta /
poiskytkenta.
g Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen rajalevityksen paallekytkenta
:§ / poiskytkenta.
% Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen reunalevityksen
paallekytkenta / poiskytkenta.

o Rajalevitys voidaan tehda my6s molemminpuolisesti
l — Kytke vasen ja oikea rajalevitys paalle.
Valitun rajalevitystavan levityslautaskierrosluvun vahentaminen /
; korottaminen rajan puolella.
i ° Rajalevityskierroslukua korotetaan tai vahennetaan jokaisella
l nappainpainalluksella 10 1/min verran.

. Muutettu rajalevityskierrosluku tallennetaan tulevaa rajalevitysta
varten.

. Levityslautasten ollessa pysahdyksissa
rajalevitys voidaan esivalita. | ZA-H
. Levityslautasten pyoriessa 250 zina 250 12ms
levityslautaskierrosluku vahennetaan rajan e TEE
puolella rajalevityskierrosluvulle. : :
(2 1
. Rajalevityskierrosluku sydtetaan 2 e o1 /7 e o
konetietojen valikossa kulloisellekin A S
rajalevitystavalle. 320 U/min 540 U/min
o Raja- ja ojalevitysta varten taytyy syéttaa
rajanpuoleinen maaranvahennys Kuva 48
konetietojen valikossa.
Kuva 48/...
(1) llmoitus rajalevitys kytketty paalle.
(2) limoitus vahennetty levityslautaskierrosluku.
- Luistien ollessa kiinni rajalevitys voidaan esivalita.
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5.3 ZA-M Tronic
5.31 Menettelytapa kdayton yhteydessa
1. @ Kytke AMATRON 3 paille.
Eas
2 Q Valitse tydévalikko.
Saada voimanottoakselin kierrosluku (kuten levitystaulukossa on
ilmoitettu).
4. Lahde liikkeelle ja avaa molemmat sulkuluistit traktorin
ohjainlaitteiden 1 ja 2 avulla.
1,/
5. Punnitsevan levittimen yhteydessa
o aloita kalibrointiajolla
tai
o  suorita online-kalibrointi (kytke paalle konetietojen
valikossa).
6. Levityksen aikana AMATRON 3 nayttaa tydvalikon. Kaikki
levityksessa tarvittavat asetukset on suoritettava tassa.
7. Maaritetyt tiedot tallennetaan kaynnistetylle tilaukselle.
Kayton jalkeen:
1. Sulje molemmat sulkuluistit traktorin ohjainlaitteen 1 ja 2 avulla.
2. Kytke voimanottoakseli pois paalta.
3. @ Kytke AMIATRON 3 pois paalta.
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5.3.2 Tyovalikon ndppaimien varaus

Sivu 1: Toimintokenttien kuvaus
Katso
luku
E L; 523 |Vasemman, oikean levitysmaéarén korottaminen.
u;"'
—
SEG | S 523 |Vasemman, oikean levitysmaéaréan vahentédminen.
A kaiha @
| 108 ¥ 5 -
>4 kg
oo =1
PTG ot e S
5.2.5 [Automaattinen lannoitteen kalibrointi
k=
=5 5.2.6 |Lannoitteen lisdys

Ohjaussauvan nédppaimien varaus

A

=

OO

O|O®||®IOO0O

A

® OO0

J

®0O

L

O®@3
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54 ZA-M Comfort

5.4.1 Menettelytapa kdayton yhteydessa

1.

w

%

Kéayta traktorin ohjainlaitetta 1, jolloin ohjauslohko saa
hydrauli6ljya.

@ Kytke AMATRON 3 paille.

Valitse tydvalikko.

Saada voimanottoakselin kierrosluku (kuten levitystaulukossa on
ilmoitettu).

P

Lahde liikkeelle ja avaa molemmat sulkuluistit
B

Punnitsevan levittimen yhteydessa
o aloita kalibrointiajolla
tai
o  suorita online-kalibrointi (kytke paalle konetietojen

valikossa).

Jos aloitat rajalevityksella:

Kytke Limiter paille.
Levityksen aikana AMATRON 3 nayttaa tydvalikon. Kaikki
levityksessa tarvittavat asetukset on suoritettava tassa.
Maaritetyt tiedot tallennetaan kaynnistetylle tilaukselle.

Kayton jalkeen:

4.

T

Sulje molemmat sulkuluistit.

Kytke voimanottoakseli pois paalta.

Kayta traktorin ohjainlaitetta 1 ja keskeyta siten ohjauslohkon
hydrauliéljynsyo6tto.

@ Kytke AMATRON 3 pois paalta.

44
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5.4.2 Tyovalikon ndppaimien varaus
Sivu 1: Toimintokenttien kuvaus
Katso
luku
o~ T~_|| 52.1 |Molemmat sulkuluistit auki / kiinni.
| .i]
5.21 [Molemmat sulkuluistit auki / kiinni.
25@ kasha Il..
g 188 ¥
, 25
i54 kg - L o v .
Emmm =] Limiter 5.2.2 [Rajalevitys Limiterin kanssa paalle / pois
oA T et e = S 32

l Shift-nappain

painettuna: Toimintokenttien kuvaus
Katso
luku
E +._; 523 |Vasemman, oikean levitysmaarén korottaminen.
-.-;"'
—
550 | ‘E\J 523 |Vasemman, oikean levitysmaaréan vahentaminen.
kasha @
| 168 % e i
>4 kg
| B =t |
A o e A
5.2.5 [Automaattinen lannoitteen kalibrointi
ka
=5 5.2.6 |Lannoitteen lisdys
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Ohjaussauvan nédppéimien varaus
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5.5 ZA-M Hydro

Kaytto pellolla

5.5.1 Menettelytapa kayton yhteydessa

1.

—

Kéayta traktorin ohjainlaitetta 1, jolloin ohjauslohko saa
hydrauli6ljya.

@ Kytke AMATRON 3 paille.

Valitse tyévalikko.
v
4 Kytke levityslautaset paalle.

Lahde liikkeelle ja avaa sulkuluistit

1,/

Punnitsevan levittimen yhteydessa

B o

o  aloita kalibrointiajolla
tai

o  suorita online-kalibrointi (kytke paalle konetietojen
valikossa).

Jos aloitat raja-/oja- tai reunalevityksella:

%
, :§ Valitse ja kytke rajalevitystapa ja pellonreuna

(vasen / oikea) paalle.

Levityksen aikana AMATRON 3 nayttaa tydvalikon. Kaikki
levityksessa tarvittavat asetukset on suoritettava tassa.

Maaritetyt tiedot tallennetaan kaynnistetylle tilaukselle.

Kayton jalkeen:

Ll

Sulje sulkuluistit.

Cl
TS

2 Kytke levityslautaset pois paalta.

Kayta traktorin ohjainlaitetta 1 ja keskeyta siten ohjauslohkon
hydraulidljynsyotto.

4. @ Kytke AMATRON 3 pois paalta.

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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5.5.2 Tyovalikon ndppdimien varaus
Sivu 1: Toimintokenttien kuvaus
Katso
luku
8,1 5 2 7 . s ae .
E e 4 Levityslautaset paalle / pois.
<1l 5271 |Molemmat sulkuluistit auki / iinni.
| .ﬂ
T 5.21 [Vasen, oikea sulkuluisti auki / kiinni.
25@ kasha Il._
g 168 ¥
154 kgﬁ ol 528 Vasemmanpuoleisten, oikeanpuoleisten osalohkojen
P il “ - toimintaankytkenta.
AT Dt - —
= 528 Vasemmanpuoleisten, oikeanpuoleisten osalohkojen
- - poiskytkenta.
—

Shift-nappain

painettuna: Toimintokenttien kuvaus
Katso
luku
E ? 5.2.3 [Vasemman, oikean levitysmaaran korottaminen.
%
| I— |
I 5.2.3 |Vasemman, oikean levitysmaaran vahentaminen.
25@ kasha @
g 188 % =2
54 25 |Pl.
ey kg mOT e 5.2.4 |Suojapeitteen avaus / suljenta.
R [ Sttt R 5
Zu
5.2.5 |Automaattinen lannoitteen kalibrointi
k=
T A4
5.2.6 [Lannoitteen lisays
48
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Sivu 2: Toimintokenttien kuvaus
Katso
luku
E 5.2.9 |Levitystautasen kierrosluvun vahentéaminen / nostaminen
v
asemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen ojalevityksen
Z/ 5209 \Y, lei / oik lei jalevityk
P50 rorna % - paallekytkenta / poiskytkenta.
g 168 3 M
154 k25 %4 5929 Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen rajalevityksen
2 - paallekytkenta / poiskytkenta..
P AT T e e o 1%
k 599 Vasemmanpuoleisen / oikeanpuoleisen reunalevityksen
§ - paallekytkenta / poiskytkenta.

Ohjaussauvan nédppaimien varaus

™ @O
06

0O
5@ 0)
S O O
O ®

D0 ®
®0®

©Q

-

| L2
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5.6 Lannoitteen lisays
o Tyoévalikossa (Kuva 49). (B~ 8.5 km/t e
o Sy 2354 m &
«  Konetietojen valikossa sivu yksi P.zala: 23.65ha =
(Kuva 50). ¥ 548 1/min o
| ZA-H Tronic profiS | o=
25@ k=sha 25@ k=sha @
g 168 % kg 168 ¥ CE
. . Ka 25
1. ‘ Avaa lisdysvalikko. 1.83 2354 kg
| =y | [Com =1
2. Lisaa lannoitetta. — § P e
Lannoitteenlevitin ilman punnitustekniikkaa: §
T . R . k=
—  Syota lisatty lannoitemaara kg:ssa. i 1 i
Punnitustekniikalla varustettu K 49
lannoitteenlevitin: uva
— Lisatty lannoitemaara ilmoitetaan kg:ssa.
y 9 Lann. tdyt t&tasa: 1568 kg %

Hyvaksy lisatty lannoitemaara RS

(Kuva 50). Tdytd levitin o

kg

Hal.
Hdl . raja: 280 kg w

kg
Fiyhjennd sdilid: 5.3cm's %Ua.

@ 1 /84 i_

Kuva 50
Lann. tdyt tdtasa: 1568 kg %
P kg
Lisdys kdynnissd,
lisdtty lannoitemddrd: i I

e 21354ke M | [N

Haml.
i vahvista

Hi vuorondppdimellad lﬁ
kg

ETy = %Ua.

@ 1404 Dﬁ_

Kuva 51
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5.7 Lannoitesailion tyhjentaminen

Lannoitesailioon jaljelle jaanyt lannoitemaara
voidaan poistaa suppilopaiden kautta.

1. Irrota levityslautaset (katso koneen
kayttdohjeet)

2. Konetietojen valikko:

ﬁ —
[ , ,‘A Avaa molemmat

annosteluluistit.
3. Avaa molemmat sulkuluistit.

o Kayta traktorin ohjainlaitetta 1 ja 2.

T

o ZA-M hydro, comfort:

— Jaannodslannoite valuu ulos.

Kaytto pellolla

Lann. tdyttdtaso:
x

Tdytd levitin

Hdl.raja:

Tyhjennd sdilid: va.
K oi .

1568 kg

200 kg

BPul.
B Pul.

kg

RS

kg

Hml.

kg

@ a1 /4

=
5

Kuva 52
. Laita kone sailytykseen luistit avattuina.
. Sulje sulkuluistit, kun taytat taas sailion.
VAROITUS
Loukkaantumisvaara pyorivan sekoituslaitteiston ja

levityslautasten kayttékoneiston alueella.

Kun tyhjennat jddnndsmaaran, pida sekoituslaitteiston ja
levityslautasten kayttdkoneiston toiminta katkaistuna!l

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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Ohjaussauva
6 Ohjaussauva
6.1 Asennus

Ohjaussauva (Kuva 53/1) kiinnitetaan 4 ruuvilla
helposti kaytettavaan paikkaan traktorin
ohjaamossa.

Kytke liitdntda varten perusvarustuksen pistoke
ohjaussauvan 9-napaiseen Sub-D-koskettimeen
(Kuva 53/2).

Kytke ohjaussauvan pistoke (Kuva 53/3)
ohjausyksikon AMATRON 3 keskimmaiseen
Sub-D-koskettimeen

6.2 Toiminta

Ohjaussauva toimii vain ohjausyksikon
AMATRON 3 tyovalikossa. Sen avulla voit
ohjata ohjausyksikk6d AMATRON 3
peltokaytdssa ilman etta katsot ohjausyksikk6on.

Ohjausyksikon AMIATRON 3 ohjausta varten
ohjaussauvassa (Kuva 54) on kaytettavissa 8
nappainta (1 - 8). Lisaksi katkaisimella (Kuva
55/2) voidaan muuttaa nappaimien varausta 3-
pykalaisesti.

Katkaisin on normaalisti

e [~ keskiasennossa (Kuva 55/A) ja voidaan
kaantaa

o [ yI6s (Kuva 55/B) tai
e [=alas (Kuva 55/C).

Katkaisimen asento ilmoitetaan LED-valon (Kuva
55/1) avulla

e [=LED-valo keltainen
e [ LED-valo punainen

e [ LED-valo vihrea

Kuva 53

Kuva 54

Kuva 55

52
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6.3 Nappaimien varaus:
Néppain ZA-_M ZA-M ZA-M
tronic comfort hydro
1= Levityslautasten
kayttdkoneisto paalle/pois
2f=
Vasemmanpuoleisten
3 osalohkojen
toimintaankytkenta
4= Vasemmanpuoleisten
osalohkojen poiskytkenta
Oikeanpuoleisten
50 osalohkojen
toimintaankytkenta
6b= Oikeanpuoleisten
osalohkojen poiskytkenta
76
g
10= Molemmat sulkuluistit auki
20~ Molemmat sulkuluistit kiinni
3~ Vasen sulkuluisti auki
40 - Vasen sulkuluisti kiinni
50~ Oikea sulkuluisti auki
60~ Oikea sulkuluisti kiinni
70 - - maaraaskel [%]
8l - + maaraaskel [%]
1f= Kalibroinnin kdynnistys (vain punnitustekniikan kanssa).
2f= Maara 100%
3b Vasen + maaraaskel [%]
4= Vasen - maaraaskel [%)]
50 Oikea + maaraaskel [%)]
60 Oikea - maaraaskel [%)]
7 == Limiter paille/pois Vasen rajalevitys
8 [ Oikea rajalevitys

Amatron+ BAG0116.0 12.12
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7 Huolto ja puhdistus

VAROITUS
Huolto- ja puhdistustoéita saa suorittaa vain silloin, kun

levityslautas- ja sekoitinakselikaytto on kytketty pois paalta.

71 Puhdistus

VAARA
Al3 tartu luisteja kiyttiessisi paastoaukkoon! Puristumisvaara!

Lannoitteenlevittimen puhdistamiseksi sulkuluistit ja sahkdkayttdiset
annosteluluistit taytyy avata, jotta vesi ja lannoitejagamat paasevat
valumaan pois.

e Avaa/sulje annosteluluistit (katso konetietojen valikko sivu 12).

e Avaa/sulje sulkuluistit (katso tyévalikko ZA-M hydrao/ZA-
M comfort).

7.2 Luistien perussaato

Sahkokayttoisten annosteluluistien paastdéaukon
halkaisija on saadetty tehtaalla (Kuva 56).

Jos havaitset molempien suppilopaiden
tyhjenevan keskenaan epatasaisesti, vaikka
luistiasento on kummassakin sama, luistien
perussaato taytyy siind tapauksessa tarkastaa.

Kuva 56
Tee molempien maaraluistien perussaato o .
asennusvalikon kautta: sdhkék. luistien
perussddt o
o
Ty
// . .
1. ? Valitse perustiedot.
huyd. peite: PO.
Sivu kaksi (Kuva 57): .
hyd. sulkuluisti: Jousella
2. : Suorita vasemman puolen luistin ;
perusséété_ k Sddtokerr. : 1.88 :
@ BB |
3. Suorita oikean puolen luistin Kuva 57

perussaato.
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Basic shutter setting: to
e AR L.h.: 1500
4, st _S"ulje paastoaukko taydellisesti (siirra ~Start up 1500 impulses -
pulssille). -check opening with gauge o
-correct with +5/-5
e if necessary +5
L . -confirm position
5. Avaa paastdaukko 1500 pulssille with enter key -5
asti =recheck by starting up
: 1508 impulses again
Actual impulses: 1568 Han.
VAARA Stared offset: 100 Input
. Actual offset: 185
Loukkaantumisvaara ff
annosteluluistien alueella display of impulses in Impulse
o Operation menu: Oon I?;Buu
1500
painettaessa ndppaimia, ' )

Kuva 58

d
L= I o
~ e
‘A , [/ ./~ | koska

annosteluluistit sulkeutuvat ennen
valittuun luistiasentoon menemista.

Al4 jata sormia ja saatotulkkia
aukkoon.

6. Saatotulkki (Kuva 59/1) (valinnainen,
tilausnumero: 915018) taytyy sitten pystya
tydntamaan kevyesti avonaiseen
paastdéaukkoon.

o Jos saatotulkkia ei saa tyonnettya
avonaiseen paastdaukkoon: Kuva 59

+5 o
~
7 Korota nykyista Offset-saatoa

kulloinkin 5 pulssilla, kunnes tulkki

sopii tarkalleen aukkoon (Kuva 60).

o  Saatotulkissa on liikaa valysta:

e
-
e
/~ -5 |Vahenna nykyista Offset-saatoa
kulloinkin 5 pulssilla, kunnes tulkki sopi
tarkalleen aukkoon (Kuva 60).

7. @ Hyvaksy asento syottonappaimella. Kuva 60

e BR- 8.5 km/h —
oigied . . T 3wy 2954 n P [
r Saatémoottorien pulssit (Kuva 61/1) Fliche: 23.85ha @
voidaan ilmoittaa ty6évalikossa. ¥ 540 U/min =
—
| ZA-N Tronic profis | b
250 k=rhs 250 kaiha @
AEEY kg 4S8 LB
Ca 15@6 15E6 25
1.83

~N__ 7 2354 " kg
™) S |
e . T ——

Auftrag: .Hwi I

Kuva 61
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8 Toimintahairio

8.1 Halytys

Ei-kriittinen halytys:

Naytdn alaosaan tulee virheilmoitus (Kuva 62) ja
laite antaa kolme kertaa merkkidanen. Hoida
virhe mahdollisuuksien mukaan pois
paivajarjestyksesta.

Esimerkki:

e  Virheilmoitus: levityslautasten kierrosluku
liian alhainen.

— Korjaus: korota voimanottoakselin
kierroslukua.

Kriittinen halytys:

Nayton keskiosaan tulee halytysilmoitus (Kuva
63) ja laite antaa halytysaanen.

1. Lue halytysilmoitus naytosta.

2 @ Kuittaa halytysilmoitus.

Konetyyppi : ZA-M Comfort Tilaus
o
Tilausnro: S
Ohjemddrd: 250 kg~ha g
Kal.
Kal.- kerr.: 1.87
Tudleveys: 24.8 m Kone
kdytet. nop.: 12 km/t
"Ohjearvoa ei pystuti %
houdat tamaan AR
Kuva 62
Konetyyppi : ZA-M Comfort Tilaus
o
Ti U
asehn %;5;
% saatdmoottori M =)
ei reagoi ok
Ka
Ty Kone
ki vahvista ENTER:1l1éd 't
.c 9
Tydvali=-
kko Asen.
Kuva 63

56
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8.2

Vikailmoitukset ja parannus

Toimintahairio

Vikailmoitukset

Vian kuvaus/ -syy

Vian korjaus

Asetusarvoa ei

Levitysmaaraa ei voida yllapitda asetetuilla

Nopeutta vahennettava

1 voida yllapitaa parametreilld nykyisell4 ajonopeudella. o A_;etusmééréé vahennetta-
va
2 Asetusarvon syéttd yksikkona "kg/ha" puuttuu. o Asetusarvo sybtettava
Tyobleveys puut- . ves U ww
3 tuyu ysp Tydleveyden sy6ttd yksikkéna "m" puuttuu. o Tybleveys sydtettava
Toimimoottori )  Toimimoottori vaihdettava
4 vasemmalla ei Vasen toimimoottori ei toimi levityksessa e Toimimoottori tarkastettava
reagol vianhaussa
Toimimoottori , » o 5 e Toimimoottori vaihdettava
5 0|k_ealla ei rea- Oikea toimimoottori ei toimi levityksessa e Toimimoottori tarkastettava
gol vianhaussa
Valiottoakselin Valiottoakselin kierrosluku on, poiketen . o
6 | kierrosluku poik- | talletetusta asetetusarvosta, annettujen rajojen | ® Valiottoakselin kierrosluku
keaa ulkopuolella. sovitettava
7 Tayttéaste liian | Sailion tayttdaste on pienempi kuin se N L:_:?nn?itetta |i3éf[_téVé _
matala tayttdaste, jolle halytysraja on asetettu. o Tayttéasteen halytysraja
asetettava
1/min levityslau- . . . -
8 | taselle liian al- Levityslautasen _klerrogluku on pienempi kuin e Levityslautasen kierrosluku
hainen annettu asetuskierrosliku. sovitettava
- e Lannoitteen tayttdaste sai-
9 g?onr? ?;.(;‘Itl:g:;?e Tayttdaste annqgtelukammiossa ZG-B PreciS / libssa tarkistettava
liian matala Ultra Hydro on liian matala. o Anturit tarkastettava vian-
haun sy6tdssa
e Tapahtuiko levitys
A luk toispuoleisesti? Jos
10 m?onr??;e tLtlbgg’::a Tayttdaste annostelukammiossa ZG-B Eapahtm, se voi J"ohtaa
liian k {( PreciS / Ultra Hydro on liian korkea. kasautum|seen_
llan korkea annostelukammiossa.
o Anturit tarkastettava vian-
haun sy6tdssa
Vaa'an arvo . , i ) e odota kunnes vaaka on
11 huojuu Vaaka ei anna tasaista signaalia jalleen valmiina (ilmoitus
sammuu)
Kayta "Vaihda"- - " : o
12 | ja "Selaa’- P?m_l_ket"'[a __Term_maI-Setup pyydetaan o kaytd mainittua painikeyh-
komentoja naytolle" kaytettiin. distelmaa
e on kyse
Keskivahvuutta Keskivahvuustunnistin Trail Tron keskivahvuusanturiin
13 | o saavutettu (vetoaisa) ei laheta signaalia, vaikka liittyvasta )
ajotietokone sita odottaa. turvallisuuskyselysta.
o Vetoaisa ajettava keskia-
sentoon
Vahimmais kg- o Kéayta "ESC" painiketta
maarag eiole | Asennossa "Kalibrointi kentall&" * Kayta uudelleen
14 | viela levitetty! vahimmaismaaraa ei levitetty, mutta menettelya "Kaynnista

Kalibrointi
keskeytettava?

painike "Lopeta kalibrointi" on kaytdssa.

kalibrointi ajon aikana" ja
lopeta vasta kun "Koukku"
ilmestyy esiin
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Sailién
ltﬁg:c\’gshtgi:gn "aloita kalibrointi" / "aloita online-
15 1 szilien ’ kalibrointi” -painiketta kaytettiin, Lannoitetta lisattava

T tayttdaste on silti alle annetun arvon.

vahimmaissisalt

6 500 kg

Vlrhe vaaan Vaa'an kalibrointimenettelyn jalkeen

kalibroinnissa re ot e . .

16 | (Parametri 2 alle | Madritettiin yksi parametri 2:sta - o kel
1,0), toista alemmaksi kuin 1,0. Tama ei ole sallit- Toista vaa'an kalibrointi
kalibrointi tua.

100 m kohden impulssi
.100 m klohden Arvo 100 m kohden impulssi puuttuuu, annettava P

17 | impulssi puut- iKsi tta ei voida lask

tuu. SIKSI nopeutta el voida laskea. 100 m kohden impulssi
asetettava

Asetusarvo

poikkeaa Uudelleen asetettu asetusarvo on

merkittévasti selvasti korkeampi / matalampi kuin se ) o

18 | kalibroinnin asetusarvo jolla viimeksi ajettiin. Se voi Suorita kalibrointi koneen
yhteydessa johtaa ongelmiin tosiasiallisesti levite- selsoessa
annetusta tyssd maarassa.
asetusarvosta.

Painiketta "Kalibrointivalikon
Kalibrointi ei esiinkutsuminen" kaytettiin, vaikka

19 mahdolliwenZ vasen s'ullku.tyé')nnin on avattuna. hyd. Sulkutyénnin tydvali-
vasen tydnnin thbr_omn ei o_Ie luotettava !(L_,!n vasen kossa sujettava
avoinna tydénnin on suljettu, koska sita kaytetaan

"Kaynnistystyontimena".
Kallbr0|r_1t| el Valiottoakselin kierrosluku on
mahdollinen, kalibroinnin aik ket )
20 | valiottoakselin (kalibroinnin aikana), poiketen _ Valiottoakselin kierrosluku
. : talletetusta asetetusarvosta, annettujen itett
kierroslukua ei L sovitettava
. o i rajojen ulkopuolella.
voida yllapitaa
Kalibrointi ei
mahdollinen, Levityslautasten kierrosluku on pienempi ] ]

21 | véliottoakselin (kalibroinnin aikana) kuin annettu Levityslautasen kierrosluku
kierroslukua ei | asetuskierrosluku. sovitettava
voida yllapitaa

Valinta "Vaaka" kaytetta-
. o vissa?

29 Vaaka p_0|k— Vaa'_an gle.ktronnkka ei laheta mitaan Vaaka tarkastettava vian-

keuksellinen arvoja ajotietokoneelle haun sydtéssa
Yhteys vaakaan optisesti
tarkistettava

Tama arvo on

ennalta

23 as'e’FettUJen Syotetty arvo on korkeampi / matalampi

rajojen : X
kuin sen sallittu arvo.
ulkopuolella,
otetaan silti
kayttéon?
Painiketta "Kalibrointivalikon
Kalibrointi ajon esiinkutsuminen" kaytetty, silld aikaa

24 | aikana Qi k"un g_ajonc_apeus on néyt_ijllé. Kajibro?nti pysaytys

mahdollinen. tassa valikossa on sallittua vain seiso-
kissa.
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¢ Oljyn kierto suljetaan

¢ Oljyntulo hyd.:lle Tarkista
toiminnot

e Tarkista vastaavien

Oljyn maara venttiilien ohjaus
lian vahdinen, | v\ hvd Toimintoa ohjataan (esim (Diagnoosin tulostuminen)
hyd. Toiminto ei vasen su.lkutyénnin suljetaan) vaikl.Jtus -HUO-MIO! _TaIIom hyd. Sul-

25 | mahdollinen. (esim. yhden anturisignaalin rT’1uutos) jaa Je ohjauslaite!

HUOMIO! Shk. | 5T y 9 J

tyontimet HUOMIO! Vian ilmestymisen

suljettiin.... jalkeen taytyy kayttaa
painiketta "Syottopainike”
tyévalikossa 2x asetusarvon
asettamiseksi uudelleen
arvoon 100%.

Kalibrointi

asetusarvon

perusteella ei Arvoista "asetusarvo / kal.kerroin /

26 ma_hdo_llinen, . ennalta asetettu nopeus / tyt')leveys". e Parametri sovitettava /
kalibroi Kerroin laskettua annostydntimen asentoa ei koestettava
ja ennalta voida saavuttaa.
asetettu nopeus
tarkistettava
Kalibrointi ei Painike "Kaynnista kalibrointi"
mahdollinen, kéaynnistetty ja anturi "Kammio tyhja" ei e Kayta "annostele ennalta” -

27 | anturi "kammio | laheta signaalia. Kalibrointi on sallitu painiketta
tyhja" ei vain, kun ZG-B:n kammiossa e Tarkasta anturi
vaimennettu tayttdasteella on maaratty arvo.

Olet muutta-

28 | massa vaa'an Painiketta "Kalibroi vaaka" kaytetty.
perusasetusta

o9 Kaatopaino Lannoitteen kaatopainon syo6tto ) o
puuttuu. yksikkéna "kg/ha" puuttuu. * Kaatopaino syotettava
Sailion
tgyttoqst_g_ on Tayttdaste on pienempi kuin

30 liian vahainen, Shimmaistavttd online-vaa'all _ L
sailién vahimmaistaylto online-vaaalla e Lannoitetta lisattava
vahimmaissisalt ajamiseksi
6 200 kg
Online-
kalibrointitekija Online-vaa'an kalibrointikerroin laskettiin

31 | 5x realististen 5x perakkain pienemmaksi kuin 0,7 tai * Tarkista ulosvirtausaukko
arvojen suuremmaksi kluin 1,4. tukkeuman varalta
ulkopuolella
Ohjau_salsa . Painiketta "Trail Tron Hand/Auto*
turvallisuussyist ; . o -

32 | 5 mahdollinen (vetoaisa kasi/auto) kaytettiin o )
vain kasiajossa, mutta kone ei ole e Siirré kone tydasentoon

N tydasennossa.
tyoasennossa
Keskiasentoa ei | Painiketta "vetoaisa kasi/auto" kaytettiin
tunnettu. (kasikaytossa), tydasento tunnistettiin,

33 Vetoasian keskiasentoanturia ei tunnistettu. ) o
asettelu Keskiasentoanturi on vetoaisan * Kekiasentoon ajaminen
keskiasentoon kytkennan yhteydessa tunnistettava,
mahdollinen! jotta sen toiminta varmistetaan.

Amatron+ BAG0116.0 12.12

59



Toimintahairio

Ajat yli 1 km/h,

Tybasentoa ei tunnistettu, nopeus yli 1
km/h tunnistetaan. Vetoaisa ei saa tassa

34 . . tapauksessa toimia ja "palautuu”
vetoaisa lukittu C
takaisin kasiasentoon (sen jalkeen kun
keskiasentoanturi on saavutettu)
Oljynsyéttd levityslautasille
koestettava
Tarkista vastaavien
Levitvslautaset | HYd- Levityslautasia saadetaan, ei venttiilien ohjaus .
35 eivéty bri kuitenkaan tunnisteta, etté ne pyorivat (Diagnoosi). HUOMIQ! OI-
Py (anturit eivét lahetd impulsseja) jynsyotto suljettava
Tarkista
kierroslukuanturien
asetukset (Diagnoosin
syo6ttd)
Anturin puh- Anturin puhdistuskupu ZG-B Ultra Hydro Tarkista anturi (diagnoosin
36 | distuskupu pu- i 5hets si i sybitd)
donnut pois ei laheta signaalia. : _
Vaihda anturi
a7 | Pundistuskupu | 5 ootia tydasonnosea o o oundi
avattu . Sulje puhdistuskupu
ole sallittu.
Tarkista optisesti yhteys
. Basis-konetokoneen ja
Konetietoko- . levityslautassaadsn
3g | neen levityslau- | ZG-B Ultra Hydron levityslautasen konetietokoneen valilla
tasten saato konetietokone ei laheta signaalia. tarkasta asennettu kone-
poikkeuksellinen tyyppi
Vaihda levityslautassaadon
konetietokone
Haluatko py-
39 | sayttda taman Painiketta "Pysayta tehtava" kaytetty.
tehtavan?
HUOMIO! Olet o . e Syéttopainike = Setup'ia ei
40 Ewuttamassa E_@lmke__tta Setup pyydetaan naytolle pyydeta naytslle
oneen aytettiin. ESC = Setup pyydetaan
perusasetusta naytélle
Haluatko todella
palauttaa kaikki o o ESC = Ala suorita Reset'ia
41 | tiedot Painiketta "Reset" kaytettiin. Syéttdpainike = Suorita
tehdasasetukse Reset
n mukaisiksi?
Kalibrointi ei Painiketta "Kaynnista kalibrointi"
mahdollinen, kéaytettiin, eikd "Kammio tdynn&" -anturi Kayta "annostele ennalta” -
42 | anturi "Kammio | l&heta signaalia. Kalibrointi on sallittua painiketta
taynna" ei vain, kun ZG-B:n kammiossa Tarkasta anturi

vaimennettu

tayttdasteella on maaratty arvo.
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8.3 Saatomoottorien vioittuminen

Jos ohjausyksikossd AMATRON 3 tai
sahkokayttoisissa saatdmoottoreissa ilmenee
toimintahairi6ita, joita ei voida heti korjata, voit
siitd huolimatta jatkaa tydskentelya

. saatdémoottorien irrottamisen jalkeen,

e  saatdévivun muutostoimenpiteen jalkeen.

Maaransaato tehdaan sitten levitystaulukon
mukaan saatoévivun (Kuva 64/1) avulla.
1. Sulje hydrauliset luistit.
2. Avaa siipiruuvi (Kuva 64/2).
3. Etsi vaadittava luistiasento asteikolta (Kuva
64/3).
4. Saada saatoévivun osoittimen (Kuva 64/5)
asetusreuna (Kuva 64/4) asteikkoarvoon.

5. Asenna saatévivun eteen asennetut
aluslevyt sdatdvivun taakse.

6. Kirista siipiruuvi (Kuva 64/2) pitavasti
paikalleen.

Kuva 64

Toimintahairio

Kuva 65

Saatomoottorien irrotus ja saatévivun muutostoimenpiteen

suoritus:

1. Ota molemmat lukituspidikkeet (Kuva 65/3) pois karkipihdeilla.

Veda molemmat niveltapit (Kuva 65/4) irti.

2
3. Ota saatomoottori (Kuva 65/1) pois moottorikonsolista.
4

Nosta saatéomoottoria ja irrota tyontétanko (Kuva 65/2)

annosteluluistin pistoliitoksesta.

5. Kiinnita sen jalkeen saatdémoottori tyontétanko irrotettuna jalleen

ohjeenmukaisesti moottorikonsoliin.
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Toimintahairio

o Varmista irrotettu tydntétanko (Kuva 65/2) asianmukaisilla
apuvalineillda kdantymisen estamiseksi hydraulisylinterin toiminta-
l alueella.

6. Tee saatdvivun (Kuva 66/2) lukitus (Kuva
66/1) seuraavasti:

6.1 Ruuvaa siipimutteri (Kuva 66/3) irti.

6.2 Ota pultti pois ja vaihda molemmat
aluslaatat (Kuva 66/4) takaa (Kuva
66/5) eteen (Kuva 66/6).

Kuva 66
8.4 Matka-anturin vioittuminen (pulsseja/100m)
Simuloidun nopeuden syottaminen huollon
asennusvalikossa mahdollistaa levitystydn
jatkamisen myos silloin, jos matka-anturi lakkaa
!roimimasta. y J Knli. tiedot kidyttéénot. ldhtien
Sita varten: Kok.pint.ala: 5689 ha s
1. Veda signaalikaapeli irti traktorin Kok . misrd: 124 4
perusvarustuksesta.
Kok.levitysaika: S68 1
:?:I kmsh sim: 8.8kmt
2. " | Syo6ta simuloitu nopeus. -
SEtup
3. Noudata levitystydn jatkamisen aikana MiHk-versio:  2.79.@ a
Sttamaasi simuloit n tta. Klelet: o OE/GE/FR/HL E;;
Syoltamaasl simuloitua nopeutta AEEG;EEE}EE—§2$B A1/87 @D:

@  Heti kun matka-anturilta rekisterdidaan Kuva 67
pulsseja, tietokone vaihtaa matka-

l anturilta saamansa todellisen
nopeuden kayttéon.
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