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1 INTRODUCCION

1.1 Fabricante

AMAZONEN-Werke H. Dreyer GmbH & Ca KG
Pastiach 51, D-49202 Hasbergen-Gaste.

1.2  Utilizacién adecuada

AMACONTROL [t es un aparato que sirve exclusivamen-
te como:

® indicador,

@ dispositivo de medida,

@ dispositivo de control,

en la agricultura. Toda utilizacién diferente se considera
como no adecuada. El fabricante no responde de los
dafios producidos en el caso de una aplicacion incorrec-
ta. Cualguier modificacién arbitraria en el aparato elimina
la garantia por parte del fabricante.

1.3 Datos técnicos

Modelo; AMACONTROL I

Capacidad del indicador: Indicador de coma variable,
4 paosicicnes

Tipo de indicador: Pantalla de cristal liquido

Fuente de alimentacién: 2 x Pilas Mignonde 1,5V

Temperatura ambiente: de -52G a 45°C

Dimensiones de la unidad

de calculo {(mm): 69 x39x 120

Peso (modelo basico): 0,7 kg (incls. elementos de
montaje)

Sensor: max. 167 impuisos/s

Cuentahectareas: max. 360 ha/h = 0,1 ha/s

Contador: ) max. 0,167 ud/s.
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1.4
La raya inferior
parpadea

durante la mar-
cha. El N
mini-ardenadaor
recibe los

impulsos del
sensor «HA»

Tecla "F"
® Conexién/
desconexion

@ Seleccionar
la funcidn

& Modificar
valores

Conexion

(dotacion especial)

® Control del eje de

siembra

- ™y
AMACONTROL 1l

L EFEE

ARMAFIGIEN YWIERNE
H.DREYER GinbH & Co. KG

l'Flr SET
0 =9

[F.2]=[HA]
[r. 1) =[la ] [(HA]
(r.a]=EZL[R]+ (HA]

L=
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T —
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® Control del eje de
desconexion de las
ruedas de siembra

® [ndicador del dis-
positivo de trazado
de rodadas

Elementos de servicio/conexiones

Pantalla

Tecla "SET"
® Conexidn
® Comenzar/
finalizar el pro-
grama

@ Marcar los

valores que se
quiere modificar

Conexién ,,HA"
(dotacién basica)

@ Cuentahectareas

En la parte posterior del aparato se encuentra el soporte
para dos pilas Mignon.
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2 DOTACION + APLICACION

2.1 Dotacion con sembradoras
con transmision de dos marchas
La fig. 2.1 muestra los puntos de fijacién de los sensores

e imanes en el eje de la transmisidn (1), eje de siembra
{2) y eje de desconexidn de las ruedas de siembra (3).

Dotacidn basica Dotacion especial
11 Imén 21 Soporte con 6 imanes
12 Sensor "HA" 22 Sensor "[s"
PpE—
AMACONTROL Il CUHBXién del

Jo2.3 Cuentahectareas

ruedas de} siembra
10EROT

Fig. 2.1
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2.2 Dotacidén
Sembradoras monograno ED 1

La figura 2.2 muestra los puntos de fijacion del sensor y
del iman en el eje de la transmisidn (1).

Dotacion basica

11 Iman
12 Sensor "HA"

—— e
R
AMACONTROL I

wrw sputrioiyma

Ir.2]
::;:%%.m
:’d,l-s !In\tu‘
HA
Conexion del 1
cuentahectareas
1OECO3
Fig. 2.2

& iLaconexidn ,lIs“ no es posible en las sembra-
doras monograne ED 1!
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2.3 Dotacidn
Sembradoras monograno con
compactador de neumaticos RP-ED 1

La figura 2.3 muestra los puntos de fijacién del sensor y
del iman en el gje de la transmision (1).

Dotacién basica

11 Iman
12 Sensor "HA"

A ACONTROL i
MACONTROL 1}

A

Nd,l-a Ha \ y
{s, . "
\E
HA . g
Conexidn

del cuentahectareas —

Fig. 2.3

(&~ ilaconexion ,ls” noes posible en las sembra-
doras monograno RP-ED 1!




2 - 4 Dotacion + aplicacion

2.4 Posibilidades de aplicacién

AMACONTROL Il es un mini-ordenador multifuncional
disefiado para maquinas agricolas en el que es posible
conectar, segun modelos, uno o dos sensores.

La Tabla muestra las posibilidades de aplicacién (funcio-
nes) del AMACONTROL II:

Cone- Puntos de fijacion
xion de los imanes

nHAn uI/su

Funcién

Cuenta- oLl Aw Eje de la .
hectareas HA transmisién | No existe

1. Cuenta-
hectareas "HA"

2. Control del
eje de
siembra

% Eje de la Eje de
"/s" transmisién siembra

1. Cuenta-
hectareas

2. Control del "HA" . ) *
eje de Ejedela Eje de

+ - -
siembra "|/s" transmisiéon siembra
3. Indicar la
posicién de
conexiéon

1. Cuenta- )
hectareas "HA" Eje de

2. Control del N Eje de la desconexion |
eje de w/s" | transmision de las
desconexién ruedas de
de las siembra
ruedas de
siembra

3. Indicar la
posicion de
conexién

* R s
1685-e01 Accesorio especial
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3 SERVICIO

3.1 Montaje de las pilas

OPara la alimentacién eléctrica del mini-ordenador se
necesitan dos pilas Mignon de 1,5 V. El soporte de las pi-
las se encuentra en la parte posterior del aparato.
Montaje de las pilas: :

O Extraer empujando la tapa del soporte de las pilas.

O Colocar las pilas en su soporte.

jPrestar atencidn a la posicién correcta de los
polos  (+/-}

1 Cerrar el soporie de las pilas.

(g Desconectar el mini-ordenador antes de extra-
er las pilas antiguas (v. aptdo. 6.1.2), de modo
que no se plerdan las mediciones y los datos
de la maquina.

3.2 Conexién del mini-ordenador

b Pulsar la tecla "F" o la tecla "SET".

o=+9] @ Pantalla (tiempo corto): Numero de version del
aparato.

@ Control automatico de la tensidn de las pilas.

En el caso de que la tension esté baja: Pantal
la [-bi].

3.3 Descanexion del mini-ordenador

$:41 Pulsar 5 segundos la tecla "F".
09} ® Se muestra en pantalla brevemente «StOP».

i El mini-ordenador se desconecta automatica-
mente después de 1,5 horas, pero no se pier-
den los datos almacenados.
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3.4

’F'
Q=9

SET

‘F‘
O=9

SET

3.5

‘F‘
Q=8

IFI'
OO

SET

CX

‘F‘
O=0

BET

-

Seleccion de la funcion

Pulsar la tecla "F" hasta que aparezca en pantalla
una funcién [F.2], [F.7], [F.8] o [F.9].

Pulsar la tecla "SET" hasta que parpadee la cifra.

Pulsar la tecla "F" hasta que aparezca la funcién
seleccionada.

Pulsar 2 segundos la tecla "SET".
@ Finaliza la seleccién de la funcidn.

En el caso de no haber finalizado la seleccidn,
se almacena el ultimo valor indicado después
de 10 segundos.

Programacion
Tecla "F": Seleccion de la funcién.

Accionando sucesivamente la tecla "F".
® Pantalla: las sub-funciones.

Pulsar la tecla "SET" durante 2 segundos hasta
que parpadee el valor variable.

Tecla "F": cambia el valor.

Pulsar 1a tecla "SET" durante 2 segundos.
® Finaliza la programacidn.

Una descripcidn exhaustiva la encontrara vd.
en las paginas con los diferentes modos de
funcionamiento.
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4 PUESTA EN MARCHA POR PRIMERA VEZ

4.1

Lista de las funciones

La siguiente Tabla muestra las funciones y las posibilida-
des de regulaciéon del AMACONTROL Il para su aplica-
cién en sembradoras:

Funcién Sub-funcién Simbolo Valor
F.2 Superficie parcial HA.1 0.000-9999 ha
Cuenta- Superficie total HA.2 0.000-9999 ha
hectareas Anchura de trabajo |----1 ]00.01-99.99 m
Factor 0 00.01-999.9 cm
F.7 Duracién de la alarma 0_0_ 5-25 Segundos
1. Cuenta- Superficie parcial HA.1 0.000-9999 ha
hectareas Superficie total HA.2 0.000-9999 ha
2. Control del Anchura de trabajo |----1 ]100.01-99.99 m
eje de siembra Factor 0 00.01-999.9 cm
F.8 Trazado de rodadas - -l 1-9seg./1-18
hoene | Paonee | oo |52 Sequnaos
2. Posiciénde | o 1o ficie parcial | HA.1 | 0.000-9999 ha
la conexion
para el 1azado | s pericie total HA.2 | 0.000-9999 ha
3. Control del Anchura de trabajo l----I ]00.01-99.99 m
eje de siembra Factor 0 00.01-999.9 cm
F.9 Trazado de rodadas --l- 1-9seg./1- 18
Fses | e | oo |sesseounos
2. Posicion de
la conexién Superficie parcial HA.1 | 0.000-9999 ha
para el trazado
de rodadas
2lre%‘;""°' del | supericie total HA.2 |0.000-9999 ha
pesconextonde | anchura de trabajo | I----I |00.01-99.99 m
de siembra Factor 0 00.01-999.9 cm

1685-e02
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4.2 Regulaciones basicas
Al suministrar el AMACONTROL Il estan almacenadas

las siguientes regulaciones basicas:

Sub-funcisén Simbolo Valor
g";';‘(“’ar?s babdjads | .. 4 3.00 {metros)
Factor/sembradora (o] 123,7
[9: 04]

Trazado de rodadas [--1-] Iéen”;)fi%::e 9 seg

Nlmero de

programa; 04
Tiempo de alarma [o-a-] 24 (segundos)
Factor del contador [cou.F) 1.000

1685-003

4.3 Programacion de los datos de la sembradora

Introducir antes de la puesta en marcha los datos de la
sembradora resp. comprobarlos.

4.3.1 Programacion de la anchura de trabajo

0=9

owo| [I----1]

o=8| valor.

SET| Pulsar la tecla "SET".
AREE 4
==z} @ Pantalla: la 12 cifra parpadea.

1 +] Pulsar la tecla "F" hasta que sea correcto su

b Seleccionar la funcién [F.2], [F.7], [F.8], [F.8].

i Pulsar la tecla "F" hasta que aparezca el simbolo

@ Pantalla: valor de la anchura de trabajo.
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seT| Pulsar la tecla "SET".

=x=f ®|a 2?cifra parpadea.

Pulsar la tecla "F" hasta que sea correcto su
o=8} valor.

Continuar de este modo hasta gue sean correctos todos
los valores. A continuacion:

ser| Pulsar la tecla "SET" durante 2 segundos.
==%] @ Finaliza la programacian de la anchura de fra-

bajo.

4,3.2 Comprobar la anchura de trabajo programada
Seleccionar la funcién [F.2], [F.7], [F.8], [F.91.

Pulsar la tecla "F" hasta que aparezca el simbolo

Townal,

® Pantalla: valor de la anchura de trabajo.

4.3.3 Determinar el factor de la sembradaora
M El factor de la sembradora se tama de la Tabla sigui-

ente.




|

[ 4 - 4 Puesta en marcha por primera vez

Sembradoras suspendidas D8 SUPER / DB-SPECIAL
Neumaticos | 5.00-16 | 60016 | 1007515 | 3% . | 11580415
Factor 116,1 123,7 1276 132,32 144,3
Sembradoras montadas AD 2 con rueda de garras @ 1,18 m

Factor | 1899
Sembradoras montadas con compactador de neumatcos RP-AD 2
Factor 170,1

Sembradoras con compactador de neumaticos RFD
con transmisién da dos marchas a partir del n® de maquina 954

Factor 1 160,3
Sembradoras monograne ED 1/ RP-ED 1
Factor 170,1

1685-604

i Los factores se basan en el numero de vueltas
de manivela para ensayo extraido de las dos
Tablas siguientes.

Los factores no deben tomarse de la Tabla an-
terior cuando la prueba en vacio se realice con
un ndmero de vueltas diferente o cuando el
sensor «HA» no esté fijado al eje de la transmi-
sion. En estos casos calcular los factores de
acuerdo con el aptdo. 4.3.4.
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Sembradoras AMAZONE
D8 SUPER /D8 SPECIAL Yueltas de la manivela en
con transmisién de dos marchas la rueda
. Anchura
Neumaticos de trabajo 1/40 ha 1/10 ha
5.00-16 25m 485 197,0
3.0m 41,0 164,0
6.00-16 245m 46,0 1850
3.0m 3856 154,0
10.0/75-16 4,0m 28,0 1120
31x 15.50-15 3,0m 36.0 1440
4,0m 27,0 108,0
6,0m 18,0 72,0
11.5/80-15 4.5m 22,0 88.0
60m 16,5 66,0
t685-a05
AMAZONE
Sembradoras
AMAZONE montadas
Sembradoras con compactador
maontadas de neumélicos
Anchura AD 2 RP-AD 2
detrabajo | yu4gha | trioha | t40ha | 110ha
25m 27,0 108,0 53,0 2350
3.0m 225 90,0 49,0 196,0
4,0m 17,0 67,5 37.0 1470
4.5m 150 60,0 33,0 130,5
6,0m ol 24,5 98.0
Vusltas de la manivela en:
Rueda de garras Transmisién
D1,18m intermedia

1685-806
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4.3.4 Calculo del factor sembradora

Recorra con la sembradora un trayecto (,L") de 100 m como

minimao.

0 Cuente el numero de vueltas (,Z") del iman en el gje
de la transmisién, o

M lea el nimero de vueltas con ayuda de la funcion F3,
para lo que debe situar:

- el contador [cou.] a [0.000]
- el factor (contador) [cou.F] a [1.000].

BET

[rfalialal
fwialal

C XX

lFl
O=rd

Seleccionar la funcién [F.3). '

Pulsar la tecla "F" hasta que aparezca el simbolo
[couw.).
® Pantalla: valor almacenado.

Apretar la tecla "SET" durante 2 segundos.
® Pantalla: todas las cifras parpadean.

Pulsar la tecla "F".

@ Pantalla: [0.000] {contenido de memaoria borra-
do).

Pulsar la tecla "SET" durante 2 segundos.

® Finaliza la programacion.

Accionar la tecla "F" hasta que aparezca el sim-
bolo [eou.F.].

® Pantalla: valor programado.

Pulsar la tecla "SET" durante 2 seqgundos.
® Pantalla: [a 1? cifra parpadea.

Accionar la tecla "F", hasta que sea correcta la 1?
cifra [1.000].
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Pulsar la tecla "SET" durante 2 segundos.

==2) @ Pantalla: la 22 cifra parpadea.

$cb]  Pulsar la tecla "F", hasta que sea correcta la 22
o=9] cifra [1.000].

0 Continuar de este modo hasta que estén instaladas
las cuatro cifras en [1.000].

A continuacion:

seET] Pulsarlatecla "SET" durante 2 segundos.
a[ann
==z) ®Finaliza la programacion.

T_-¥] Accionar la tecla "F" hasta que aparezca el sim-
o-9| bolo [cou.].

® Pantalla: [0.000].

0 Inmediatamente después de esta regulacion inicie el
recorrido de medida.

Lea el nimero de vueltas del iman en el mini-ordena-
dor al finalizar el recorrido de medida.

Calculo del factor
O Calcule el factor a partir de los valores establecidos:

L (m) x 100 L = longitud del trayecto de me-

Factor = Z dida
Z = numero de vueltas del iman

Ejemplo: 100 (m) x 100

L=100m Factor = T

Z =595 '

Factor = 168,1
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4.3.5 Programacion del factor sembradora

'F.
0=>9

!Fl
0=»9

SET
[s/a]a]s]
(a/aa]

23

'F'
0=>9

SET
ARAA

X

'F'
0=»9

SET
[s]eTala|

> -

'F‘

0=9

Seleccionar la funcioén [F.2], [F.7], [F.8], [F.9].

Pulsar la tecla "F" hasta que aparezca el simbolo
[o].

@ Pantalla: el valor residual.

Pulsar la tecla "SET".

® Pantalla; la coma parpadea.

Pulsar la tecla "F" hasta que la coma se sitlie en
la posicién correcta.

Pulsar la tecla "SET".
® Pantalla: la 12 cifra parpadea.

Presionar la tecla "F" hasta que sea correcta la 12
cifra.

Pulsar la tecla "SET".
@ Pantalla: la 22 cifra parpadea.

Presionar la tecla "F" hasta que sea correcta la 22
cifra. -

O Continuar de este modo hasta que esté instalado el
factor (p.ej. [168,1]).

SET
[alaTalu]

|a/s s/s}
=

'F'
O0=-»9

'F'
0=>9

Presionar la tecla "SET" durante 2 segundos.
® Finaliza la programacion.

4.3.6 Comprobar el factor sembradora

Seleccionar la funcion [F.2), [F.7], [F.8], [F.9].

Pulsar la tecla "F" hasta que aparezca el simbolo [o].
@ Pantalla: el factor sembradora.
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5 Funcionamiento

5.1 Cuentahectareas (F.2, F.7, F.8, F.9)

AMACONTROL Il dispone de dos memorias:

® HA.1: almacena la superficie parcial.

® HA.2: almacena la superficie total.
Ejemplo: Pantalla 15.00 = 15,0 ha = 150.000 m?.

5.1.1 Mostrar y/o borrar los valores almacenados
HA.1 6 HA.2

$_¥#) Seleccionar la funcién [F.2], [F.7], [F.8], [F.9].

77) Accionar la tecla "F" hasta que aparezca el simbo-
o~9| lo[HA.1] o [HA.2].
@ Pantalla: valor almacenado HA.1 (HA.2).

8ET| Presionar la tecla "SET" durante dos segundos.
===} @ Pantalla: todas las cifras parpadean.

'F‘ Pulsar la tecla "F".

0~9) @ Pantalla: [0.000] (se borra el valor almacena-
do).

BSHEIE Presionar la tecla "SET" durante 2 segundos.
==2) @ Finaliza la programacion.
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5.1.2 Contar las heclareas
® Se trabaja en varias parcelas.
® Se quiere mostrar la superficie total:

0 Antes de comenzar a trabajar:

Borrar los valores almacenados HA.1 y HA.2 (ver ap-
tdo. 5.1.1).

Vb Seleccionar la funcién [F.2], [F.7], [F.8], [F.9].
0=

3 Trabajar enla 12 parcela.

+_¥]| Valor almacenado HA.1
o+2] ® se muestra el valor,
@ so anota,
® se borra.

M Trabajar en la 22 parcela.

e Valor almacenado HA.1
o-8] @ se muestra el valor,
® se anota,
® se borra.

01 Trabajar en la 3% parcela, etc.

It Al terminar de trabajar:
o=8] La superficie total de las parcelas trabajadas se
saca del archivo HA.2.
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5.2 Control del eje de siembra (F.7, F.8)

® FElsensor «HA» controla el eje de la transmision.
® El sensor «l/s» controla el eje de siembra.

5.2.1 Alarma

AMACONTROL i da la alarma cuando, debido a una
averia el eje de siembra se para, mientras que sigue gi-
rando el sje de la transmisién.

i AMACONTROL il nho da alarma ninguna en el
caso de que la cadena de accionamiento de ia
transmision se rompa y la transmisidn se pare
consecuentemente.

La alarma origina:

® dos pitidos y

® pantalla parpadeante (p.ej. [21i 15]).
Que significa en la pantalla:

[21115]

Duracion de la alarma ——J l——— Tiempo de alarma

{regulable}
® Tiempo (en seg.) ® Tiempo (en seg.)
desde que se pro- desde el comienzo
dujo la averia de la averia hasta

que se pone en

o o
Puede indicar un marcha la alarma.

maximo de 25 seq.

® Pantalla despuss e ?egt;lasge.
-de transcurridos 25 g
seg.: [~ #15]. ® Alarma quitada:
regular el tiempo
de la alarma a un
minimo de 26.seg.
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5.2.2 Regulacion del tiempo de alarma

O El tiempo de alarma se hace que sea p.gj. 15 se-
gundos:

i Elegir un tiempo de la alarma mayor a velaci-
dades lentas y posicidn inferior de la transmi-
slén que en el caso de velocidad alta y posi-
cidn superior de la transmisidn.

t4] Seleccionar la funcidn [F.7] o [F.8].
0=9

teh|  Accionar la tecla "F" hasta que aparezca el simbo-
0-3] |o [e-0-]. '
® Pantalla: tiempo de la alarma.

8ET| Puylsar la tecla "SET" durante 2 segundos.
==l e Pantalla: la 12 cifra parpadea.

$_4] Pulsar la tecla "F" hasta que sea correcta la 12 ¢i-
o=8] fra [15].

S8ET| Pulsar la tecla "SET".
=2) ® Pantalla: la 22 cifra parpadea.

4| Accionar la tecla "F" hasta que sea correcta la 2
o=+9] cifra [13].

Pulsar la tecla "SET" durante 2 segundos.
==3) ® Finaliza la programacion.

Desconectar la alarma:

1 Establecer el tiempo de la alarma en 26 segundos o
mas.
@ Pantalla: oFF.
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5.3 Indicar la posicidn de conexidn para el
trazado de rodadas (F.8, F.9)

La panialla
® muestra durante el trabajo la posicidn de conexidn
de las ruedas de siembra para el trazado de rodadas

® pasa a la posicién siguiente, cuando se interrumpe la
transmisién al elevar fa maquina en los giros en los
cabeceros de parcela.

El tiempo de conexién entre la parada de la transmision y su
puesta de nuevo en marcha en la siguiente posicion es re-
gulable.

Ejemplo: El tiempo de conexion es de 8 segundos. El mini-
ordenador salta después de & segundos a partir de la parada
de la transmisién a la posicién siguiente.

En el caso de que haya qus elevar la sembradora para su-
perar un obstaculo durante un tiempo carto (menos de € se-
gundos) el mini-ordenador no pasa a la posicion siguiente.
Si el mini-ordenador ha saltado de posicién, por haber esta-
do elevado mas tiempo, apretar la tecla "SET". La posicion
de conexidn retrocede un paso.

Tiempo maximo de conexidn ajustable: 9 segundos.

F Con la dotacidén bésica (sélo conectado al sen-
sor «HA») unicamente es posible trabajar con
la funcién F8, para contar hectareas y mostrar
la posicidn de conexién {desconectar la alarma
seglin el aptdo. 5.4.4).

5.3.1 Establecer el tiempo de conexién y el
programa de numero de desconexiones antes
de empezar a trabajar

1 p.ej. programar una desconexién cada 4 lineas y un
tiempo de conexién de 6 segundos.

i Establecer el numero de programa para la
desconexion cada 4 lineas a partir de la Tabla
posterior y proceder del modo siguiente:
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GFIv
Q=9

lFl
Qe D

S8ET

CX X

Seleccionar la funcién [F.8] o [F.9].

Accionar la tecla "F", hasta que aparezca el simbolo
[-- W -]
@ Pantalla: posicién de conexién actual (p.gj. [. 1]).
Presionar la tecla "SET" durante 2 segundos.
® Pantalla p.ej. [9§ 02] (el numero «9» parpadea), en
donda significa:
9: tiempo de conexion (9 segundos para cambiar de
conexion),

02: nimero del programa (desconexion cada 2 li-
neas).

Accionar la tecla "F" hasta que sea correcto ¢l tiempo de
conexion (6 segundos).

Pulsar la tecla "SET".

@ Panfalla: la 1% cifra del nimero de programa parpadea.

Accionar la tecla "F", hasta que la 1?2 cifra [04] del nimero
de programa sea correcta.

Pulsar la tecla "SET".
® Pantalla: la 2% cifra del namero de programa parpadea.

Accionar la tecla "F", hasta que la 2 cifra [04] del ndmero
de programa sea correcta.

Presionar la tecla "SET" durante 2 segundos.

@ Finaliza la programacion.
Comienzo del trabajo

Accionar la tecla "F", hasta que aparezca el simbolo
[-- -]
® Pantalla: posicién de conexién actual (p.gj. [. 31).

Presionar la tecla "SET" hasta que aparezca la posicion

de conexidn correcta.
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5.3.3 Durante el trabajo

1 La conexidn de las ruedas de siembra para el traza-
do de rodadas se encuentra p. 8j. en la posicién «1».
® Pantalla: posicion de conexion actual [. 1]

[J Pasar la conexidn de la posicion «1» ala «2»,
® Sefial: 2 pitidos cortos
® Pantalla: [. 2].

O Pasar a la posicién de conexion «0»,
® Sefial: 1 largo pitido y
® Pantalla: [if . 0].

& E! mini-ordenador no esta unido con las rue-
das de siembra para el trazado de rodadas. Por
tanto el AMACONTROL 1l sélo puede tomarse
como una ayuda optica. jPuede que la indica-
cién de la pantalla no coincida con la posicion
de conexion real!
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5.4 Control del eje de desconexidn de las ruedas
de siembra para el trazado de rodadas [F.9]

Unicamente es posible el control del sje de desconexién
de las ruedas de siembra cuando el nimero de programa
y la posicidén de conexion estan establecidas correcta-
mente (ver Cap. 5.3).

O3 El sensor «HA» controla el eje de la transmisién.

O El sensor «Is» controla el eje de desconexién de las
ruedas de siembra.

5.4.1 Alarma sin conectar

0 Establecimiento de rodadas en la posicion de
conexion «(».

® El| eje de desconexidén se para, la semilla no sale.

5.4.2 Alarma

O Establecimiento de rodadas en la posicién de
conexion «0».

® [| eje de desconexidn gira, la semilla sale.
- Sefial: 2 pitidos
- Pantalla: [Il A. 0], 1a letra «A» parpadea.
O Elindicador de siembra en las posiciones «1», «2», «3»,_ etc.

® Fl eje de la transmisién gira mientras que el gje de
desconexién esta parado.

- Sefial: 2 pitidos
- Pantalla: [-A. 1], la letra «A» parpadea.

5.4.3 Tiempo de la alarma

® Fltiempo de alarma, que es el tiempo entre el co-
mienzo de la averia y cuando la alarma se pone en
marcha, es regulable.

® [ tiempo de alarma se regula entre: 5y 25 seg.

i Para evitar alarmas en falso, no elegir un tiem-
po de alarma demasiado bajo.
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5.4.4

Regulacién del tiempo de alarma

O Eltiempo de alarma se hace gue sea p. gj. 15 se-
gundos:

‘F‘
D=0

¥F¥
O

Seleccionar ia funcion [F.9].

Accionar la tecla "F" hasta que aparezca el simbolo [0-0-].
e Pantalla: [- - --].

SET]

Pulsar la tecla "SET" durante 2 segundos.

aann.
LICICH T
Cx -y

® Pantalla: en el tiempo de alarma previamente

pregramado, la primera cifra parpadea.

‘F‘

Q=0

Accionar Ia tecla "F", hasta que sea correcta la
primera cifra [15].

SET

Pulsar la tecla "SET".

HEE
[l )
=

® Pantalla: la 22 cifra del tiempo de alarma parpa-

dea.

*Fi
0=9

Accionar la tecla "F", hasta que sea correcta la se-
gunda cifra [15].

SET
BEan

Puisar la tecla "SET" durante 2 segundos.

3

® Pantalla: [- - - -].

® Termina la programacién.

Desconectar la alarma:

O

Establecer el tiempo de alarma en 26 segundos o mas.
® Pantalla; oFF.

5.4.5 Alarma en falso
Causas de la alarma en falso:

El eje de desconexidn de las ruedas de siembra re-

quiere més tiempo para girar una vuelta a velocida-

des lentas y posiciones inferiores de la transmision

que en el caso de posiciones superiores de la trans-
mision y velocidades rapidas.
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Para evitar alarmas en falso, el tiempo de alarma
debe ser mayor que el que requiere en girar 1/6 de
vuelta el eje de desconexidn (que tiene 6 imanes).

Cuando al girar en el cabecero de la parcela, se
conecta la posicién «0», necesita el embrague de va-
rilla de muelle que el eje de desconexidn gire hasta
1/6 de vuelta para que se desconecte.

Para evitar alarmas en falso, el tiempo de alarma
debe ser mayor que el que requiere el embrague de
varilla de muelle para detener el eje de desconexién
de las ruedas de siembra.

Vibraciones:

Incluso al estar parado el eje de desconexién en la
posicién «0» puede el mini-ordenador recibir impul-
sos del sensor. Si vibran los imanes se pueden pro-
ducir impulsos.

El aparato da la alarma, cuando en un intervalo de
tiempo determinado se reciben mas de dos impulsos.

Este tiempo es regulable y corresponde al tiempo de
alarma. El tiempo de alarma (p. ej. 15 seg.) se multi-
plica internamente por el factor 5.

Ejemplo

Tiempo de alarma establecido: 15 segundos

( 15 segundos x 5 = 75 segundos ).

Cuando en el intervalo de 75 segundos se originan
mas de dos impulsos debido a vibraciones de los
imanes, el aparato pone la alarma en marcha.




[ Funcionamiento 5 - 13 |

5.5 Todas las funciones del AMACONTROL Il

AMACONTROL Il dispone ademas de las 4 funciones
para el funcionamiento de sembradoras un total de 9
funciones. Por ello es posible utilizar el AMACONTROL I
para otras aplicaciones como las que se indican en las
Tablas siguientes.
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6 DESCONEXION

6.1 Desconectar el mini-ordenador

« reduce el consumo de corriente
= incrementa la vida de las pilas
= desconecta la pantalla.

El mini-ordenador esta en posicién de espera,
+ hasta gue recibe un impulso del sensor o
» se acciona una tecla.

Si el mini-ordenador se desconecta manual- o automati-
camente, se almacenan todos los datos.

Antes de proceder al cambio de pilas,
desconectar el mini-ordenador para que no se
pierdan los datos.

6.1.1 Desconexién automatica del mini-ordenador
AMACONTROL Il se descanecta automaticamente, cuan-
do:

+ el mini-ordenador no recibe ningln impulso en 1,5 he-
ras

= no se acciona ninguna tecla durante 1,5 horas.

6.1.2 Desconexion manual del mini-ordenador

¥4l Presionar la tecla "F" durante 5 segundos
823] e Pantalla: [SIOP].
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6.2 Extraer dei mini-ordenador la clavija del
cable del sensor

Antes de desacoplar la sembradora del tractor:

O Extraer |a clavija del cable del sensor y situarlo en un
fugar adecuado protegido de la humedad (p. €. en la
pared lateral debajo de la tolva).

6.3 Proteccion del mini-ordenador

En el interior de vehiculos aparcados a pleno sol se pro-
ducen temperaturas muy altas.

F El mini-ordenador no debe estar expuesto a
elevadas temperaturas durante un tiempo pro-
longado. Si ello ocurriese, podria resultar
dafado.

Durante los meses de invierno, el ordenador
debe guardarse en un local protegido de las
heladas.
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7  CONTROL DE FUNCIONAMIENTO

En el caso de que el mini-ordenador no funcione correc-
tamente, hay que controlar que:

® la tension de la pila sea insuficiente
® exista algun problema en el aparato
® 0 enlos sensores.

7.1 Controlar el estado de las pilas

O Desconectar el aparato
{pulsar la tecla "F" hasta que aparezca en la pantalla
[SIOP].
O Conectar el aparato
® sila pantalla muestra [-bl-]:
la tensién es insuficiente.

-Desconectar el aparato
-Colocar nuevas pilas: ver Cap. 3.1.

7.2 Controlar las funciones del mini-ordenador
7.2.1 Controlar la entrada de la funcién «HA»

& Para esta prueba debe situarse el factor (con-
tador) [cou.F] en [1.000].
O Desenroscar del aparato el cable del sensor «HA».
O Seleccionar la funcién [F.3] {contador).
O Apretarlatecla "F" hasta que aparezca el simbolo [cou].
® Pantalla: valor almacenado {p. ej.: [0.023}).
[0 Puentear los polos de la clavija de conexion con un
destornillador pequeno (ver fig. 7.1).
® El mini-ordenador procesa el impulso simulado y
muestra la adicidn en la pantalla.
® En el caso de gue el mini-ordenadar no procese
correctamente este impulso - cambiar el aparato.
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lis

10Wo04

Fig. 7.1

7.2.2 Controlar la entrada de la funcién ,l/s”

=i Para esta prueba no debe desconectarse la
alarma. (Ver aptdo. 5.2.2).

O Desenrascar del aparato los dos cables de las senso-
res.

O Seleccionar la funcién [F.7].

0 Puentear los polos de las dos clavijas de conexion
con un destornillador pequeiic 10 veces alternativa-
mente {simulacidn de impulsos).

M Solamente puentear los 2 polos de la funcién «HA»
hasta que se dispare la alarma (de 5 a 25 seg. en
funcién del tiempo de alarma establecido).
® Senal: 2 pitidos.
® En el caso de que el mini-ordenador no procese

correctamente estos impulsos
- cambiar el aparato.
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7.3 Controlar los sensores

Una vez que se haya comprobado el funcionamiento cor-
recto del mini-ordenador de acuerdo con el Cap. 7.2, hay
que ensayar los sensores.

M Canectar el cable del sensor «HA» al mini-ordenador.

O Controlar la entrada «HA» (segtin el aptdo. 7.2.1).
Hacer pasar un iman rozando el sensor {simulacidn
de impulsos).

O Canectar el cable del sensor «|/s» al mini-ordenador.

(3 Controlar la entrada «lI/s» (segun el aptdo. 7.2.2):
Hacer pasar un iman rozando ambos sensores (simu-
lacién de impulsos).

® El aparato recibe los impulsos simulados y los
muestra en la pantalla.

® Si el aparato no recibe los impulsos:
- Cambiar el sensor correspondiente.
® Si el aparato trabaja correctamente:

- reducir la distancia entre el iman y el sensor en
la sembradora,
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Dotacion y lista de piezas de recambio
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8 DOTACIONY LISTA DE PIEZAS
DE RECAMBIO
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8.1 Dotacion basica
Ne N¢ Descripcion Pzs.
pos. ref. total
1 951901  Cuentahectareas electrénico
AMACONTROL Il ....oooee 1
incl. losn°*3 a 17:
3 e Soporte del aparato .......c..ccceeceevernnene 2
4 e Tornillo avellanado M4 x 25 ................ 4
5 - Tuerca de seguridad M4 ..................... 4
6 NE253  Sensor con 7 m de cable y enchufe .... 1
7 951857 Soporte del sensor en la caja de
cambios de dos marchas .................... 1
8 - Tornillo de cabeza cilindrica M4 x 20 .. 2
9 - Tuerca de seguridad M4 ..................... 2
10 3419310 Iman
(incl. losn° 11, 12y 13) ceeiieiiiiinn. 1
11 —ememeees Soporte del iman ........cccocveeeiiiiennens 1
12 —eemeeeee Tornillo cortante M4x10 ....................... 2
13 e Arandela de muelle................cccoeeein. 1
14 e Broca (0 3,6 mMm) .....cccocoeeiiiiiii 1
15  KEO041 Placa adhesiva 29x29 ...........ccco....... 15
16 0935410 Brida «.ceeevvveeeiiiiiieiiieeeeeeeeeeeeeee 20
17 MG388 Manual de funcionamiento

y montaje y lista de piezas
de recambio « AMACONTROL Il » ..... 1
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8.2 Dotacion especial

N¢ Ne Descripcion Pzs.
pos. ref. total

952160 Sistema de sensores para el
trazado de rodadas para el
control electrénico del eje de
siembra o del eje de desconexion
de las ruedas de siembra para el
trazado de rodadas ...........cccceeeviiininnnn. 1
(incl. los n°* 23 a 31)

23 NE253  Sensor con 7 m de cable y enchufe .... 1

24 951592  Soporte del sensor para la caja del

mecanismo de siembra ..............ccceee 1
25 e Tornillo avellanado M4 x 20 ................ 2
P Tuerca de seguridad M4 .................... 2
27 e Tornillo cortante M4x10 ..........oevveveneeee 2
28 NE200 Soporte con 6 imanes........c...cccccceeenen. 1
29 KE041 Placa adhesiva 29x29 .......cccccoeeeeenne 11
30 0935410 Brida ......cceoeeeeeiiiiiieeee e 11

31 e Brida con etiqueta..............cccocoe 2
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9.1 Montar el iman y el sensor («<HA») en la
transmision de dos marchas

o iTenga en cuenta los avisos para el montaje
(ver en la pagina siguiente)!

O Quitar el pasador (fig. 9.1/1, que conecta el eje de
agitacion con la transmisidn).

O Atornillar el soporte del iman (fig. 9.1/2) en el eje hue-

co de la transmisidn (fig. 9.1/4) mediante tornillo
cortante M4 x 10 (fig. 9.1/3) y arandela de muelle.
En las sembradoras antiguas sin taladro para fijacion en
el eje hueco de la transmisidn, primero es necesario:
O taladrar un agujero (9 3,6 mm) con la broca entrega-

da (fig. 8.1/14) en el eje hueco de la transmision (fig.
9.2/1).

® El agujero se realiza girado 902 con respecto al

agujero existente para el pasador. La distancia A

(ver fig. 9.2) desde el borde del eje hueco al punto

medio del taladro debe ser de 5 mm. El punto a
taladrar se marca previamente con granete.

O Atornillar el iman (fig. 9.1/5) en su soporte con tornillo
cortante M4 x 10.

3 Atornillar el sensor (fig. 9.1/6) a su soporte (fig. 9.1/7).

O Fijar el soporte del sensor (fig. 9.1/7) con dos tuercas
(fig. 9.1/8) en la caja de cambios.

O El cable del sensor (fig. 9.1/9) se lleva a la cabina del
tractor.

& El cable del sensor debe colocarse de modo
que no se dane durante el trabajo.
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El cable se fija en la sembradora con placas adhe-
sivas (fig. 9.1/10} y bridas. Las superficies de fijacion
de las placas deben estar desengrasadas y limpias.

3 Introducir el pasador (fig. 9.1/1} en el sje hueco de la
transmisidn.

=as Avisos para el montaje:

Si el AMACONTROL Il va provisto de dos sensores:

® Fl sensor «<HA» controla el eje de la transmision y el
sensor «l/s» el eje de siembra resp. el eje de
desconexidn.

® AMACONTROL |l da la alarma cuando el eje de siem-
bra o el eje de desconexidn (excepto cuando éste
esta en la posicién «0») estdn parados.

o AMACONTROL Il no da la alarma en el caso de que
se rompa la cadena de accionamientc de la transmi-
sidn y por consiguiente esté interrumpido el acciona-
miento de la sembradora.

Si queremos gue el AMACONTROL Il dé la alarma en
este Ultimo caso
de interrupcion
del accionamien-
to de la transmi-
sidn, es necesa-
rio fijar:

- Eliman {fig.
9.3/1) en el
eje de accion-
amiento,

- Situar el so-
porte dal sen-
sor {fig. 9.3/2,
n? de pedide

950725) con -
el sensor Fig. 9.3

“HA»

(fig. 9.3/3) proxima al iman {fig. 9.3.1).
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9.2 Montar el mini-ordenador

1 Fijar el soporte (fig. 9.4} del mini-ordenador en la ca-

bina del tractor.

i Proteger el mini-ordena-
dor de las heladas y de Ia
radiacién solar directa.

1 Introducir el mini-ordenador en
el soporte.

3 Conectar el cable del sensor al
mini-ordenador.

= Para evitar equivocarse
en la conexion al aparato
de las clavijas de los ca-
bles de los sensores {ac-
cesorio especial):

Fijar las bridas con etique-
ta {fig. 9.5/1) en ambos ca-
bles de los sensores.

Rotular los indicaderes con
«HA» 0 con «l/fs».

&

i

10TODG

Fig. 9.4

R
AMACONTROL 1
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9.3 Montar el iman y el sensor (,HA®) en las
sembradoras monograno ED 1/ RP-ED 1

Fijar el sensor y el iman en la ED 1 (fig. 9.6) o en la RP-
ED 1 (fig. 9.7) al comienzo de la transmisién regulable de
cadena:

O Atornillar el iman (fig. 9.6/1 6 fig. 9.7/1) en el disco de
impulsos del eje de la transmisién con un tornillo
cortante M4 x 10.

O Para fijar el sensor aflojar el soporte de impulsos (fig.
9.6/3 ¢ fig. 9.7/3) y finalmente apretar de nuevo.

O Atornillar el sensor (fig. 9.6/2 6 fig. 9.7/2) en el sopor-
te de impulsos (fig. 9.6/3 6 fig. 9.7/3).

O El cable del sensor se lleva a la cabina del tractor.

Fijar el cable en la sembradora con placas adhesivas
y bridas de fijacién del cable.

Las superficies de fijacién de las placas deben estar
desengrasadas y limpias.

i Colocar el cable de modo que éste no pueda
resultar danado durante el trabajo.
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10 MANUAL DE MONTAJE DE LA
DOTACION ESPECIAL
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10.1 Montar el soporie de 6 imanes y el sensor
(«Is») para el control del eje de siembra
0 Atornillar el sensor (fig. 10.1/1) en su soporte {fig.
10.1/2).

O Realizar dos taladros (& 3,6 mm) con la broca entre-
gada en el exterior de la Ultima caja del mecanismo
de siembra en el lada izquierdo (fig. 10.1/3).

O Atornillar el soporte del sensor (fig. 10.1/2) en la caja
del mecanismo de siembra.

O Fijar el soporte de los 6 imanes (fig. 10.2/1) en ¢l eje
de siembra.

O El! cable del sensor se lleva a la cabina del tractor.

Fijar el cable en la sembradora con placas adhesivas
y bridas de fijacidn del cable.

Las superficies de fijacién de las placas deben estar
desengrasadas y limpias.

i Colocar el cable de modo que éste no pueda
resultar danado durante el trabajo.




10 - 4 Montaje de la dotacién especial

10TGOS
Fig. 10.3

2-3mm

3-4mm
R

10WO01 10THO

Fig. 10.4




| Montaje de la dotacion especial 10 - 5 |

10.2 Montar el soporte de 6 imanes y el sensor
(»1s*) para el control del eje de
desconexion de las ruedas de siembra

O Atornillar el sensor (fig. 10.3/1) en su soporte (fig.

10.3/2).

O Realizar dos taladros (2 3,6 mm) con la broca entre-
gada en una caja del mecanismo de siembra (fig.
10.3/3). Elija Vd. una caja del mecanismo de siembra
que se encuentre entre dos cojinetes (fig. 10.3/5) del
eje de desconexion (fig. 10.3/4).

O Atornillar el soporte del sensor (fig. 10.3/2) en la caja
del mecanismo de siembra.

O Fijar el soporte de los 6 imanes (fig. 10.4/1) en el eje
de desconexion de las ruedas de siembra.

(0 El cable del sensor se lleva a la cabina del tractor.

Fijar el cable en la sembradora con placas adhesivas
y bridas de fijacién del cable.

Las superficies de fijacion de las placas deben estar
desengrasadas y limpias.

i Colocar el cable de modo que éste no pueda
resultar dainado durante el trabajo.
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AMAZONEN-WERKIE

H.DREYER GmbH & Co. KG

Apartado 51 Tel.: {05405) *501-0
D-48202 Hasbergen-Gaste Fax: (05405) 50 11 83

Otras fabricas: D-2872 Hude - F 5702 Forbach

emelbelad  SUCLIrSales en Inglaterra y Francia

Fabricas pata distribuidoras de abonos minerales, sembradores, gradas oscilantes y rotativas,
pulverizadoras, maguinaria para la consarvacion del paisaje y de campos ds deportas



