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Leer y observar las presentes
instrucciones de servicio an-
tes de la primera puesta en

Debe conservarse para un uso

funcionamiento.

futuro.



NO DEBE SER.

incémodo y superfluo leer las instrucciones de ser-
vicio y guiarse segiin ellas, porque no es suficiente
escuchar de otros y ver que una mdquina es buena,
comprarla y creer que de ahi en adelante todo fun-
ciona por si mismo. El responsable no sélo se da-
flaria a si mismo sino también cometeria el error
de buscar la causa de un eventual fracaso en la
mdquina en vez de buscarla en si mismo. ®Para es-
tar sequro del éxito debe introducirse en el espiritu
de la cosa, es decir informarse sobre la razon de
cada equipo en la mdquina y adquirir prdctica en
su manejo. Recién entonces se estard conforme con
la mdquina y consigo mismo. Lograr esto, es el 0b-
jetivo de estas instrucciones de servicio.

Leipaig-Paguitz 1872 7.0 & oAz
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Datos de identificaciéon

Direccion del fabricante

Pedido de recambios

Datos de identificacion

Anotar aqui los datos de identificacién de la maquina. Los datos de
identificacion se encuentran en la placa de caracteristicas.

N° de identificacion de la maquina:

Modelo: AMATRON

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0

E-mail: amazone@amazone.de

Podra acceder libremente al catalogo de piezas de repuesto en el
portal de repuestos, www.amazone.de.

Tenga a bien dirigir sus pedidos a su distribuidor de AMAZONE.

Acerca de estas instrucciones de servicio

N.° de documento: MG4350
Fecha de creacion: 02.15
© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2015

Todos los derechos reservados.

No se permite la reproduccion total o parcial, salvo con autorizacion
de AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.
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Prefacio

Prefacio

Valoracion del usuario

L

Apreciado cliente,

Ha adquirido un producto de gran calidad que es tan sélo una mues-
tra de la amplia oferta de AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH
& Co. KG. Agradecemos la confianza que ha depositado en nosotros.
Agradecemos la confianza que ha depositado en nosotros.

Al recibir la maquina, compruebe si se han producido dafios durante
el transporte o si falta alguna pieza. Verifique la integridad de la ma-
quina suministrada, incluidos los equipamientos especiales que haya
pedido, con ayuda del albaran de entrega. Solo con una reclamacion
inmediata podra acogerse a una indemnizacion.

Lea y observe las presentes instrucciones de servicio antes de la
primera puesta en funcionamiento, en especial las indicaciones de
seguridad. Tras una lectura detallada podra aprovechar al maximo las
ventajas de su nueva maquina.

Asegurese de que todas las personas que operen la maquina hayan
leido estas instrucciones de servicio antes de poner en servicio la
maquina.

En caso de que surjan dudas o problemas, consulte las instrucciones
de servicio o llame a su distribuidor mas cercano.

Un mantenimiento regular y la sustituciéon oportuna de las piezas
desgastadas o dafiadas aumentara la vida util de su maquina.

Estimada lectora, estimado lector,

nuestras instrucciones de servicio se actualizan con regularidad. Con
sus propuestas de mejora contribuye a conseguir unas instrucciones
de servicio cada vez mas comodas y comprensibles para los usua-
rios.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0

E-mail: amazone@amazone.de
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Indicaciones para el usuario

1 Indicaciones para el usuario

El capitulo Indicaciones para el usuario proporciona informacién so-
bre el manejo de las instrucciones de servicio.

1.1 Objeto del documento

Las presentes instrucciones de servicio
. describe el manejo y el mantenimiento de la maquina.

. proporcionan indicaciones importantes para un manejo seguro y
eficiente de la maquina.

e forman parte de la maquina y deberan llevarse siempre con ella
o en el vehiculo tractor.

. deben conservarse para un uso futuro.

1.2 Indicaciones de posicion en las instrucciones de servicio
Todas las indicaciones sobre direccion recogidas en estas instruccio-

nes de servicio se entienden vistas en direccion de marcha.

1.3 Representaciones utilizadas

Acciones y reacciones

Las actividades que debe realizar el operador se muestran como
acciones numeradas. Sigase el orden de las instrucciones prescritas
para las acciones. La reaccion a cada una de las acciones también
se indica mediante una flecha.

Ejemplo:
1. Instruccion 1

— Reaccién de la maquina a la accion 1
2. Instruccion 2

Enumeraciones

Las enumeraciones sin una secuencia obligatoria se representan en
forma de lista con puntos de enumeracion.

Ejemplo:
. Punto 1
. Punto 2

Numeros de posicion en las figuras

Las cifras en paréntesis redondos remiten a los numeros de posicién
en las figuras. La primera cifra remite a la figura, la segunda a la po-
sicién en la misma.

8 AMATRON BAGO0094.6
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Indicaciones generales de seguridad

2 Indicaciones generales de seguridad

El conocimiento de las indicaciones de seguridad basicas y de las
normas de seguridad es una condicion basica para un manejo seguro
y un servicio sin problemas de la maquina.

O

Las instrucciones de servicio

. deben conservarse siempre en el lugar de trabajo de la maqui-
na.

. deben estar accesibles en todo el momento para el operador y
el personal de mantenimiento.

2.1 Representacion de los simbolos de seguridad

Las indicaciones de seguridad estan sefialadas mediante el simbolo
de seguridad triangular y una palabra antepuesta. La palabra (PELI-
GRO, ADVERTENCIA, PRECAUCION) describe la gravedad del
peligro potencial y tiene el siguiente significado:

PELIGRO

identifica un peligro inmediato con un elevado riesgo de condu-
cir ala muerte o a graves lesiones (pérdida de miembros o da-
flos duraderos) si no se evita.

La inobservancia de estas indicaciones supone un peligro inme-
diato de muerte o de sufrir lesiones graves.

ADVERTENCIA

identifica un posible peligro con un riesgo moderado de condu-
cir ala muerte o alesiones (graves) si no se evita.

Lainobservancia de estas indicaciones puede conducir a la
muerte o a sufrir lesiones graves.

PRECAUCION

identifica un peligro con un riesgo bajo que podria conducir a
lesiones leves o0 moderadas o a dafios materiales si no se evita.

S>> Bl P

IMPORTANTE

identifica la obligacién de adoptar un comportamiento determi-
nado o realizar una actividad concreta para el manejo correcto
de la maquina.

Lainobservancia de estas indicaciones puede provocar pertur-
baciones en la méaquina o en su entorno.

INDICACION

identifica consejos de aplicacion e informacion especialmente
atil.

Estas indicaciones ayudan a aprovechar de forma 6ptima todas
las funciones de la maquina.

AMATRON BAG0094.6



L

AMAZONE
Indicaciones generales de seguridad

2.2

Indicaciones de seguridad para el uso del GPS

A\

ADVERTENCIA

El abanico esparcidor de abono supone en modo de funciona-

miento automatico un peligro potencial para las personas que se
hallen en la zona de trabajo.

El peligro es patente si se cierra automaticamente la corredera de
cierre.

10
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Instrucciones de montaje

3 Instrucciones de montaje
El software esta disefiado para el montaje de la antena del GPS en el
tractor, véase la pagina 77.

& . La conexién del AMATRON 3 puede realizarse con el equipa-
l miento basico del tractor o mediante cableado ISOBUS.

. El equipamiento basico del tractor (consola con distribuidor)
debe montarse sin oscilaciones y con conexion eléctrica a la
cabina en el area de vision y de alcance en la parte derecha del
conductor.

— Enlos puntos de montaje, retirar la pintura para evitar la carga
electrostatica.

. La distancia al equipo y a la antena de la radio debe ser de por
lo menos 1 m.

3.1 AMABUS

E AMATRON 3
oQ
o0
(eXe)

AMATRON BAG0094.6 11



Instrucciones de montaje

3.2 ISOBUS /ISOBUS Light

,I_l_l_I_I_I_I_I_I_I_I_I‘

ZE AMATRON 3
o

|oC
oo

do de luz ISOBUS:

o Para maquinas conectadas a un tractor ISOBUS mediante el cablea-
. La funcién ISOBUS del terminal del tractor debe desactivarse.

3.3 Conexién de un segundo terminal

&= GPS-Switch
o0
o

o
=

= AMATRONZ
o

<7
5

12 AMATRON BAGO0094.6



Instrucciones de montaje

3.4 Cableado de barra de luz externay ECU de tractor simulada

luz externa ECU de tractor simulada

B amarronNz
o
oo
(=l

AMATRON BAG0094.6 13



Descripcion del producto

L

4 Descripcién del producto
AMATRON 3 puede utilizarse con dos modos operativos, en funcién
del equipamiento de la maquina:
. Como terminal AMAZONE para maquinas AMAZONE con apli-
caciones opcionales para trabajo asistido por GPS (AMABUS).
e  Como terminal ISOBUS para todas las maquinas AMAZONE
con equipamiento ISOBUS (certificacion ISOBUS segun AEF
2013).
Al conectar el AMATRON 3 es posible cambiar del modo operativo
ISOBUS a AMABUS o viceversa.
En el menu Terminal Setup también puede ajustarse la aplicacion
estandar de inicio.
4.1 Aplicaciones del AMATRON 3
Aplicaciones de cada AMATRON 3:
e Usola maquina (ISOBUS o AMABUS)
e  Terminal Setup
Aplicaciones opcionales:
. GPS-Switch
. GPS-Track
. GPS-Maps
o GPS-Headland
e  TaskController (gestion de pedidos)
4.2 Uso del control de la maquina
Para utilizar y supervisar la maquina de AMAZONE, consulte el ma-
nual de instrucciones separado.
4.3 Uso de la configuracion del terminal (Terminal Setup)
En el Terminal Setup es posible llevar a cabo los ajustes directamen-
te aplicables al terminal, consulte pagina 25.
4.4 Uso del TaskController
El TaskController es la herramienta de gestién de pedidos para maqui-
nas ISOBUS, consulte la pagina 36 .
Se ha validado una versioén de prueba de 50 horas.
14 AMATRON BAG0094.6



Descripcion del producto

4.5 Aplicaciéon de GPS

S8 Para el uso de GPS se necesita un receptor de GPS.

45.1 Switch GPS (option)

Si se utilizan maquinas agricolas, no puede descartarse totalmente
que se dispersen dosis erroneas durante el activado y desactivado
de la maquina en los extremos del campo o al circular por los bordes
de campos. Las posibles consecuencias como solapados pueden
dafiar las plantas, provocar exceso de aguas superficiales o cultivos
de almacén. Estas desventajas se compensan con un GPS-Switch
conectado a un receptor de GPS.

El GPS-Switch permite conectar con precision de posicién sobre el
extremo del campo, en el borde del campo o al salvar obstaculos.

Se consideraran las caracteristicas del brazo, anchos parciales o de
esparcido de la maquina en cuestion.

Durante el primer recorrido del campo se definen los limites Estos
limites sirven para que el GPS-Switch determine, en relacion con los
parametros de maquina, en qué posicion del campo debe activarse y
desactivarseel aparato o si debe modificarse la anchura de trabajo.

Se ha validado una version de prueba de 50 horas.

452 GPS-Track (opcional)

El localizador GPS es una aplicacion para el guiado de pistas sobre
el campo.

Esta aplicacion esta integrada en el GPS-Switch, véase la pagina 85.

Se ha validado una version de prueba de 50 horas.

45.3 GPS Headland

Para generar un extremo de campo virtual.
Esta aplicacién esta integrada en el GPS-Switch, véase la pagina 85.

Se ha validado una versién de prueba de 50 horas.

45.4 Importar tarjetas de aplicacion GPS-Maps (opcional)

Los campos para los que se importan tarjetas de aplicacién son pro-
cesados conforme a los valores de referencia ajustados. Los valores
de referencia pueden adaptarse después de la importacion.

Esta aplicacién estd integrada en el GPS-Switch, véase la pagina 85.

Se ha validado una versién de prueba de 50 horas.

AMATRON BAG0094.6 15



Descripcion del producto
4.6 Software

Estas instrucciones de servicio son validas a
partir de la actualizacion del software:

Terminal AMATRON 3, Version de software V 01.06.00
& El estado del software puede mostrarse en el submenu Diagnéstico
l de la Configuracion del terminal.

4.7 Interfaz USB

El GPS-Switch posee un interfaz USB para intercambio de datos con
stick de memoria USB (contenido en el volumen de suministro).

4.8 Placa de caracteristicas e identificativo CE

La siguiente fi tra la di icion de |

placa do caracterisicas y el identficativo CF. | ARz I TN SINI S T (=
En la placa de caracteristicas se indican: Gertite~I dent-Hr .| (1) || |C€
(1) N.° de ident. de la maquina Typ | (2) |

(2) Modelo e S L

16 AMATRON BAGO0094.6
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Uso de la terminal AMATRON 3

5 Uso de la terminal AMATRON 3
o AMATRON 3 arranca siempre en el ultimo modo de servicio utilizado.
Alternativa

. una vez encendida la maquina, puede elegirse el modo de ser-
vicio.

o  ISO-VT (ISOBUS)
o  Terminal AMAZONE (AMABUS)

e el AMATRON 3 puede iniciarse de forma estandar en el modo
operativo seleccionado en el terminal setup.

5.1.1 Seleccionar la aplicacion AMATRON 3

Seleccionar la aplicacion AMATRON 3

e  Aplicacion control de maquinas
e  Aplicacion GPS-Switch
e  Terminal Setup

. TaskController

Fig. 1

Control de maquinas GPS Terminal Setup TaskController

(menu principal) (menu principal)

......

i
L §
w

Setup
® Una vez pulsada la tecla duran- m

A . 0x26 0xA00010000C400CEZ
te tres segundos, aparecera el menu

para seleccionar manualmente una e ; ertiliz G‘E ce H. D
. 2 mazohen erke . reyer
apllcaC|0n OxA0 OxA00A8000ZBSFFFFF y

i IsSs0BUS-TC

0=F7 DxAO00B82000C400CEZ

GPS-SKWitch

0x1C OxA0001 FO00C400CEZ
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Uso de la terminal AMATRON 3
5.2 Descripcion de las teclas y campos de funcion

Las funciones que se muestran en el margen
derecho de la pantalla mediante un campo de
funcién se manejan mediante las dos hileras de
teclas de la derecha, al lado de la pantalla.

AMABUS

e  Campo de funcion cuadrado (A)
— Teclas (F1-F4)

Campo de funciones separado diagonalmen-
te:

e  Campo de funcion inferior derecho (B)
— Teclas (F1 -F4)

e  Campo de funcion superior izquierdo (C)
— Teclas (F5 - F8)

ISOBUS

e  Campo de funcion cuadrado (A)
— Teclas (F1 - F4)
e  Campo de funcion cuadrado (B)
— Teclas (F5 - F8)

18 AMATRON BAGO0094.6



Uso de la terminal AMATRON 3

Con./desc.
(desconectar el AMATRON 3 siempre al viajar por carreteras publi-
cas).

O ©

Cambiar de unas aplicaciones a otras

Esc

Regresar a la ultima vista del menu

Conmutar
menu de trabajo - menu principal

Cancelar la entrada

En el menu de trabajo (mantener como min. 1 segundo la tecla
pulsada)

(en funcion de la aplicacion)

Navegar en otras paginas del menu

Diagnéstico GPS

Menu de memorizacion del joystick multifuncional
Confirmar mediante las pantallas de alarma ISOBUS

Cursor en la pantalla hacia la izquierda

Cursor en la pantalla hacia la derecha

Recepcion de las cifras y letras seleccionadas
Confirmacion de una alarma critica
Cantidad 100% en el menu de trabajo

Cursor en la pantalla hacia arriba
Aumentar en intervalos la cantidad teérica de abono durante el
trabajo

Cursor en la pantalla hacia abajo
Reducir en intervalos la cantidad tedrica de abono durante el
trabajo

AMATRON BAG0094.6
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Uso de la terminal AMATRON 3

5.2.1 Tecla Shift

. La tecla MAYUS se necesita en el ment Servicio del control de la

l maquina.

En la parte trasera del aparato se encuen-

tra la tecla Shift ' (1).

Si la tecla Shift esta activa, se indica en la
pantalla.

Al pulsar la tecla Shift aparecen nuevos
campos de funcion y la asignacion de las
teclas de funcién se modifica de la manera
correspondiente.

Ehit! g4

shift

= A,

lw}

A

20
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53 Entrada de datos en el terminal

Para manejar el terminal aparecen en
estas Instrucciones de servicio los
campos de funcion para aclarar que se
debe accionar la tecla correspondiente
al campo de funcién.

Ejemplo:

. Campo de funcién "\ :
Descripcién dentro de estas Instrucciones de
Ejecutar la

servicio:

Accién:

El operador pulsa la tecla asignada al campo de
funcién F2 para ejecutar la funcion A.

funcién A.

5.3.1 Entrada de textos

Si la entrada de texto o cifras en el ordenador es
necesaria, aparece el menu de introduccion.

En la parte inferior de la pantalla aparece un
campo de seleccion con letras y cifras, con el
que se forma la linea de introduccion (1).

@, @ @ @ Seleccion de letras

o cifras en el campo de seleccioén.

. @ Aceptar la seleccion

. [ Desplazar la marca en la linea de
introduccién hacia la izquierda.

o A Desplazar la marca en la linea de
introduccion hacia la derecha.

. Borrar en linea de comandos

. - Cifras del campo de seleccién

Letras en el campo de seleccion,
cambio de mayusculas a minusculas

v’

. Después de completar la linea de
comandos, confirmarla.

Uso de la terminal AMATRON 3

MATRON

QUERTZUIOPU
ASDFGHJKLOA

ByxcuBnM

AMATRON BAG0094.6
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Uso de la terminal AMATRON 3

5.3.2 Introduccién de valores numéricos

+ Redondeo incremental de cifras

= Redondeo decreciente de cifras

o @8 Seleccionar las partes decimales

@, @ Ajustar la parte decimal

seleccionada

& El limite para la entrada de valores se muestra a la derecha del valor
introducido:
l 30000
o@200
8]
& Para introducir valores negativos (p.ej. GPS), ajustar los decimales a

l 0 mediante @ @ y penetrar después mediante = en

las zonas negativas.

5.3.3 Seleccién de opciones

1. @/@ Posicionar la flecha de

seleccion (1).

2. @ Aceptar la seleccion (2).

Maschinentyp auswihlen und mit
Eingabetaste iibernehmen

22 AMATRON BAGO0094.6
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534 Funcién Toggle

Activacion/desactivacion de funciones:

e  Accionar la tecla de funcién (2) una vez
—  Funcién activada (1).

e Accionar la tecla de funcion otra vez mas

—  Funcion desactivada.

Uso de la terminal AMATRON 3

Funktion:

5.3.5 Entrada de datos para ISOBUS, Terminal Setup, TaskController

(1) Entrada de datos mediante seleccion de
una linea de funcién.

(2) Entrada de datos mediante seleccion de
una campo de funcion gris.

Seleccionar

. @ Confirmar seleccion

. @ Aceptar seleccion

[:j XXXXXXXXXX

[:] XXXXXXXXXX (:) I

() ]

AMATRON BAG0094.6
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Control de maquinas

6 Control de maquinas
Cambiar al menu control de maquina
6.1 Modo operativo como terminal ISO-VT
El AMATRON 3 puede utilizarse como terminal ISOBUS, si las ma-
quinas cumplen los requisitos debidos.

Tenga en cuenta también el manual de instrucciones del software
ISOBUS correspondiente al control de la maquina.

6.2 Modo operativo como terminal AMAZONE

Tenga en cuenta también el manual de instrucciones del software
AMABUS correspondiente al control de la maquina.

24 AMATRON BAGO0094.6



P

Configuracion del terminal

7 Configuracion del terminal

Cambiar al menu Terminal Setup

Cambio dia-noche

Configurar los ajustes de terminal
(véase la pagina 26)

ECU de tractor (véase pagina 27)

Asignacion Aux-N, asignar con funciones
un acceso multifuncional opcional (véase la
pagina 30)

Gestion de licencia (véase la pagina 32)
Diagnostico de terminal (véase la pagina
33)

Ajustes mediante boton basculante (toggle
button)

(véase la pagina 34)

Configurar aplicacioén de inicio de terminal
(véase la pagina 34)

Configurar terminal modo paralelo
(véase la pagina 35)

Gestor de programas de terminal

| enminal Einstellungzn
o konfigurieren

:;k' Iraktor ECU

@ ALX M Belegung

Z Lizonz Management

m Temminal Diagnose

ﬁ Togale-Button Enstellungen

Terminal Start-Applikation
konfigurieren

Terminal Parallelbetrieb
konfigurieren

il

liﬁ_l:' Terminal Programm-Manager

| =)

Volver del submenu a Terminal Setup

AMATRON BAG0094.6
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Configuracion del terminal

7.1

Ajustes de terminal

Ajustar el brillo

Ajustar el volumen

Ajustar la fecha

Ajustar la hora

Ajustar la zona horaria

Ajustar el idioma

Ajustar la unidad de medida (sélo ISOBUS)

Ajustar el formato de tiempo

Ajustar el separador de decimales (s6lo
ISOBUS)

Ajustar el formato de datos

Tasa de transferencia de datos ASD

N.° UT ISOBUS (s6lo ISOBUS)

Asignar a AMATRON 3 un numero de iden-
tificacion en caso de utilizar varios termina-
les.

-
F llelligkeit

— Lautstirke 1..20

20

o I Datum: 2001 2027

(2—) Uhrzeit: 13:33

':&L) 7eitzone -13..417
m Sprache

Deutsch

m MabBeinheilen

#  eittormat

8 Dezimalrennzeichen

®  Datumsformat

ASD-Baudrate

ISOBUS-UT
number

24h

tmmjii

19200
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Configuracion del terminal
7.2 ECU de tractor (simulado)

Un tractor ECU de un tractor ISOBUS transmite los datos del tractor
que son requeridos por la maquina.

En el tractor ECU simulado se pueden introducir manualmente datos
del tractor para varios tractores.

El tractor ECU (simulado) debe crearse y estar activo:
. Para todas las maquinas AMABUS

Las maquinas AMABUS no pueden aceptar ningun dato de un
tractor ISOBUS.

. Para maquinas ISOBUS si no hay disponible ningun tractor
ISOBUS.

Las maquinas ISOBUS requieren un tractor ISOBUS para la
transferencia de datos.

. Para maquinas ISOBUS si no deberian utilizarse los datos de
acoplamiento del tractor ISOBUS.

Datos de acoplamiento (valores relativos a la geometria del trac-
tor), necesarios para conmutar mediante el switch GPS.

Para ello es necesario utilizar un cable de conexién separado,
consulte la pagina 13.

Tractor ECU creado y activo - 63 TRACTOR O W
Tractor ECU creado y no activo - |58 takg []
Indicacion de tractores seleccionables:
59 TRACTOR_10 J &
59 TRACTOR 1 —|
<l
s TRAC 562 :|
8
Indicaciéon de datos de tractor: Traktor Name: TRAC 552
Gaschwindigkeits - Quelle: Radeansar
Vo
. z Configurar tractor adicional
ELIT
. Editar tractor seleccionado
. : ‘ Borrar tractor seleccionado

AMATRON BAG0094.6 27



Configuracion del terminal

Configurar tractor nuevo o procesar

Introducir el nombre deseado del tractor

Introducir el tamafio de puntos de acopla-
miento y posicion del receptor GPS.

Enviar datos de acoplamiento.
Niveles de velocidad

Configuracion del arbol de toma de fuerza

Datos de acoplamiento

A: Posicion del receptor GPS hacia el cen-
tro de la maquina en direccién diagonal

o derecha — valor positivo
o izquierda - valor negativo

C: Posicion del receptor GPS hacia el eje
trasero en direccion longitudinal

o  antes del eje — valor positivo
o  después del eje - valor negativo

C: Posicion de la boca de enganche / pun-
tos de alojamiento del brazo inferior hacia
el eje trasero en direccién longitudinal

Iraktor Name: ITEACT OR_0

Koppeldaten

Koppeldaten Senden '\ //

Geschwindigkeits -
Elnsteliuingen

Zapfwellen -
Einsteliungen

Koppeldaten

A o cm

28
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Niveles de velocidad

w

Seleccionar fuente de sefnal de velocidad.

Indicar valor para impulsos por 100 m o
bien,

Registrar valor para impulsos por 100 m:

Bl

Avanzar en linea recta 100 m exactamente
y luego detenerse.

Sl

Se muestran los impulsos medidos.

Se muestra la velocidad actual

Configuracion del arbol de toma de fuerza

Introducir numero de impulsos por revolu-
cion.

Se muestra la velocidad del arbol de toma
de fuerza.

Configuracion del terminal

®  Geschwindigkelts - Quells Radsensor
® Impulse pro 100m; 200
Impulse auf 100m
[ ]
elnfahren
®  ‘wheel based speed: 0.0 kmyh
®  Inmpulse pro Umdrehung: 1

Rear PTO output shaft

speed: 0.0 U/rmin

AMATRON BAG0094.6
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Configuracion del terminal

7.3 Asignacion Aux-N (ISOBUS)

o Si hubiera conectada un asa multifuncional de libre asignacion, po-
l dran asignarse las funciones de la maquina ISOBUS a una tecla del
asa multifuncional.

©
& s
© c ‘©
=S e S
>
@ > 2 =
E — = >
o |3 SO =
> o
o o 2 ®© o
o ° 5 S c
a 0.2 8 ©
= = E [ =
Realizar asignacion de teclas: :E
— Se muestra la asignacion de teclas actual. 11
e
i S
. g , J ‘ <
1. @ Seleccionar una funcién de la lista (U (uz'
de funciones. 11
. B
il . =
2. @ Confirmar la seleccién. (u-' ﬁ <
L
— Se muestra la lista de teclas. 14
. . T PN i TEE
3. Pulsar en el asa multifuncional la tecla £ 5 = £ HEN
. . S [ITTATTNTIITINnTiiy =
deseada en el nivel deseado (no es posible
en todas las asas multifuncionales). 14
o S— &2 -
Seleccionar alternativamente una =
asignacion de teclas en el menu

y @ confirmar la seleccion. -

— La tecla seleccionada esta asignada a la
funcion seleccionada..

. Borrar todas las asignaciones
. Borrar una asignacion
. Volver
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Configuracion del terminal

ADVERTENCIA

Ejecucidn de funciones no deseadas por un manejo erréneo con

un asa multifuncional de libre asignacién.

Una vez iniciado el AMATRON 3, se muestra la asignacion del asa

multifuncional conectada.

1.

Controle meticulosamente la asignacion de teclas.

Confirme la asignacion de teclas.

La asignacion de teclas puede mostrarse en el AMATRON 3.

Para mostrar la asignacion de teclas en los diferentes niveles hay

que activar el nivel en el asa multifuncional.

MG |TI™

= || =

{ A=)

%!

AMATRON BAG0094.6
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Configuracion del terminal

7.4

Gestiéon de licencia

Tras adquirir nuevas licencias, debe selec-

cionarse la aplicacion correspondiente y re-
gistrar el cédigo numérico clave incluido pa-

ra la activacion.

Para todas las versiones de demostracion
de 50 horas se muestra el tiempo restante
que queda.

g GPS Switch (37:59)

& GPS-Track  (50:00)

9 GPS Maps (48:04)

]

BUIRGIKIGZTHOGUFTR

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGUIEG

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGULSY
—{
Name: GP5-Switch
Code: BUIRGIKIGZTHOGUFTR
R
Schlissel:
Status: deaktiviert
Restzeit: 37:5%h

32
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Configuracion del terminal

7.5 Diagndstico de terminal

. Versiones del software

— Lalinea superior indica la version del soft- m Software Versionen
ware de AMATRON 3.

Las siguientes lineas indican las versiones
de los médulos del software correspondien-
tes.

. Administracion USB

Aqui es posible visualizar y borrar datos de LR uss verwaltung
tarea y archivos de registro. Para ello,
guarde primero los datos en un lapiz USB.
Ademas, se muestra una lista de las captu-
ras de pantalla.

. Administracién Pool

Aqui se muestran los menus de usuario de L Poot verwalung
las maquinas que se han cargado. Si deja
de necesitarse una maquina, esta lista
puede borrarse.

) Reset
Reinicio del switch/track GPS: ﬁ Reset

Todos los ajustes de las aplicaciones GPS
se restablecen. Las maquinas configuradas
se borran.

Reinicio de los ajustes de terminal del AMA-
TRON 3:

Todos los ajustes del AMATRON 3 (idioma,
etc.) se restablecen.

Ajustes de fabrica:
Restablecer switch/track GPS y AMATRON 3.

Se restablece el AMATRON 3 al completo
con todas sus aplicaciones.

° M Posible creacion de capturas de pantalla

® ScreenShots aktivieren /
Para ello: \'

1. Mostrar el contenido de la pantalla para la
captura de pantalla.

Pulsar simultaneamente las teclas @ @

— En el lapiz USB se genera la carpeta Cap-
turas de pantalla.

n

—  El archivo con el contenido de la pantalla se
copia en la carpeta.

e Vista de conjunto de las funciones

. o Functionality Ubersicht
o  Diagndstico ordenador de tareas E v

o  Ajustes CanTrace

AMATRON BAG0094.6 33



Configuracion del terminal

7.6 Ajustes mediante boton basculante (toggle button)

Seleccién de aplicaciones a las que se accede
directamente conmutando el botén basculante

©)

& Si se desconecta la terminal setup
(service), puede volver a activarse
presionando durante tres segundos la

tecla .

E Setup
ISOBUS-TC
GPS-Switch

7.7 Aplicacién de inicio de terminal

. Iniciar terminal a través del menu de reini-
cio (boot menu)

° Iniciar terminal en modo AMABUS

. Iniciar terminal en modo ISOBUS

m Terminal mit Boot-Men(i starten \/I

Terminal im Amatron+ - Modus
starten

]

Terminal im Isobus - Modus
starten

L]

34
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Configuracion del terminal

7.8 Configurar terminal en modo paralelo
S8 Si el control de maquinas y la aplicacion GPS deben funcionar en
terminales distintos, debera asignarse a cada terminal la funcion
l correspondiente.

. Iniciar terminal como AMATRON y GPS-
Switch

. Iniciar terminal como AMATRON

) Iniciar terminal como GPS-Switch

Terminal als Amatron+ und
GPS-5Switch starten

ﬁ Terminal als Amatron+ starten

m Terminal als GPS-Switch starten

]
]

7.9 Gestor de programas de terminal

) Activar barra de luz externa.

La barra de luz externa se conecta entre la
entrada GPS del terminal y el receptor
GPS, consulte pagina 13.

. Seleccionar driver GPS de acuerdo con los
receptores GPS

o desactivado

o GPS_A100/101

o GPS_NovAtel

o GPS_SGR1

o GPS_STD (estandar)

GPS_SGR1

o Configurar el receptor GPS, véase la pagina 50.

AMATRON BAG0094.6
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TaskController - Gestién de encargos

8

TaskController - Gestion de encargos

Ajustar el modo TaskController.

El TaskController es una aplicacion que forma en el terminal una
interfaz entre la maquina agricola y el sistema Farm-Management.

Con el TaskController pueden
. Se importaran los datos maestros y encargos.
. generarse datos maestros.

. crearse encargos y procesarlos.

Los datos maestros, importados del sistema Farm-Management, no
podran modificarse aqui.

Se admiten las siguientes funciones:
3 Crear encargos en el terminal.

. Observar y editar los encargos planificados con ayuda de una
tarjeta de gestion del terreno.

e  Transferir las tarjetas de aplicacién de un encargo al switch
GPS.

o Transferir las tareas preajustadas al ordenador de tareas de
ISOBUS.

o Documentar la realizacion de los trabajos. El tipo de los datos
documentados depende del tipo de ordenador de tareas de
ISOBUS.

o Guardar los resultados de trabajo, para que puedan ser evalua-
dos mediante el software del PC.

o Enumerar los datos del encargo sin omisiones.
Lapiz USB
El lapiz USB cumple dos funciones:

. Sirve para transmitir los datos entre la tarjeta de gestion del
terreno y el terminal.

. Sirve como memoria externa durante el trabajo.

El lapiz USB debe permanecer insertado durante el trabajo.

Indicador lapiz USB no insertado / Directorio de datos de tarea no

e
creado:

El TaskController consta de
. encargos

° datos maestros

36
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TaskController - Gestion de encargos

Auftrage

Al encargo activado — cuando un encargo o
e bl i
se ha iniciado ZZ stammdaten

S

A la lista de encargos — cuando no se ha ini-
ciado ningun encargo.

X

Di%&
&
o La carpeta TaskData se crea en el

lapiz USB. Aqui se crean los
datos del encargo ISO-XML desde el ar-

chivo de gestién del terreno.

X

o Formato el lapiz USB, borrar
datos.

o  Ajustar el modo TaskController

g

. Guardar los datos en el lapiz USB.

Guardar los datos siempre antes de retirar el lapiz USB.
De lo contrario puede perder todos los datos del encargo.

AMATRON BAG0094.6 37



TaskController - Gestién de encargos
8.1 Encargos

Lista de encargos:

Se muestran todos los encargos:

(verde)
. (rojo)

Encargo nuevo, vacio: D (amarillo)

Encargo iniciado

Encargo finalizado:

Se muestran los datos maestros sobre el
encargo seleccionado:

@ Después de seleccionar el encargo

sefialado, éste puede iniciarse o finalizarse.

Dﬁi
o Crear encargo nuevo
g
. Copiar encargo/ finalizar division de
encargo
. @ Volver

Pueden modificarse los encargos vacios:

1. @ Abrir el encargo marcado.

EDIT
2. Procesar encargo

Iniciar un encargo nuevo o finalizado:

. B Iniciar el encargo sefalado antes de
comenzar el trabajo

=)

° Volver

B rkas 240 19.07.12
KAS 240 19.07.12
B xas 240 19.07.12

. 200%-12-01 20:06: 53

ICAS 240 19.07.12

## Bei Beckmann

& AEF AVIS Workshop,
QCh:04m:24s
2012-07-19 13:40:40

TSK267
B xas 240 19.07.12
g AEF FMIS Workshop,
i@ wallenhorst
& Montessori-Str.
oy Betriebs-AK 2,
“4 255 kg/ha
%4 Amazone Streuer
Y Betriebs-AK 2,
'5 Cuengen mineral, Kreiselstreusr

(o
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Encargo iniciado:

dﬁ
. 54| \/alor nominal introducido.

— Se asignan automaticamente tarjetas de
aplicacion (GPS-Maps, ASD, encargo con
tarjeta de aplicacion).

o El encargo iniciado con valor nomi-
nal/tarjeta de aplicacién puede editarse

!

. Finalizar encargo iniciado

— Un encargo finalizado puede volver a ini-
ciarse.

=)

. Volver

TaskController - Gestion de encargos

TSK-1
2009-12-01 20:06:59

# Amazone Tractor

Valor nominal fijo:

o e  Para cada encargo se debe indicar un valor nominal.

Valor nominal variable mediante tarjeta de aplicacion:

. Los encargos importados pueden contener una tarjeta de apli-

cacion.

. Se pueden asignar tarjetas de aplicacién importadas a través de

GPS-Maps al encargo.

e  Mediante la interfaz ASD se pueden asignar valores nominales

al encargo.

La tarjeta de aplicacién se muestra en el GPS-Switch y se utilizara

para el registro de cantidades tedricas.

3 @Entrada de valores en encargo

iniciado
o Fases de trabajo

o  Ajustar cantidad nominal y asignar a la
maquina

o Cliente

o Terreno

o Parcela

o  Empleado responsable
o  Tractor

o  Conductor

o Tipo de trabajo

TSK-1

*448 250 kg/ha

i, AEF FMIS Workshop,

‘ Wallenhorst

@ Bei Beckmann

iy Betriebs-AK 2,

% Amazone Tractor

‘I Betriehs-AK 2,

¥ Duengen mineral, Kreiselstreuer

AMATRON BAG0094.6
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TaskController - Gestién de encargos
8.2 Datos maestros

Se guardan los objetos siguientes correspon-
dientes a los datos maestros:

Valores de referencia Véase la pagina 41

Parcelas
Terrenos
Clientes
Maquinas Véase la pagina 42

Empleados

Productos

& Los objetos pueden consultarse de forma individual. Pueden realizar-

l se los cambios.
. @ Abrir objeto marcado

. q Buscar objeto
D&
. Crear objeto nuevo
. K Borrar objeto
EDIT
. Procesar objeto
. @ Volver (volver siempre a la pagina
principal)

40 AMATRON BAGO0094.6
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TaskController - Gestion de encargos

8.2.1 Valores de referencia

e  Se pueden crear valores de referencia indi- )
viduales. 78.99 |/ha _Diinger Q

e Los encargos pueden contener tarjetas de
aplicacion

—®
Indicacion: cifra, unidad, medio 162.68 kgfl'm_[l!iinger/@> o
GPS-Maps

. Se pueden importar valores de referencia a
través de GPS-Maps (archivo shape). ‘ul GPS-Maps

ASD

Indicacion: GPS-Maps

. Mediante la interfaz ASD se pueden facilitar
valores de referencia.

Indicacién: ASD

Indicar valores de referencia

\/alor Unidad | Medio

AMATRON BAG0094.6 41



TaskController - Gestién de encargos

8.2.2 Introducir aparatos

Ajustes geometria de aparatos Amazone

. La maquina AMABUS debe estar registra-

da.

o ISOBUS y AMABUS: pueden estar regis-
tradas otras maquinas.

Aparatos ISO-XML

o Todas las maquinas en la ISOBUS se re-
gistran aqui automaticamente.

Ajustes geometria de aparatos Amazone

v

Aparato activo

Aparato no activo

+

Configurar nuevo aparato

EDIT

Modificar la configuracion del apara-

to existente

*

Borrar aparato marcado

=)

Atras y confirmar la activacion de un

aparato nuevo o modificado

Ariggone Gordle-eormel e
Einslellurgen

d*“_é’ TRO-HMI Gt

=
u
T o = .
bt Za-m 3001 [/
ET
# Edx 6000 []

Name: Za-m 3001

Maschinentyp: Streuer

Anz, Teilbreiten: & .
GFsx: 0 zs.i-'
GPSy: 0

42
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Configurar o modificar aparato

. Nombre
e Tipo de maquina

ISOBUS: solo es posible en maquina ma-
nual.

. Numero de secciones de brazo pulveriza-
dor

. Estandar ancho parcial individual

e  Anchos parciales 1, 2, ...(introducir indivi-
dualmente, en caso de que difiera del an-
cho parcial estandar)

iT' ffi

Introducir GPS x

GPS X1
La medida GPS X1 describe la distancia del
punto de acoplamiento al 6rgano dosificador.

3 Rociador de campo: Distancia respecto a
las boquillas de pulverizacion.

. Esparcidor de abono: Distancia respecto al
centro de los discos de dispersion.

. Sembradora: Distancia respecto a la reja
trasera.

GPS X2

La medida GPS X1 describe la distancia del
punto de acoplamiento al eje.

TaskController - Gestion de encargos

d Name: AMAYZQONF 00-22-26
4  Maschinentyp: Samaschine
@ Ane. Teilbreilen: 1
¥ Standard Einzelteilbr.: 600.0 cm
& TbHNr:1 600.0 cm
i
Gerategeametrie
EPs X1: 1900 cm
ES K2 1050 cm

-
GP3 H2

O

Esparcidoras de abono (AMABUS):

Puede manipularse el valor GPS X1 para adaptar el punto de desco-

nexién del esparcidor de abono.

Manipular el punto de conexion a través de la distancia del extremo
del campo, véase la pagina 59.

AMATRON BAG0094.6
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TaskController - Gestidn de encargos

GPS X para segadoras

Ejemplo:

Maquina GPS X1 [cm] Magquina GPS X1 [cm]
min. max. min. max.
9000-TC 815 6000 Activ 685
6000-2 170 6001 Activ 685
EDX | 6000-TC 725 6002 Activ 685
6000-2C 170 3001 718
9000-T 815 Cirrus | 4001 718
303 Special WS 224 236 6001 718
303 Special RoteC 210 221 3002 718
353 Special 224 236 4002 718
AD-P 403 Special 210 221 6002 718
303 Super RoteC 205 209 3003 588 703
303 Super RoteC+ 217 221 3003 compact 612 727
403 Super RoteC 205 209 Cirrus 3503 612 727
403 Super RoteC+ 217 221 4003 612 727
649- 6003 -2 min. 612 727
6000 666-
2 1 42
682 (Estandar) Cayena 600 3 503
8000 771 6001-C 423 503
Citan | 9509 771 12001 1107 | 1257
Condor
12000 921 15001 1107 1257
12001 955 PS RoteC 222
15001 1105 RoteC+ 234
Determinar / introducir el valor GPS X1 con maxima precision espe-
cialmente para segadora.
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Asi cambiara el modo de la aplicacion TaskCon-

TaskController - Gestion de encargos

Trabajar con o sin TaskController

X

Conectar / desconectar TaskController.

La aplicacion TaskController puede utilizarse en dos modos:

. con gestion de pedidos a través de TaskController

(6]

(6]

El TaskController presenta plena funcionalidad.

Antes de empezar con el trabajo, debe iniciarse un encar-

go en el TaskController.

e  sin gestion de pedidos a través de TaskController

(6]

(6]

Gestion de pedidos interna de la maquina activa

Utilice este modo si no utiliza el TaskControler o no lo ha
activado.

Switch GPS sin TaskController posible.
Sélo se muestra la maquina conectada.

Es posible trabajar sin lapiz USB.

troller: “Q’ NE
Einstellungen // .
e .g,%“‘
. \/ con gestion de pedidos a través de
TaskController
. sin gestion de pedidos a través de irbeitsmodus:
TaskController (gestién de pedidos interna .
de la maquina activa) v/ Auftragsverwaltung
Lg;
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TaskController - Gestién de encargos

8.3.1 Méaquinas con software AMABUS y TaskController (ISO)

o El uso del TaskController no es posible en los casos siguientes:
e  Sembradoras con software AMABUS V 6.04 y anterior, V 2.21y
anterior.

. Las sembradoras de monograno con software AMABUS V 5.30
y anterior.

— Menu datos maestros

& En caso de software AMABUS debe ﬁ@*
introducirse la geometria de aparatos Aparatos

l manualmente en el submenu Aparatos
del TaskController.

Amazona Gerdte-Geomelrle
Finstell nogen
o Ajustes de geometria de aparatos

AMAZONE, vease la pagina 42 ST 1S03M Gorfte

8.3.2 Maquinas sin TaskController

& En vez del TaskController aparece la
caratula para la introduccion de la
geometria de aparatos.

] Maquina actual
oLl , 3
o Ajustes de geometria de aparatos

AMAZONE, véase la pagina 42

° Conectar / desconectar TaskContro-

ller

TM v 01.03.19b
TCv 010312
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9 Vista general aplicacion GPS

Vista general aplicacién GPS

Cambiar al menu GPS

9.1 Menu principal

Para trabajar con GPS Switch se deben realizar
las siguientes entradas:

El menu principal muestra los datos:

. . . Enca,r,go ImCIad_O Auftrag: Pflanzenschutz spritzen Testfeld
Modo de trabajo alternativo: sin gestion de pedi Schlagdalen
dod Schlagname:
Maquina en el TaskController Maschinentvo: Spritze
(automaticamente mediante ISOBUS o creacion| yp:Sp Info
en AMABUS Arbeitsbreite: 21.00 m
Anzahl Teilbreiten: 42
N Datos de a_lcoplamiento del tractor Koppeldaten: Amazone Tractor y
(automaticamente mediante ISOBUS o entrada o
TECU simulada
Sehp
Artaribsnweni GRSiagnose
El menu principal se divide en 4 submenus, en
los que deben introducirse los datos necesarios
antes de iniciar el trabajo.
Sehi pgeaken|
. Menu datos de parcela
Info
. Informacién aplicaciones
. Menu GPS-Switch
AMATRON BAG0094.6 47



Vista general aplicacion GPS

9.2

Menu de trabajo

l Menu principal

Menu de trabajo

Menu de trabajo GPS-Switch

Datos de trabajo de Menu de trabajo Control de
la maquina

Representacion independiente de la version
del software

Los datos de trabajo solo se indicaran si
Section Control y el control de la maquina
trabajan en un mismo terminal.

o B |

|I|I
A m 01,03

EH  12.6km/h
=30 1732m
&= 12471

ST

W 4.1 bar

100 %

48
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Visualizacion limite de campo en menu trabajo.

Visualizacion del campo tratado parcialmente en
menu trabajo.

(Modo 2D)

Visualizacion del extremo del campo tratado en
el menu Trabajo con ayuda de marcha paralela
GPS-Track.

(Modo 3D)

Visualizacion en 3D, Tarjetas de aplicacién en
menu trabajo.

Vista general aplicacion GPS

@ - DGR
@ L
.79 ha 18.8 n all

Shift

R 100%
1.58 ha 18.

B m

DD

| shitt [0

Lo

1

44 K]

T

e

E!.?ﬁ 100%

1.44 haf 18.8 |n

f Feldgrenze!

100%

2. 22 ha
2.31 ha

0{1

AMATRON BAG0094.6
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Vista general aplicacion GPS

9.3 Menu GPS-diagndstico

& KGR

l Menu principal GPS- diagnostico

GPS SGR1 v 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion ---

Se muestra el receptor GPS seleccionado en el
terminal Setup:

Antes del ajuste:
e  En el submenu Gestor de programas del terminal de la Configu-

racion de terminal, debe desactivarse la barra de luz, véase la
pagina 35.

. Conectar el receptor GPS directamente a AMATRON 3 (eliminar
la barra de luz).

Receptor GPS A100/ A101, NovAtel, estandar

° Set the Baud rate to 19200.

Modificar tasa: £

}  #Baudrate
1. " Ajustar tasa. % Satellit 1
2. Reinicio AMATRON 3. »* Satellit 2
= Korrektursignal
l,:
3. . La tasa modificada se transmite al
receptor GPS.
A100 / A101, NovAtel: ﬂ
e  Ajustar Satellit 1: 120.
e Ajustar Satellit 2: 126. GPS v 01.01.22 b

° Sefal de correccién: ajustar EGNOS.
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Receptor GPS SGR1

La configuracion se realiza de modo automatico.
Puede incrementarse la tasa de emision de la
sefal para lograr una mayor precision.

. Seleccionar sefal de correccion
. Seleccionar tasa de emisién para datos.
— Tasa de emision 5 Hz estandar

— Tasa de emision 10 Hz

OK

. Confirmar tasa de emision

)

° Pantalla de datos GPS

El diagndéstico GPS muestra los datos actuales
de la sefal GPS y los datos brutos del diagnésti-
co de error.

Vista general aplicacién GPS

Korrektursignal Egnos EU
Ausgaberate GHr

Yo
Ausgaberate 10Hz %

o

GPS SGR1 v 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion ---

n

I

Geogr.Breite
Geogr.Ldnge

:51.0991738 N
: 116816583 E

Qualitat 1 02 DGPS
Anzahl : 08
Kurs : 50.00

Geschwindigkeit :0.00 km/h
Empfangsfrequenz i 5 Hz

$GPGSA,A,3,01,02,03,,05,,07,,09,,11,12,1.6, 1
$GPGGA,085546.37,5105.95043,N,01140.899

$GPVTG,50.00,T,50.00,M,0.00,N,0.00,K

AMATRON BAG0094.6
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Vista general aplicacion GPS

9.4 Jerarquia del menu GPS-Switch

Menu de tra-

Esc

&

bajo

N

Manual / automa-
tico
Definir limite de
campo
Marcha paralela

Vista de campo
mayor, menaor,
todo

Obstaculo

Centrar ubicacion
Borrar limite
Compas
Fijar / calibrar
punto de referen-
cia
Configuracion del
localizador GPS

(Ajuste de GPS-
Track)

.. = - .
Menu principal p= Diagnos-
tico GPS
Esc
o
Info
Datos de parce- Setup
la GPS-Switch
o o
Nuevo
c Grado de solapado
argar Tolerancia de solapado
Memorizar Distancia del extremo de
Importar _ L e
Limite de campo toleran-
Exportar cia de solapado
Zoom Modelado de maquina
Aclmulador Deteccién de parcelas
libre Advertencia del limite de
) campo acustico
Reorgam_zar Tiempo de vista previa
memoria

52
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Vista general aplicacién GPS

9.5 Definicion de los parametros GPS

GPS

Global Positioning System (sistema de posicionamiento global)

DGPS

Differential GPS (GPS diferencial)

El sistema de correccion aumenta la precision a +/- 0,5 m
(0,02 m con RTK).

HDOP

Horizontal Dilution of Precision (Calidad de los valores GPS)

9.6 Requisitos de la calidad del GPS

Calidad del GPS para GPS-Switch en funcién de parametros GPS,
DGPS y HDOP.

Calidad GPS
DGPS 0Oab6 Bien
(Estado tedrico)
HDOP 0 a6 Medio
HDOP mayor a 8 Mal
GPS HDOP 0 a6 Medio
HDOP 0 a6 Mal
HDOP mayor a 8 Mal

Buena calidad

3 Es posible trabajar en modo automatico:
Calidad media:

. Es posible trabajar en modo automatico
. El campo tratado se representa en color amarillo

Mala calidad:

GPS demasiado impreciso. El campo ya no se representa en el GPS-
Switch. De esta manera queda representada también la superficie no
tratada, lo que no permite el modo automatico ni la elaboracién de un
limite de campo.

O

GPS malo o funciones errGneas conllevan siempre la conmuta-
cion automatica del GPS-Switch en modo manual.

Conmutar en modo manual siempre conlleva la desconexion de la
maquina.

AMATRON BAG0094.6
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Puesta en funcionamiento

10 Puesta en funcionamiento
10.1 Primera puesta en servicio
& . Para la primera puesta en servicio del nuevo receptor de GPS
l éste necesi_ta algupqs’mor_nentos para inicializar. Sélo entonces
el GPS-Switch recibira sefiales.
. En otras aplicaciones se tardan aproximadamente 30 segundos
hasta que el GPS-Switch recibe senales de DGPS.
10.1.1 Conexion a un sistema GPS externo
Si utiliza en vez del receptor de AMAZONE un sistema de GPS ex-
terno, debe introducirse en el sistema GPS lo siguiente:
e Debe contarse con interfaz serial, conexién a través del conec-
tor de 9 polos sub-D RS232.
o  Velocidad 19.200 baud
o  Datos: 8 bits de datos
o Paridad: Sin paridad
o  Stopbit:1 Stopbit
(8N1)
e  Juegos de datos compatibles (protocolo NMEA)
o GPGGA, GPVTG (en 5 Hz), GPGSA (en 5 Hz 0 1 Hz) jue-
gos de datos
e  Debe disponerse de seinal de correccion (DGPS).
10.1.2 Estado basico
& El estado basico es el estado de una maquina en el que debe hallar-
l se antes de conectarla y antes de activar las funciones.
Una vez conectado el sistema global el sistema se halla en modo
manual. La maquina se halla en estado basico.
Pulverizacion:
e  Valvulas de ancho parcial para
e todos los anchos parciales seleccionados
Esparcidor:
. Discos de dispersién desactivados
e todos los anchos parciales seleccionados
e  Corredera cerrada
54 AMATRON BAG0094.6
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10.2 Menu Setup GPS-Switch

Setup

— Seleccionar en menu principal

Pagina uno | i m.ml

véase la pagina 57.

. Introducir la tolerancia de solapamiento,
véase la pagina 58.

o Introducir la tolerancia de solapamiento del

limite de campo, sélo para pulverizador;
véase la pagina 59.

5

—2— El modelado de maquina permite
simular las distintas propiedades de arras-
tre de los diferentes tipos de maquina.

o desactivado (maquina con montaje de

tres puntos)
o  maquina de arrastre

automotor

o
A
Pégina dos @ Uz,-u;ﬁl

01

. Conexién o desconexion de la su-
pervisidon acustica del limite de campo al
sobrepasarse el limite de campo.

3 ,Introducir el perimetro en km para visuali-
zar los campos al cargar.

e  Activar con antelacién el tiempo de vista pre-
via de anchos parciales, sélo para pulveriza-

dor y segadora, véase pagina 60.

. Desactivar con retardo el tiempo de vista

previa de anchos parciales, sélo para pulveri-

zador y segadora, véase pagina 60.

Puesta en funcionamiento

Introducir el grado de solapamiento,

Uberlappungsgrad:

Uberlappungstoleranz:

Uberlappungstoleranz Feldgrenze:

100%

0 cm

Maschinenmodellierung:
gezogene Maschine

| ooz

Akustische Feldgrenzenwarnung: ein

0/1

+
Schlage erkennen (Umkreis): 5.0 km
+
Yorschauzeit Far Einschalten 600 ms
+
Yorschauzeit For Ausschalten 300 ms
0oz —

AMATRON BAG0094.6
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Puesta en funcionamiento

@ Paginatres

Rociador de campo

Descenso automético del varillaje dentro de
un limite de campo.

Introducir el tiempo en milisegundos.

Tiempo antes del encendido del proyector
en el que desciende el varillaje.

Estandar: 0 ms

Maximo: 5000 ms

56
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10.2.1 Grado de solapado

Durante el trabajo pueden cubrirse zonas de un
ancho parcial, que ya fueron tratados, o que no
deben ser tratados.

El grado de solapado indica, si se conecta tam-
bién el ancho parcial correspondiente.

Grado de solapado 0 %:

— en cuanto tiene lugar una solapado, se
desconecta el ancho parcial correspondien-
te.

Grado de solapado 50 %:

—  En cuanto se solapa el 50 % del ancho
parcial se conecta el ancho parcial.

Recomendacion para esparcidoras de abono

Grado de solapado 100 %:

— el ancho parcial desconecta en cuanto se
haya completado el solapado completo.

Sélo para pulverizador y esparcidoras de
abono:

En el limite de la zona de seguridad se trabaja
generalmente con un grado de solapado del 0%.

Sélo para segadoras:
Se recomienda un grado de solapado del 100%.

Puesta en funcionamiento

AMATRON BAG0094.6
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Puesta en funcionamiento

10.2.2 Tolerancia de solapado

Indica la insensibilidad del ancho parcial exterior
y evita una conexion permanente de los anchos
parciales durante la solapadura minima.

Margen de ajuste: de 0 a 50 cm.

Ejemplo 1:
Grado de solapado: 0 %

Tolerancia de solapado 50 cm

Ejemplo 2:
Grado de solapado: 100 %
Tolerancia de solapado 50 cm
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10.2.3

Para evitar una conexién permanente del ancho
parcial exterior puede ajustarse la tolerancia de
solapadura en el limite.

Ajustar limite de tolerancia de solapado.
o Maximo 25 cm

o Estandar / recomendacion 0 cm

Bajo su propia responsabilidad (aviso
o de advertencia al conmutar), el usua-

rio puede conmutar este valor a 25 cm

(distancia media de toberas).

10.2.4 Distancia del extremo de campo

Esparcidora de abono (AMABUS):

(V) La distancia del extremo del campo deter-
mina el punto de conexién de la esparcido-
ra de abono al entrar en el campo desde
fuera del carril (Distancia de extremos de
campo hasta el deflector).

(1) Extremo del campo
(2) Campo

(3) Punto de desconexién al entrar en el ex-
tremo del campo (depende de GPS X1)

(4) Punto de conexién al entrar en el campo
(depende de GPS X1y V)

Véase la pagina92.

Puesta en funcionamiento

Limite de campo tolerancia de solapado

& La distancia del extremo del campo V esté ajustada por defecto a la
l mitad de la anchura de trabajo.

Con una anchura de trabajo superior a 30 m o tipos de abono espe-
ciales puede ser necesario un ajuste.

0

Ajustar el punto de conexion introduciendo la distancia del extremo
del campo sélo si el punto de desconexion es correcto (GPS X1).

Para ajustar los puntos de conexion y desconexion de la esparcidora
de abono se pueden modificar el valor GPS X1 y la distancia del ex-
tremo del campo.

AMATRON BAG0094.6
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Puesta en funcionamiento

10.2.5 Tiempo de vista previa para Activaciéon / desactivacion

& No para distribuidores de abono y pulverizadores ISOBUS.
l Sdélo para segadoras y pulverizadoras AMABUS.
. El tiempo de vista previa sirve meramente para el ajuste de un
tratamiento sin interrupciones del campo
o para el paso de la superficie trabajada a la superficie sin
trabajar.
o para el paso de la superficie trabajada a la superficie sin
trabajar.

. La magnitud de solapes / huecos depende de la velocidad de
desplazamiento.

. La vista previa consiste en una indicacién del tiempo en milise-
gundos.

. Los tiempos de vista previa grandes con velocidades altas pue-
den ocasionar conmutaciones indeseadas.

Procesado 6ptimo del campo

(1) Extremo del campo / campo procesado

(2) Procesado sin fisuras del campo sin solapes

Solapes de superficies procesadas

Tiempo de vista previa para desactivacion Tiempo de vista previa para activacion
A A '

p 4 CI

(A) Longitud del solape

. Desconexién — Entrada en una superficie . Conectar — Salida de una superficie proce-
procesada: sada:
o) Pulverizador: Reducir tiempo de vista o  Pulverizador: Reducir tiempo de vista
previa. previa.
o  Segadora: Reducir tiempo de vista o  Segadora: Reducir tiempo de vista
previa. previa.
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AMAZONE
Puesta en funcionamiento

Area no procesada

Tiempo de vista previa para desactivaciéon Tiempo de vista previa para activacion

aha v
N g
v

(B) Longitud del area no procesada

. Desconexion — Entrada en una superficie . Conectar — Salida de una superficie proce-
procesada: sada:
o  Pulverizador: Incrementar tiempo de o  Pulverizador: Reducir tiempo de vista
vista previa. previa.
o  Segadora: Reducir tiempo de vista o  Segadora: Reducir tiempo de vista
previa. previa.

AMATRON BAG0094.6
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Puesta en funcionamiento

Tiempos de vista previa recomendados tecnologia de siembra

Tiempo de vista
previa para Cereal kg / ha Colza kg / ha Abonos kg / ha
[ms] 100 200 2 8 40 120
AD-P Activar 2500 2400 2800 2600 - -
3m Desactivar | 2600 2800 2400 3000 - -
Activar 3500 3400 3900 3400 4000 3800
AVANT 4000
Desactivar 3600 3800 4300 4800 3900 4300
AVANT 5000 Activar 3800 3600 4100 3700 3900 3800
Desactivar 4400 5000 4000 4300 4300 4700
Activar 3600 4000 5000 4900 4300 3900
AVANT 6000
Desactivar 4600 4700 6500 6200 5100 5200
Activar 2900 2700 3000 2400 - -
CAYENA 6001
Desactivar 3100 3500 2800 3200 — -
Activar 2300 2100 1900 2300 2600 2600
CAYENA 6001-C
Desactivar 2600 2700 1400 2600 2700 3000
Cirrus 3001 Activar 3000 2700 2900 2500 — —
Special Desactivar | 3400 3200 2900 3000 - -
Cirrus 3001 Activar 3000 2600 2400 2600 — —
Compact Desactivar | 2900 2900 1800 2600 - -
Activar 2400 2200 2200 2400 2500 2300
Cirrus 3003-C
Desactivar 2600 2800 1900 2200 3000 3300
Activar 2600 2500 2800 2600 — —
Cirrus 4002
Desactivar 2900 3100 2800 2900 — —
Activar 2800 2600 2900 2700 - -
Cirrus 6002
Desactivar 3400 3600 3400 3800 — —
Activar 3800 3500 3800 3400 = =
Cirrus 6003-2
Desactivar 3800 3700 3600 3700 = =
Activar 2500 2300 3000 2700 2700 2700
Cirrus 6003-2C
Desactivar 2800 2900 3100 3600 3400 3500
Activar 2600 2300 2700 2400 = =
Citan 6000
Desactivar 2800 3100 2500 2800 = =
Activar 3200 3100 2000 2000 - -
Citan 12000
Desactivar 3600 3700 1600 1600 - -
EDX: Section Control conecta la separacion completa o hilera individual.
EDX Activar 1200
separador Desactivar 200
EDX conexion en Activar 1160
serie individual Desactivar 600
O Los valores mencionados son recomendaciones, por lo que es nece-
l sario realizar una inspeccion.
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Puesta en funcionamiento

Tiempos de correccion para tiempos de vista previa en caso de solapamiento / zonas no pro-

cesadas

Longitud del solape (A) / longitud de la superficie no procesada (B)

0,5m 1,0m 1,5m 2,0m 2,5m 3,0m
5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms
6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms
e 7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms
% 8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
g = 9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
% E 10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
% 11 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
% 12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
> 13|  138ms| 277ms| 415ms|  554ms|  692ms|  831ms
14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms
15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms

& Los tiempos de correccioén para velocidades y distancias (A, B) no

Tiempos de correccion para tiempos de vista pre- _ Longitud [m]

citadas pueden interpolarse / extrapolarse o bien, calcularse median-
te las siguientes férmulas:

via[ms] - Velocidad de marcha [km/h] X 3600

El tiempo de vista previa en la técnica de segado para la activacion o
desactivacion repercute en los factores siguientes:

e  Tiempos de transporte en funcién del
o Tipo de semillas
o  Tramo de desplazamiento
o  Revoluciones del soplador
. Comportamiento de marcha en funcion de
o  Velocidad
o  Aceleracion
o  Frenos
o Precision GPS en funcion de
o  Senfal de correccion

o  Cadencia de actualizacion del receptor de GPS

O

Para la conmutacion precisa en la cabecera, especialmente en el
caso de sembradoras, son imprescindibles los siguientes factores:

) Precision RTK del receptor de GPS (cadencia de actualizacion
minima: 5 Hz)

¢  Velocidad uniforme al entrar y salir de la cabecera

AMATRON BAG0094.6
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Puesta en funcionamiento

10.3 Menu datos de parcela

%

Schlagdaten

seleccionar en menu principal

Nuevo registro de un campo.

Pantalla blanca indica disponibilidad del
nuevo registro de un campo.

Nombre del campo: -desconocido-.

Y Al guardar (memorizar) un
l campo se otorga el nombre
al campo.
Laden
. Cargar atributos de campo previa-

mente al trabajo desde el lapiz USB, véase
pagina 65.

ichem
E Guardar un parcela tras trabajar en

el stick de USB
— Introducir nombre

Cratan
imnpeHtieran

Importar los archivos "shape" de
lapiz USB (véase pagina 67.

Export

Exportar el fichero de parcela en
formato Shape (shp) antes de utilizar otras
aplicaciones del PC.

Pagina 2 o mzmzl

li Aumentar vista de campo

Reducir vista de campo

&
Freier
Speicher|

Centrar ubicacion

Visualizar la capacidad de memoria
disponible en el stick de USB.

Speiche
o \Optimizar el stick de USB, cuando la

memoria disponible no resulte suficiente.

Amazone FelddS

B.49 ha

Laden

Speichem
Irnport

Expart

nifoz

Amazone Feldos

B.49 ha

®
2

Freier
Speicher

Speicher

reardg,
0z 0z "

® Tras 50 procesos de memorizado se
produce automaticamente un optimi-
l zado de la memoria.
—  Confirmar mensaje en pantalla.
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10.3.1 Cargar / Borrar datos de parcela

Pueden consultarse los siguientes datos:

. Limite de campo al inicio del trabajo del
campo.

. Superficie cultivada (limite de campo con
parte cultivada del campo), si se interrum-
pio el trabajo y ahora se reanuda.

o Pistas de guia para el localizador GPS

e  Obstaculos

e  Zonas de exclusion

o Tarjetas de aplicacion

o Extremo del campo

— Los datos que no pueden consultarse, se

muestran sombreados en gris.

1. Introducir stick de USB.

Puesta en funcionamiento

Mein
Laden| Soll die aktuelle Aufnahme
2. Editar submenu cargar. gespeichert werden?
Ja MHiein fa
3. / Guardar la superficie actual.
* puteeichong I
Limkreis ] Amazone_Feld... Laden
o - Solp se mues’tran campos con Amazone_Feldo1
perimetro ajustado, véase la pagina
55. Amazone_Feld02 -
uchen
Al Amazone_Feld03
(=]
o Mostrar todos los campos. St iR
Amazone_FelddS Uirkrais
@ , @ Seleccionar campo
deseado o
Leeschen
Suchen
buscar una vez introducido el pasaje
de texto.
Laden
5. Confirmar la seleccién.
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Puesta en funcionamiento

@ @ [/IFeldgrenze
6. , Marcar individualmente

los atributos de campo deseados.
[/ILeitspuren
7. @ Seleccionar atributos de campo. [[Hindernisse
N M @Ausschlusszunen
— Los atributos de campo sombreados en gris

no pueden seleccionarse.

Ok

©

Cargar atributos de campo.

El campo seleccionado aparece en la pan-
talla.

9. Volver al menu principal.

\

04
e Amazone_Feld... Ey
. Borrar el campo en el stick de UBS. Amazone_Feld01

< :: > @ Amazone_Feld02
1. : Seleccionar campo Amazone Feldoa Suchen
deseado. =
Amazone_FeldD4

1a Miin Amazone_Feld0S Urnkrais
2. Pulsar /

Loaschen
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10.3.2 GPS-Maps - Importacion de archivos "shape"

Puesta en funcionamiento

1. Insertar lapiz USB. Typ
Feldgrenze Import
Import . Ausschlusszonen
2. Ir al submenu Importar datos.
3. @ . @ Seleccionar el conteni-
do deseado.
Impor
4. Confirmar la seleccion realizada
5. @ , @ Seleccionar el directo-
rio de datos correspondiente en el archivo Laden
"shape".
@ \applicationmaps Al
. . . 1]
N Cambiar el directorio de datos \DATA
\ Nivel superior de directorio \Exclusion Zones
\.. Un nivel mas alto del directorio \Hindernisse
\xxx Cambiar a este directorio \ eitspuren
Laden \sCreencopy
6. El archivo "shape" se guardara en el
campo actual.
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Puesta en funcionamiento

Importar tarjetas de aplicacion

L

Las tarjetas de aplicaciéon deben guardarse preferentemente en una
carpeta applicationmaps, ya que al realizar la importacion es posi-

ble acceder directamente a esta carpeta.

Al importar tarjetas de aplicacion debe seleccio-

Rate (|fha)

narse:
. La dosificacion
. Proporcién de principio activo: kg o litros de

principio activo/ha (indicar el principio activo

en %) 13333 Rate Alle
— En la tarjeta de aplicacién se vuelve a cal- 155.56

cular la dosificacién en funcién de la pro-

orcion de principio activo.
Rate Einzeln

Rate Alle
. Modificar todas las dosificaciones

de la tarjeta de aplicacion al valor especifi- Loschen

cado en %.

EQCIN[_c~ordardl. shF

Rate Einzeln
. Seleccionar y modificar dosifica-

ciones determinadas &L , @

Léschen
. Borrar tarjeta de aplicacion.

o La tarjeta de aplicacién importada se muestra en el menu Trabajo.
10.4 Menu Info
Indox
— seleccionar en menu principal
En el menu Info se muestran las aplicaciones ;
H H GPS-Switch SW-\Yersion: 1.7.5
disponibles. (22004 - 2010 LACOS Computerservice GmbH
Se muestra la siguiente informacién sobre las = |
aplicaciones: GPS-Switch aktiviert
. el tiempo restante en versiones de prueba GPS-Track 43h
. .. . Application Maps 4Eh
. la activacion en versiones completas
BG CS5 DA DE ELEM ES ET FI FR HR HU IT LT
LY ME MLPLPT RO RU SK SLSR SV TR
Fig. 2
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Empleo sobre la parcela

Antes de comenzar con el trabajo deben introducirse los siguientes
datos:

. Introducir datos de parcela (pagina 22)
e  Ajuste geometria de maquina (pagina 22).

. Ejecutar ajuste Setup (pagina 25)

En funcién del modo de trabajo puede resultar interesante

. llevar a cabo siempre un nuevo registro del campo (véase pagi-
na 41),

. guardar en el stick de USB campos o limites de campos des-
pués del nuevo registro y cargar antes de procesar el campo
(véase pagina 43).

11.1 Indicacion menu de trabajo

10

-]

8
9 \ﬁﬂﬂ] 100% /
1.58 ha .|||I
(1) Limite de campo (rojo) (9) Superficie total de la parcela (dentro del

)
©)
(4)
®)
(6)
(7)
(8)

Campo tratado (verde) limite del campo)

Campo sin tratar (blanco) 10) Punto de referencia, punto para calibrar.

Simbolo para maquina de trabajo 11) Compas
Anchura de trabajo
Intensidad sefal de GPS

Grado de solapado

(
(
(12) Aviso maquina en limite de campo
(13) Peticion para calibrar

(14) hasta tres solapados (s6lo en pulverizados)

Modo automatico o modo manual (15) Obstaculo agregado

AMATRON BAG0094.6 69



Empleo sobre la parcela
Simbolo para maquina de trabajo con anchos
parciales en menu de trabajo.

(1) Anchos parciales (gris - maquina no en
posicion de trabajo)

(2) Anchos parciales activados
azul

(3) Secciones de brazo pulverizador desconec-
tadas

o  rojo

Maquina ISOBUS:

Si se registra la longitud de trabajo de la maqui-
na, ésta se sefializard mediante una linea negra.

(1) Longitud de trabajo

(2,3) Punto de conexién/ desconexion en funcion
del ajuste de la maquina

Rociador de campo AMAZONE: Véase manual
de instrucciones de ISOBUS, configurar cone-
xién/desconexion de secciones de brazo.
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Empleo sobre la parcela

11.2 Campos funcionales en menu de trabajo

0/1

. Conmutacién de modo ma-
nual/automatico

@ Confirmar modo automatico en

cinco segundos

— En la pantalla se indica el modo manual / ED#'I'
automatico.

=
—
—

BB
NE

DGEFPS

Qg
= U aill
. Caso especial de geometria manual 18.8 m a1z

de la maquina (sin conexion automatica de
las distintas secciones de brazo pulveriza-
dor), véase pagina 85.

.

. Definir limite de campo (directamen-
te después de recorrer por primera vez el
campo en registro nuevo)

X

ﬁ%/@

Alternativamente, borrar el limite de

campo.
. Localizador GPS: crear pistas guia,
borrar pistas guia, véase pagina 88.
OF
. Aumentar vista de campo

. ‘ Reducir vista de campo

Visualizar totalidad del campo

EN

()

ENGN

Centrar ubicacion
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Empleo sobre la parcela

@Pégina dos

Sefializar obstaculo sobre el campo
en el terminal (véase pagina 79).

X

01

Borrar obstaculo.

: - M
~ | Pantalla de alineacién

0 Orientar el norte hacia arriba,

)

[—]
—
—

]

=
rof—
=]

2
T o
T

DGP:=

H8
@ IIII Setup
18 @ m 0z joz

o) Orientar la direccién de marcha hacia
arriba,

‘@
/ Cambiar vista de la pantalla, 2D <
3D

5

Ajustar el punto de referencia en el
campo para la sefal de GPS o seleccionar
un punto de referencia disponible de la lis-
ta, consulte la pagina 77.

antes de registrar de nuevo un campo.

A Calibrar campo.

mientras se procesa un campo ya registra-
do.

Setup
GP&-Suitch

Cambio en menu Setup, maquina
permanece en modo automatico, véase pa-
gina 25.

72

AMATRON BAGO0094.6



11.2.1 Extremo del campo regulable / GPS-Headland

Empleo sobre la parcela

@ Paginatres il 13/03

Extremo del campo regulable: m d

Si antes del uso esta ajustado un extremo del
campo, el interior del campo puede procesarse
primero en modo automatico. A continuacion se A
procesa el extremo del campo. Se crean hileras-
guia en el extremo del campo.

DErS
AR

3.78 h @ l.l
. 3
3.99 ha 18.@ m 03/03

1. Crear extremo del campo
0 Introducir ancho del extremo del campo

o Introducir posicion de la primera hilera-
guia. 1
¢, Comenzar con la mitad del ancho de
trabajo (1) / todo el ancho de trabajo
(2)?

—  Extremo de campo naranje — Secciones
parciales de brazo se desconectan en el ex-
tremo del campo.

2. Procesar interior del campo.

D Activar extremo de campo

—  Extremo del campo gris — Extremo del cam-
po procesable.

w

4. Procesar extremo de campo.

. m Borrar extremo de campo.
. [.:] Cambiar para procesar el interior del

campo
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L

11.3 Modo automético y modo manual

El GPS-Switch.puede utilizarse tanto en modo manual como en mo-
do automatico.

En modo automatico se produce la conexion de los anchos parciales
automaticamente tanto en campo como en el extremo del campo

Modo automatico:

° La activacion, desactivaciéon y conexiéon de anchos parciales se
realiza automaticamente.

Modo manual:

. Sin conexién automatica de anchos parciales.
. Manejo de la maquina mediante AMATRON, Joystick, AMA-
CLICK.

e  Soélo se visualiza y marca en la pantalla.

ISOBUS:
Section Control comienza siempre en el modo en el que se dejo.

El modo automatico se mantiene después de
. encender la consola de mando,

. iniciar un nuevo encargo

. fallo del GPS

— Dado el caso, controlar el Section Control mediante el software
de la maquina.

AMABUS:

Section Control comienza siempre en el modo manual.

Modo automatico:

1. Colocar en posicion de trabajo.

2. Seleccionar la aplicacion GPS-Switch.

3. Seleccionar el menu de trabajo GPS-Switch.

4. BMRY Seleccionar el modo automatico.

Seleccionar aplicacién control de maquinas.

ISOBUS: si fuera necesario, poner en el sistema de control de la
maquina Section Control en modo automatico.

o

Conectar la maquina eventualmente
Arranque e inicio del trabajo.

— Las secciones parciales de brazo esparcidor se activan automa-
ticamente.

— Se mostrara el &rea trabajada en el menu de trabajo GPS-
Switch.
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Modo manual

1. Colocar en posicion de trabajo.

2. Seleccionar la aplicacién GPS-Switch.
3. Seleccionar el menu de trabajo GPS-Switch.

4. Seleccionar el modo manual.

. Seleccionar aplicacion control de maquinas.
6

Conectar manualmente las secciones parciales de brazo espar-
cidor desde el control de la maquina.

[8)]

— Se mostrara el &rea trabajada en el menu de trabajo GPS-

Switch.
& Requisitos para trabajar en modo automatico:
l . La maquina tiene que estar lista:

o  Pulverizacion: Varilla desplegadas y compensacién de os-
cilaciones desbloqueado.

— Proceder a pulverizar unilateralmente con compensacién de
oscilaciones solo es posible en modo manual.

o  Segadoras. La reja de siembra debe estar en posicion de
trabajo.

o  Esparcidor: Los discos de dispersion debe estar activados.
. La senal de GPS tiene que ser de suficiente calidad:

o GPSconHDOP </=6

o DGPS con HDOP </= 8
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L

Ajustar secciones de brazo determinadas desde el control de la ma-
quina y el asa multifuncional en modo automatico

. posible (rociador de campo AMABUS a partir de la version del
software 7.15)

. no es posible (otras maquinas).

Pulverizador:

. La desactivacion de los anchos parciales en AMACLICK contro-
lado por medio de aplicacién GPS-Switch.

La superficie detras de los anchos parciales asi desactivados
seguiran estando marcadas en verde.

— De esta forma se logra que una zona controlada manualmente
es desactivada automaticamente durante la préxima pasada.

. Se pueden seleccionar los anchos parciales individuales en
control de maquinas en modo automatico

En esto caso los anchos parciales desactivadas externamente
permanecen también desactivados en el GPS-Switch de forma
permanente y estas zonas no son marcadas en verde.

— Esto ofrece la posibilidad p.ej. con un pulverizador de 27m des-
activar permanentemente los 2 anchos parciales externos y pro-
cesar asi un parcela con 21m de calles.

El desactivado del pulverizador / desactivado el accionamiento de los
discos de dispersion del esparcidor de abono en control de maquinas
también es posible en modo automatico.

Al salir del menu trabajo, funciones fallidas o mala senal de GPS el
GPS-Switch conmuta a modo manual.

—  Pulverizacion: Cerrar anchos parciales.
—  Esparcidor: Cerrar corredera de cierre.

PRECAUCION

Esparcido involuntario del liquido de pulverizacién / dispersion
de abono durante la marcha atrds en modo automatico a causa
de activacion autbnoma de anchos parciales.

El perfecto funcionamiento del GPS-Switch sélo queda garantizado
en direccion de marcha. Al maniobrar, especialmente en combinacion
con la marcha atras, debe conectarse por motivos de seguridad el
GPS-Switch en modo manual.

Alternativamente en control de maquinas:
. Pulverizador - extraer pulverizador,

. Esparcidor de abono - cerrar corredera de cierre
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11.4 Punto de referencia

El punto de referencia es la relacién de la sefial GPS a la situa-
cion del campo.

Punto de referencia

. debe ajustarse antes de guardar un campo o utilizar el punto de
referencia disponible,

. debe calibrarse si se recibe un mensaje solicitdndolo o si se
detecta una desviacion notable de la indicacion del terminal con
respecto al campo.

Punto de referencia

. es el punto del campo sobre el que se encuentra el receptor de
GPS en el tractor.

. debe ser iniciada la marcha con el tractor y registrar con el
vehiculo parado

. sirve para calibrar la ubicacion para la sefial de GPS,

. es un punto optativamente recuperable en o cerca del campo
que esta previsto procesar.

(p-€j. posicionar con la rueda delantera del tractor una piedra de
referencia),

. debe registrarse al guardar el campo para futuras fases de tra-
bajo

O

La definicion del punto de referencia debe realizarse de modo muy
concienzudo.

Posicionar el punto de referencia durante cualquier calibrado de un
modo idéntico y desde la misma direccion.

Para ajustar o calibrar el punto de referencia se recomienda encare-
cidamente la presencia de una senal de correccion.

Si se advierte de un punto de referencia impreciso, éste no debe
ajustarse.

O

Si se ha modificado la posicién de la antena GPS durante una refor-
ma en otro tractor, debe fijarse de nuevo el punto de referencia.

— En este caso no es suficiente con calibrar simplemente.

11.4.1 Calibrado erréneo / equivocado

0

Unos datos mal calibrados no resultan aptos para la practica.

En caso de que hubiera realizado un calibrado en un lugar erréneo,
existe la posibilidad de posicionar el lugar correcto y volver a realizar
el calibrado de nuevo.

AMATRON BAG0094.6
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11.4.2 Indicar nuevo punto de referencia

Para ajustar un nuevo punto de referencia es necesario seguir los
siguientes pasos:

1. Carga del campo
2. Calibracién del campo.

— Ahora es posible ajustar un nuevo punto de referencia o selec-
cionarlo de la lista.

11.4.3 Uso de RTK-GPS

o Este modo de proceder exige la utilizacion de una estacion RTK.
& También con el uso de una stacién RTK debe ajustarse un punto de
referencia, ya que asi, al desaparecer la sefial RTK es posible la
l calibracion del campo.

. El procesado de los datos de GPS al definir
o calibrar el punto de referencia dura apro-
ximadamente 15 segundos (30 segundos
sin sefial de correccion) y es visualizando Referenzpunkt gesetzt!
en la pantalla.

. @ Confirmar punto de referencia.

Weiter mit Enter...

SN e
2 gl

@ DGF'.S
18.8 m @} RE
) ol
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11.5 Sefializacion de obstaculos

Es posible sefalizar en el terminal los obstaculos
presentes en el campo.

L 19 m
A =~ 36
1. Agregar obstaculo. AR

2. @ @ @ @ Mover obstaculo. Lo

—  Se muestra la ubicacion del obstaculo con
respecto a la antena GPS.

3. @ Confirmar ubicacion

4. x Borrar los obstaculos en un radio de
30 metros.

Antes de alcanzar un obstaculo se Hindernis! é
l emitira una sefial de advertencia acus- &

tica y visual. i x
* o1
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11.6 Modo de proceder durante el nuevo registro de un campo
Normalmente se trata, antes de comenzar con las tareas de
campo, el extremo del campo durante un recorrido:

— Realizar siempre un nuevo registro del campo.
— Realizar el primer recorrido del campo en modo manual.
— Pulverizador: la primera vuelta al campo se puede llevar a cabo
también en modo automatico.
También es posible conectar y desconectar manualmente la
pulverizaciéon en modo automatico al maniobrar y retroceder.
ante del nuevo registro:
Pantalla sin campo / limite de campo.
168 1-ha &
/ X
b
-+ gy [
LK) 100% H
o alll |::J
Z1.8 m = ‘Oaf'w
.
Activar AMATRON 3.
— Transcurridos aproximadamente 30 segundos el AMATRON 3
recibe sefiales DGPS.
2. Seleccionar la aplicaciéon GPS.
3. Seleccionar menu datos de parcela.
4. Nuevo registro de un campo.
— Campo -sin nombre- creado.
5. volver al menu principal.
Seleccionar el menu de trabajo.
Ajustar/cargar punto de referencia cuando se ha de guardar el
campo/limite de campo.
i
o Posicionar y ajustar punto de referencia o bien,
5
0 Seleccionar punto de referencia de la lista.
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Debe definirse/cargarse el punto de referencia, si quiere que se
guarde el campo de nuevo registro.

Debe definirse/cargarse el punto de referencia, si se trata de
grandes campos con largo periodo de procesado, ya que s6lo
asi sera posible calibrar un campo.

— De esta manera se podran evitar imprecisiones por drift de saté-
lite.
— Realizar el primer recorrido del campo, véase la pagina 74.

Después de que el campo esté completamente recorrido:

8.

11.

Parar.

)

Se visualiza limite de campo.

Definir limite de campo

Procesar el interior del campo.
Los anchos parciales se activan automaticamente.

Una vez recorrido totalmente el campo se desactivan automati-
camente todos los anchos parciales.

Si fuera preciso, cambiar de la aplicacién GPS al control

de la maquina o viceversa.

Tras el empleo:

1.
2.

Control de maquinas: Apagar la maquina.

Si fuera necesario: Guardar los datos de parcela en el stick de
USB (véase pagina 31).

3. @ Desactivar AMATRON 3.

AMATRON BAG0094.6
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11.7 Modo de proceder mientras se carga un limite de campo / campo

— Recorrer el campo posible en modo automatico.

También es posible conectar y desconectar manualmente la
pulverizacion en modo automatico al maniobrar y retroceder.

limite de campo guardado / cargado.

=
—
—

& Feldgrenze!

G
NE

2

o ® &
5.64 ha 27.8 m .ll

.
1. activar AMATRON 3.

—Transcurridos aproximadamente 30 segundos el AMATRON 3
recibe sefiales DGPS.

2. Seleccionar la aplicaciéon GPS.

3. Cargar limite de campo / campo en en menu datos de parcela
(véase pagina 31).

4, volver al menu principal.

Esc . . :
Seleccionar el menu de trabajo.

Posicionar punto de referencia.

7. ﬁ Calibrar campo y detenerse 15 segundos.

8. Seleccionar aplicacion control de maquinas.

—  Procesar el campo en modo automatico.

Tras el empleo:

1. Siseinterrumpe el trabajo: Guardar los datos de parcela en el
stick de USB (véase pagina 31).

2. Control de la maguina: Apagar la maquina.

.
3. Desactivar AMATRON 3
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11.8 Interrumpir el trabajo

Si se interrumpe el trabajo de campo/desconexion de la consola de
mando, tener en cuenta lo siguiente:

. Debe definirse el punto de referencia.

. Una vez reconectado el ordenador de a bordo aparece el estado
de procesado en el campo den display de trabajo y se puede
continuar con el trabajo.

. Es necesario guardar el campo en un stick de USB, si después
de interrumpir o antes de proseguir con el trabajo se procesa
otro campo.

campo cargado una vez interrumpido el trabajo.

Amazone Feld0S

Laden

Speicherm
Irnpaott

Expiort

B.49 ha 01/02

AMATRON BAG0094.6
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11.9 Durante el trabajo

& Antes de alcanzar el limite del campo, se emitird una sefial acustica y

l visual de advertencia.

Si se definié un punto de referencia:

Vuelva a llevar a cabo en cuanto pueda un reca-
librado, por si el ultimo calibrado se realiz6é hace
mas de cuatro horas y si asi se lo pide el GPS-
Switch.

Die letzte Kalibrierung
liegt zu lange zuriick.
Bitte filhren Sie bald
eine neue Kalibrierung
durch!

/

Bestdtigen mit Enter...

O o5
1.46 ha S{N@ al

84
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11.10 REC con geometria manual de la méaquina

Para maquinas sin conexion automatica de las

distintas secciones del brazo pulverizador: W 3 M EE[:

1. Conectar manualmente las distintas sec- O

ciones de brazo pulverizador de la maqui-
na.

Al mismo tiempo,

HEE 2 @l

2. comenzar con la grabacion del
campo que esta previsto trabajar. Nep Q
3. Cada vez que desconecte las distintas sec- o8 I —~
ciones de brazo pulverizador mediante lII
oijoz

REC
»

el proceso de grabacion se inte-
rrumpira igualmente.

po, es posible crear, guardar y utilizar posteriormente el limite de
campo del terminal en maquinas con conexion automatica de las

o Después de llevar a cabo la grabacion al recorrer un limite del cam-
distintas secciones de brazo pulverizador.

AMATRON BAG0094.6
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12 Aplicacion del localizador GPS

12.1 Funcién

El localizador GPS .es una aplicacion para el guiado de pistas sobre
el campo. Tomando como referencia la primera pista guia se crean
pistas guia paralelas.

En el terminal se muestran las pistas guia.

La barra luminosa indica la desviacion del tractor con respecto a la
pista guia, lo que permite un transito preciso por las pistas guia.

12.2 Localizador GPS en el menu de servicio

P - RN

\ \ui
H lll*l i

(1) Pistas guia numeradas

Shift

—t]
s

(2) Pista guia activada (azul)

(3) Siguiente pista guia

(4) Barra luminosa que sefaliza la pista guia
(5) Distancia con respecto a la pista guia en cm
(A) Punto de partida para crear pistas guia

(B) Punto final para crear pistas guia
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Aplicacién del localizador GPS
12.3 Uso del localizador GPS

1. Configuracion del switch GPS:
o  Seleccionar el modelo guia (véase pagina 88).
o  Para introducir setos, véase la pagina 89.

o Paraintroducir la distancia entre pistas guia, véase la pa-
gina 89.

2. Para crear pistas guia durante el primer trayecto por la hilera
guia, véase la pagina 89.

— Las pistas guia creadas se muestran en la plantilla selecciona-
da.

3. Localizar la siguiente pista guia por orden numeérico.
— Al alcanzar la pista guia, ésta se marca en color azul.
4. Recorrer la pista guia.
— Durante esta operacién debe tener presente la barra luminosa.
5. Durante el primer recorrido, grabar los posibles obstaculos exis-
tentes.
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Aplicacién del localizador GPS
12.4 Crear pistas guia

12.4.1 Pistas guia a partir del modelo AB, alisadas o idénticas

Antes de crear pistas guia debe llevarse a cabo la siguiente entrada
de valores en el menu Configuracion (véase la pagina 89):

. Seleccionar el modelo

. Transito por setos

. Distancia entre pistas guia

[2i)

1. Determinar un punto de inicio A para crear las pistas
guia.

2. Llevar a cabo un trayecto para crear las pistas guia.

[2i)

3. Determinar un punto final B para crear las pistas guia.

— Se calculan las pistas guia y se muestran en el terminal.

2
v

4.

| | y ~ = %
EAl 0 K 2
[ ] E \
; .

12.4.2 Pistas guia a partir del modelo A+

Borrado de las pistas guia.

AlE]

1. - Determinar el punto de inicio A para crear las pistas
guia.
AlE]

2. Introducir angulo de trayecto de las pistas guia.

— Se calculan las pistas guia y se muestran en el terminal.

88 AMATRON BAGO0094.6



P

Aplicacién del localizador GPS

12.5 Configuracién (localizador GPS)

Setup
En el menu Servicio: Fiihrungsmuster: AB

4
Beete 1

elllll T
pNRiis Model . i @ d e
o) — odelo guia para linea recta de Leitspurabstand 18000 £m
unién o contorno deseado entre los g
puntos Ay B.
+ Lightbar 10 cm
Empfindlichkeit 1
o , Setos. Dk
11
o ’ Distancia entre pistas

Ancho de servicio estandar de la ma-
quina. Para asegurar el solapamiento
puede reducir un poco este valor.

o E , A Ajustar la sensibilidad

de la barra luminosa en cm.

N | i 02503” i Ua«'ual véase la pagina 55.

12.5.1 Modelo

El localizador GPS permite crear distintos modelos.

Avance en paralelo

Las pistas guia son lineas paralelas:

. AB — Las pistas guia son lineas rectas que unen los puntos
marcados Ay B.

. A+ — Las pistas guia son lineas rectas que transcurren en pa-
ralelo pasando a través de un punto A y un angulo en el que
han de transcurrir las pistas guia.

-2 [ M 2 3
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Aplicacién del localizador GPS
Avance por contornos

Las pistas guia son cualquier contorno deseado.

. Contorno alisado — Las pistas guia contienen curvas en las que
el radio se adapta a la primera pista guia. El radio se estrecha
junto a las curvas interiores y aumenta junto a curvas exteriores.

. Contorno idéntico — Las pistas guia contienen curvas donde
todas las pistas guia coinciden con la primera pista guia

12.5.2 Trénsito por setos

Al transitar por setos no se transita por una pista después de la pista
adyacente, sino que se abandona una o varias pistas guia, que pos-
teriormente seran procesadas.

Asi puede evitarse maniobrar al transitar por la pista guia adyacente.

Debe introducirse el intervalo de la pistas guia
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12.6 Barra de luz

Aplicacién del localizador GPS

La barra de luz muestra el seguimiento del guiado de pistas.

. La barra inferior de LED muestra la divergencia entre la guia de
pista hacia derecha o izquierda.

. La barra superior de LED indica el giro de direccién necesario
para reincorporarse a la guia de pista.

. Si solo se iluminan los LED verdes, sera sefal de que la maqui-
na se encuentra dentro de la guia de pista.

La barra de luz viene ajustada por defecto a una tasa de 19200.
AMATRONS vy los receptores GPS deben estar ajustados a la misma
tasa que la barra de luz.

La tasa de la barra de luz se puede ajustar en el menu Configuracion.

La barra LED superior indica la tasa en el menu Configuracion.
— Tasas (600-57600) incrementales por la izquierda.

La barra inferior de LED indica la version del software en el menu
Configuracion.

—  Version de software: x.x (x = 1-5 LED iluminados).

1200 4800 19200 57600
600 | 2400 | 9600 | 38400

1-5 ® 1-5
. Editar el menu Configuracion: mantener pulsado y activar
AMATRONGS.

e + /- Modificar tasa en menu Configuracion.

e  Abandonar menu Configuracion: Reiniciar AMATRONS3.

AMATRON BAG0094.6
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13 Fallos / FAQ

L

Esparcidora de abono:
El GPS-Switch se activa y desactiva

° en sentido de marcha se desconecta de-
masiado pronto

° en sentido de marcha se desconecta de-
masiado tarde

° en sentido de marcha se conecta demasia-
do pronto

° en sentido de marcha se conecta demasia-
do tarde

Ejemplo:
Problema:

La esparcidora de abono se desconecta 5 m
antes, valor actual GPS x -3000.

Task Controller — Geometria de los dispositi-
VOs:
— aumentar el valor GPS x

—  disminuir el valor GPS x

— aumentar la distancia del extremo del cam-

po V

— reducir la distancia del extremo del campo
Y

Solucioén:

Valor GPS X1: aumentar a -8000.

— La esparcidora de abono se desconecta
correctamente, pero se conecta demasiado
tarde.

Solucién:

Distancia del extremo del campo V: reducir a
5000.

. transversalmente a la direccién de marcha
incorrecto

Se forman tiras entre las huellas

TECU:
— Valor A erréneo
Signo erréneo

Calles erroneas

VBN

GPS-Drift, calibrar punto de referencia.

?

Sin recepcion: 4

Activar ment GPS-diagnéstico

¢ Se dispone de datos? No

¢, Se dispone de datos? Si ->

. Revisar las conexiones de las antenas /
GPS externo.

o ¢Lampara de antena iluminada?
(rojo: Power, orange: GPS, verde: DGPS)

. Revisar aparato de GPS externo. Ajustes
19200 baud, 8bits de datos, sin paridad, 1
stopbit

. Comprobar juegos de datos NMEA aparato
externo GGA, VTG, GSA, 5Hz

o Revisar la calidad GPS. ; Es demasiado
mala la sefial del GPS? Véase lista de los
requisitos de sefiales.

92
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AMATRON 3 no puede activarse

AMATRON 3 activado o desactivado demasiado
rapido.

. Esperar algunos segundos y activar una
vez mas.

o Quitar el conector de 9 polos del equipa-
miento basico y volver a enchufar.

El GPS-Switch no se activa correctamente.

(generalmente demasiado tarde).

. Revisar aparato de GPS externo. ;Se envia
GGA, VTG y GSA con 5Hz?

Simbolo de maquinas no se mueve durante la
marcha.

no obstante se refleja y reacciona ante el desac-
tivado o activado (azul/rojo/gris).

. Revisar aparato de GPS externo. Se envia
GGA, VTG y GSA con 5Hz

Aviso de error: No es posible crear un limite
de campo.

—  El limite del campo ya existe.

Se olvidd crear un nueva parcela.

A vista de pajaro se puede visionar la parcela.

. Crear nueva parcela, volver a recorrer (si
fuera necesario sin dispersion), después es-
tablecer limite de campo.

El GPS-Switch no reacciona a la maquina.

. ¢ Esta ajustada la maquina correcta en el
TaskController?

. ¢, Cuenta la maquina con el software correc-
to?

— Esparcidor: a partir de la version 2.31

—  Pulverizador: a partir de la version
7.06.01/02m

— Segadora: a partir de la version 6.04 / 2.22
. ¢ TECU del tractor?

—  ¢No? Terminal Setup: Introducir / activar
TECU (simulado).

. Iniciar encargo.

Uno o varios anchos parciales del
AMATRON 3 no reaccionan al GPS-Switch,
0 viceversa.

. Revisar si coincide el numero de anchos
parciales del GPS-Switch con las que figu-
ran en AMATRON 3.

Algunos anchos parciales se activan dema-
siado pronto o demasiado tarde.

. Revisar si coincide la anchura de los dife-
rentes anchos parciales del GPS-Switch
con las que figuran en el PC de trabajo

Se ha desplazado el limite de campo después
de cargar.

. Calibrar el punto de referencia.
¢, Sigue desplazado el limite de campo?

° Punto de referencia no hallado con exacti-
tud / posicionado
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El GPS-Switch no reacciona o esta defectuo-
SO.

. Quitar el conector de 9 polos del equipa-

e  Conectar el GPS-Switch
. Configurar campo nuevo

. No guardar el campo antiguo

miento basico y volver a enchufar.

Si el GPS-Switch no recibe sefial del GPS, ésto
se indicara en la pantalla.

—  ElI GPS-Switch conmuta de modo automati-
co a manual.

Si el GPS-Switch indentifica una sefial como de
rotura, ésto se indicara en la pantalla.

—  ElI GPS-Switch conmuta de modo automati-
co a manual.

Conmutar en modo automatico sélo es posible
con limite de campo definido.

—  Definir limite de campo en modo manual.
o}

—  Cargar limite de campo.

& Feldgrenze |Shift |
GPS ist ausgefallen!
Bestatigen mit Enter...

) (E]%)

12.56 ha 3g

& Feldgrenze{ shift
GPS-Ausreisser!

Bestatigen mit Enter...
o5 3
bt

12.56 ha 554 i II

Umschalten in den
Automatikmodus nur mit
definierter Feldgrenze
moglich.
Bestatigen mit Enter...
OGF S
Ha
35n ol
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Mala sefial de GPS durante el primer recorrido: 071
. La zona en la que se trabajé con una mala @I']
sefal de GPS esta marcada en amarrillo. O
— La zona de seguridad esta ampliada. Q@
=

2.86 ha 27.8 nm - |

No hay sefial de GPS disponible. [Shift 071

— No es posible representar el campo.

Maquina no lista.

e ;Accionamiento de disco de dispersion no

activado?
. A . Die Maschine ist nicht fiir
. gglf?nllaje del pulverizador no desbloquea den Automatikmodus
’ yvorbereitet!

Bestatigen mit Enter...

GF
g
1.46 ha .

7

=
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14 Mantenimiento

14.1 Administracion de datos del stick de USB.

Adresse |~ E:), j a Wechseln zu
Mame | Grife | Tvp | Gednderkt am |
[CiData Dateiardrer 21.08.2007 04:43
|[C)GPS-SwitchExpark Dateiardrer 23.08.2007 06:11

El stick USB contiene dos carpetas para guardar los datos:
. Data

Tres ficheros con todos los limites de campo y campos guarda-
dos.

— Carpeta Data para guardar en PC, cuando la memoria del stick
de USB esta llena.

. GPS-Switch Export
Datos Shape para programa GIS.
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14.2 Actualizacién de un software

En el PC:
1. Descomprima el fichero zip.
2. Copie los datos en el directorio principal del
lapiz USB.
3 Los ficheros eventualmente ya disponibles
pueden mantenerse en el stick.
3. Introduzca el stick en el GPS-Switch desac-
tivado.
4. mantenga presionado, activar @
GPS-Switch.
5. Presionar teclas 1, 2, 3 sucesivamente.
—  Aparece la visualizacion siguiente en la
pantalla.
6. @ . confirmar.
— El nuevo software se instala automatica-
mente.
La instalacion habra concluido en cuanto
aparezca el logotipo AMAZONE.
7. Extraiga el stick y vuelva a borrar los cinco
ficheros del PC.
8. @ Desconectar el AMATRON 3
9. @Volver a conectar el AMATRON 3.

14.3 Almacenamiento

Mantenimiento

Name

install_amatron3_V010600
lib
Terminal
- autoexecbat
& AUTORUN.INF
% BTBasedll
[ sTTOPInstaller.exe

ATt il L AL

install amatran3 VO1.06.00

Si retira el ordenador de a bordo de la cabina del tractor, consérvelo
en un lugar seco.
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