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DET FAR INTE

verRa obeRydmt eller overflodigt att lisa och gora
sig inforstddd med denna instruRtionsboR; ty det
ricker inte att frin andra hira berdttas att
maskinen dr sd bra, att det bara dr att Rjpa
masRinen sd gdr allt av sig sjilv. Om maskinen
anvdnds felaRtigt, Ran inte bara féraren utan
dven omgivningen och masKinen sRadas. For att
garantera ett gott resultat mdste man ddrfor gora
sig vl inforstddd med masKinens samtliga
funktioner, underritta sig om hur den ska
anvdndas och mandvreras i fdilt, transporteras och
underhdllas. Ty forst dd Rommer man att bli
tillfreds med bdde masRinen och sig sjilv. Detta
dr syftet med denna instruktionsbok,
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Identifikationsdata

Tillverkarens adress

Reservdelsbestéllning

Identifikationsdata

For in maskinens identifikationsdata har. Identifikationsdata finns pa
maskinens markplat.

Maskin-ID:

Typ: AMATRON 3

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel: +49 (0) 5405 50 1-0

E-post: amazone@amazone.de

Reservdelslistor finns att tillga pa reservdelsportalen under
www.amazone.de.

Bestallningar gors hos respektive aterforsaljare for AMAZONE.

Formalia for bruksanvisningen

Dokumentnummer: MG4130

Framstallningsdatum: 10.14

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2015
Med ensamratt.

Nytryck, aven i utdrag, ar endast tillaten efter godkannande fran
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.
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Férord

Forord

Forslag till forbattringar

Pt

Kara kund,

du har kopt en av kvalitetsprodukterna i AMAZONEN-WERKE,
H. DREYER GmbH & Co. KG:s omfattande produktprogram. Vi ar
tacksamma for ditt fortroende.

Kontrollera vid leverans av maskinen om den har utsatts for
transportskador eller om delar saknas! Jamfér med féljesedeln att all
specialutrustning som har bestallts ingar i leveransen.
Skadestandsansprak maste lamnas in omedelbart!

Las och beakta bruksanvisningen, sarskilt sdkerhetsanvisningarna,
innan maskinen tas i drift forsta gangen. Nar du har last igenom
bruksanvisningen noga kan du anvanda din nya maskins funktioner
fullt ut.

Se till att alla som ska arbeta med maskinen laser denna
bruksanvisning innan de anvander maskinen foérsta gangen.

Om du har nagra fragor eller problem, kontrollera i instruktionsboken
eller kontakta din lokala servicepartner.

Se till att underhall utférs enligt faststallda intervall och att slitna eller
skadade delar byts i ratt tid. Darigenom 6kar maskinens férvantade
livslangd.

Kara lasare,

vara instruktionsbdcker uppdateras regelbundet. Med dina férslag till
forbattringar hjalper du oss att gora bruksanvisningen annu mer
anvandarvanlig.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel: +49 (0) 5405 50 1-0

E-post: amazone@amazone.de
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Anvéandaranvisningar

1 Anvandaranvisningar

Kapitlet Anvandaranvisningar ger information om hur
bruksanvisningen ska anvandas.

1.1 Bruksanvisningens syfte

Denna bruksanvisning
° beskriver hur maskinen ska anvandas och underhallas.

. innehaller viktiga anvisningar om hur maskinen anvands pa ett
sakert och effektivt satt.

° ar en del av maskinen och ska alltid medforas i maskinen eller i
korfordonet.

. ska forvaras for framtida bruk.

1.2 Riktningsuppgifter i bruksanvisningen

1.3 llustrationer

Anvisningar och resultat

Upprékningar

Positionssiffror i bilder

Alla riktningar i denna bruksanvisning anges alltid med utgangspunkt
fran korriktningen.

De uppgifter som operatdren ska utféra framstélls som numrerade
atgardsanvisningar. Utfor alltid anvisningarna i angiven ordningsféljd.
Resultatet av de olika anvisningarna ar markerade med en pil.
Exempel:

1. Atgérdsanvisning 1
— Resultat av atgard 1

2. Atgardsanvisning 2

Upprakningar utan tvingande ordningsfoljd aterges som en punkilista
med nummer.

Exempel:
o Punkt 1
. Punkt 2

Siffror inom parentes hanvisar till motsvarande siffror i bilder.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Allmanna sékerhetsanvisningar

2 Allmé&nna sakerhetsanvisningar

God kannedom om sakerhetsanvisningar och sakerhetsforeskrifter ar
en grundlaggande forutsattning for sakert och felfritt arbete med
maskinen.

Bruksanvisningen
. ska alltid férvaras pa samma plats som maskinen anvands

. maste alltid vara fritt tillganglig for maskinskétare och
underhallspersonal.

2.1 Beskrivning av sdkerhetssymboler

Séakerhetsanvisningar kdnnetecknas av den trekantiga
sé@kerhetssymbolen och tillhdrande signalord. Signalorden (FARA,
VARNING, AKTA) beskriver hur allvarlig risken ar och har féljande
betydelse:

FARA

kannetecknar en omedelbar fara med hog risk, som leder till
dddsolycka eller allvarlig kroppsskada (férlust av kroppsdel eller
langtidsskador) om den inte undviks.

Att inte beakta dessa anvisningar innebar omedelbar livsfara
eller hog risk for allvarligare kroppsskada.

VARNING

kannetecknar en mojlig fara med medelhé6g risk, som kan leda till
dodsfall eller allvarlig kroppsskada, om den inte undviks.

Att inte beakta dessa anvisningar kan under vissa
omstéandigheter innebéara livsfara eller risk for allvarligare
kroppsskada.

AKTA

kannetecknar en fara med Iag risk, som kan leda till lattare eller
medelsvara kroppsskador eller materiella skador, om den inte
undviks.

VIKTIGT

kannetecknar ansvar for ett sarskilt férhallande eller en funktion
som ar av vikt for korrekt arbete med maskinen.

S|\B| Pl P

Om dessa anvisningar inte beaktas kan det leda till stérningar i
maskinen eller i dess omgivning.

@ ANVISNING
l kannetecknar anvandningstips och sarskilt anvandbar
information.

Dessa anvisningar hjalper dig att utnyttja maskinens alla
funktioner p& optimalt satt.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 9



Allméanna sékerhetsanvisningar

2.2 Séakerhetsinformation for anvandning av GPS
VARNING
Godselspridarens spridare utgor en risk for personer inom
arbetsradien nér den ar i automatiskt lage.
Fara kan uppsta pa grund av att slutspjallet 6ppnas automatiskt.
10
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Monteringsanvisning

3 Monteringsanvisning
Programvaran ar utformad sa att GPS-antennen monteras pa
traktorn, se sidan 77.

& e  Anslutningen av AMATRON 3 kan goéras pa traktorns
l standardutrustning eller med kabel till ISOBUS.

. Grundutrustningen (konsol med fordelare) ska monteras Hill
hoéger om foraren i traktorhytten, inom syn- och rackhall,
vibrationsfritt och elektriskt ledande.

—  For att forhindra statisk elektricitet ska fargen tas bort fran
fastpunkterna.

. Avstandet till radioapparat och radioantenn ska vara minst 1 m.

3.1 AMABUS

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Monteringsanvisning

3.2 ISOBUS / ISOBUS Light

| AMATRON 3
o

ele|
ele]

For maskiner som ar kopplade till en ISOBUS-traktor med ISOBUS-

ljuskablage:

o ISOBUS-funktionen pa traktorterminalen maste inaktiveras.
3.3 Anslutning andra terminalen

= AMATRONZ
o0
oo
=X
o0

= GPS-Switch
o0
o

o
| |o
<7
5
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Monteringsanvisning

34 Kablage for extern ljusramp och simulerad traktor ECU

Lightbar Simulierte Traktor ECU

B amarronz
o
[lo¢

(%)
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Produktbeskrivning

4 Produktbeskrivning
AMATRON 3 kan anvandas i tva driftiagen beroende pa
maskinutrustning:

. Som AMAZONE-terminal for AMAZONE-maskiner (AMABUS).

. Som ISOBUS-terminal for alla maskiner med ISOBUS-utrustning
(ISOBUS-certifiering enligt AEF 2013).

ISOBUS eller AMABUS.

I menyn terminalinstalining kan den standardmassiga Start-
Applikationen ocksa véljas.

o Vid inkoppling av AMATRON 3 kan ett val géras mellan arbetslage

4.1 Funktioner pa AMATRON 3

Funktioner pa varje AMATRON 3:
. Mandvrering av maskin (ISOBUS eller AMABUS)

. Installning av terminal

Tillvalsfunktioner:

e  GPS-Switch

e  GPS-Track

. GPS-Maps

e  GPS-Headland

e  TaskController (uppdragshantering)

4.2 Program Maskinstyrning

For anvandning och évervakning av AMAZONE-maskinen, se separat
bruksanvisning.
4.3 Program Terminal Setup

| Terminal Setup kan du gora olika installningar, som paverkar
terminalen direkt, se sidan 25.

4.4 Program TaskController (tillval, endast ISOBUS)

TaskController ar uppdragshanteringen for ISOBUS-maskinerna, se
sidan 36 .

En 50 timmars testversion finns aktiverad.

14 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Produktbeskrivning

4.5 Applikation GPS

@ Foér GPS-applikationen behdver du en GPS-mottagare.

45.1 GPS-Switch (tillval)

Nar du anvander jordbruksmaskiner kan feldosering inte helt
undvikas pa vandtegen och vid kérning vid faltkanterna vid
paslagning och avsténgning av maskinerna. Overlappning kan leda
till skador pa plantorna, paverkan pa ytvattnet eller till liggsad. Med
hjalp av en GPS-mottagare som ar ansluten till en GPS-Switch kan
du undvika dessa problem.

Tack vare GPS-Switchen kan du koppla in eller stanga av
utrustningen pa en exakt plats pa vandtegen, vid faltkanten eller vid
korning runt hinder.

GPS-Switchen anpassas efter respektive maskins sprutboms-,
delbredds- och spridningskarakteristika.

Vid forsta varvet pa faltet faststaller GPS-Switchen faltgranserna.
Med hjalp av dessa granser bestdmmer GPS-Switchen i kombination
med maskinparametrarna var pa faltet som enheten ska slas pa och
stédngas av eller om arbetsbredden behéver andras.

En 50 timmars testversion finns aktiverad.
45,2 GPS-Switch (tillval)

GPS-Track anvands for sparstyrning pa akern.
Applikationen ar integrerad i GPS-Switchen, se sidan 86.

En 50 timmars testversion finns aktiverad.

45.3 GPS Headland

For att skapa en virtuell vandteg.
Applikationen ar integrerad i GPS-Switchen, se sidan 86.

En 50 timmars testversion finns aktiverad.

454 Importera VRA-applikationskartor (tillval)

De falt, som importeras i applikationskartorna, bearbetas bara enligt
de bakomliggande bdérvardena. Bérvardena kan anpassas efter
importen.

Applikationen ar integrerad i GPS-Switchen, se sidan 86.

En 50 timmars testversion finns aktiverad.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 15



Produktbeskrivning
4.6 Programvaruversion

Denna bruksanvisning galler fran och med
programvaruversion:

Terminal for AMATRON 3 V 01.06.00
& Programvaruversionen visas i undermenyn Terminaldiagnos i
l programmet Terminal Setup.

4.7 USB-granssnitt

GPS-Switchen har ett USB-granssnitt som kan anvandas for
datadverforing till/fran ett USB-minne.

4.8 Markplat och CE-markning

Foljande bilder visar uppsattningen av markplat

-markni ANNANZ IO SN

och CE-markningen. 55%
Pa mérkplaten anges: Gertite-(dent-Nr. | (1) I |C€
(1) Maskin-ID Typ | (2) |

@ Typ Ereaze 2 A
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Handhavande av terminalen AMATRON 3

5 Handhavande av terminalen AMATRON 3

o Alternativt
. kan driftsattet valjes efter paslagning.
o ISO-VT (ISOBUS)

o  AMAZONE-terminal (AMABUS)

AMATRON 3 startar alltid i det driftsatt som startades senast.

e startar AMATRON 3 enligt standard i driftsattet som valts i

Terminal Setup.

5.1.1

Val av AMATRON 3-applikation

e  Applikation Maskinstyrning
e  Applikation GPS

Val av AMATRON 3-applikation

o Terminal-setup

° TaskController

Bild 1

GPS

(Huvudmeny)

Maskinstyrning Terminal-setup

(Huvudmeny)

TaskController

nnnnnn

& nmin B
B e

T »

[~
-

A Ciie

i

e -- =
Efter bekraftelse med knappen
. . . 0x26 0x@00010000C400CEZ
l i tre sekunder visas menyn fér
manuellt val av en funktion. Fertilizer
A o 4 Amazonen Werke H. Dreyer
OxA0 OxA00A8000ZBIFFFFF

0xF7? 0xA00082000C400CEZ

IsSs0BUS-TC

0x1C OxA00017000C400CEZ

GPS-Suwitch

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Handhavande av terminalen AMATRON 3
5.2 Beskrivning av knapparna och funktionsrutorna

Funktionerna som visas till hdger pa skarmen i
en funktionsruta styrs med hjalp av de tva
knappraderna bredvid skarmen.

AMABUS

. Kvadratiska funktionsfalt (A)
—  Knappar (F1 - F4)

Funktionsfalt som ar delade diagonalt:
. Funktionsfalt nere till hoger (B)

—  Knappar (F1 - F4)

. Funktionsfalt uppe till vanster (C)

—  Knappar (F5 - F8)

ISOBUS

. Kvadratiska funktionsfalt (A)
—  Knappar (F1 - F4)
. Kvadratiska funktionsfalt (B)
—  Knappar (F5 - F8)

18 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15



Handhavande av terminalen AMATRON 3

Till/Fran
(Koppa alltid fran AMATRON 3 vid kérning pa allman vag).

© @

Omkoppling mellan applikationerna

o  Tillbaka till foregaende meny
Esc e  Vaxla mellan
arbetsmenyn och huvudmenyn
. Avbryt inmatning
Vaxla till arbetsmenyn (hall knappen intryckt minst 1 sekund)

= . Bladdra i ytterligare menyer
e  GPS-diagnos
. Inldrningsmeny for multifunktionshandtaget
o Bekrafta ISOBUS larmmasker
(beroende pa applikation)

Flyttar markoren at vanster pa displayen

. Flyttar markoren at hdger pa displayen

Lagring av valda siffror och tecken
Bekraftelse av kritiskt alarm
o 100 %-mangd i arbetsmenyn

o Flyttar markéren uppat pa displayen
. Hoéjer bormangden stegvis under arbetet

eSS

. Flyttar markoren nedat pa displayen
. Minskar bérmangden stegvis under arbetet

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 19



Handhavande av terminalen AMATRON 3

521 Shift-knappen

& Shift-tangenten anvands i menyn Arbete maskinstyrning.

Pa enhetens baksida finns en shift-knapp
' (1).

Om shift-knappen ar aktiv visas detta pa
displayen.

Nar du trycker pa shift-knappen visas fler
funktionsrutor och funktionsknapparnas
funktion andras.

Shift 071

shift

= A,

20
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Handhavande av terminalen AMATRON 3

5.3 Inmatning i terminalen

& For korrekt anvandning av terminalen

visas funktionsféalten i =
l instruktionsboken for att fortydliga vilka AMATRON

knappar som mandvrerar vilket falt.

Exempel:

A

. Funktionsfalt L2 * :

Beskrivning i instruktionsboken:

I\ Utfor funktion A.

Atgard:

Foraren trycker pa den knapp som motsvarar
funktionsrutan F2 for att utféra funktionen A.

Bild 2

53.1 Inmatning av text och siffror

Nar text och siffror ska matas in i terminalen
visas inmatningsmenyn. a

| displayens nedre del visas en urvalsruta med
bokstaver eller siffror, med vars hjalp du 000000l
sammanstaller inmatningsraden (1).

QWERTZUIOPU

@@@@ . ASDFGHJKLOA
, , : Vélj bokstaver BryxcuBNM

och/eller siffror i urvalsrutan (3).

. @ Bekrafta valet.

[ Flytta markeringen i inmatningsraden

at vanster.

. A Flytta markeringen i inmatningsraden

at hoger.
—
. Raderar i inmatningsraden
123 ;
e
e ¥ Siffrori urvalsfaltet

A ake
. il Bokstaver i urvalsfaltet,

vaxling mellan stora/sma bokstaver

v

. Tryck pa denna knapp nar
inmatningen ar klar.
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Handhavande av terminalen AMATRON 3

5.3.2 Inmatning av siffror

. + Stigande siffror

. = Fallande siffror

eller

. @@ Vélja decimalkommats plats (antal

decimaler)

. @ @ Stalla in

decimalkommats plats (antal decimaler)

& Gransvardena for inmatning visas till hdger om inmatningsvardena:
l 30000
O@200
9]
& For att mata in negativa varden (t.ex. GPSx), ska decimalerna anges

l till 0 med hjalp av @ @ och sedan flyttas med =till det

negativa omradet.

5.3.3 Val av funktioner

1. @ / @ Flytta markeringspilen

1).

2. @Vélj ).

Maschinentyp auswihlen und mit
Eingabetaste iibernehmen
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5.3.4  Till/frankoppling av funktioner

Aktivera och avaktivera funktioner:

e  Tryck en gang pa funktionsknappen (2)
—  Funktionen pa (1).

e  Tryck en gang till pa funktionsknappen

—  Funktionen av.

Handhavande av terminalen AMATRON 3

Funktion:

5.35 Inmatning for ISOBUS, terminalinstalining och TaskController

(1) Inmatning genom val av en funktionsrad.

(2) Inmatning genom val av ett gratt
funktionsfalt..

. @ Goéra ett val
. @ Bekrafta valet

. @ Overfora valet

D XXXXXXXXXX

D XXXXXXXXXX @ I

() ]

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Maskinstyrning

6 Maskinstyrning

Byt till meny maskinstyrning

6.1 Driftltage som ISO-VT-terminal

AMATRON 3 kan anvandas som ISOBUS-terminal om maskinerna
uppfyller motsvarande férutsattningar.

Observera ocksa bruksanvisningen for motsvarande ISOBUS-
programvara for maskinstyrning.

6.2 Drifttage som AMAZONE-terminal

Observera ocksa bruksanvisningen for motsvarande AMABUS-
programvara fér maskinstyrning.
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7 Terminal Setup

Terminal Setup

Vaxla till meny terminalinstalining

*

Omkoppling dag-natt

e  Konfigurering av terminalinstaliningar | erminal Einstellungen
(se sidan 26) &%  konfigurieren
o Traktor ECU (se sidan 27) ‘?Q- Iraktor ECU

e Aux-N-instéllning, stalla in funktioner pa

multifunktionshandtag (se sidan 30) @ AUX N Beleguna

. Licenshantering (se sidan 32) 'ﬁ Lizenz Management

e  Terminal fér diagnos (se sidan 33) B vcrminal Diagrose

. Instalining av omkopplarvippa )
(se sidan 34) ﬁ Toagle-Button Ensteliungen

o Konfigurering av terminal for
startapplikationen
(se sidan 34)

Terminal Start-Applikation
konfigurieren

e  Konfigurering av terminal for parallelldrift Terminal Parallelbetrieb
(se sidan 35) konfigurieren

. Terminal fér programhantering Enﬁ-. Terminal Programm-Manager

Ca

| | =)

Fran undermenyn tillbaka till Terminal Setup

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Terminal Setup

7.1

Terminal Installningar

Stall in ljusstyrka

Stall in ljudstyrka

Stall in datum

Stall in tiden

Stall in tidszon

Stall in sprak

Stall in mattenhet (endast ISOBUS)

Stall in tidformat

Stall in decimaltecken (endast ISOBUS)

Stall in datumformat

ASD- baudhastighet

ISOBUS-UT nummer (endast ISOBUS)

I lelligk=it

Lautstarke 1...20 20

Datum: 2001 2027

Ulwzeit: 13:33

Zafzone -13...+12 1

m Sprache Dieutsch
m Mal3

& Zeittormat 24h

& Dezimalbennzeichen

®  Datumsformat tmmijjjj
® ASD-Baudrate 19200

—  Om du anvander flera terminaler méaste iﬁiﬁf—m 1
AMATRON 3 tilldelas ett
identifieringsnummer.
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Terminal Setup

7.2 Traktor ECU (simulerad)

En traktor ECU for en ISOBUS-traktor overfor de traktordata som
maskinen behover.

| den simulerade traktorn ECU kan traktordata anges manuellt fér flera
traktorer.

Traktorn ECU (simulerad) maste ha lagts in och vara aktiv:
o For alla AMABUS-maskiner

AMABUS-maskiner kan inte ta dver nagra data fran en ISOBUS-
traktor.

o For ISOBUS-maskiner nar ingen ISOBUS-traktor ar tillganglig.

ISOBUS-maskiner behdver ingen ISOBUS-traktor foér
datadverféring.

. For ISOBUS-maskiner nar kopplingsdata for ISOBUS-traktorn
inte ska anvandas.

Kopplingsdata (inmatning for traktorgeometri) som ar nédvandiga
fér omkoppling via en GPS-switch.

For detta kravs en separat anslutningskabel, se sidan 13.

Traktor ECU har lagts in och &r aktiv - §8 TRACTOR 0

Traktor ECU har lagts in och &rinte aktiv - [¢3 wacs D

Display valbara traktorer:

&8 TRACTOR_10 J &
59 TRACTOR 1 —|
s TRAC 562 :| o

R
Display traktordata: Traktor Name: TRAC 552
Gaschwindigkeits - Quelle: Radeansar
=)
el
OAY . . .
) Lagga till ytterligare traktor
EDIT
o Bearbeta vald traktor
. 22 Ta bort vald traktor
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Terminal Setup

Lagga upp eller bearbeta ny traktor

. Ange ett namn for traktorn

. Matt pa korsningspunkter och position
Ange GPS-mottagare.

. Skicka kopplingsdata.

. Installningar hastighet

. Installningar tappaxlar

Kopplingsdata

e  A: Position pa GPS-mottagaren till
maskinens mittpunkt i tvarriktning-
o  hdger — positivt varde
o vanster - negativt varde

. B: Position pa GPS-mottagaren till den
bakre axeln i [dngdriktning

o  framfér axeln — positivt varde
o  bakom axeln - negativt varde

. C: Dragstangens position/position pa
dragstangernas fastpunkter till den bakre
axeln i [Angdriktning

Iraktor Name: IHAC | OR_D

Koppeldaten

Koppeldaten Senden '\ //

Geschwindigkeits -
Elnsteluingen

Zapfwellen -
Einsteliungeon

Koppeldaten

A 0 cm

28
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Terminal Setup

Instéllningar hastighet

L Valj kalla for hastighetssignal. ®  Geschwindigkelts - Quells Rarsensor

) Ange varde for impuls per 100 m, eller

®  Tinpulse poo 1000 200
) Bestam vardet for impuls per 100 m:
Impulse auf 100m
L ]
elnfahren
Blar .
1.
. ® wheel based speed: 0.0 kmyh
2. Kor exakt 100 m rakt fram, stanna.
Stoo
3.
— Den bestdmda impulsen visas.
— Display aktuell hastighet
Instéllningar tappaxlar
o Ange antal impulser per rotation.
®  Inmpulse pro Umdrehung: 1

— Display aktuellt tappaxelvarvtal

Rear PTO output shaft

speed: 0.0 U/rmin

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15 29



Terminal Setup

7.3 Aux-N-instéallning (ISOBUS)

& Om ett fritt installbart multifunktionshandtag ar anslutet, kan
l funktionerna for en ISOBUS-maskin tilldelas till en knapp pa
multifunktionshandtaget.

Multifunktionshandtag

Maskintyp
Inkoppling
Knapp och niva

Utfér knappinstallning:

AT

—  Aktuell knappinstallning indikeras.

1. @ Valj en funktion fran

funktionslistan.

2. @ Bekrafta valet. (u-

,...
=
T

5

—~
o
/_“Jf.l

- o -
&
B

-

L g

_Jrl
&

—  Knapplistan indikeras. 14
T o u .o o T AL ==
3. Tryck in dnskad knapp pa dnskad niva pa (0 s & & _
multifunktionshandtaget (inte mgjligt pa alla -
multifunktionshandtag). 11
@ (o = <
Du kan aven valja en =

knappinstallning i menyn

och @ bekrafta valet. B

— Den valda knappen har tilldelats den valda
funktionen.

. Radera alla installningar
R .

. Radera en instéllning

° Tillbaka
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Terminal Setup

VARNING
Risk att utféra oavsiktliga funktioner genom felmanévrering med

ett fritt installbart multifunktionshandtag.

Nar AMATRON 3 startas visas instéllningarna for det anslutna
multifunktionshandtaget.

1. Kontrollera knappinstallningarna noggrant.

2. Bekrafta knappinstallningen.

o Knappinstallningen kan visas pa AMATRON 3.

For att visa knappinstallningen pa de olika nivaerna maste nivan vara
aktiverad pa multifunktionshandtaget.

= || &

MFG

2 || &

{ A=)

%!
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Terminal Setup

7.4

Licenshantering

Efter forvarvet maste nya licenser valjas for
att aktivera lampliga program och det
medfdljande nyckelnumret maste anges.

For alla 50 timmars-testversioner visas den
aterstaende tiden.

g GPS Switch (37:59)

& GPS-Track  (50:00)

9 GPS Maps (48:04)

]

BUIRGIKIGZTHOGUFTR

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGUIEG

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGULSY
—0
Name: GPS-Switch
Code: BUIRGIKIGZTHOGUFTR
(T
Schlissel:
Status: deaktiviert
Restzeit: 37.59h

32
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7.5 Terminal Diagnos

) Programvaruversioner

— Den 6versta raden visar
programvaruversion AMATRON 3.

Foljande rader anger versionerna av
respektive programvarumodul.

o USB-hantering

Har kan du visa och ta bort taskdata och
loggdfiler. Sakerhetskopiera forst data till ett
USB-minne. Dessutom visas en lista dver
skarmdumpar.

o Pool-hantering

Har visas driftmaskerna for alla laddade
maskiner. Om en maskin inte behovs
langre, kan denna pool tas bort.

e Reset (Aterstall)
Aterstaller GPS-switch/track (spar):

Alla installningar i GPS-programmet
aterstalls. Tillagda maskiner kommer att
raderas.

Aterstall AMATRON 3 terminalinstallningar:

Alla installningar i AMATRON 3 (sprak osv)
aterstalls.

Fabriksinstallningar:
Aterstall GPS-Switch/track (spar) och AMATRON
3.

Hela Amatron 3 med alla program har
aterstallts.

° M Du kan skapa skarmdumpar
For detta:

1. Visa bildsk&rmsinnehallet for
skarmdumpen.

Tryck pa knapparna @@ samtidigt.

— P& USB-minnet skapas mappen
Screenshots (Skarmdumpar).

n

—  Filen med bildskarmsinnehallet kopieras till
mappen.

) Funktionsdversikt
o Jobdator, diagnos

o CanTrace, installningar

Terminal Setup

ﬁ Software Versionen

E USB Verwaltung

® ScreenShots aktivieren

E Functionality Ubersicht

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Terminal Setup
7.6 Installning av vippomkopplare

Urval av funktioner som nas direkt genom att sla

over vippan .

& Om terminalinstaliningen (Service)
l stangs av kan den genom aktivering

av knappen . i tre sekunder ater
aktiveras.

E Setup
ISOBUS-TC
GPS-Switch

7.7 Terminal Startapplikation

. Start av terminalen via bootmenyn

. Start av terminalen fran AMABUS-laget

. Start av terminalen fran ISOBUS—laget

ﬁ Terminal mit Boot-Ment(i starten

Terminal im Amatron+ - Modus
starten

L]

Terminal im Isobus - Modus
starten

L]

34
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7.8 Konfigurering av Terminal Parallelldrift
& Om maskinstyrningen och GPS-funktionen ska koéras pa olika
terminaler, maste respektive terminal anpassas for den énskade
l funktionen.
o Start av terminalen som AMATRON - och Terminal als Amatron und GPS-
GPS-vaxel. " Switch starten
e  Start av terminalen som AMATRON. E Terminal als Amatron-+ starten D
o Start av terminalen som GPS-vaxel E Terminal als GPS-Switch starten D
7.9 Terminal Program-Manager

) aktivera extern ljusramp.

. LightB
Den externa ljusrampen ansluts mellan ﬁ gntear

GPS-ingangen pa terminalen och GPS-

mottagaren, se sidan 13. ﬂ ans GPS_SGR1

e Valj GPS-drivrutiner som passar GPS-
mottagaren

o  avaktiverad

o GPS_A100/101

o GPS_NovAtel

o GPS_SGR1

o GPS_STD (standard)

& Konfigurera GPS-mottagare, se sidan 50.
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TaskController — uppdragshantering

8 TaskController —uppdragshantering
Byt till meny TaskController

TaskController ar ett program, som bildar ett granssnitt mellan

jordbruksmaskinen och Farm-Management-systemet pa

mandverterminalen.

Med TaskController kan du

. Stamdata och uppdrag importeras.

. lagga upp stamdata.

. lagga upp och bearbeta uppdrag.

Stamdata som importeras fran Farm-Management-systemet kan inte

o andras har.

Foljande funktioner understdds:

. Skapa uppdrag pa terminalen.

. Uppdrag, som har planerats med ett akerslagskartoteket, visas
och bearbetas.

. Overféra applikationskartor fran ett uppdrag pa GPS-switchen.

. Overféra forsattning till ISOBUS-jobbdatorn.

. Dokumentera genomforandet av arbetet. Typen av
dokumenterade data beror pa typen av ISOBUS-jobbdator.

. Spara arbetsresultatet, sa att det kan utvarderas med en PC-
programvara.

. Registrera uppdragsdata utan mellanrum.

USB-minne

USB-minnet fyller tva funktioner:

. Det anvands for att dverfora data mellan akerslagskartoteket
och terminalen.

0 Det anvéands som ett externt minne under arbetet.

USB-minnet maste alltid vara instoppat under arbetet. Indikering:

o i ||
USB-minnet ar inte isatt/Mappen TaskData har inte skapats:
& TaskController bestar av
l o uppdrag
e stamdata
36 AMATRON 3 BAG0094.6 02.15



Till aktivt uppdrag — om ett uppdrag
har startats

Till uppdragslistan — om inget uppdrag har

startats.

R

D#

&

TaskController — uppdragshantering

Auftrage

}\. i
s Stammdaten
DR

Mappen TaskData laggs pa USB-

minnet. Har l&ggs
ISO-XML-uppdragsdata fran
akerslagskartoteket till.

X

format usb-minne, ta bort data.

o  Stallin laget TaskController

g

Sakerhetskopiera data pa USB-minnet.

o Sakerhetskopiera alltid data innan du tar ut USB-minnet.

Annars kan du forlora samtliga uppdragsdata.
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TaskController — uppdragshantering
8.1 Uppdrag

Uppdragslista:

Alla uppdrag visas:

(gron)

(réd)

Uppdraget startat
Uppdraget avslutat

Uppdraget nytt, tomt: D (gult)

Som data for valt uppdrag visas stamdata:

@ N&r du har valt markerat uppdrag kan

du starta eller avsluta uppdraget.

i
. D skapa nytt uppdrag
. % Kopiera uppdrag
. @ tillbaka

Tomma uppdrag kan andras:

1. @ Oppna markerade uppdrag.

EDIT
2. Bearbeta uppdrag

Starta nytt eller avslutat uppdrag:

. B Starta markerat uppdrag innan
arbetet paborjas.

=)

° tillbaka

B kas 240 19.07.12

KAS 240 19.07.12

B xas 240 19.07.12 N
B 2008-12-01 20:06:58
9
KAS 240 18.07.12
## Bei Beckmann
& AEF A9IS Workshop,
QCh:04m:24s é)

2012-07-19 13:40:40

B xas 240 19.07.12
g AEF FMIS Workshop,
i@ wallenhorst

& Montessori-Str.

oy Betriebs-AK 2,

“4 255 kg/ha

%4 Amazone Streuer r
“r Betriehs-AK 2,

'5 Cuengen mineral, Kreiselstreuer

(o

38
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Startat uppdrag:

&
) 4625 Ange borvarde.

— Applikationskartor tilldelas automatiskt
(GPS-Maps, ASD, uppdrag med
applikationskarta).

0 Det startade uppdraget med

bérvarde/applikationskarta kan bearbetas.

!

o avsluta startat uppdrag

—  Ett avslutat uppdrag kan startas igen.

=)

. tillbaka

TaskController — uppdragshantering

Auftrag401 |-|
Pflanzenschutz spritzen Tastfeld
df@“ Sollwerte, 162,68 Ifha _Wasser

- -

4 AMAZONE UF01

Fast borvarde:
. Ett borvarde maste anges for varje uppdrag.

Variabelt borvarde via applikationskarta:

. Importerade uppdrag kan omfatta en applikationskarta.

. Applikationskartor som importerats via GPS-Maps kan tilldelas

uppdraget.

e Via ASD-granssnittet kan borvarden tilldelas uppdraget.

Applikationskartan indikeras i GPS-switchen och anvands for
registrering av bérmangder.

. @Inmatning i startat uppdrag

o Arbetsfaser

o  Stéllin och tilldela bérmangder till

maskinen
o Kund
o Gard
o Slag

o  Ansvarig arbetare
o Traktor
o Forare

o Typav arbete

TSK-1

*44 250 kg/ha

i AEF FMIS Workshop,

‘ Wallenhorst

§ Bei Beckmann

iy Betriebs-AK 2,

% Amazone Tractor

‘I Betriebs-AK 2,

¥ Duengen mineral, Kreiselstreuer

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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TaskController — uppdragshantering
8.2 Stamdata

| stamdata finns foéljande objekt upplagda:

Borvarde Se sidan 41

Slag

Gardar

Kunder
Utrustning Se sidan 42

Arbetare

Produkt

&3 Objekten kan 6ppnas separat. Andringar kan géras.

. @ Oppna markerat objekt

. Q Sok objekt
Dﬂ&
. skapa nytt objekt
. K Ta bort objekt
EDIT
. Bearbeta objekt
. @ tillbaka (alltid tillbaka till huvudsidan)
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8.2.1 Borvarde

TaskController — uppdragshantering

. Enskilda bérvarden kan laggas in.
78.99 I/ha _Diinger Q
. Uppdrag kan omfatta applikationskartor.
Indikering: siffror, enhet, medium ASD / @
162.68 kg/ha _Diinger D
. Borvarden kan importeras via GPS-Maps
(Shape-fil). GPS-Maps
Indikering: GPS-Maps
M GPS-Maps
° Borvarden kan tillhandahallas via ASD- =)
granssnittet.
Indikering: ASD
Ange boérvarden
\VVarde Enhet Medium
d o=
48 0.00/--- ---
o 000--- ---
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TaskController — uppdragshantering

8.2.2 Ange redskap

Amazone redskapsgeometri, installningar

AMABUS-maskinen maste loggas in.

ISOBUS och AMABUS: Ytterligare
maskiner kan loggas in.

ISO-XML-redskap

Alla maskiner pa ISOBUS loggar har in sig
automatiskt.

Amazone redskapsgeometri, instéllningar

\/ Redskapet ar aktiverat

Redskapet ar inte aktiverat

_I_

Lagg upp nytt redskap

EDIT

Andra instéliningar pa ett aktuellt
redskap

*

Tillbaka och Bekréaftelse av
aktivering av ett nytt eller andrat redskap

Radera markerat redskap

Ariggone Gordle-eormel e
Einslellurgen

d*“_é’ TRO-HMI Gt

=D
(88
L O .
Bt Za-m 3001 1%
=T
# Edx 6000 []
Name: Za-m 3001
Maschinentyp: Streuer
Anz, Teilbreiten: & &
GFsx: 0 Bt
GPSy: 0

42
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Lagga upp eller dndra redskap

o Namn

) Maskintyp
ISOBUS: Endast manuella maskiner ar
mojliga.

o Antal delbredder

o Standard enkelbredd

) Delbredder 1, 2, ...(inmatas separat om de
avviker fran standard enkeldelbredd)

i? ffi

Mata in GPS x

GPS X1
Mattet GPS X1 beskriver avstandet fran
kopplingspunkten till doseringsorganet.

e  Vaxtskyddsspruta: Avstand till
sprutmunstyckena.

o Godselspridare: Avstand till mittpunkt
spridartallrikar.

e  Samaskin: avstand till bakre plogbill.

GPS X2

Mattet GPS X1 aterger avstandet fran
kopplingspunkten till axeln.

TaskController — uppdragshantering

d Name: AMAYZQONF 00-22-26
4  Maschinentyp: camaschine
@ Ane. Teilbreilen: 1
¥ Standard Einzelteilbr.: 600.0 cm
& TbHNr:1 600.0 cm
i
Gerategeametrie
EPs X1: 1900 cm
ES K2 1050 cm

-
GP3 A2

O

Gddselspridare (AMABUS):

For att anpassa avstangningspunkten for gddselspridaren kan du
paverka vardet for GPS X1.

Paverka inkopplingspunkten via avstand till vandtegen, se sidan 59.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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TaskController — uppdragshantering
GPS X for sdmaskiner

Exempel:

Maskin GPS X1 [cm] Maskin GPS X1 [cm]
min. max. min. max.
9000-TC 815 6000 Activ 685
6000-2 170 6001 Activ 685
EDX | 6000-TC 725 6002 Activ 685
6000-2C 170 3001 718
9000-T 815 Cirrus 4001 718
303 Special WS 224 236 6001 718
303 Special RoteC 210 221 3002 718
353 Special 224 236 4002 718
AD-P 403 Special 210 221 6002 718
303 Super RoteC 205 209 3003 588 703
303 Super RoteC+ 217 221 3003 compact 612 727
403 Super RoteC 205 209 Cirrus | 3503 612 727
403 Super RoteC+ 217 221 4003 612 727
649- 6003 -2 min. 612 727
6000 666-
682 (Standard) Cayena 6001 423 503
8000 771 6001-C 423 503
Citan 9000 771 12001 1107 | 1257
Condor
12000 921 15001 1107 1257
12001 955 PS RoteC 222
15001 1105 RoteC+ 234
Faststall/mata in vardet GPS X1 i synnerhet for samaskiner med
maximal precision.
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8.3

Sa andrar du laget i programmet TaskController:

Y

TaskController

TaskController (maskinintern arbeitsmodus:
uppdragshantering)

TaskController — uppdragshantering

Arbeta med eller utan TaskController

X

. Koppla in / koppla fran TaskController.

Programmet TaskController kan anvandas i tva lagen:
. med uppdragshantering via TaskController
o  TaskController har full funktionalitet.

o Innan du pabdrjar arbetet maste du ha startat ett uppdrag i
TaskController.

. utan uppdragshantering via TaskController
o  maskinintern uppdragshantering ar aktiv.

o  Anvand detta lage, om du inte ska anvanda TaskController
eller om TaskController inte har aktiverats..

o  GPS-switch utan TaskController ar majligt.
0 Endast den anslutha maskinen visas.

o  Arbete utan USB-minne ar mgjligt.

Einstellungen Py

™~
o N
S N

med uppdragshantering via

utan uppdragshantering via

‘\‘,/ Auftragsverwaltung

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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TaskController — uppdragshantering

8.3.1 Maskiner med programmet AMABUS och TaskController (ISO)

o Anvandning av TaskControllers ar inte mgjligt for:
. samaskiner med programversionerna AMABUS V 6.04 och

tidigare, V 2.21 och tidigare.

. precisionssadmaskiner med programversionen AMABUS V 5.30
och tidigare.

— Meny stamdata

@ For programmet AMABUS maste ‘ ﬂggi’
redskapsgeometrin anges manuellt i Redskap

l undermenyn Redskap i
TaskController.

Amazona Gerdte-Geomelrle
Finstell nogen
. AMAZONE instéliningar

redskapsgeometri, se sidan 42 ST 1S03M Gorfte

8.3.2 Maskiner utan TaskController

Istallet for TaskController visas mallen
l for inmatning av redskapsgeometri.

) Aktuell maskin
3 i E
. Installningar AMAZONE

redskapsgeometri, se sidan 42

. Starta / stang av TaskController

TM v 01.03.19b
TCv01.03.12
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9 Oversikt applikation GPS

Oversikt applikation GPS

Byt till meny GPS.

9.1 Huvudmeny

Foljande uppgifter maste anges for arbete med
GPS-switchen.

Huvudmenyn visar data:

Uppdrag startat

Alternativt arbetslage: ingen uppdragshantering| | Auftr#g: Pflanzenschutz spritzen Testfeld

Schlagname:

Maskin i TaskController _ _
(automatiskt via ISOBUS eller lagg in pg | Maschinentyp: Spritze
AMABUS Arbeitsbreite: 21.00 m

Anzahl Teilbreiten: 42

Traktorns kopplingsdata;
(automatiskt via ISOBUS eller inmatning TECU
simulerad

Koppeldaten: Amazone Tractor .
no

Schlagdlalen

Into

Artaribsnweni GPsiagnose

Sehp

Huvudmenyn ar indelad i undermenyer dar de
uppgifter som behdvs maste matas in innan
utrustningen kan boérja anvandas.

. Menyn Akerdata
Info

o Information applikationer
Setup

o Menyn GPS-Switch

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15

47



Pt

Oversikt applikation GPS

9.2 Arbetsmeny

o (=)
l Huvudmeny

Arbetsmenyn

Arbetsmeny GPS-Switch

01,03

Arbetsdata [ 12.6kmh M 4.1 bar
Arbetsmeny maskinstyrning 30 1737m L 260 I/ha
e  Visningen beroende av programversion £ 12471 — \ 100 %

° Arbetsdata indikeras endast nar Section
Control och maskinstyrning utfors pa en
terminal.

48
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Indikator for akergranser i menyn Arbete.

Indikator for en delvis bearbetad aker i menyn
Arbete.

(2D-lage)

Visualisering av bearbetad vandteg med
parallellkérningshjalpen GPS-Track i menyn
Arbete.

(3D-lage)

Indikator 3D, Applikationskartor i menyn Arbete.

Oversikt applikation GPS

ik
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Oversikt applikation GPS

9.3 Meny GPS-diagnos

® RGO

l Huvudmeny Meny GPS-diagnos

ARMATFOME

GPS SGR1 vV 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion ---

Den GPS-mottagare som valts vid Terminal
Setup visas:

Fore installningen:
. Avaktivera ljusbalken i undermenyn Terminal Program Manager

i Terminal Setup, se sidan 35.

e Anslut GPS-mottagaren direkt pd4 AMATRON 3 (Ta bort
ljusbalken).

GPS-mottagare A100/ A101, NovAtel, Standard

. Stall in baudrate till 19200 (Standard).

Andra baudrate: >

- #Baudrate
1. " Stalla in baudrate. -5 Satellit 1
2. Starta om AMATRON 3. - Satellit 2
= Korrektursignal
7
3. L% Andrad baudhastighet overfors till

GPS-mottagaren.

A100 / A101, NovAtel: ﬂ
. Stall in satellit 1: pa 120.

. Stall in satellit 2: pa 126.

GPS vV 01.01.22 _b

. Stall in korrigeringssignal: EGNOS.
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GPS-mottagare SGR1

Konfigurationen sker automatiskt. For en
signalutvardering med hdgre noggrannhet kan
dverféringshastigheten tkas.

e  Valj korrigeringssignal
e VAl dverféringshastighet for data.
—  Overféringshastighet 5 Hz, standard

—  Overféringshastighet 10 Hz

OK

. Bekrafta 6verféringshastighet

o

1

. Display GPS-data

Menyn GPS-diagnos visar aktuella data till GPS-
signalen och radata for feldiagnos.

Oversikt applikation GPS

Korrektursignal Egnos EU

Ausgaberate SHr

L]

]
..

Ausgaberate 10Hz W

o

GPS SGR1 v 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion —--

o

I

Geogr.Breite
Geogr.Lange

: 51.0891738 N
1 11.6816583 E

Qualitat . 02 DGPS
Anzahl : 08
Kurs : 50.00

Geschwindigkeit :0.00 km/h
Empfangsfrequenz :5 Hz

$GPGSA,A,3,01,02,03,,05,,07,,09,,11,12,1.6,1
$GPGGA,085546.37,5105.95043,N,01140.899

$GPVTG,50.00,T,50.00,M,0.00,N,0.00,K

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Oversikt applikation GPS

9.4 GPS-Switchens menyhierarki

Arbetsmeny

Esc

&

o €9

Manuellt/automati
skt

Bestam / Radera
akergranser

Parallellkérning

Storre och mindre
akervy, allt

Hinder
Kompass
2D <-> 3D

Skapa/kalibrera
referenspunkt

Setup GPS-
Switch
(Instéllning GPS-
Track)

Pt

=
Huvudmeny pe GPS-
Diagnhose
Esc
o
Info
Setu
Akerdata p
GPS-Switch
o @ o &
Ny Overlappningsgrad
Lasin Overlappningstolerans
Lagra Vandtegsavstand
Imort Overlappningstolerans
akergrans
Export . .
Maskinsimulering
z
oom Skiftesindikering
Ledigt mi
ecigtminne Akustisk
Omorganisera akergransvarning
minnet i BT .
Framférhallningstid
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Oversikt applikation GPS

9.5 Definiton av GPS-parameter

GPS

Global Positioning System (globalt positionssystem)

DGPS

Differential GPS (differentiell GPS)

Korrigeringssystemet dkar noggrannheten till +/- 0,5 m
(0,02 m vid RTK).

HDOP

Horizontal Dilution of Precision (kvalitet hos GPS-vardena)

9.6 Krav pa GPS-kvaliteten

GPS-kvalitet for GPS-Switchen beror pa parametrarna GPS, DGPS
och HDOP.

GPS-kvalitet
DGPS 0 till 6 God
(Bortillstand)
HDOP 6 till 8 Medelgod
HDOP storre 8 Dalig
GPS HDOP 0 till 6 Medelgod
HDOP 6 till 8 Dalig
HDOP storre 8 Dalig

God kvalitet:

) Arbete i automatlage méjligt:
Medelgod kvalitet:

e  Arbete i automatldge majligt:
o Den bearbetade ytan visas i gult
Dalig kvalitet:

GPS ar inte tillrackligt exakt. Faltet visas inte langre pa GPS-
Switchen. Darigenom blir inte heller den bearbetade ytan markerad,
vilket medfor att enheten inte kan anvandas i automatiskt lage, samt
att det inte gar att skapa en akergrans.

!

Dalig GPS-kvalitet eller felfunktioner leder alltid till att GPS-
Switchen automatiskt kopplas om till manuellt lage!

Nar GPS-Switchen kopplas om till manuellt Idge stangs maskinen
alltid av.
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Idrifttagning av GPS-applikationen

10 Idrifttagning av GPS-applikationen

10.1 Forsta idrifttagning

. Forsta gangen en ny GPS-receiver anvands behdver den
initieras under nagra minuter. Forst efter denna initiering kan

GPS-Switchen ta emot signaler.

e  Andra ganger som GPS-Switchen anvands drojer det ca 30

sekunder tills den borjar ta emot DGPS-signaler.

10.1.1 Anslutning till ett externt GPS-system

10.1.2  Grundtillstand

Om ett externt GPS-system anvands istallet for AMAZONE GPS-

receivern maste féljande matas in i GPS-systemet:

. Ett seriellt granssnitt maste vara tillgangligt, Anslutning med 9-

polig sub-D RS232-kontakt:
0 Hastighet: 19 200 baud
o Data: 8 databitar
o  Paritet: ingen paritet
o  Stoppbit :1 stoppbit
(8N1)
o Lampliga datablock (NMEA-protokoll)

o GPGGA-, GPVTG- (5 Hz) och GPGSA-(5 Hz eller 1 Hz)

datablock
. Korrektursignal (DGPS) maste vara tillganglig.

Grundtillstandet ar det tillstand som maskinen bor befinna sig i nar

den slas pa innan funktionerna aktiveras.

Nar hela systemet har slagits befinner det sig i manuellt Iage!
Maskinen befinner sig i grundtillstandet.

Spruta:

e  Sektionsventiler till

e  Alla delbredder &r forvalda
Spridare:

. Spridskivor fran

e  Alla delbredder &r forvalda
. Skivor till

54
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Idrifttagning av GPS-applikationen

10.2 Meny Setup GPS-Switch

Setup
- Valj i huvudmenyn:

Sidan ett

Uberlappungsgrad: 100%

Ange Overlappningsgrad (se sidan iiberlappungstoleranz: 0 am

57).

) Ange 6verlappningstolerans, se sidan 58. +

e Ange 6verlappningstolerans for akergrans Uberlappungstoleranz Feldgrenze: 0 cm
endast for faltspruta, se sidan 59. -

£ Genom maskinsimuleringen Maschinenmodellierung: B

askadliggors de olika maskintypernas gezogene Maschine | o102 2
koéregenskaper.

o  Avaktiverad (maskin med
trepunktsmontering)

o  Dragna maskiner

o  Sjalvlastare

B st
~ Sidan tva Akustische Feldgrenzenwarnung: ein Cl 'f 1
0/1 .

. Till- eller frankoppling av den schlage erkennen {Umkreis): 5.0 km
akustiska akergransvarningen om -
akergransen overskrids.

) ,Ange inom vilken omkrets i km som akrar
ska visas nar programmet laddas.

o Inkoppling i forvag av framférhallningstid +
delbredder, endast for vaxtskyddsspruta vorschauzeit Fiir Einschalten &00 ms
och samaskin, se sidan 60. -

o Fordrojd avstangning av framférhallningstid +
delbredder, endast for vaxtskyddsspruta
och samaskin, se sidan 60.

Yorschauzeit far Ausschalten 300 ms
nzjiz —
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Idrifttagning av GPS-applikationen

@Sidan tre

Faltspruta:

Automatisk stangsankning inom en
faltgrans.

Ange tid i millisekunder.

Tid fran det att sprutan slas pa tills det att
stangen har sankis.

Standard: 0 ms
Maximalt: 5000 ms

56
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10.2.1 Overlappningsgrad

Under arbetet kan en delbredd bespruta ett
omrade som redan har bearbetats eller som inte
ska bearbetas.

Overlappningsgraden anger om den tillhérande
delbredden ska kopplas in.

Overlappningsgrad 0 %:

— Nar en d6verlappning ager rum kopplas
tillhérande delbredd fran.

Overlappningsgrad 50 %:

— Sasnart 50 % av en delbredd éverlappas
kopplas delbredden fran.

Rekommendation fér gddselspridare!

Overlappningsgrad 100 %:

— Inte férrdn en delbredd éverlappas helt
kopplas delbredden fran.

For faltsprutor och godselspridare:

Granszoner bearbetas som regel med en
overlappningsgrad pa 0 %.

Endast for sdmaskiner:

Rekommenderad 6verlappningsgrad 100 %.

Idrifttagning av GPS-applikationen

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Idrifttagning av GPS-applikationen
10.2.2 Overlappningstolerans

Anger hur kanslig den yttre delbredden ar och
férhindrar att delbredderna ar permanent
urkopplade vid lagsta éverlappningsgraden.

Installningsomrade: 0 till 50 cm.

Exempel 1:
Overlappningsgrad: 0 %

overlappningstolerans: 50 cm

Exempel 2:
Overlappningsgrad: 100 % e =

Overlappningstolerans: 50 cm
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10.2.3 Overlappningstolerans for &kergrans

For att undvika att de yttre delbredderna vid
gransen ar permanent urkopplade kan
Overlappningstoleransen vid gransen stallas in
separat.

Stall in dverlappningstolerans vid gransen.
o Maximalt 25 cm
o  Standard/rekommendation 0 cm
Anvandaren kan pa eget ansvar
(beakta varningsanvisningen nar
vardet andras) justera vardet med

maximalt 25 cm (halva
munstycksavstandet).

10.2.4 Vandtegsavstand

Idrifttagning av GPS-applikationen

Godselspridare (AMABUS):

(V) Vandtegsavstandet avgor punkten for
paslagning for godselspridaren vid
inkérning fran korsparen ut pa akern.
(Avstand fran vandteg till diffusionsfilter)

(1) Vandteg

(2) Aker

(3) Punkt for avstdngning vid inkdrning i
vandtegen (beroende pa GPS X1)

(4) Punkt for paslagning vid inkdrning pa aker
(beroende pa GPS X1 och V)

Se sidan 92.

& Vandtegsavstandet V ar som standard instéllt pa halva

l arbetsbredden.

Vid arbetsbredder pa mer &n 30 m eller vid sarskilda gddselsorter kan
det vara ndédvandigt att géra en anpassning.

For att stalla in punkter for paslagning och avstangning av
gbdselspridaren kan vardet GPS X1 och vandtegsavstandet justeras.

Stall bara in punkt fér paslagning genom inmatning av
vandtegsavstand nar punkt for avstangning (GPS X1) ar korrekt.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Idrifttagning av GPS-applikationen

10.2.5 Forvarning P&/ / Av for faltsprutning

© Ej for gddselspridar och ISOBUS-vaxtskyddssprutor!
l Endast for samaskiner och AMABUS-vaxtskyddssprutor!

o

Framférhallningstiden ar ett hjalpmedel for att bearbetningen ska
bli s6mlds.

o vid dvergang fran obearbetad till bealrbetad yta.
o vid dvergang fran bearbetad till obearbetad yta.

Overlappningens/underlappningens storlek ar bland annat
beroende av kdrhastigheten.

Framférhallningstiden anges i millisekunder.

Stor framforhallningstid i kombination med hég hastighet kan ge
obnskade svarigheter vid omstallningen.

Optimal bearbetning av faltet

b

1)
)

Overlappning av bearbetade ytor

Véandteg / bearbetat falt

SOmlds bearbetning av faltet utan dverlappning

Foérvarningstid for avstangning

pidmn v
T—‘F

(A) Overlappningens langd

. Stanga av — Infart pa bearbetad yta: . Inkoppling — Utfart fran en bearbetad yta:
o  Spruta: Sanka framforhallningstiden. o  Spruta: Sanka framforhallningstiden.
o  Samaskin: Oka framférhallningstiden. o  Samaskin: Sanka framférhall-
ningstiden.

Foérvarningstid for inkoppling

v
-
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Idrifttagning av GPS-applikationen

Obearbetat omrade

Forvarningstid for avstangning Forvarningstid for inkoppling

ok

B |3L
s 4 4

3~

(B) Léangd for obearbetat omrade
Inkoppling — Utfart fran en bearbetad yta:

. Stanga av — Infart pa bearbetad yta:
o  Spruta: Oka framférhaliningstiden.

o  Spruta: Oka framfoérhaliningstiden.
Samaskin: Oka framférhaliningstiden.

o Samaskin: Sanka o

framforhallningstiden.
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Idrifttagning av GPS-applikationen

Sateknik, rekommenderade prognostider

Pt

Forvarningstid for | Spannmal kg/ha Raps kg/ha Godsel kg/ha
[ms] 100 200 2 8 40 120
AD-P Kopplain| 2500 2400 2800 2600 — —
3m Stangaav| 2600 2800 2400 | 3000 - -
Kopplain| 3500 3400 3900 3400 4000 3800
AVANT 4000
Stangaav | 3600 3800 4300 4800 3900 4300
AVANT 5000 Kopplain| 3800 3600 4100 3700 3900 3800
Stangaav| 4400 5000 4000 4300 4300 4700
Kopplain| 3600 4000 5000 4900 4300 3900
AVANT 6000
Stangaav | 4600 4700 6500 6200 5100 5200
Kopplain| 2900 2700 3000 2400 — —
CAYENA 6001
Stangaav| 3100 3500 2800 3200 — —
CAYENA 6001- Kopplain| 2300 2100 1900 2300 2600 2600
c Stangaav | 2600 2700 1400 2600 2700 3000
Cirrus 3001 Kopplain| 3000 2700 2900 2500 - -
Special Stangaav | 3400 3200 2900 3000 — —
Cirrus 3001 Kopplain| 3000 2600 2400 2600 = =
Compact Stangaav| 2900 2900 1800 | 2600 - -
_ Kopplain| 2400 2200 2200 2400 2500 2300
Cirrus 3003-C
Stangaav| 2600 2800 1900 2200 3000 3300
Kopplain| 2600 2500 2800 2600 = =
Cirrus 4002
Stangaav | 2900 3100 2800 2900 = =
. Kopplain| 2800 2600 2900 2700 — —
Cirrus 6002
Stangaav| 3400 3600 3400 3800 — —
) Kopplain| 3800 3500 3800 3400 = =
Cirrus 6003-2
Stangaav | 3800 3700 3600 3700 = =
_ Kopplain| 2500 2300 3000 2700 2700 2700
Cirrus 6003-2C
Stangaav| 2800 2900 3100 3600 3400 3500
) Kopplain| 2600 2300 2700 2400 = —
Citan 6000
Stangaav | 2800 3100 2500 2800 = =
_ Kopplain| 3200 3100 2000 2000 — —
Citan 12000
Stangaav| 3600 3700 1600 1600 — —

EDX: Section Control kopplar in komplett

separering eller enskild rad

EDX Kopplain 1200
Separering Sténga av 200
EDos Kopplain 1160
inkoppling av -

enskilda rader Stanga av 600

De ndmnda vardena ar rekommendationer, och maste i samtliga fall

kontrolleras.
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Idrifttagning av GPS-applikationen

Korrigerade tider for prognostiderna vid dverlappning/obearbetade omraden

Langd overlappning (A) / langd obearbetad yta (B)
0,5m 1,0m 15m 20m 25m 3,0m
360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms
300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms
257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms
225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
11 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms
14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms
15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms

© (00 N o0 [;n

Kérhastighet
[km/h]

© Korrigerade tider for ej angivna hastigheter och avstand (A, B) kan
l interpoleras / extrapoleras eller berédknas med hjalp av foljande
formel:
Korrigerade tider for prognostider [ms] = Ilzirr]r?:s[trigLet [km/h] x 3600
& Framférhaliningstiden inom séatekniken for inkoppling och
l avstangning paverkas av foljande faktorer:
. Transporttider som funktion av
o typ av utsade
o transportstracka
o flaktens varvtal
o Korforhallanden som funktion av
o hastighet
o  acceleration
o  bromsning
. GPS-precision som funktion av
o  Korrigeringssignal
o  Uppdateringsfrekvens for GPS-mottagaren
o For exakt tillkoppling pa vandtegen — sarskilt for sdmaskiner — ar
féljande faktorer nédvandiga:
. RTK-noggrannhet hos GPS-mottagaren (uppdateringsfrekvens
minst 5 Hz)
e Likformig hastighet vid korning in pa/ut fran véandtegen
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Idrifttagning av GPS-applikationen

10.3  Menyn Akerdata
- Valj i huvudmenyn:
. Nyregistrering av en aker.

— Den vita displayen visar att en aker kan

omregistreras.
Akerns namn:

-namnlés-.

l Nar akern sparas far den ett namn.

Laden

. Hamta en befintlig aker fran USB-

minnet innan arbetet paborjas (se sidan

65).

. En aker kan sparas pa ett USB-

minne efter arbetet.
— Ange namn.

Cratan
imnpeHtieran

. Importera Shape-filer fran USB-

Export|

. Exportera akerfilen i Shape-format

minnet, se sidan 67.

(shp) for vidare bearbetning pa PC.

Sidan tva | ¥ Uzl.:u;_ll:

. li Forstora akervy

. _@\ Minska akervy
. Centrera position
Freier
Speichet|
. Visa ledigt minne i USB-minnet.

ar tillrackligt.

Speiche
- \ Optimera USB-minnets

minneanvandning om det lediga minnet inte

Amazone FeldDs

B.49 ha

Laden

Speichem

Iripott

Export

o1z

Amazone Feldos

B.49 ha

®
2

Freier
Speicher

Speicher
reary,

0z foz

Efter 50 sparningar optimeras
l minnesanvandningen automatiskt.

— Bekrafta meddelandet pa
displayen.
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10.3.1 Hamta/ta bort dkerdata

Fdljande slagdata kan anropas:
o IFaltgrans fore bearbetning av faltet.

o Bearbetad yta (Inlasning av hela akern med
den bearbetade delen av faltet) om arbetet
avbrots och nu ska aterupptas.

o Styrspar for GPS-Track
o Hinder

) Uteslutningssektioner

) Applikationskartor

e Vandteg

— Slagdata, som ej kan anropas visas i gratt.

1. FOr in USB-minnet.

Laden .
2. Oppna undermenyn Las in.
Ja MHiein
/ Spara den aktuella arealen.
Urnkreis
0 Endast akrar i den instéllda

omkretsen visas, se sidan 55.

Idrifttagning av GPS-applikationen

Soll die aktuelle Aufnahme
gespeichert werden?

Mein

Amazone_Feld...
Amazone_Feld01
Amazone_FeldD2
Amazone_FeldD3

Ja

Laden

Suchen

Aille
Amazone_FeldDS Urnkreis
5. @ @ Markera 6nskad aker
eller
Loeschen
Suchen
SOk en aker genom att mata in text.
Laden
6. Bekrafta ditt val.
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Idrifttagning av GPS-applikationen

7. @ , @ Markera 6nskade

faltattribut separat.

8. @ Valj faltattribuit.

9
-

©

A

10.

Utgraade faltattribut kan inte valjas.

oK

Las in faltattribut.

Den markerade akern visas pa displayen.

Tillbaka till huvudmenyn.

Loeschen

Ta bort en aker fran USB-minnet.

@ , @ Valj énskade

faltattribut.

Ja Mein
/ aktivera.

@Feldgrenze

leearbeitete Fliche
@Leitspuren
DHindernisse

@Ausschlusszunen

oK
Amazone_Feld...
Amazone_Feldo1
Amazone_Feldo?
Amazone_Feldo3

Amazone_Feldo4

Amazone_FeldD5 Urnkreis

Ladan

Suchen

Loeschen

66
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10.3.2 GPS-Maps Importera Shape-filer

Idrifttagning av GPS-applikationen

1. Satt i USB-minnet. Typ
Feldgrenze Impert
Impart Ausschlusszonen
2. Oppna undermenyn Importera data.
3. @ , @ Valj "Valj 6nskat
innehall"
Impor
4. Bekrafta valet
5. @ , @ Byt katalog
" den
\ Oversta forteckningsniva -
\.. Ga upp en niva
\ axla i (Srteckni \applicationmaps "
xxx vaxla i denna forteckning \DATA
Laden \Exclusion Zones
6. Shape-filen laggs till det aktuella YHindernisse
\sCresncopy
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Idrifttagning av GPS-applikationen

Importera applikationskartor

Applikationskartor l1aggs i en mapp
applicationmaps, da de vid import kan hamtas direkt fran denna
mapp.
Vid import av applikationskartor skall féljande PE——
véljas: -
o Foérbrukningsmangd
. Andel verksamt amne: kg eller liter
verksamt amne/ha (ange verksamt amne 13333 Rate Alle
i %) 155.56
— | applikationskartan rédknas
forbrukningsmangden enligt andelen Rate Enzein
verksamt amne.
Rate Alle L3schen
. Andra alla férbrukningsmangder i -
applikationskartan till angivet varde i %. S
Rate Eingeln
. Valj enskild férbrukningsmangd
@ , @ och andra.
Léschen
. Ta bort applikationskartan.
& Den importerade applikationskartan visas i menyn Arbete.

10.4 Meny-information

Info
—Valj i huvudmenyn:

Infomenyn visar tillgéngliga applikationer
GPS-Switch SW-Yersion: 1.7.5

For app“kat'onerna visas (2004 - 2010 LACOS Computerservice SmbH

. resterande |6ptid for testversioner Feature

GPS-Switch

. aktiveringen for fullversioner

BGCSDADEELEMESETFIFRHR HUITLT
L MBMLFLFT RC RU 5K SLSR SV TR
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Anvanda applikationen GPS-Switch

11 Anvanda applikationen GPS-Switch

Foljande uppgifter maste ha matats in innan arbetet paborjas:
. Mata in dkerdata (sida 54).
. Installining av maskingeometri (sida 54).

o Instéllning av konfiguration (sida 55)

Beroende pa arbetssatt ar det klokt
e  Att alltid gbéra en ny registrering av en aker (se sidan 80),

. Spara akrarna och akergranserna pa USB-minnet efter

registreringen och innan akern borjar bearbetas (se sidan 82).

11.1 Indikering i arbetsmenyn GPS-Switch

10

-] @

\\ . 6
9 \"\‘”E 1005 /
1.58 ha .||||
(1) Akergrans (réd) (9) Akerns sammanlagda yta (inom

(2) Bearbetad yta (grén) akergransen)

(3) Obearbetad yta (vit)

(4) Symbol fér arbetsmaskin
(5) Arbetsbredd

(6) GPS-signalstyrka

(7) Overlappningsgrad

(10
(11

) Referenspunkt, punkt for kalibrering.

)
(12) Anvisning for maskin vid akergransen

)

)

Kompass

(13) Kalibrering krévs

(14) upp till tre 6verlappningar (endast med
faltspruta)

(8) Automatiskt eller manuellt lage (15) Inlagt hinder

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Anvanda applikationen GPS-Switch
Symbol fér arbetsmaskin med delbredder i
arbetsmenyn.

(1) Delbredder (graa — maskinen ar inte i
arbetslage)

(2) Inkopplade delbredder
o blaa
(3) Frankopplade delbredder

o réda

ISOBUS-maskin:

Om maskinens arbetslangd éverfors, visas
denna med en svart linje.

(1) Arbetslangd

(2,3) Paslagningspunkt / Avstangningspunkt,
beroende pa maskininstallning

AMAZONE-faltspruta: Se ISOBUS-
bruksanvisning, konfigurera delbreddsvaxling

70
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11.2

P

0/1

Omkoppling mellan manuellt och
automatiskt lage.

@ Bekrafta det automatiska laget

inom fem sekunder.

Pa displayen visas manuellt/automatiskt
lage.

REC

b Specialfall av manuell
redskapsgeometri (ingen automatisk
delbreddskoppling), se sidan 85

D Bestdm akergransen (direkt efter
forsta varvet vid nyregistrering).

Ta bort akergrans.

GPS-Track: Radera styrlinjer

Forstora akervyn

Forminska akervyn

Visa hela akern

ENINEENN RS EI

Centrera position

Funktionsfalt i arbetsmenyn GPS-Switch

Anvanda applikationen GPS-Switch

18.8 m ::

DGPE

B3
lIII

nifoz

=
-
-

NN

ﬁ%@

GPS-Track: Skapa styrlinjer i GPS-

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Anvanda applikationen GPS-Switch

@Sidaﬂ tva s U2.:'Uli|

Markera hinder pa faltet pa
terminalen, se sidan 79.

X

0f1

Radera hinder.

Displayriktning

o L&t norr vara upp pa kartan,

o  Latkorriktningen vara upp pa kartan.

i Vaxla mellan 2D- < och 3D-vy pa
displayen

E

Satt referenspunkt pa faltet for GPS-
signalen eller valj tillgénglig referenspunkt
fran listan, se sidan 77.

Innan en aker registreras.

ﬁ Kalibrera aker.

Nar en aker som redan ar registrerad
bearbetas.

Betup
GFS-Switch

Véxlar till menyn Setup och
maskinen fortsatter att befinna sig i
automatiskt lage (se sidan 55).

ead|

=
(]
1=

DGFP=

HE
@ .III Setup
18 B M 0z oz

72
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11.2.1 Instéllbar vandteg / GPS-Headland

Anvanda applikationen GPS-Switch

@ Sidan tre il :13,-'03'

Instéllbar vandteg: m
Om en vandteg stélls in fére anvandning, kan /
faltets inre del bearbetas forst i automatiskt lage. D
Darefter bearbetas vandtegen. Ledningsspéaren i A

vandtegen anlaggs.

" o il
1. E, Anlagg vandteg @g;g E: i8. @ m@ 03/03

o  Ange bredd pa vandtegen

o  Ange laget pa det forsta ledningsparet.
Bdrja med halv arbetsbredd (1) / hel
arbetsbredd (2)?

-

— Orange vandteg — Vaxla delbredder pa
vandtegen. 2

2. Bearbeta faltets inre del.

D Aktivera vandtegen

— Gra vandteg — Vandtegen kan bearbetas.

w

4. Bearbeta vandtegen.

. m Ta bort vandtegen.
. [.:] Vaxla till att bearbeta faltets inre del
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Anvanda applikationen GPS-Switch

11.3

Automatiskt och manuellt lage

Applikationen GPS-Switch kan bade anvandas i manuellt och
automatiskt lage.

| laget Auto utfors vaxlingarna mellan delbredderna automatiskt, bade
pa akern och pa vandtegen.

Automatiskt lage:

e  Till- och frankoppling, samt omkoppling av delbredder.

Manuellt lage:

. Ingen automatisk delbreddsomkoppling.

. Maskinen mandvreras via maskinstyrning, Joystick, AMACLICK.

. Endast indikering och markering pa terminalen.

ISOBUS:

Section Control startar alltid i det arbetslage som anvandes senast.
Det automatiska arbetslaget forblir installt nar

. Mandéverterminalen kopplas in,

. ett nytt uppdrag startas.

. GPS-bortfall intraffar.

—  Styr vid behov Section Control via maskinens programvara.
AMABUS:

Section Control startar alltid i manuellt arbetslage.

Automatiskt arbetslage

1. Satt maskinen i arbetsstallning..

2. Valj programmet GPS-switch.
3. Valj arbetsmenyn GPS-switch.

4. (aZHRE V) automatiskt arbetslége.

Valj program Maskinstyrning.

5.
6. ISOBUS: Stall vid behov in maskinstyrning Section Control pa
automatik.
7. Starta vid behov maskinen.
8. Kor fram och pabdrja arbetet.
—  Delbredder kopplas in automatiskt.
— Bearbetat omrade visas i arbetsmenyn GPS-switch.

74
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Anvanda applikationen GPS-Switch

Manuellt arbetslage

1. Satt maskinen i arbetsstallning..

2. Valj programmet GPS-switch.
3. Valj arbetsmenyn GPS-switch.

4. {% Valj manuellt arbetslage.
Valj program Maskinstyrning.

Koppla in delbredder manuellt via maskinstyrningen.

o

— Bearbetat omrade visas i arbetsmenyn GPS-switch.

& Villkor for arbete i automatiskt lage:
l o Maskinen méste vara forberedd:

o Spruta: bommen ska vara utfalld och
svangningsutjamningen ska vara upplast.

— Sprutning pa ena sidan kan bara géras om
svangningsutjamningen ar last.

o  Sabillen maste befinna sig i arbetslage.

o  Spridare: Spridskivorna maste vara tillkopplade.

. GPS-signalen maste ha tillracklig kvalitet:
o GPS medHDOP </=6
o DGPS med HDOP </=8
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Anvanda applikationen GPS-Switch

Véaxla enskilda delbredder via maskinstyrningen och
multifunktionsgreppet i automatiskt lage

. mojligt (AMABUS-faltspruta fran programvaruversion 7.15),
. ej mojligt (andra maskiner).
Faltspruta:

. Delbredder som kopplas fran via AMACLICK 6verstyr
applikation GPS.

Ytan bakom de frankopplade delbredderna ar dock fortfarande
gronmarkerad.

— Darigenom kommer ett omrade som har 6verstyrts manuellt
kopplas automatiskt fran nasta gang som omradet passeras.

. Enskilda delbredder kan valjas i maskinstyrning i automatiskt
lage.

Darigenom kopplas de externt frankopplade delbredderna aven
permanent fran i GPS-Switchen och detta omrade blir inte
grénmarkerat.

— Darigenom har du t.ex. mdjlighet att med en 27 m spruta
permanent koppla fran de 2 yttre delbredderna och bearbeta en
aker med 21 m korspar.

Sprutan/drivanordningen till gddselspridarens spridarskiva kan
kopplas fran via maskinstyrning aven i automatiskt lage.

Nar menyn Arbete stangs, vid felfunktioner eller vid lag GPS-
signalkvalitet vaxlar GPS-Switchen till manuellt lage.

—  Spruta: stang delbredderna.
—  Spridare: stang sliden.

AKTA

Ob6nskad utsprutning av sprutblandning/spridning av gédsel vid
backning i automatiskt lage p.g.a. automatisk omkoppling av
delbredderna.

GPS-Switchen fungerar bara korrekt i korriktningen. Av sakerhetsskal
bor darfér GPS-Switchen kopplas om till manuellt I1age vid
rangeringsarbete, i synnerhet i kombination med backning.

Alternativ pa maskinstyrning:
o Faltspruta — stdnga av sprutning,

e  Goddselspridare — stanga slutspjallet,

76
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Anvanda applikationen GPS-Switch
11.4 Referenspunkten
Referenspunkten & GPS-signalens referensvarde for att
bestamma akerns position.
Kor till referenspunkten

e  maste sattas innan ett falt sparas/ eller anvanda befintlig

. bor kalibreras fran displayen péa terminalen till faltet enligt kraven
eller vid kdnda avvikelser.

& Kor till referenspunkten
l . ar den punkt pa akern som traktorns GPS-mottagare befinner
sig ovanfor

e med traktorn och registrera referenspunkten med stillastaende
fordon (lat fordonet vara stillastdende ytterligare 15 sekunder
efter att du har bekraftat),

. anvands for att kalibrera positionen fér GPS-signalen,

. ar en godtycklig ater s6kbar punkt. Denna punkt bor finnas pa
eller i den omdelbara narheten av det falt som bearbetas.

(t.ex. nar traktorns framhjul befinner sig vid ett gransmarke),

. ska markas upp for framtida arbete i samband med sparning.

Du maste vara mycket noggran nar du definierar referenspunkten.
Starta fran referenspunkten pa samma satt vid varje kalibrering.

For att satta eller kalibrera referenspunkter rekommenderas snarast
att en korrigeringssignal finns tillganglig.

Om du varnas for en icke-exakt referenspunkt, skall denna ej sattas.

Om GPS-antennens lage férandras i samband med att den monteras
pa en annan traktor maste referenspunkten bestdmmas igen.

— | sadana fall ar det inte tillrackligt att kalibrera antennen.

11.4.1 Felaktig kalibrering

Felaktigt kalibrerade data ar i praktiken oanvandbara.
Skulle du av misstag kalibrera pa fel plats, gar det att stalla in ratt

plats och utfoéra kalibreringen pa nytt.
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11.4.2 Tilldela ny referenspunkt

For att satta en ny referenspunkt ar féljande process nddvandig:
1. Ladda faltet
2. Kalibrera faltet

— Nu kan du satta en ny referenspunkt eller vélja en fran listan.

11.4.3 Anvéandning av RTK-GPS

Detta tillvagagangssatt forutsatter att en RTK-station utnyttjas. Utan

denna teknik blir data oanvandbara néar en ny referenspunkt satts ut!
& Aven vid anvandning av en RTK-station bér en referenspunkt sattas,
l eftersom ett falt da aven kan kalibreras vid fel pa RTK-signalen.

. Bearbetningen av GPS-data i samband
med att referenspunkten definieras eller
kalibreras pagar i ca 15 sekunder

=
—
—

&
8

(30 sekunder utan signalkorrigering) och Referenzpunkt gesetzt!
visas pa displayen.
Weiter mit Enter... E]
. @Bekréfta referenspunkten.

®

2o

@ DGEPE
18.8 m @ as
* ol
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Anvanda applikationen GPS-Switch

115 Markering av hinder

Hinder pa faltet kan markeras pa terminalen.
é .2 15
1. Lagg till hinder. =" 36 m
ED*ED.-

2. @ @ <& &> Fiytta hinder. .
— Hindrets position mot GPS-antennen visas.

3. @Bekréfta positionen

4, x Radera hinder inom en omkrets pa

30 meter.
Nar du narmar dig ett hinder, utsands & Hindernis! A

l en akustisk och visuell varning
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11.6  Tillvagagangssatt vid nyregistrering av aker
Om vandtegen i bérjan av arbetet normalt bearbetas under ett
korvarv:
— Registrera alltid akern pa nytt.
—  Vid forsta varvet runt dkern ska switchen vara i manuellt 1age.

— Faltspruta: det férsta varvet kan dven kéras i automatlage.

Aven i automatladge maste sprutningen slas pa och av manuellt
vid rangering och kérning baklanges.

Foére nyregistreringen: Display utan aker/akergrans.
é //_,.
1

168 1-ha

™.,

-
—

EMyE] 100%
o alll = [
21.8 m — H

‘ 02/03

1. Naér @ AMATRON 3 slés.

—  Efter ca 30 sekunder bérjar AMATRON 3 ta emot DGPS-

-] @
L
.
.

signaler.
2. Valj program GP.
3. Valj menyn Akerdata.
4. Nyregistrering av en aker.

—  Akern -namnlés- har skapats.

5. Tillbaka till huvudmenyn.
6. Valj arbetsmeny.

7. Satt/ladda referenspunkt, om faltet/faltgransen skall sparas.

Kor mot referenspunkten och satt den, eller

"B"*B

0 Valj referenspunkt fran listan.
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Anvanda applikationen GPS-Switch

Referenspunkten maste sattas / laddas , om det valda faltet skall
kunna sparas.

Referenspunkten maste sattas / laddas, eftersom akern annars
inte kan kalibreras.

Oregelbundenheter kan undvikas med hjalp av satellitdrift.

-

Bestam akergransen, se sidan 74.

Nar varvet runt faltet ar avslutat:

8.

©

1.

Stanna.

)

Akergransen visas.

Definiera akergransen.

Bearbeta akern.
Delbredderna kopplas automatiskt till/fran!

Nar hela akern har bearbetats kopplas alla delbredder
automatiskt fran.

Vaxla efter behov mellan programmen GPS och

Maskinstyrning.

Efter arbetet:

1.
2.

3.

Maskinstyrning: Stang av maskinen.

Vid behov: spara dkerdatan pa USB-minnet
(se sidan 65).

Nar @ AMATRON 3 stangs.
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11.7  Tillvagagangssatt vid inlasning av en akergrans / en aker

—  Det ar mgjligt att kéra ett varv i automatiskt l1age.

Aven i automatlage maste sprutningen slas pa och av manuellt
vid rangering och kérning baklanges.

Sparad/inlast akergrans.

=
—
—

& Feldgrenze!

G
NE

230

5.64 ha 2?7.8 n lll
1. Nér@AMATRON3SIéS.

—  Efter ca 30 sekunder bérjar AMATRON 3 ta emot DGPS-
signaler.

2. Valj program GPS.

Las in 8kergransen/akern via menyn Skiftesdata (se sidan 65).

3.
4. Tillbaka till huvudmenyn.
Valj arbetsmeny.

6. Starta referenspunkt.

7. Kalibrera akern och lat fordonet sta stilla i 15 sekunder.

8. Valj program Maskinstyrning.

— Bearbeta den inre delen av dkern i automatiskt lage.
Efter arbetet:

1. Om arbetet avbryts: spara akerdatan pa USB-minnet
(se sidan 65).

2. Maskinstyrning: sla av maskin.

3. Nar AMATRON 3 stangs.
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11.8 Om arbetet avbryts

Vid avbrutet arbete/avstangning av mandverterminalen, beakta
féljande:

. Referenspunkten ska definieras.

e Nar kontroll- och styrenheten slas pa igen visas akerns
bearbetningsstatus i arbetsdisplayen och arbetet kan
aterupptas.

. Om en annan aker ska bearbetas ar det nédvandigt att spara
akern pa ett USB-minne efter att bearbetningen har avbrutits
och innan arbetet aterupptas.

En aker har lasts in efter att arbetet har avbrutits.

Amazone Feld0S

Laden

Speichem
Irnport

Expot

B.49 ha 01j02
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11.9 Under arbetet

& Nar du narmar dig en faltgrans utsands en akustisk och visuell

l varning.

Bearbeta akern i laget Auto.

GOAr snarast mdjligt en ny kalibrering om den
senaste kalibreringen ar aldre an fyra timmar och
GPS-Switchen kraver det. Die letzte Kalibrierung
liegt zu lange zurick.
Bitte fithren Sie bald
eine neue Kalibrierung
durch!

/

Bestatigen mit Enter...

LF &
S ® Gy
1.46 ha . III |
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11.10 REC vid manuell redskapsgeometri

Anvanda applikationen GPS-Switch

For maskiner utan automatisk
delbreddskoppling:

1. Manuell inkoppling av delbredder pa

maskinen.
Samtidigt:
REC
2. e pabdrja registrering av det

bearbetade faltet.

3. Vid varje avstangning av delbredder med

REC
® |[ska aven registrering av
delbredderna avbrytas samtidigt.

DU

<KKKK

REC
[ ]

o

®

OGP

(55}

IIII
o1z

=

framstallts pa terminalen, sparas och anvandas fér maskiner med

Vid korning langs faltgransen efter registering, kan den faltgrans som
automatisk delbreddskoppling.

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15
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Applikation GPS-Track
12 Applikation GPS-Track
12.1 Funktion

GPS-Track ar en applikation for sparstyrning pa akern. Med
utgangspunkt fran det forsta styrsparet anlaggs parallella styrspar.
Dessa styrspar visas pa terimnalen.

Ljusbalken visar traktorns avvikelse fran styrsparet och tillater darmed
en exakt kérning i styrsparen.

12.2 GPS Track i arbetsmenyn

PPPD e KK

Shift

lll*_l_l

..

) Numrerade styrspar

) Aktivt styrspar (blatt)
(3) Nasta styrspar

) Ljusbalk for att hitta styrsparet

) Avstand fran styrsparet i cm
(A) Startpunkt for att skapa styrspar
(B) Slutpunkt for att skapa styrspar
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Applikation GPS-Track
12.3 Anvéandning av GPS-Track

1 Setup GPS-Switch:
o  Valj kérmdnster, se sidan 89.
o  Ange odlingsrutor, se sidan 90.

o  Ange styrsparsavstand, se sidan 89.

2. Skapa styrspar under den forsta korningen pa markeringsfaran,
se sidan 88.
— Anlagda styrspar visas med valt kérmonstret.
3. Uppsok alltid nasta styrspar enligt numreringen.
—  Nar du natt styrsparet blir det markeras detta med blatt.
4. Kor langs hela styrsparet.
—  Behall ljusbalken under uppsikt.
5. Vid forsta kérningen ska befintliga hinder registreras, se sidan

79.
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12.4  Anlagga styrspar

12.4.1 Styrspar med hjalp av kdrmonster AB, utslatade eller identiska

Innan du skapar styrsparen ska féljande inmatning géras i menyn
Setup, se sidan 1289:
e  Valj kdrmonster
) Kdra langs odlingsrutor

o Styrsparsavstand

Alg)

Bestam en utgangspunkt A for att skapa styrsparen.

2. Genomfdr en korning for att skapa styrsparen.

AlE]

w

Bestam en slutpunkt B for korsparen.

—  Styrsparen beraknas och visas pa terminalen.

@

4. Radera styrspar.

f
Al

/B

12.4.2 Styrspar med k6rmonster A+

Al]

1. Bestam en utgangspunkt A for att skapa styrsparen.
AlE]

2. Ange en vinkel for styrsparens strackning.

—  Styrsparen berdknas och visas terminalen.
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125 Setup GPS-Switch (GPS-Track)

Applikation GPS-Track

Setup
| menyn Arbete: Fiihrungsmuster: AB

ﬁﬂ /03 | Beete

18000 cm

10 cm
oo | o7

alll]
{0

T

m

elllll =
W -
o Koérmonster, rak sambandslinje )
. Leitspurabstand
eller valfri kontur mellan punkterna A
och B
+ Lighthar
Empfindlichkeit
o , Odlingsrutor.
71
o L Styrsparsavstand

, hormalt maskinens arbetsbredd. For
att garantera 6verlappning kan vardet
minskas nagot.

0 E ,AStéllinljusbalkens

kanslighet i cm.

N | o uz,-ua” i us«ual se sidan 55.

12.5.1 Koérmonster

Med hjalp av GPS-Track kan du skapa olika kérménster

Parallellkérning

Styrsparen ar parallella linjer:

e  AB — Styrsparen ar parallella, raka linjer som forbinder de

faststallda punkterna A och B

. A+ — Styrsparen ar parallella, raka linjer som faststalts genom
en punkt A och en vinkel i vilka styrsparen ska I6pa.

=2 1 [ [

3]

AMATRON 3 BAG0094.6 02.15

89



Applikation GPS-Track
Kora konturer

Styrsparen ar valfria konturer.

. utslatad kontur — Styrsparen innehaller kurvor, och radien
anpassas till det forsta styrsparet. Vid innerkurvor blir radien
mindre, vid ytterkurvor blir radien storre

e identisk kontur — Styrsparen inkluderar kurvor, som alla
motsvarar det forsta styrsparet.

12.5.2 Koralangs odlingsrutor

Vid kérning pa odlingsrutor kors inte ett styrspar efter intilliggande
styrspar. | stallet hoppar man 6ver ett/flera styrspar som bearbetas
senare.

Darmed undviks mandvrering nar man koér bredvid intilliggande
styrspar.

Ett intervall for styrsparen ska matas in.
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12.6

Ljusbalk

Applikation GPS-Track

Ljusbalken anger hur sparstyrningen foljs.

o Den nedre LED-listen anger avvikelse fran styrsparet at vanster
eller héger.

e  Den 6vre LED-listen anger nddvandigt styrningsutslag for att
ater komma in i styrspéret.

e  Om bara de gula LED-lamporna lyser befinner sig maskinen i
styrsparet.

Ljusbalken ar som standard installd till en baudrate pa 19200.
AMATRON3 och GPS-mottagaren ska vara instdllda pad samma
baudrate som ljusbalken.

Baudrate for ljusbalken kan stallas in i menyn Konfiguration.

Den 6vre LED-listen anger baudrate i menyn Konfiguration.
— Baudrates (600-57600) 6kande fran vanster.
Den nedre LED-listen i konfigurationsmenyn anger programversion.

—  Programversion: x.x (x = 1-5 lysande LED-lampor).

1200 4800 19200 57600
600 | 2400 | 9600 | 38400

1-5 ® 1-5
. Oppna konfigurationsmenyn: Tryck pa och koppla in
AMATRONS3.

e  +/- Andra baudrate i konfigurationsmenyn.

. Ga ur konfigurationsmenyn: Koppla in AMATRON3 pa nytt.
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13 Fel

Godselspridare:

GPS-Switch véaxlar

o  for tidigt av i kdrriktningen
o  for sent av i korriktningen
e  fOr tidigt pa i korriktningen
o  for sent pa i korriktningen
Exempel:

Problem:

Godselspridaren slas av 5 m or tidigt, aktuellt
GPS x-véarde -3000.

Task Controller — redskapsgeometri:
—  ©ka GPS x-véardet

— minska GPS x-vardet.

— Oka vandtegsavstandet V

— minska vandtegsavstandet V

Lésning:
Oka GPS X1-vérde -véardet till -8000.

—  Godselspridaren slas av korrekt, men slas
pa igen for sent.

Losning:

Minska vandtegsavstandet V med omkring 5000.

. inte korrekt vinkelratt mot korriktningen

Strangbildning mellan sparen

TECU:

— Varde A felaktigt
felaktigt fortecken
Felaktiga korgator

Vil

GPS-avdrift, kalibrera referenspunkten.

2
Ingen mottagning: b 2

Ga till menyn GPS-diagnos.
Finns data tillgangliga? Nej

Finns data tillgangliga? Ja ->

. Kontrollera anslutningar fran antenn / extern
GPS.

. Lyser lampan vid antennen?

(réd: spanning pa, orange: GPS, gron:
DGPS)

. Kontrollera extern GPS-enhet. Instéliningar
19200 baud, 8 databitar, ingen paritet, 1
stoppbit

° Kontrollera den externa enhetens NMEA-
datasatser. GGA, VTG, GSA, 5 Hz

e  Kontrollera GPS-kvaliteten. Ar GPS-
signalen for dalig? Se forteckningen
Signalkrav.

AMATRON 3 gér inte att koppla till

AMATRON 3 har kopplats fran och till i for snabb
foljd.

e Vanta nagra sekunder och koppla till den pa
nytt.

. Dra loss den 9-poliga kontakten fran
grundenheten och satt sedan tillbaka den.
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GPS-Switch vaxlar inte som den ska .

(huvudsakligen for sent).

Kontrollera extern GPS. Sands GGA, VTG
och GSA med 5 Hz?

Maskiner - Symbol for spridare/sprutning ror
sig inte under korning,

men den visas och reagerar pa till-/frankoppling
(bla/réd/gra).

Kontrollera extern GPS. Sands GGA, VTG
och GSA med 5 Hz".

Felmeddelande: Akergrans gér inte att skapa.

— Det finns redan en akergrans.
Du glédmde att anldgga ett nytt skifte.

Skiftet kan visas med fagelperspektiv.

Anlagg ett nytt skifte, kor runt det en gang
till (i forekommande fall utan spridning) och
faststall sedan akergransen.

GPS-Switch reagerar inte pd maskinen.

Ll

Ar ratt maskin installd i TaskController?
Har maskinen ratt programvara?
Spridare: fran Version 2.31

Spruta: fran version 7.06.01/02m
Samaskin: fran version 6.04 / 2.22
TECU frén traktorn?

Nej? Terminal Setup: TECU (simulerad)
Traktor mata in/ aktivera.

Starta uppdrag

En eller flera delbredder i AMATRON 3 .
reagerar inte pa GPS Switch,
eller omvant.

Kontrollera att antalet delbredder i GPS-
Switch ar detsamma som i AMATRON 3

Enskilda delbredder véaxlas for tidigt eller for .
sent

Kontrollera att bredden pa de enskilda
delbredderna ar densamma i GPS-Switch
som i jobbdatorn.

Akergransen har forskjutits efter inlasningen. o

Har akergransen forskjutits ytterligare?

Kalibrera referenspunkten.

Referenspunkten har inte hittats/natts exakt.

GPS-Switch reagerar fel eller inte alls. .

Dra loss den 9-poliga kontakten fran
grundenheten och satt sedan tillbaka den.

Koppla till GPS-Switch

Anlagg en ny aker!

Spara inte den gamla akern!
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Om GPS-Switchen inte tar emot en GPS-signal Feldgrenze Shift
indikeras detta pa displayen. i»

—  GPS-Switchen véxlar fran automatiskt till

manuellt Ige! GPS ist ausgefallen!

Bestatigen mit Enter...

12.56 ha 3g, @

Om GPS-Switchen identifierar en avvikande & Feldgrenze{ Shift

=
=3

signal indikeras detta pa displayen.

—  GPS-Switchen vaxlar fran automatiskt till

manuellt 1age! GPS-Ausreisser!

Bestatigen mit Enter...

OGP =
— @ "l
12.56 ha 55 Al

Switchen kan bara vaxla till automatiskt lAge om
en akergrans ar definierad.

— Definiera akergransen i manuellt lage! Umschalten in den

eller Automatikmodus nur mit
L . definierter Feldgrenze
— las in akergrans. miglich.

Bestatigen mit Enter...

DGP =

CE I
35n il
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Dalig GPS-signal under forsta varvet:

e  Det omrade som har bearbetats med dalig
GPS-signal har gulmarkerats.

—  Skyddszonen forstoras.

Ingen GPS-signal ar tillganglig.

— Akern kan inte visas.

Maskinen ar inte forberedd:
. Ar spridarens drivanordning inte tillkopplad?

. Ar sprutbommen inte upplast?

Fel

[—]
—
—

G
_

=)
@

DGPSE
ag
27.8 n : lll

NS
SO

2.86 ha

[Shift

=
—
wmad

23X B

Die Maschine ist nicht fir
den Automatikmodus
vorbereitet!

/

Bestadtigen mit Enter...

T e® %
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Underhall
14 Underhall

14.1 Dataadministration av USB-minne

Adresse |~ £\, j a WWechseln zu
Mare = | Grife | Tvp | Geandert am |
|[iData Dateiordrner 21.08.2007 04:43
| ) GPE-SwitchExport Dateiordrner 23.08.2007 06:11

USB-minnet innehaller tvd mappar dar data kan sparas:
. Data
Tre filer med alla sparade akrar och akergranser.

— Mappen Data anvands for att spara data pa PC om USB-minnet
ar fullt.

. GPS-SwitchExport
Shape-data for GIS-program.
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14.2 Uppdatering av programvaran

| PC:n:
3. Packa upp zip-filen.

4. Kopiera datat i huvudkatalogen till USB-
minnet.

. Pa USB-minnet kan eventuellt aven andra
filer finnas.

5. Satti USB-minnet i den avstangda GPS-
Switchen.

6. Tryck pa och hall, @Slé pa

GPS-Switchen.

7. Tryck pa tangenterna 1, 2 och 3 i ordning.

— Fdljande indikator visas pa displayen.

@ Bekrafta.

— Den nya programvaran installeras
automatiskt.

®

Installationen ar klar nar logotypen
AMAZONE visas.

9. Dra ut USB-minnet och radera de fem
filerna fran PC:n.

10. @Sténg av AMATRON 3.
11. @Slé pa AMATRON 3 igen

14.3 Forvaring

Underhall

Name

install_amatron3_V010600
lib
Terminal

.. autoexec.bat

@] AUTORUN.INF

4 BTBase.dll

E BTTOPInstaller.exe

Arraore-Trct il Vo is

traktorkabinen.

0

Forvara fordonsdatorn pa en torr plats nar den inte ar i
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