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Szanowny Kliencie,

Komputer poktadowy AMATRON" jest jednym z doskonatych jakosciowo produktéw z palety AMAZONEN-
WERKE, H. Dreyer GmbH & Co. KG.

Aby méc w petni wykorzystac zalety Panstwa nowo nabytego komputera poktadowego w potgczeniu z
ZA-M /| ZG-B nalezy przed uruchomieniem maszyny starannie przeczytaé¢ niniejszg instrukcje obstugi a
nastepnie dokfadnie jej przestrzegac.

Prosimy upewnic sig, ze wszyscy, ktorzy pracujg Panstwa maszyng zapoznali sie z instrukcjg obstugi jeszcze
przed uruchomieniem maszyny.

Instrukcja niniejsza jest obowigzujgca dla komputeréw poktadowych typoszeregu AMATRON* wigcznie
zZA-M / Z2G-B .
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H.DREYER GmbH & Co. KG

Copyright © 2006 AMAZONEN-WERKE
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Germany
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Dane dotyczace maszyny i celu jej zastosowania 5

1. Dane dotyczgace maszyny i celu
jej zastosowania

Komputer  jest  urzadzeniem
sterujgcym i nadzorujgcym.

wskaznikowym,

11 Producent

AMAZONEN-WERKE
H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51, D-49202 Hasbergen-Gaste

1.2 Deklaracja zgodnosci
Komputer spetnia wymagania dyrektywy EMV-
89/336/EWG.

1.3 Informacije przy zamawianiu

czesci zamiennych

Przy zamawianiu cze$ci zamiennych podawa¢ numer
fabryczny komputera poktadowego.

&

Wymagania bezpieczenistwa
technicznego spelnione beda wtedy,
jesli do napraw uzywane beda tylko

oryginalne czesci zamienne
AMAZONE. Stosowanie innych
czesci wylacza odpowiedzialnos¢ za

powstate szkody!

1.4 Oznakowanie

Tabliczka znamionowa na urzgdzeniu.

&

Cale oznakowanie posiada wartos$¢
dokumentu i nie moZze ono by¢
zmieniane ani doprowadzane do stanu
nieczytelnego!

1.5 Uzycie zgodne z przeznaczeniem
Komputer ten przeznaczony jest do zwyktej pracy w
rolnictwie jako narzedzie wskaznikowe, nadzorujace i
sterujgce w kombinacji z AMAZONE ZA-M i
ZG-B.

Kazde inne zastosowanie jest niezgodne z
przeznaczeniem. Za wynikte w rezultacie tego szkody
producent nie odpowiada. Ryzyko ponosi wytgcznie
uzytkownik.

Do zgodnego z przeznaczeniem uzycia maszyny
nalezy tez zachowanie zalecanych przez jej
producenta warunkow pracy, konserwacji i hapraw
oraz stosowanie wyfacznie oryginalnych czesci
zamiennych.

Maszyny mogg by¢ obstugiwane, konserwowane i
naprawiane tylko przez wyszkolony i zaznajomiony z
zagrozeniami personel.

Nalezy przestrzegac¢ obowigzujgcych przepiséw o
zapobieganiu wypadkom oraz bezpieczenstwa
technicznego, medycyny pracy i zasad ruchu
drogowego.

Mimo wielkich staran przy produkcji naszych maszyn
nie mozna, nawet przy prawidtowym postepowaniu
wykluczy¢ odchylen wysiewu. Mogg one byé
powodowane np. przez:

- Zapchania (np. Obcymi
workow, ztogami brudu itp.).

ciatami, fragmentami

- Zuzycie czesci Scieralnych.
- Uszkodzenie czynnikami zewnetrznymi.
- Zte liczby obrotow i predkosci jazdy.

- Zle ustawienie
zamontowanie).

maszyny (niewtasciwe jej

Zawsze przed rozpoczeciem i podczas pracy
sprawdzi¢ prawidtowos¢ dziatania maszyny i
doktadnosé wysiewu.

Pretensje za szkody nie powstate samoczynnie na
maszynie nie bedag uwzgledniane. Obejmuje to
réwniez odpowiedzialnos¢ za straty powstate w
nastepstwie btedéw wysiewu.

Dokonywanie samowolnych zmian w maszynie moga
prowadzi¢ w nastepstwie do szkdéd, a wszelka
odpowiedzialnos¢ dostawcy z tego tytutu jest
wykluczona.

DB 564.8 (PL) 03.06



6 Bezpieczenistwo
2. Bezpieczenstwo

. . . . 2.3 Oznakowanie = wskazéwek w
Niniejsza instrukcja obstugi zawiera podstawowe

wskazowki, ktérych nalezy przestrzega¢ przy
montazu, pracy i konserwacji. Z tego powodu
instrukcje muszg przeczyta¢ uzytkownicy maszyny i
instrukcja zawsze musi by¢ dostepna.

Jak najdoktadniej przestrzegac zasad
bezpieczenstwa z tej instrukcji i postepowac zgodnie
Z nimi.

21 Zagrozenia przy nie
przestrzeganiu zasad
bezpieczenstwa

Nie przestrzeganie = wskazowek  dotyczgcych

bezpieczenstwa

e moze pociggngc¢ za sobg zarbwno zagrozenie dla
ludzi jak tez dla Srodowiska oraz maszyny.

e moze prowadzi¢ do utraty zadoscuczynienia za
szkody.

Nie przestrzeganie zasad bezpieczehstwa pociaga za
sobg w szczegolnosci nastepujgce zagrozenia:

e Zagrozenia dla ludzi poprzez nie zabezpieczong
prace.
¢ Odmowa dziatania waznych funkcji maszyny.

e Nie zachowanie wiasciwych metod konserwac;ji i
napraw.

e Zagrozenia ludzi poprzez dziatania mechaniczne i
chemiczne.

e Zagrozenia dla srodowiska poprzez wycieki oleju
hydraulicznego.

2.2 Kwalifikacje uzytkownika

Maszyna moze by¢ uzytkowana, konserwowana i
naprawiana wytacznie przez osoby przeszkolone w tym
zakresie i zaznajomione z mozliwymi zagrozeniami..

instrukcji obstugi

2.3.1 Ogolny symbol zagrozenia

Zawarte w instrukcji symbole wskazéwki dotyczace
bezpieczenstwa, ktorych nie przestrzeganie moze
zagraza¢ ludziom oznaczone sg symbolem
zagrozenia (symbol bezpieczenstwa zgodny z DIN

4844-W9).

2.3.2 Symbol- Uwaga

Wskazowki bezpieczenstwa, ktorych nie
przestrzeganie zagraza maszynie i jej funkcjom
oznaczone sg symbolem Uwaga

2.3.3 Symbol-Wskazéwka

Wskazowki oznaczajgce specyficzne wilasnosci
maszyny, ktorych  nalezy przestrzega¢ dla
bezusterkowej pracy maszyny oznaczone sg

symbolem Wskazéwka.

&
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Bezpieczenstwo

24 Przepisy bezpieczenstwa dla
dodatkowych instalacji urzadzen /
komponentow elektrycznych i
elektronicznych

Maszyna wyposazona jest w komponenty i czesci
elektroniczne, na ktére moze mie¢ wptyw emisja
elektromagnetyczna innych zespotéw. Wplyw taki
moze prowadzi¢ do stworzenia zagrozenia dla ludzi,
jesli nie bedg przestrzegane ponizsze wskazowki
dotyczgce bezpieczehnstwa.

Przy dodatkowym instalowaniu urzadzen i / lub
komponentéw elektrycznych i elektronicznych na
maszynie z przylgczeniem ich do instalacji
poktadowej uzytkownik musi na wiasng
odpowiedzialnos¢ sprawdzi¢, czy instalacja taka nie
spowoduje usterek elektroniki pojazdu lub innych
komponentdw..

Nalezy przede wszystkim uwazac, aby instalowane
zespoty elektryczne i elektroniczne odpowiadaty
wymaganiom dyrektywy EMV 89/336/EWG i byty
oznakowane znakiem CE.

Dla montowanych dodatkowo systemoéw
komunikacyjnych (np. telefonéw komérkowych,
radiostacji) spetnione muszg by¢ dodatkowo
nastepujace warunki:

Montowaé  wylgcznie  urzgdzenia zgodne z

obowigzujgcymi w kraju przepisami (homologowane
w Polsce).

Urzadzenia instalowac na state.

Przestrzega¢ podanego przez producenta maszyny
dopuszczalnego poboru prgdu przez montowane
dodatkowo okablowanie i urzadzenia..

2.5

%

Wskazowki

dotyczace

bezpieczenstwa podczas napraw

Przy wykonywaniu

elektrycznych

prac spawalniczych na ciagniku i
maszynie odtaczyé

dotaczonej
przewody
akumulatora.

od

alternatora i

DB 564.8 (PL) 03.06



8 Instrukcja montazu
3. Instrukcja montazu
3.1 Konsola i komputer

Podstawowe wyposazenie ciagnika
(Rys. 1/1) konsola z rozdzielaczem) musi
by¢ zamontowana w kabinie w polu
widzenia kierowcy, z prawej strony tak,
aby nie drgala i aby posiadata
przewodzace przylacze. Odlegtos¢ od
radiostacji wzglednie anteny radiostacji
musi wynosi¢ minimum 1 m...

Uchwyt z komputerem (Rys. 1/2) naktada sie na rure
konsoli.

Optymalny kgt widzenia ekranu ustawia sie przez
obrét komputera.

%

Uwaza¢, aby obudowa komputera
posiadata przez konsole przewodzace
potaczenie z nadwoziem. Przy montazu
nalezy w miejscach mocowania usuna¢
farbe, aby unikng¢é gromadzenia si¢
tadunkow elektrostatycznych.

3.2 Przytaczenie maszyny

Zamontowany na ciggniku rozsiewacz nawozéw
dofgczyé poprzez wtyczke maszyny (Rys. 1/3).

Kabel sygnatu (Rys. 1/4) od gniazda sygnatow
ciggnika lub od czujnika X przytgczy¢ do
podstawowego wyposazenia ciggnika (tylko ZA-M).

Przewdéd akumulatora (Rys. 1/5)

akumulatora ciggnika.

dotgczyé do

Wityczke przewodu faczacego (Rys. 1/6) wiozy¢ w
Srodkowe 9-biegunowe gniazdo podrzedne D (Rys.
2/1).

Gniazdo szeregowe (Rys. 2/2 ) umozliwia dotgczenie
terminala GPS.

Rys. 1

Rys. 2
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3.3 Przewod taczeniowy do akumulatora

Wymagane napiecie akumulatora wynosi 12 V i musi
by¢ pobierane bezposrednio z akumulatora.

Utozy¢é i zamocowaé od kabiny ciggnika do
akumulatora ciggnika przewdd faczacy z

akumulatorem. Przewdéd ten nie moze sie L]

zatamywac na ostrych krawedziach.

Przewdd taczacy z akumulatorem skréci¢ do

koniecznej dtugosci

Zdja¢ z konhca przewodu ptaszcz (Rys. 3) na T
dtugosci ok. 250 do 300 mm 250-300 ..i

Odizolowa¢ oddzielnie koncéwki przewodu

Rys. 3) nadt 5 mm..
(Rys. 3) Rys. 3

Zyte niebieskg (masa) wilozy¢ w luzne ucho
taczace (Rys. 4/1).

Zacisng¢ szczypcami

Zyte brgzowg (+ 12 Volt) wprowadzic w wolny
koniec zigcza wtykowego (Rys. 4/2).

Zacisng¢ szczypcami

Ztgcze wtykowe (Rys. 4/2) wtozy¢ w zrédto ciepta
(zapalniczka lub strumien gorgcego powietrza
lutownicy) tak, az wydostanie sie klej

Przytagczy¢ przewody do akumulatora ciggnika:
- Brazowg zyte przewodu do +.
- Niebieskg zyte przewodu do -.

Rys. 4

do ciagnika z kilkoma akumulatorami
nalezy w instrukcji obstugi ciagnika lub
u producenta ciggnika sprawdzi¢, do
ktérego a akumulatorow nalezy
przytaczy¢ komputer!

w Przed przylaczeniem AMATRON*
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10 Opis produktu

4. Opis produktu

Z AMATRON'" mozna wielkopowierzchniowym
rozsiewaczcem AMAZONE ZA-M i ZG-B
komfortowo sterowac, obstugiwac go i nadzorowac.

AMATRON"""' wspotpracuje z nastepujgcymi
rozsiewaczami AMAZONE:

Rozsiewacz ZA-M:
- ZA-M Tronic z napedem WOM.

- ZA-M Comfort z hydraulicznym blokiem do
sterowania zasuwg hydrauliczng i Limiterem.

- ZA-M Hydro z hydraulicznym napedem tarcz
wysiewajgcych (wysiew graniczny i czeScig
szerokosSci prze redukcje obrotéw tarcz i ilosci
wysiewu).

- ZA-M profiS z technikg wazenia (kalibracja
nawozu podczas wysiewu).

Wielkopowierzchniowy rozsiewacz ZG-B:

- ZG-B drive z elektrohydraulicznie regulowang
taSmag transportowa.

- ZG-B preciS z mechanizmem wysiewajacym ZA-
M.

AMATRON" reguluje ilo$¢ wysiewu w zaleznosci
od predkosci jazdy. Nacisniecie przycisku umozliwia
to zaleznie od wyposazenia

- Zmiana ilosci wysiewu w poprzednio
wprowadzonych krokach (np. +/- 10%).

- Kalibracje nawozu podczas jazdy (tylko
rozsiewacze z waga).

- Komfortowy wysiew graniczny.

- Komfortowy zasiew klinéw (tylko ZA-M Hydro).
- Komfortowa obstuga plandek (ZG-B).

- Proste oproznianie w miejscu

Przed rozpoczeciem pracy podac w czterech
submenu menu gtéwnego niezbedne dane(Rys. 5)

Auftrag
e W menu zlecen zaktada sige zlecenia i

zapisuje dane dla do 20 wykonanych zlecenh.

e W menu Kkalibracji [ %! | mozna okresli¢
wiasciwosci nawozu.

Aby sprostaé specjalnym potrzebom przy
wysiewie Srodkéw przeciw $limakom, mamy
g3
menu kalibracji §limaka |=*-

Haschinentyp:

Auftrags-Hr. :

Sol lmenge:

Cal.- Faktor:
Arbei tsbreite:

varg. Geschu. :

ZA-H Tronic

Auftrag
ka/ha g
Cal.
Maschi .
km/h
Hilfe Setup

Rys. 5
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Przy wysiewie $limakiem ziarnowym
A nalezy jecha¢ ciagnikiem ze stalg

predkos$cia, (jaka podano w

AMATRON)!
_ o _ o |BR- 8.5 km/h ==
e Specyficzne ustawienia wysiewu wprowadza sie D kg 2354 m +E
Fldche: 23.B5ha @
Maschi .
w menu danych maszyny . {3 548 Ur/min =— =
2 | ZA-H Comfort profiS | |22
- 250 am 250 vam
e Menu Setup /Setw|  zawiera  ustawienia _9 5 _5 > @
podstawowe, ktére przewaznie przeznaczone sg ipgx ks i
. 25
dla serwisu. 2359 kg
ISR AT AR e =
@é 7
e Z menu ruchome stanowisko kontrolne
mozna sprawdzi¢ poprzeczny rozdziat wysiewu el
nawozu Auftrag: 2 I —

e Podczas pracy Menu robocze (Rys. 6) pokazuje
wszystkie niezbedne dane dotyczace wysiewu.
Stad obstuguje sie rozsiewacz podczas pracy.

Rys. 6

o Niniejsza instrukcja jest aktualna dla stanu
oprogramowania:

- Maszyna: MHX- wersja.: 2.14
- Terminal: IOP- wersja.:. 3.3.2
BIN- wersja.:  3.14

DB 564.8 (PL) 03.06
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4.1 Opis przyciskow

Funkcje, ktore uwidocznione sg po prawej krawedzi
ekranu (pole kwadratowe Rys. 7/1 lub podzielone -
przekatng pole kwadratowe Rys. 7/2) sterowane sg ity

oo AANESTTR =

przez oba rzedy przyciskéw po prawej stronie ekran. : o - N_ 19’9,,, 1
Gdy pola podzielone s3 przekatna; F" sk B e 9

to lewy przycisk przyporzadkowany jest do pola " gt et ) /lr_ Q’@’

gérnego lewego (Rys. 8/1). s /;555‘4\‘* Vo [ O O

a prawy przycisk przyporzgdkowany jest do pola _ — |

dolnego prawego (Rys. 8/2). i O O

| Auftrag: 2

Gdy pojawia sie na ekranie kwadratowe, nie -'
podzielone pole, to przyporzadkowany do niego jest | @ e
prawy przycisk (Rys. 8/3). °

Wiaczenie / wytgczenie

@ AMATRON" podczas jazdy po
drogach zawsze musi by¢ wytaczony.) Rys. 7

Powrdét do poprzedniego menu

®

Przetaczanie miedzy menu gtéwnym i

=]
menu roboczym AMATRENY -3
. i B0 8.5 knrh * | O
Przerywanie wprowadzania o Zsing 2354 n AN
' 1 fe] 548 UWmin j‘l
Do menu roboczego I T T . @

(przytrzymaé przycisk minimum 1 sek.) B R e k!\??f o

ECENS , 7z 2
\:.;/2354 Be k:E Liniter O

Przeglgdanie pozostatego menu i i
(mozliwe tylko wtedy, gdy na ekranie o
pojawi sie symbol (Rys. 9/1) O

Auftrag: 2

Menu pomocy — mozliwe tylko z menu . e

gtéwnego (Rys. 17). (%

@ - Kursor na ekranie w prawo
. Rys. 8
@ - Kursor na ekranie w lewo
o , I
- Przejecie z wybranych cyfr lub liter e AMETRON * /2\ el
@ - Potwierdzenie alarméw krytycznych LR B 5’;/ O
Y o sl 4 Lh'
- 100%-ilos¢ w menu roboczym In L L — =/ O O
- Kursor na ekranie do géry m-kf?'{‘x iz e P
AR s =@ O
- Zwiekszenie ilosci wysiewu o jeden krok e | e
podczas pracy (np.:+10%) (Ustawienie R O O
wielkosci kroku patrz rozdziat Kap.5.2.1) Auftras: 4 [ orv0z ,/l/-s—

Kursor na ekranie w dot

1
Zmniejszenie ilosci wysiewu o jeden @

krok podczas pracy (np.:-10%)
(Ustawienie wielkosci kroku patrz

8

rozdziat Kap.5.2.1). Rys. 9

DB 564.8 (PL) 03.06
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411 Przycisk Shift

Aktywny w menu roboczym i w menu zlecen!

Jesli na tylnej stronie terminalu nacisniety zostanie

przycisk Shift l to pojawig sie (Rys. 10/1), W
menu zlecen / Praca dalsze pola funkcyjne i
odpowiednio zmienig sie pola funkcji (Rys. 11) oraz
przyporzagdkowanie przyciskow funkcyjnych
(Rys. 9/3).

1
Rys. 10
shift

B 8.5 km/h E/
¥ 1Y P
o] 5408 U/min S e
| ZA-N Comfort profis | =2 S/

zsgksfha 250k3:’ha Il. %

1087 ka 100 % L B

2354~ s Lindter

. T
x
ks

Auftrag: 2 -
Rys. 11

DB 564.8 (PL) 03.06
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4.2

Hierarchia des AMATRON?'

Menu gtéwne 4— —)p  Menu robocze

Auftrag *

1@

Menu zlecen

Woprowadzi¢ nazwe
Woprowadzi¢ notatke
Zlecenie start/kontynuacja
Kasowanie zlecenia
Podanie ilosci wysiewu

Kasowanie danych
dziennych

| 4

Menu kalibracji nawozu (w miejscu)

Poda¢ szerokos¢ roboczg
Podac¢ ilos¢ na hektar
Ustawi¢ przewid. predkos¢ jazdy

Recznie podac wspoétczynnik
kalibracji

Wykonac kalibracje nawozu.

Ustawi€ slimak ziarnowy.

Maschi . I

1@

*

Menu danych maszyny

Czujnik stanu napetnienia
Uzupetnianie nawozu

Granica alarmu dla nawozu
Czyszczenie zbiornika

Ustaw. przycisku ilosci
Kalibracja impulséw na 100 m

Zmiana czujnika liczby
obrotow WOM

Redukcja ilosci przy wysiewie
granicznym

Licznik odcinka nawroty
Slimak ziarnowy wtgcz/wyt.
Tarowanie rozsiewacza
Wiacz/wyt. kalibracje online
Zadana liczba obrotow tarcz

Liczba obrotow tarcz, wysiew
graniczny lewa./prawa.

Kalibracja Trail-Tron

Menu mobilnego
stanowiska

badawczego

P
| ®

Menu Service Setup (tylko dla
personelu serwisu)

o \Wprowadz diagnoze
o Wyswietl diagnoze

o Wprowadz symulowang
predkosc¢ jazdy

o Wybor - dane bazowe

- Wybor typu maszyny

- Czy jest komora wagowa?

- Kalibracja komory wago-
wej

- Podst. ustawienie
lewej/prawej zasuwy

- Jest Limiter?

- Wspotczynnik regulaciji

- Czy jest czujnik stanu
napetnienia?

- Wskazania predkosci
tasmy

- Jest Trail-Tron?,
wspofczynnik odchylenia,
regulacji, RESET

e Setup: Ustawienia ekranu

DB 564.8 (PL) 03.06
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Wprowadzanie do AMATRON?

Dla obstugi AMATRON" w instrukcji
tej pojawia¢ sie beda pola funkcyjne;

aby pokazaé, ze do obstugi
pokazywanego pola nalezy uzy¢
nalezacego doi niego przycisku.
/4

Przykiad, Pole funkcyjne /=2
Opis:

//
//@ Redukcja wysiewu o krok po stronie
prawe;.
Czynno$¢:

Aby zmniejszy¢ ilo§¢ wysiewu po stronie

prawej operator uruchamia przycisk (Rys.

12/2) przyporzadkowany do pola
s

L
funkeyjnego /=2 (Rys. 12/1),.

4.31 Wprowadzanie tekstu i cyfr

Jesliw AMATRON" konieczne jest wprowadzenie
tekstu lub cyfr, pojawia sie menu wprowadzania (Rys.
13).

W dolnej czesci ekranu pojawia sie pole wyboru
(Rys. 13/1) z literami, cyframi i strzatkami z linii (Rys.
13/2) wprowadzania, przedstawiajgcymi (tekst lub

cyfry).

N GO~ N——

polu wyboru (Rys. 13/3).

@ Akceptacja wyboru (Rys. 13/3).

CE

Kasowanie wprowadzonej linii

A{->a

Zmiana WIELKIE / mate litery

v Potwierdzenie
przyciskiem.

zapisanej linijki  tym

Strzatki «——» w polu wyboru (Rys. 13/4) umozliwiajg
poruszanie sie w linii tekstu.

Strzatka <+ w polu wyboru (Rys.
ostatnie wprowadzenie..

13/4) kasuje

./ 1588
== |

S}

ARMATRORN *

B~ 12.8 kneh
2wy 3858 n H ?

Fliche: 0.B0ha /
o] 548 Usmin =
| ZR-N Tronic profis ] ? v
S 200iats . 2081w | A
\ wen gt 102 = -

Auftrag: 1

]
=

Rys. 12
il::_}{_-—ﬁ

B ERATTRORN O O

L — ' X 4

e
LI T 00
g, — 00
Sl

Rys. 13
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4.3.2 Wybor opcji

Strzatka wyboru (Rys. 14/1) z i

pozycjonowaniem. 'lr-'ﬂf-' :
Py ARIATTROR *
@ Akceptacja wyboru (Rys. 14/2). Hoschinent e ausushlcn und O O

Gbernshmen

e, | OO

— ZA-H Confort

y ZA=H Hydro |
| 26-B Precis

| Z6-B Vario

| ZE6-B Drive

1 00
@,

Rys. 14

4.3.3 Funkcja Toggle

Wiaczanie / wytgczanie funkcji: np. Wiacz / wytgcez
komore wagowa;

Nacisng¢ przycisk funkcyjny (Rys. 15/2) [ - ANMATTRON
[Funkcja wiaczona (Rys. 15/1). [

=1

| | Naschinentup: ZA-N Confort L+n O O
Nacisng¢ przycisk funkcyjny ponownie E | BD
[Funkcja wylaczona. Uepmiie Ein_ g (7 O G“xaz

52
ui ibri [x=]
iegezelle kalibrisren

Cal

| o OO
|
@

Rys. 15

DB 564.8 (PL) 03.06



AAAAA

Uruchomienie

17

5. Uruchomienie

51 Ekran startowy

Po wigczeniu AMATRON" przy dotgczonym
komputerze poktadowym, na terminalu pojawi sie
menu startowe (Rys. 16) i pokazana bedzie wersja
oprogramowania —Nr...

Po ok. 2 sek. AMATRON" automatycznie
przejdzie do menu gtéwnego.

Jesli po wigczeniu AMATRON' tadowane bedg dane
z komputera poktadowego maszyny np. przy

Zainstalowaniu nowego komputera poktadowego
Uzyciu nowego terminala AMATRON*

Po RESECIE terminalu AMATRON"*

Ekran startowy wygladat bedzie tak.

5.2 Menu gtéwne

FAuftrag

. Menu zlecen: Wprowadzanie danych dla
Zlecenia. Przed rozpoczeciem siewu uruchomié
Zlecenie (patrz rozdziat. 5.2.2).

s
e | B! | Kalibracja menu Nawo6z: Zawsze, przed
rozpoczeciem pracy wprowadzi¢ wspotczynnik
kalibracji dla danego nawozu (Rozdz. 5.2.3).

Wspotczynnik kalibracji nawozu wprowadzi¢ od
nowa, gdy wystapig réznice miedzy rzeczywists i
teoretyczng iloscig wysiewu.

Przy ZA-M profiS mozna

- wspotczynnik  ten ustali¢ podczas jazdy
kalibracyjnej (Rozdz. 5.2.1.1).

- podczas kalibracji online wartos¢ kalibracyjna
moze by¢ wyliczana stale, w czasie wysiewu
(Rozdz. 5.2.4.3).

R

e [Fir2t- | Menu kalibracji $limaka: Zastepuje menu
kalibracji podczas wysiewu $rodkdw przeciw
Slimakom (Kap. 5.2.3.6).

Maschi .

. Menu danych maszyny: Wprowadzanie
specyficznych danych maszyny Ilub danych
indywidualnych (patrz rozdziat 5.2.1).

e
7
e etwe| Menu Setup: Wprowadzanie i odczytywanie
danych dla serwisu przy konserwacji Ilub
usterkach (patrz rozdziat 5.2.5).

Setup
i
MERZIOH
Version
BIN-Version: 3.14
I0P-Version: 3.3.2
AWU-Gaste/AG-429
Rys. 16
Haschinentyp: ZA-H Tronic Auftrag
Auftrags-HNr. : 1
Sol lmenge: 208 kg ha g
Cal.
Cal .- Faktor: 1.868
Arbei tsbreite: 128.8 m Maschi .
vorg. Beschuw. : 16 kmsh
Hilfe Setup
Rys. 17
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&
E

Menu ruchome stanowisko kontrolne:
Sprawdza poprzeczny rozdziat nawozu 16
naczyniami kontrolnymi. (Patrz: Instrukcja obstugi

ruchomego stanowiska kontrolnego).

5.21 Wprowadzanie danych maszyny

Strona 1 ‘ @ | w menu danych maszyny

(Rys. 18):

- ¥2 | Wprowadzi¢ ilos¢ zatadowanego nawozu w
kg (nie dla ZA-M profiS).

M —
A

- k2 | Uzupetni¢ ilos¢ nawozu (p. Rozdz. 6.6).

Alarm
1

N A
- ks Poda¢ granice alarmowg dla resztki
nawozu w kg.

- ZA-M: Otworzy¢ / zamkng¢ zasuwy dozujgce (dla
oproznienia skrzyni nawozowej):
=

“ Zasuwa dozujgca lewa

|
e
-/ %’ Zasuwa dozujaca prawa

- Uwaga: Zasuwe hydrauliczng otwierac
hydraulicznie!

- ZG-B drive: (Rys. 19) Wigczy¢ tasme
transportowg (do oproznienia skrzyni nawozowej).

- L®' | Wiacz/wytgcz tasme transportowa,

Wigcz: Podwdjna zasuwa otwiera sie
automatycznie.

- Wylgczz Podwédjna zasuwa pozostaje ze
wzgledoéw bezpieczenstwa otwarta.

Dingerfillstand: 1568 kg

Streuer befillen

Alarmgrenze: 2008 kg

Imp.Schieber: links 321 Imp.
rechts 322 Imp.

kg

Rara

kg

Alarmn

@ a1./64

Rys. 18
Dingerful lstand: Bkg Iﬁl
kg
i
ka
Hlatm
Alarmgrenze: Bkg Eiiz%
kg
e : o=
Bandgeschuindigkeit: Bemds
@awm B8-1
Rys. 19
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Strona

Z2G-B precis:
O
- Oproéznianie zbiornika (Rys. 20).
— 7 |
¥,/ i
4 @ . : : .
7/ &¥|Otwieranie / zamykanie lewej /

prawej zasuwy dozujgcej.

FeiFar
‘iij’/ ,//
// //\[_\_ H
. Zasuwa  hydrauliczna

lewa/prawa

otworzy¢ il h-,
- zamkng¢ el e

G O

B/1

wigcz/wyt. taSme transportowa.

2 wybra¢é w menu danych

maszyny (Rys. 21).

Henge
in ¥

Poda¢ krok ilosci (Procentowa zmiana

ilosci nawozu podczas wysiewu) przyciskami
&> B

§0

%8 Poda¢ Impulsy na 100m (Kalibracja

czujnika drogi, Rozdz. 5.2.1.1).

Foles

Poda¢ liczbe obrotow WOM (Rozdz.

52.1.2)

E ZA-M Hydro, ZA-M/ZG-B z Limiterem:
Zadana redukcja ilosci w % przy wysiewie
granicznym (Przy wysiewie granicznym z potowg
szerokosci roboczej warto$é standardowa to 10%,
Wysiew na krawedziach, bez redukgji ilosci).

Strona 3 ‘@ wybra¢é w menu danych

maszyny (Rys. 22).

Lipn
Y= '| Wiacz/wylacz  licznik  odcinka:  Dla
wyszukania $ciezek pokazany bedzie odcinek
przejechany na uwrociach. Licznik odcinka wigcza
sie po zamknieciu zasuwy hydraulicznej z

zaznaczeniem odcinka.

il

Wiacz/wylacz wysiew srodkéw  przeciw
Slimakom. Wtgczanie przyciskiem  kalibracji
“Kalibracja $limaka “(Rozdz. 5.2.4.6).

]

Behdlter leeren: 1i. g}mp.
re. mp. ;
Re.;
o=
PUM-Signal Bandboden: 100 % OO
8-1
Rys. 20
Hengenschritt: 183 ?ﬁ"%e
il
gt
Impulse pro 188m: 13260688 v
IrFS188
Zapfuwellensoll by ~
drehzahl : 540U/min| T 7
Mengenreduzierung beim
Grenzstreuven: 153

@' B2 A3

Rys. 21

S5t reckenzdhler: Aus
Schneckenkorn: Aus
Streuver tarieren W

onl i ne=lUaage: Ein

8 kg

@l B3 Bt

Online
Cal.

Rys. 22
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c Niebezpieczefistwo zranienia w obrgbie

zasuwy dozujacej przez automatyczne
zamykanie zasuwy dozujacej przy
wiaczaniu »Wysiewu $limakiem
ziarnowym”.

@ kg : ,
- Tarowanie  rozsiewacza. Np. Po
zamontowaniu wyposazenia specjalnego (Rozdz.

5.2.5.1)
- Catkowicie oprézni¢ rozsiewacz, odczekaé, az

E zgasnie symbol.

R
8 kg/

- Lrera |—9 potwierdzic.

Online
Cal.

- Waga online (kalibracja nawozu online)
wigcz/wytgcz. (patrz rozdz. 5.2.4.3).

Strona 4 ‘@ Wybraé w menu danych

maszyny (Rys. 23). EE:?I ORI 720U min @

(5 ) | =

- #?| ZA-M Hydro: Wprowadzi¢ zadang liczbe Drehzahl bei . . E
tarcz (Wartos¢ wzigé z tabeli wysiewu, Standard |Brenzstreuven: links  388U/min | ;7 ke
720 1/mm_) rechts 38BUAmin @m
| i /p/ = H H f‘- -\-\1

- | ZA-M Hydro: Wprowadzi¢ liczbe obrotow |Trail Tron kalibrieren
tarczy dla lewej tarczy, przy wysiewie granicznym

(Wartos¢ wzig¢ z Tabeli wysiewu),

A

EE.
old za-m Hydro: Wprowadzi¢ liczbg obrotow @l 848

tarczy dla prawej tarczy, przy wysiewie Rvs. 23
granicznym (Wartos¢ wzig¢ z Tabeli wysiewu), ys-

-

23 S

ZG-B: Kalibracja dyszla Trail-Tron (patrz
Rozdz. 5.2.1.2).

DB 564.8 (PL) 03.06
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5.2.1.1 Kalibracja czujnika drogi

Dla ustalenia rzeczywistej predkosci jazdy
AMATRON" potrzebuje wartosci kalibracyjne;
Imp/100m.

1V

Wartos¢ kalibrazowa "Imp./100m" nie
moze by¢é mniejsza, niz "250", gdyz
inaczej, AMATRON® nie bedzie
pracowat prawidtowo

Maschi .
Menu danych maszyny , strona 2

Dla

podania wartosci impulséw/100m przewidziane

sg 3 mozliwosci:

man.
Eingabe

wartos¢ jest juz znana zostanie recznie

wprowadzona do AMATRON".

e warto8¢ nie jest znana i zostanie ustalona po
przejechaniu odcinka pomiarowego 100 m.

1V

Na polu wymierzy¢ odcinek o dlugosci
doktadnie 100 m. Oznakowa¢ punkt
poczatkowy i koncowy tego odcinka (Rys. 25).

Start

Uruchomi¢ kalibracje,

Przejechaé¢ odcinek pomiarowy dokfadnie od
punktu poczatkowego do punktu koncowego
(Przy ruszaniu licznik przeskakuje na 0). Na
ekranie pokazywana bedzie liczba biegngcych
impulsow.

Po 100 m zatrzyma¢ sie. Na ekranie
pokazywana bedzie teraz ustalona liczba

impulsow.
@ Akceptacja ustalone;j liczby

impulséw/100m.

Odrzucenie impulséw/100m.

Jesli jazda po polu odbywa sie z
napedem na wszystkie kota to przy
kalibracji naped ten rowniez musi by¢
wilaczony.

LFe1ZFEr
L]

Warto$¢ Imp/100m daje sie zapamietac dla

3 ciggnikow:

- , Wybrac’: ciggnik —»

Bulilereer
Srdemn

Woprowadzi¢ / zmieni¢ nazwe.

cue Ime.

Whprowadzi¢ wartos¢ Imp/100m dla
wybranego ciggnika.

man.
Ei ngabe
Wert fir Impulses188m =ingeben
oder automatisch kalibrieren
Start
aktuell: 12608 Imp~188m -
o]
Sreicher

Rys. 24

——— WﬁAWTAW\ ﬂ
@ i %’—L, N = ==
®)=C

Rys. 25

Schlerrer
ander n

Bitte Schlepper uwihlen:

—3*5chlepperl : 130088 Imp/188m ./
Schlepperz : 5488Imp/108m reue IFF.
Schlepperld : 258 Imp/100m

Rys. 26
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ciagnik, to odpowiednia warto$¢
Imp/100m i liczba obrotéow WOM zostana
przejete automatycznie.

w Gdy wybranie zostanie zapamiegtany juz

DB 564.8 (PL) 03.06
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5.2.1.2 Wprowadzanie zadanej liczby obrotow WOM

Maschi . b
Menu danych maszyny , strona 2 [l o2ve ﬁ:gﬁ:iﬂ?"snu 548 U/min o)
— U/min
o]
- | *min | Poda¢ zgdang liczbe obrotow WOM. Np: o)
. 5?0/7201/min: Obroty standardowe. -::Tliléiﬁms::hﬁ:;f- 2Inpulse | 1.4
- O0'/wn . Brak czujnika liczby obrotéw WOM. B
Nadzér liczby obr. WOM niepozg- Sjiicher
dany. ﬁ ﬁ
I?” A 5 Sereicher
- Y- | Poda¢ impulsy na obrét WOM (Imp/U.) ( 3
Pytania kierowac¢ do sprzedawcy). Alarmgrenze: + 10% Al
- 50% o
o) Alarm
- Zapis dla 3 ciggnikéw z nalezgcymi do nich
liczbami obrotow WOM U/min. Rys. 27
, Wybrac ciggnik —». S opper
Eulilerrer andern
A Podaé / zmieni¢ nazwe. Bitte Schlepper wihlen:
—3*5chlepperl : 548U min
L gc:} Epperg : szg H;ITII hn U
- ™ | Poda¢ liczbe obrotéw WOM. S AR e
- Zapis dla 3 ciggnikow z nalezgcymi do nich
wartosciami impulséw na obrét WOM Imp/U.
<& wybrat ciagnik —»-
- 77| Podag / zmieni¢ nazwe Rys. 28
- Podac liczbe impulsow / obrét WOM SEILSERET:
Bitte Schlepper wdhlen:
’ﬁ oo . s —*Schlepperl : 2 Imp./Undr.
- Podac¢ goérng granice alarmu w %. (Wartos¢ 5=h1EEEEFE : E ImE./LIm:Ir. *’neue Ire.
standardowa 10%) Schlepper3 : 18 Imp./Undr.
- Podac¢ dolng granice alarmu w %. (Warto$¢
standardowa 10%)
Gdy wybranie zostanie zapamietany juz
w ciggnik, to odpowiednia warto$¢
Imp/100m i zgdana liczba obrotéw WOM
zostang przejete automatycznie.

Rys. 29
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5.2.1.3 Kalibracja dyszla Trail-Tron

Maschi .
Menu danych maszyny , strona 2 [l o2ve

Ciggnik z ZG-B pokona¢ prosto krotki odcinek i

przyciskami I , ustawié tak, aby ciggnik

i ZG-B poruszaty si¢ jednym Sladem.

Ean-ia

T

Ustali¢ pozycje srodkowa.

Ciggnik skreci¢ maksymalnie w prawo i

przyciskiem wsungc¢ sitownik Trail-Tron.
i
Potwierdzi¢ prawg pozycje krancowa.

Ciggnik skreci¢ maksymalnie w lewo i przyciskiem

)

wysung¢ sitownik Trail-Tron.

Potwierdzi¢ lewg pozycje krancowa.

Deichselanschldage kalibrieren

.Hittelstellung anfahren
.Hittelstellung festlegen
. Rechtsanschlag anfahren
.Rechtsanschlag festlegen
.Linksansechlag anfahren

.Linksanschlag festlegen

[ R E A S

aktuelle Rohuert
des Trail Trons: 885

Rys. 30
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5.2.2 Zaktadanie zlecenia

Gdy otwarte zostanie menu zlecenia, pojawi sie
ostatnio otwierane zlecenie.

Moze by¢ zapisanych maksymalnie 20 zlecen.

do zatozenia nowego zlecenia nalezy wybrac

numer zlecenia (Rys. 31/1).

:3 Kasowanie danych wybranego zlecenia

Haie s
e

- | Wprowadzi¢ nazwe

|
7
e

- /wu=z|\Wprowadzié notatke

ksita

- Woprowadzi¢ ilo$¢ wysiewu

sta’izg
- j Uruchomi¢ zlecenie, aby biezgce dane
przyporzadkowac do tego zlecenia.

Tages-
daten
loschen

- Kasowanie danych dziennych

- zasiana powierzchnia (ha/dzien)
- wysiana ilo$¢ ziarna (ilos¢/dzien)
- czas pracy (godzin/dzien)

@ Juz zapisane zlecenie mozna ponownie

wywotaé i uruchomié '

Wocisniety przycisk Shift I (Rys. 32):

Auflras
nor

- Przegladanie zlecen do przodu.

Furlras
zur Gk

- Przeglgdanie zlecen do tytu.

Auftrags-Nr. : 2 gestartet Hric
Mames: cordee st s e e e
HoakiEs::  pocaese i sm e diei st
%ol lnenge: 208 kg ha ka/ha
fertige Fldche: a.886 ha
Stunden: 8.8 h Futiras
Durchschni tt 8.80 hash FARSe
ausgeb. Henge: a kg
hasTag: g.00ha 4 et e
Menge/Tag: 2 kg
StundensTag: 8.8 h Thses—
daten
/Iﬁl 1d=chen
2728
Rys. 31

Auftrags-Nr.:

2 gestartet

Auftras

Hame's: | cosaeeesaaaarearaaaaas e
HetiEs:  cocoeescenanmn
Sollmenge: 200 kg/ha @ﬂ&ﬁf
fertige Flidche: 8.88ha
Stunden: 8.8 h
Durchschnitt 8.08hah
ausgeb. Menge: a kg
ha/Tag: 8.88ha
Henge/Tag: a kg
S5tunden/Tag: 8.8 h

@ 2420
Rys. 32
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5.2.3 Zlecenie zewnetrzne

Poprzez komputer PDA mozna do AMATRON"
przekazac¢ a nastepnie uruchomic¢ zlecenie
zewnetrzne.

Zlecenie takie zawsze otrzyma numer 21.
Przekaz danych odbywa sie przez port seryjny.

exte-nen
ufir as
beenden

. konczenie zlecenia zewnetrznego.

1/ha

o wprowadzanie ilosci zgdane]

5.24 Kalibracja nawozu

Wspotczynnik kalibracji nawozu ustala stosunki
regulacyjne AMATRON" | jest zalezny

o Od wiasciwosci przeptywowych danego nawozu.

o Od wprowadzonej ilosci wysiewu.

o Od wprowadzonej szerokosci roboczej.
Wiasciwosci przeptywowe nawozu sg zalezne

e (Od skiadowania nawozu, czasu sktadowania i
czynnikéw klimatycznych.

e Od warunkoéw pracy

Wartos¢ kalibracyjna ustalana jest w zaleznosci od
rozsiewacza i jego wyposazenia.

Postepowanie kalibracyjne dla przyporzgdkowanych
w tabeli 1 rozsiewaczy opisane bedzie w
wymienionych tam rozdziatach.

Stunden:

Sollmenge:

Auftrags-Hr. :

fertige ha:

ausgeb. Henge:

258

20051

1/ha
8. 80 ha
8.8 h

5] Li.

externen
Auftr as
beenden

1/ha

Rys. 33

ZA-M
ZA-M Hydro

ZA-M profiS
ZA-M Hydro
profiS

ZG-B preciS

ZG-B preciS
z technikg
wazenia

ZG-B drive

ZG-B drive z
technikg
wazenia

Rozdz.
5241

Rozdz.
5241

Kalibracja w miejscu

Rozdz.
5241

Rozdz.
5241

Rozdz.
5244

Rozdz.
5244

Rozdz.
5241

Automatycznie podczas
jazdy kalibracyjne;j

Rozdz.
5242

Rozdz.
5245

Rozdz.
5243

Kalibracja online

/
/

Rozdz.
5246

Rozdz.
5246

Kalibracja
Slimaka

VAN
A

/
/

/
/

Tabela 1

DB 564.8 (PL) 03.06




Uruchomienie

27

Wiasciwosci przeplywowe nawozu moga
zmieni¢ sie juz przy jego krotkim czasie
skltadowania.

Dlatego przed kazda praca nalezy na
nowo ustali¢c wspotczynnik kalibracji
wysiewanego nawozu.

Wspotczynnik kalibracji nawozu zawsze
ustala¢é od nowa, gdy wystepuja
odchylenia migedzy teoretyczng a
rzeczywista iloscia wysiewu.

Przy ustalaniu wspoétczynnika kalibracji
nawozu nie wolno przekraczaé
wprowadzanych do AMATRON'"'
ilosci wysiewu powyzej "max.
wprowadzanych ilosci wysiewu"
podanych w tabeli 2 (Wartosci dla
wspotczynnika

kalibracji 1).
Szerokos¢é o, max. wprowadzana .
robocza |Iosc’ wysiewu [kg/_ha] przy ustalaniu
[m] wspotczynnika k’al_|braCJ| nawozu dla
predkosci roboczej
6 km/h 8 km/h 10 km/h
10 3000 2400 1800
12 2500 2000 1500
15 2000 1600 1200
16 1900 1520 1140
18 1688 1350 1013
20 1525 1220 915
21 1450 1160 870
24 1263 1010 758
27 1125 900 675
28 1088 870 653
30 1013 810 608
32 950 760 570
36 850 680 510
Tabela 2
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5.24.1

- Napethi¢ skrzynie wystarczajgco duzg iloScig
nawozu.
- Zdjac lewa tarcze wysiewajaca.

- Pod otwér wylotowy podstawi¢  pojemnik
(Przestrzegac¢ Instrukcji obstugi ZA-M i ZG-B!).

s
g
& Sprawdzi¢ / podac szerokos¢ roboczg,
d
£
J
- **| Sprawdzi¢ / podaé ilos¢ wysiewu.

- [ Sprawdzi¢ / poda¢ przewidywang predkosé

- Do doktadnego ustalenia wspoétczynnika

kalibracji poda¢ wartos¢ wspétczynnika kalibracji
np.: 1.00.

e Do podawania wspoétczynnika kalibracji mozna
- Pobra¢ wspétczynnik kalibracji (wspoétczynnik

ilosci) z tabeli wysiewu.
- Wykorzysta¢ warto$ci z doswiadczenia.

1V

Realistyczne wspotczynniki
(0.7-1.4):

ok. 0.7 dla mocznika

ok. 1.0 dla saletry wapniowo-amonowej
ok. 1.4 dla innych ciezkich nawozéw PK

B/1

kalibraciji

- Z2G-B preciS: (Rys. 35)

- Wigczy¢é tasme i napetni¢ Sluze nawozu.
Tasma zatrzyma sie automatycznie, gdy $luza
zostanie napetniona (nie wigcza¢ WOM).

- ZA-M Tronic: Liczbe obrotbw WOM ustawi¢
wedtug tabeli wysiewu.

|
Usmin

- ZA-M Hydro: Wigczy¢ tarcze wysiewajgce.

- Otworzy¢ lewg zasuwe hydrauliczng

- ZA-M Tronic: Uruchomic¢ zespét sterujacy w
ciggniku.

]

- ZA-M Hydro/Comfort, ZG-B preciS:

- Gdy pojemnik bedzie peten, zamkngé¢ zasuwe
hydrauliczna.

- ZA-M Tronic: Uruchomi¢ zesp6t sterujacy w
ciggniku.

]

- ZA-M Hydro/Comfort, ZG-B preciS:

Nawoz - ustalanie wspotczynnika kalibracji w miejscu

=Schei bennenndrehzahl einstellen i
=1linken Hyd.Schieber &ffnen
~warten bis Auffangbehidlter wvoll Harha
~aufgefangene Menge in kg
eingeben . kit
ﬂ BUmin
2eit: s Ca
Fak.
Aktuell eingestellte
Arbeitsbreite: m giiiii]
Ausbr i ngmenge: B kg/ha
varg. Geschuw. : 8 km/h
Kalibrierungsfaktor: 8.0808
e 1
Us/min
Rys. 34
M
=Schei bennenndrehzahl einstellen
=1linken Hyd.Schieber &ffnen
~warten bis Auffangbehidlter wvoll R
~aufgefangene Menge in kg
eingeben . gl
ﬂ 548 U/ min
Zeit: 8s Ca
Fak.
Aktuell eingestellte
Arbei tsbreite: 20 m A
Ausbr i ngmenge: 258 kg/ha
varg.Beschu. : 8 km/h
Kalibrierungsfaktor: 1.88
(Rt
81

Rys. 35
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- Odfgczy¢ naped tarcz wysiewajgcych.
- ZA-M Tronic: Wytgczy¢ WOM.
- ZA-M Hydro: Tarcze wysiewajace wylgczajg
sie automatycznie.
Zwazy¢ zebrang ilo§¢ nawozu (uwzgledni¢ mase
pojemnika).

%

Uzywana waga musi wazy¢ doktadnie.
Niedoktadnosci moga wywotaé
odchylenia w  rzeczywistej ilosci
wysiewu hawozu.

- Poda¢ wartos¢ zwazonego nawozu w Kkg.

- Pokazany zostanie nowy wspofczynnik kalibracji i

potwierdza sie go przyciskiem

albo odrzuca

przyciskiem (Rys. 36).

=Schei bennenndrehzahl einstellen
1 rhberiirtt el scc

=1i

mWa neuver Cal.- Faktor: 11

-ay

el 1.87

Ak

Ar

Au a

YO mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit ESC

Ka abbrechen

kasha

knsh

Ca
Fak.

Rys. 36
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5.24.2 Nawéz -  ustalenie wspotczynnika
kalibracji z rozsiewaczem z waga

Automatyczna kalibracja nawozu nastepuje podczas
pracy, przy czym musi by¢ wysiane co najmniej
o 200 kg (dla ZA-M)

e 500 kg (dla ZG-B)

Przed automatyczng kalibracjg nawozu

- [ B! W menu kalibracji nawozu wykalibrowac:

r /
g
- [/ Sprawdzi¢ / podac szerokosc¢ robocza.
d
e
bl

- /%] Sprawdzi¢ / podac ilos¢ wysiewu.

- Sprawdzi¢ /
predkosc jazdy.

poda¢ przewidywang

- Do doktadnego ustalenia wspofczynnika
kalibracji poda¢ wartos¢ wspotczynnika
kalibracji np.: 1.00.

o Do podawania wspotczynnika kalibracji mozna

- Pobra¢ wspétczynnik kalibracji (wspoétczynnik
ilosci) z tabeli wysiewu.
- Wykorzysta¢ warto$ci z doswiadczenia

%

albo

Realistyczne wspoélczynniki
(0.7-1.4):

ok. 0.7 dla mocznika

ok. 1.0 dla saletry wapniowo-amonowej
ok. 1.4 dla innych ciezkich nawozéw PK

kalibracji

- wykonac kalibracje w miejscu (Rozdz. 5.2.4.1).
@ Na poczatku i na koncu kalibracji ciagnik
musi by¢ ustawiony poziomo.

Ustalenie wspoétczynnika kalibracji daje
sig uruchomi¢ i zakonczy¢ tylko w
spoczynkowej pozycji wagi.

&

&

Gdy na ekranie pojawia si¢ symbol E,
to rozsiewacz nie znajduje si¢ w pozycji
spoczynkowej.

- Wybra¢ menu pracy.

G
E /
e
- | Uruchomi¢ automatyczng kalibracje.

Rozpocza¢ zwykly wysiew i wysia¢ co najmniej
200 kg / 500 kg nawozu.

=Schei bennenndrehzahl einstellen i
=1linken Hyd.Schieber &ffnen
~warten bis Auffangbehidlter wvoll Harha
~aufgefangene Menge in kg
eingeben . kit
ﬂ BUmin
2eit: s Eak
3K .
Aktuell eingestellte
Arbeitsbreite: Bm A
Ausbr i ngmenge: B kg/ha
varg. Geschuw. : 8 km/h
Kalibrierungsfaktor: 8.0808
e 1
Us/min
Rys. 37
Bn- 8.5 kmsh 7
D—oky 2354 m i
Fldche: 23.65ha @
o 548 U/min =
 I—
| ZA-H Comfort profiS | [
Esgksfha Esmks;’ha @
168 3% kg 166 % 25 Lo N
2354 o [T
. T
ka
Aufirag: 2 =5
Rys. 38
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Wysiana ilo§¢ nawozu pokazana bedzie w menu
pracy (Rys. 38/1).

Gdy jest juz wysiane 200 kg / 500 kg nawozu,
zamknac hydrauliczng zasuwe i zatrzymac sie.

A
Vi
; Zakonczy¢ automatyczng kalibracje.
Pokazany bedzie nowy wspofczynnik kalibracji i

potwierdza sie go przyciskiem @ albo odrzuca

przyciskiem (Rys. 39).

@ Aby  zoptymalizowaé  wspéiczynnik
kalibracji mozna podczas pracy w kazdej
chwili wykona¢ jazde kalibracyjna.

B

y

8.8 km/h

e 321 nm
Flédche: 1 2%ha

neuer Cal.- Faktor:

1.87

mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit ESC
abbrechen

Auftrag: 3

Rys. 39
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5.2.4.3 Kalibracja nawozu — online (ciagta)

Tylko dla ZA-M profiS.

Maschi .
Menu danych maszyny strona 3 ‘@

Online
Cal.

- Tryb kalibracji online. Jesli podczas
wysiewu nawo6z powinien by¢ kalibrowany na
biezgco, to nalezy wigczyé kalibracje nawozu
online (Rys. 40/1).

o Wiaczony tryb kalibracji online:

- [ B! |Przed wysiewem w menu kalibracji nawozu:

-V Sprawdzi¢ / poda¢ szerokosé roboczg.
d

{4
e

- ™| Sprawdzi¢ / podac ilos¢ wysiewu.

knsh

- Sprawdzi¢ / poda¢ przewidywang
predkosc jazdy.

- Do doktadnego ustalenia wspofczynnika
kalibracji poda¢ wartos¢  wspotczynnika
kalibracji np.: 1.00.

o Do podawania wspotczynnika kalibracji mozna

- Pobra¢ wspétczynnik kalibracji (wspotczynnik
iloci) z tabeli wysiewu.

- Wykorzysta¢ wartosci z doswiadczenia.

Realistyczne wspotczynniki kalibracji
w (0.7-1.4):

ok. 0.7 dla mocznika
ok. 1.0 dla saletry wapniowo-amonowej
ok. 1.4 dla innych ciezkich nawozéw PK

- Aby rozpoczg¢ wysiew, to w menu pracy

~
v
uruchomié ;/ (Rys. 41) i wystartowaé

kalibracje online.

@ Kalibracja online daje sie wystartowaé
tylko w spoczynkowej pozycji wagi i
przy wiecej niz 200 kg nawozy w
zbiorniku.

5t reckenzidhler: Aus iiﬂﬂd
—
m
Schneckenkorn: Aus B
S5treuer tarieren W E%i Qiiiii;
8 kg
Onl i ne-Waage: Ein Online
Cal.
@BSHB‘#
Rys. 40
=Schei bennenndrehzahl einstellen i
=1linken Hyd.Schieber &ffnen
~warten bis Auffangbehidlter wvoll Harha
~aufgefangene Menge in kg
eingeben . kit
ﬂ BUmin
2eit: s Ca
Fak.
Aktuell eingestellte
Arbei tsbreite: Bm
Ausbr i ngmenge: B kg/ha
varg. Geschuw. : 8 km/h
Kalibrierungsfaktor: 8.0808
e 1
Us/min
Rys. 41
BLH - 8.5 km/h —
=g 2354 m k.

Fldche: 23.65ha
ﬂ 548 U/min

| ZA-H Tronic profi$ |
25 kasha 25 kasha

188 X kg 158 %

1’"13 N 2854 3
Aufirag: 1 r _J{i_
Rys. 42
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@ Gdy na ekranie pojawia sie¢ symbol E,
to rozsiewacz nie znajduje si¢ w pozycji
spoczynkowej

Wartos¢ kalibracyjna (Rys. 43/1) bedzie stale
przeliczana na nowo poprzez wazenie online i
teoretycznie wysiewang ilos¢. Konieczne ustawienie
zasuwy dokonywane bedzie online (ciggle).

Przy kalibracji online w menu roboczym pokazywane
bedzie:
Chwilowy wspofczynnik kalibracji  (Rys.
43/1).

llos¢ wysiana od ostatniej kalibracji online
(Rys. 43/2).

Praca w terenie pagérkowatym lub na
w nierownym podiozu:

Tu, podczas jazdy kalibracja online moze

i
byé¢ wylaczana | (wskaznik Rys. 43/2
gasnie). Wysiew dokonywany bedzie z

ostatnim ustalonym wspotczynnikiem

kalibraciji.

Podczas wysiewu kalibracja online
w wylaczy sie automatycznie, gdy ilo$¢

nawozu w zbiorniku bedzie mniejsza, niz

200 kg!

Po napelnieniu  zbiornika (iloScia
wieksza, niz 500kg) kalibracja online
ponownie zataczy sie automatycznie!

o Tryb kalibracji online wylaczony:

Kalibracja nawozu wg rozdziatu 5.2.4.1 lub 5.2.3.2

BIR— 8.5 km/h

=k 2354 m
Fldche: 23.65ha

5

ﬂ 548 U/min =
—
| ZA-H Tronic profi$ | |2
25 kasha 25 kasha @
180 3% kg 168 X C5)

1,03

25

2354 kg
_lr‘ /—-r———:;L_

1 2 k
Aufirag: 1 %
Rys. 43
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5.2.4.4 Kalibracja ZG-B drive w miejscu

%

A

Zdjgc¢ obie tarcze wysiewajgce.

Pod zeslizgi
pojemniki

rozsiewacza podstawi¢ duze

: Sprawdzic’: / podac¢ szerokosé robocza.

Lrares Sprawdzic’:/ podac ilos¢ wysiewu.

[ Sprawdzi¢ / podaé przewidywang

pridkosc jazdy.
Podaé¢ mase wysypanego nawozu (patrz

Tabela wysiewu).
@ potwierdzi¢ nowg pozycje zasuwy gtbwne;.

Po podaniu szerokos$ci roboczej,
Zzgdanej ilosci wysiewu, przewidywanej
predkosci jazdy i masy wysypanego
nawozu ustawi¢ zasuwe glowng w
zalecanej pozycji (Rys. 45) na ZG-B.

=

Vordes.

Dozowanie wstepne, az nawdz osiggnie
koniec tasmy transportowej. Podwojna zasuwa
otwiera sie automatycznie.

Niebezpieczeristwo  zranienia przez
automatycznie zamykajaca sie podwdjna
zasuwe przy zakofhczeniu dozowania
wstepnego.

=

Vordes.

Zakonczy¢ dozowanie wstepne.

Wystartowac¢ kalibracje:

B s

Otworzy¢ podwojng zasuwe.

Podczas kalibracji AMATRON" pokazuje czas
kalibracjiw [ s ].

B s

Gdy podstawione pojemniki bedg petne,
zamkng¢ podwojng zasuwe.

Zwazy¢ zebrang ilos¢ nawozu (uwzgledniajac

mase pojemnikow).

M
=Hauptschieber einstellen
=vardosieren
~Kalibrierung starten ko
~aufgefangene Henge in kg
eingeben krsh
Bandgeschwindigkeit: 8.8 cn/s e
3
7] Zeit: Bs [
:kLu?}Ibeip?esiellie —
rbeitsbreite: .8 m i:l:b
Ausbr i namenge: 15 ka/ha
vorg. Geschu. 18 kmsh
Schit tgewicht: 1.25kg/1
=
Hauptschieberstellung:25 (:E::I:)
Vardos.
Rys. 44
ul
-Hnugisghieher einstellen
:Eﬂ“ TR kasha
B heue Haupt- ke
ei .
schieberstel lung:
Ba & k=as1
2
Ak 42
Ar T
Au mit Eingabetaste be- ::“
;“ stdtigen oder mit 1
e Bldttern zur Hilfe iy
Hﬂ.lrr-l‘-mrrrl—-_ @

Vordos.

Rys. 45
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doktadna. Niedoktadnosci moga
powodowaé odchylenia w rzeczywiscie
wysianej ilosci ziarna.

w Waga uzyta do wazenia musi byé¢

- Poda¢ mase zwazonego nawozu w kg.

- Kalibracja zakoniczona! Przy wysiewie praca
odbywa¢ sie bedzie z optymalng predkoscig
tasmy.

uzyskanym wspotczynnikiem Kkalibracji
sa za duze, to podana bedzie pozycja
nowego ustawienia zasuwy giéwnej. Z
tym ustawieniem nalezy powtdrzy¢
kalibracje.

w Jesli odchylenia miedzy teoretycznym i
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5.24.5

%

Kalibracja ZG-B drive podczas jazdy

Tylko ZG-B drive z technika wazenia!

: Sprawd2|c / podac¢ szerokos¢ roboczg.

ket Sprawdzié/ podac ilos¢ wysiewu.

[ Sprawdzi¢ / podaé przewidywang

predkosc jazdy.

A Podac¢ mase wysypanego nawozu (patrz
Tabela wysiewu).

@ potwierdzi¢ nowg pozycje zasuwy gtéwne;.

%

B/1

Po podaniu szerokosci roboczej,
zadanej ilosci wysiewu, przewidywanej
predkosci jazdy i masy wysypanego
nawozu ustawi¢ zasuwe gléwna w
zalecanej pozycji (Rys. 456) na ZG-B.

Dozowanie wstepne, az nawodz osiggnie

koniec tasmy transportowej. Podwdjna zasuwa
otwiera sie automatycznie.

A

B/1

Niebezpieczefistwo  zranienia przez
automatycznie zamykajaca sie podwojna
zasuwe przy zakonczeniu dozowania
wstepnego.

Zakonczy¢ dozowanie wstepne.

Wystartowac kalibracje:

Automatyczna kalibracja nawozu nastepuje podczas
pracy, przy czym musi by¢ wysiane co najmniej 500
kg nawozu.

Wigczyé naped tarcz wysiewajgcych: Liczbe obrotow
WOM ustawi¢ wg tabeli wysiewu.

- gﬂ Wybra¢ menu pracy.
G

- !/ Wystartowa¢ automatyczna kalibracje

T

Otworzy¢ obie zasuwy i rozpocza¢ jazde.

- Rozpoczaé zwykty wysiew nawozu.

- Wysiana ilos¢ nawozu pokazana zostanie w menu
pracy (Rys. 48/1).

Bldttern zur Hilfe

=Hauptschieber einstellen "
~vardosieren
~Kalibrierung starten ko
~aufgefangene Henge in kg
eingeben knsh
Bandgeschuindigkeit: 8.8 cm/'s Basg
7 Zeit: Bs [
Ekéugilheip?esiellie .
rbeitsbhreite: .8 m i:l:l
Ausbr i ngmenge: 15 kga/ha
vorg. Beschuw. 18 km/h
Schittgeuicht: 1.25kg”1
=
Hauptschieberstel lung:25 (:I::I:}
Vordos.
Rys. 46
M
~Hauptschieber einstellen
- g - Epg—
_Eu kasha
~ay heue Haupt- b
ei .
schieberstel lung:
Ba & kasl
2
Ak 42
il b | s
E: mii_FipgubeinsiE Pe- ;:“
Sc stdtigen oder mit 1
o — —

Hﬂ.lq—l"mrrrl—'_

Vordos.
Rys. 47
BEHR— g.Skm/h )
T W
ache: . [-§
3 sap U/min oo Y10
! 1 s
f ZG-B Drive ﬁ
.
@kﬂfha ﬁ
51
kg 25
Band: 2354 kg
5.3
cmfs [ =11 i
k
— — _J I . _fi_

Auftrag: 4 Ei[:j:)

Rys. 48
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- Wysiaé co najmniej 500 kg nawozu.

B s

zamkng¢ obie podwdjne zasuwy i

zatrzymac sie.

Kalibracja zakohiczona: Przy wysiewie tasma
pracowac bedzie teraz z optymalng predkoscia.

EE & &

Jesli odchylenia migedzy teoretycznym i
uzyskanym wspotczynnikiem kalibracji
s3 za duze, to podana bedzie pozycja
nowego ustawienia zasuwy giownej. Z
tym ustawieniem nalezy powtorzyé
kalibracje.

Przy rozpoczeciu i zakoficzeniu
kalibracji ciagnik i rozsiewacz musza
by¢ ustawione poziomo.

Ustalenie wspoétczynnika kalibracji daje
sig uruchomi¢ i zakonczyé¢ tylko w
pozycji spoczynkowej.

Gdy na ekranie pojawi si¢ symbol E,
to rozsiewacz nie znajduje sie¢ w pozycji
spoczynkowe;.

DB 564.8 (PL) 03.06
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5.2.4.6

A
A

Kalibracja do zwalczania $limakéw

Nie dla ZG-B!

Przed rozpoczeciem wysiewu do
zwalczania slimakow koniecznie
dokonaé¢ kontroli ilo$ci wysiewu dla obu
otworéw wylotowych.

Dla wysiewu do zwalczania slimakéw, w menu

Maschi .
danych maszyny strona3 @

s

wigczy¢ Slimak (Rys. 49).

o Kalibracja do zwalczania $limakow dla lewego
otworu wylotowego:

- Napehi¢ zbiornik wystarczajgco duzag iloscig
nawozu do zwalczania slimakéw.

- Zdja¢ lewa tarcze wysiewajgca.

- Pod lewy otwor wylotowy podstawi¢ pojemnik.

WED

Wejs¢ do menu gitéwnego |5i~=!'-| aby w menu
Slimaka wej$¢ do jego kalibracji.

r /
g
- [/ Sprawdzi¢ / poda¢ szerokos¢ roboczg,

|
{4
7
7

_ P [ERGEY

kn/h
Arbei b

jazdy.

Dokona¢

Sprawdzi¢ / podac zgdang ilos$¢ wysiewu.

Sprawdzi¢ / podaé przewidywang predkosé

wiasciwego ustawienia zasuwy zgodnie z

tabelg wysiewu.

S5t reckenzihler: Aus "m:l
I m I
Schneckenkorn: Aus }ﬂ@ﬁp
Streuer tarieren W Eiiiii;
8 kg
onl i ne-Waage: Ein Online
Cal.
@ slerdsts
Rys. 49
Haschinentyp: ZA-H Tronic Auftrag
Auftrags=Hr.: 1
Sol lmenge: 2808 kg/ha g
Cal.
Cal.- Faktor: 1.886
Arbei tsbreite: 18.8 m Maschi .
varg. BGeschu. : 18 km/h
Hilfe Setup
Rys. 50
-Schieber iber die Tasten +18 i
Impulse und =18 Impulse auf
gewdnschte Position fahren Koihia
~die ausgebrachte Menge kann mit
Hilfe des HA-Zdhlers Oberprioaft kmsh
werden Arbei t
% e
li.
Aktuell eingestellte +18
Arbei tsbreite: 18.8m re.
Ausbr i ngmenge: 15 kg/ha
kms/h - Arbeit: 18.8 km/h I}E
i
Impulse Schieber links: 321 -18
Impulse Schieber rechis: 322 re.

Rys. 51
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Uruchomi¢ przyciski l | tak, az krawedz

odczytu (Rys. 52/1) IeweJ zasuwy dozujacej
pokaze zgdang pozycje zasuwy.

Rys. 52
- Przez menu gtéwne
Auft rags-Hr. : 2 gestartet Mame
ettres N B
- przej$¢ do menu zlecen (Rys. 53). i Motiz
HeatizEs:  cosecoesmmnmmenans
Tages-
L Sethen . . . Sol lmenge: 2808 kg ha kasha
- w uruchomionym zleceniu wykasowaé
dane dzienne (Rys. 53). fertige Fliche: 8.88ha
Stunden: 8.8 h Auftras
Durchschnitt 0.00 ha/h USRS
ausgeb. Menge: a kg
ha/Tag: 8.00ha feltras
HengerTag: a kg
S5tundensTag: 8.8 h Tazes—
daten
léschen
@ 220
Rys. 53
o BH- 8.5 km/h
- przejs¢ do menu pracy (Rys. 54). Mok, 2365 m 1
- Wigczyé naped tarcz wysiewajacych. Fliche: ©.08ha
. y : ¥ 548 U/min
- ZA-M Tronic. WOM ustawi¢ zgodnie z tabelg l
wysiewu. | 2.1H|-5" Comfort pr;élﬁ |
kash kash
r::;T:q a/ha =/ha [2:23_
- ZA-M Hydro: 188 % kg 188 ¥
_ 1356 e
- Otworzy¢ lewg zasuwe hydrauliczng; S Lo 1 Limiter

N N S
- ZA-M Tronic: Uruchomié zespo6t sterujacy

‘/_/I//
- ZA-M Hydro/Comfort: :/
Auftrag:

W menu pracy pokazywana bedzie teoretycznie
obsiana powierzchnia. Gdy teoretycznie obsiana
powierzchnia wyniesie ok. 1 ha, zamkng¢ lewg
zasuwe hydrauliczna.

Rys. 54

- ZA-M Tronic: Uruchomié zespo6t sterujacy

419/
- ZA-M Hydro/Comfort: :/

- Whylgczy¢ naped tarcz wysiewajacych.
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- Zwazy¢ nawOz wysypany przez slimak ziarnowy
(uwzgledni¢ mase pojemnika)

doktadna. Niedoktadnosci moga
powodowaé odchylenia w rzeczywiscie
wysianej ilosci ziarna.

w Waga uzyta do wazenia musi byé¢

Auftrag
- Teoretycznie wysiang iloS¢ nawozu przeciw

Slimakom odczytaé ze zlecenia i poréwnaé z
iloscig zwazong

- Gdy ilos¢ wysiana (ze zlecenia) jest wigksza niz
ilo§¢ zwazona:

- uruchomi¢ przycisk Ii aby zwiekszy¢ ilosé

wysiewu.
- Gdy ilos¢ wysiana (ze zlecenia) jest mniejsza niz
ilo§¢ zwazona:

- Uruchomi¢ przycisk i aby zmniejszy¢

ilos¢ wysiewu.

o Kalibracja dla praweqo otworu wylotowego
przy wysiewie nawozu przeciw $limakom:

Sposdb postepowania jest taki sam, jak przy
kalibracji lewego otworu wylotowego.

@ Przy wysiewie do zwalczania $limakow
koniecznie utrzymywacé stata predkosé
jazdy (jaka podano w AMATRON®),
gdyz elektryczne silniki ustawiajace nie
przestawiaja sie¢ proporcjonalnie do
predkosci jazdy.

@ W menu pracy, pokazane bedzie
slimakiem, Ze w menu maszyny wybrano
»Wysiew przeciw Sslimakom*.
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4 Setup terminala patrz rozdziat.5.2.6

o
/4/% Strona 1@

(Rys. 56):

danych bazowych

=]

B | Wybor typu maszyny.

ks
- Jest komora wagowa Wiacz (ZA-M
profiS) Wytacz,

0

Cal.

Kalibracja komory wagowej (patrz
rozdz. 5.2.5).

Uruchomienie 41
5.25 Menu Setup
Strona 1 menu Setup @ (Rys. 55).
d
~
s . . {0
e Wprowadzenie  diagnozy  komputera Gesamtdaten seit Inbetriebnabhme
(tylko dla serwisu). kmh
B Gesamt fléiche: 5689 ha stpid
v i
< Pokazywanie  diagnozy = komputera BESamknene: A2
(tylko dla serwisu). Gesamtstreuzeit: 562 h
e sim.km/h: 8.8km7h
= Woprowadzanie symulowanej predkosci =T
dla dalszej pracy z uszkodzonym czujnikiem drogi etip
(patrz rozdziat 10.3). HHe-Uersion: 1.13 (=1t
I0P-ler=sion: 4.3.1 a1l S
All-GastesAE-423 @' Bn

Rys. 55

Maschinentyp: ZA-H Comfort
Ein

Wiegezelle:

Wiegezelle kalibrieren

@ 01/03

Rys. 56
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@ 02/03

‘ Strona 2

(Rys. 57):

danych bazowych

A

//é‘ P
/~ ®J| Podstawowe ustawienie prawej

zasuwy (patrz. rozdz. 8.2).

&7
1.I/

7 Podstawowe ustawienie
zasuwy (patrz rozdz. 8.2).

lewej

Linizer

Jest Limiter Lewa / Prawa / Wylacz,

Wﬂ Wspotczynnik regulacji
serwisu, tylko ZA-M Hydro, ZG-B).

‘ Strona 3

(Rys. 58):

oo
Anzeige
n Band

(tylko dla

@ 03/03

danych bazowych

Wskazanie predkosci tasmy w menu
pracy Wigcz / Wytgcz.

M
@ Jest dyszel Trail-Tron dla ZG-B
Wiacz / Wylacz.

Dyszel Trail-Tron: wspotczynnik
odchylenia (Warto$¢ standardowa: 8)

Dyszel Trail-Tron: Wspétczynnik
regulacji (Wartos¢ standardowa: 1.25).

strona 2 menu Setup (Rys. 59):

RESET
- Przywrocenie danych fabrycznych dla

ustawien maszyny. Wszystkie wprowadzone
przez uzytkownika dane np. zlecenia, dane
maszyny, wartosci kalibrazowe i dane Setup
zostang utracone.

Woczesniej zanotowac nastepujgce dane:

- Parametr 1i2 wagi.

- Impulsy podstawowego ustawienia
prawej zasuwy.

- Impulsy na 100 m

- Impulsy na obrét WOM

lewej i

elektr.Schiebergrund=-
einstel lung

Limiter: Aus

Regel faktor: 1.88

Limiter

@ B2/85

Rys. 57

Anzeige Bandge-

schwindigkeit: Ein
Trail Tron: Ein
Abweichungsfaktor

Trail Tron: 8

]
)
i

Regel faktor Trail Tron: 1.25
a@zsa82
Rys. 58
Achtung, der "RESET? | reser
des Rechhners léscht Haschinen-

alle Daten und setzt
ihn auf seine llerks-
einstellungen zurick

Bitte schreiben sie sich vor
dem "Reset” folgende Uerte auf:

-Parameter 1 und 2 der UWaage

=5Schiebergrundeinsiel lung
links und rechis

=Impulse pro 188m

=Impulse pro Umdr. Zapfuelle

@l Sy dgsr:

Rys. 59
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5.2.5.1 Kalibrowanie / tarowanie komory wagowej

Komora wagowa dostarczona jest w stanie
fabrycznej kalibracji i wytarowania. Jes$li jednak
wystepujg odchylenia rzeczywistej i pokazywanej
ilosci wysiewu lub zawarto$ci zbiornika, to komore
wagowg halezy wykalibrowaé na nowo.

e
7
Patrz menu_ Service Setup Ztw| dane bazowe

@]

Po zamontowaniu wyposazenia
specjalnego komore wagowa nalezy
wytarowac.

strona 1

- Caltkowicie oprézni¢ rozsiewacz (rozdz. 5.2.1,

strona 1 I@ ouo

R
B kg/
- Tara

), odczekac az zgasnie symbol

Potwierdzi¢.

- Ciggnik z rozsiewaczem ustawi¢ na poziomej

powierzchni, odczeka¢ az zgasnie symbol E

&

Gdy na ekranie pokazywany jest symbol

E, ciagnik nie znajduje sie¢ w pozycji
spoczynkowe;j.

- Y | Potwierdzi¢ [CRdzsiewacz jest

wytarowany.

- Wsypac¢ dokfadnie zwazong ilos§¢ nawozu min.

500 kg, odczekac az zgasnie symbol E

NN

- | seexs | Potwierdzi€.
- Zwazong ilos¢ nawozu w kg poda¢ do
AMATRON' — Rozsiewacz  jest

wykalibrowany.

W celu kontroli poréwnaé¢ w menu pracy
wskazania ilosci nawozu z iloscig
nasypana.

Wiegezelle kalibrieren

=Streuver entleeren

=Streuer tarieren

=0inger einfillen (min.508kg)
=Fillmenge in kg eingeben

aktuelle Rohuert

der Wiegezelle: 3J0564

X

v

8 kg’

Tara

S88kg

man.
Eingabe

Rys. 60
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5.2.6

Setup terminala

Aby zmieni¢ ustawienia ekranu, nalezy rownoczesnie
nacisng¢ przycisk:

oraz

I Shift na tylnej stronie terminala.

Przez pole funkcyjne Q wywotaé "Ustawienia
ekranu.

l%:Elmsmn
VBN
uuuuuu

Mersion

Wskazanie zespotéw przylgczonych do

Bus.

Strona 1 ‘@ Setup terminala

1V

kontrast ustawi¢ przez pola funkcyjne I i.
A ustawic.

- 28
jasnos¢ przez pole funkcyjne lub &

ustawic.
inwersje czarne <+ —» biate przez pole funkcyjne
od
/
Awert. .
‘(@u 1/
L Klikniecie wigcza / wytacza dzwiek

kasowanie zapamietanych danych poprzez pole

funkcyjne (patrz na stronie 42).

ﬁ Wybor jezyka: ustawié.
. |
Wychodzenie z menu Setup terminala..

Cofnigcie terminala do ustawien
fabrycznych. Dane maszyny nie sa
tracone.

Setup
VERZI0N
EEEEEIEH
Version
AMAZONE
BIN-Version: 3.14
IOP-Version: 3.3.2
AlU-Gaste/AG-429
Rys. 61
Kon
Kont rast: =154 B -
+
Helligkeit: =5k 4 C_.
D
Tastenklick: Ein @DI

Invertierung: Aus

He

In

Wollen Sie wirklich alle
Daten auf Werkseinstellung
zurlcksetzten?

HEIN mit ESC

JA mit Eingabetaste

Irnvert.
Sprache: Deut sch EEHE
Srrache
Rys. 62
Kon.
Kont rast: =15 B —
+

Invert.

]
FesetH
1

@-lamaz

Srrache

Rys

.63
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Strona 2 ‘@ Setup terminala

o Wprowadzenie czasu Uhrzeit: 16:12:53

A EHEN
a1l A%
L3 K K R

il

Frminimeny ;
° T PR FE T Wprowadzer"e daty

il

n |
2 [-afrr
[+
m

X
=
k.

Datum: 18. 11 . 2005

[
[

N

b

=

&2

-

B
EEEE
3 i

5
-

272323

x

RS232 | \Wprowadzenie szybkosci przenoszenia
danych RS232 ; S7E500 Baud
thicht Prog.-Modus)

R5232

@Eﬂf 83

Rys. 64

Strona 3 ‘@ Setup terminala

Wygaszanie programu:

Bitte Programm Ober die Tasten

"hoch” und “runter” anuidhlen

la=chen
1. @ ) @ Wybor programu.

Programm: ZANSB0E
2. %= | \Wygaszanie programu. Gréhke: 78kByte
freier Speicher: 448 kByte

@laama

Rys. 65
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5.2.7 Ruchome stanowisko kontrolne

Ruchome stanowisko kontrolne zatozy¢ zgodnie z
instrukcjg obstugi, i oszacowac poprzeczny rozdziat
nawozu w menu ruchomego stanowiska kontrolnego.
(patrz instrukcja obstugi ruchomego stanowiska
kontrolnego).

v
) . )
- Z menu gtéwnego uruchomic

stanowisko kontrolne.

ruchome

Podac liczbe kresek podziatki dla | poziomu
nawozu.

Poda¢ liczbe kresek podziatki dla 1l

poziomu nawozu.

Poda¢ liczbe kresek podziatki dla |1l

poziomu nawozu.

Poda¢ liczbe kresek podziatki dla IV

poziomu nawozu.

- Wybrane pozycje ftopatek  wysiewajgcych
skorygowaé o wyliczone pozycje przestawienia
fopatek wysiewajgcych.

Haschinentyp: 2ZA=-H Tronic Auftrag
Auftrags=-Nr.: 1
Sollmenge: 2806 kg/ha g
Cal.

Cal.- Faktor: 1.86
Arbeitsbreite: 18.8 m Maschi .
varg.Geschu. : 18 km/h

Hilfe Setup

5.0 4.0 4.0 5.04

neue Schaufelstellung:

kurze Schaufel:
lange Schaufel:

Rys. 67
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6. Praca na polu

Rozsiewacz z technikg wazenia: Przed pierwszym
uruchomieniem AMATRON" i po zamontowaniu
wyposazenia specjalnego wytarowaé rozsiewacz
(Rozdz. 5.2.4.1).

Podczas dojazdu do pola i na drogach
A publicznych AMATRON* zawsze ma

by¢ wylaczony!

e Przed rozpoczeciem wysiewu nalezy:

- Podac¢ dane maszyny (rozdz. 5.2.1).

- ZatozyC¢ i uruchomic zlecenie (rozdz. 5.2.2).

- Wykalibrowa¢ naw6éz w miejscu lub recznie
podac warto$¢ kalibracyjng (Rozdz. 5.2.3).

Naciskajac przycisk mozna podczas pracy
dowolnie zmieniaé ilo§¢ wysiewu.

Kazde naci$nigecie przycisku zwieksza

obustronnie ilos¢ wysiewu o ustalony krok
(rozdz. 5.2.1) (np.+10%).

Obustronne cofanie ilosci wysiewu na
100%.

Kazde naci$niecie przycisku zmniejsza

obustronnie ilos¢ wysiewu o ustalony krok
(rozdz. 5.2.1) (np.-10%).

Menu pracy pokazuje rézne sposoby pracy
podczas wysiewu.

_ —.- Zasuwa hydrauliczna zamknigta

e - Wysiew normalny

= - Wysiew graniczny

ZA-M Hydro:

e, - CZESCE szerokosci wytgczona
_— —.- Wybor: jedna czes¢ szeroko$ci wytgczona
= - DWie czesci szerokosci wytgczone

—.- Wybér: Dwie czesci szerokosci wytgczone

LR
T

8.5 km/h

2354 m

Fldche: 23.8685ha
548 U/min

e

| ZA-M Tronic profis

ESB kasha

166 X

Auftirag:

1

kg

ESE kasha

108 %
25

2354 kg
N

T

Rys. 68
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6.1 ZA-M Tronic

6.1.1  Wskazania menu pracy ZA-M Tronic
Predkos¢ jazdy ____ —— 2:n= 2.5 km’h
Przemdywany/ Mok 2354 m

dystans (m) do 2k ;
napetnienia zbiornika Flache: 23.85ha

Zasiana / ﬂ'

Waga w spoczynku

k= (EWaga nie w

spoczynku)

948 U/min

powierzchnia |

£ZA=-M Tronic profis

| __— Wysiew strona

Liczba obr. WOM

25@ k=sha

Wysiew strona lewa
w kg/ha
Wspdtczynnik
kalibracji (tylko przy
Wysiew, strona
lewa w %

Otwarta lewa zasuwa
hydrauliczna (czarna)

Auftrag:

\

Numer zlecenia

6.1.2 Sposob postepowania przy pracy

Wiaczy¢ AMATRONY .

Wybra¢ menu pracy.

e Ustawic liczbe obrotéw WOM (jak podano w tabeli
wysiewu).

e Ruszy¢ z miejsca i
sterujgcym ciggnika
hydrauliczna.

i

7 . .
. Przy rozsiewaczach z wagg mozna

hydraulicznym zespotem
otworzyc¢ zasuwe

rozpocza¢ jazde kalibracyjng albo

- dokonac¢ Kkalibracji online (wtgczy¢ w menu
danych maszyny).

prawa w kg/ha
llos¢ wysiewu
strona prawa w %

25@ k=asha

llos¢ wysiana
podczas kalibraciji
automatycznej (ZA-

M profiS)

5 Zamknieta prawa
zasuwa hydrauliczna
(biata)

Rzeczywista (ZA-M profiS) /

teoretyczna (nie profiS)

zawartos¢ zbiornika w kg.

e Podczas wysiewu AMATRON®  pokazuje
menu pracy. Mozna stad obstugiwaé istotne dla
wysiewu funkcje.

e Ustalone dane  zostang
uruchomionego zlecenia.

przypisane  do

Po pracy:

e Zamkngé hydrauliczng zasuwe hydraulicznym
zespotem sterowania w ciggniku.

o Wylgczy¢ WOM.

. Wylaczy¢ AMATRON®.
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6.1.3 Polozenie przyciskow menu roboczego

ZA-M Tronic
= Zwiekszy¢ ilos¢ wysiewu, strona lewa o By 12.8 km/h
=7 ustalony krok (np.: 10%) S ﬁ
/] ZwigkszyC ilos¢ wysiewu, strona prawa o FAAches (8.00ha ] %
/f_ ustalony krok (np.: 10%) ¥ 948 U/min
— Zmniejszy¢ ilos¢ wysiewu, strona lewa o | <h-H Tronle profis | £
%/ ustalony krok (np.:10%) l 200 ksms 200 ks/ma @
L, : 168 % kg 168 X L
/] Zmniejszy¢ ilos¢ wysiewu, strona prawa o
// ustalony krok (np.:10%) 1568
L TE =
= Wykalibrowaé nawoz ZA-M profiS (rozdz. | ——mtniiiiilh. A
“ 523
i 2.3) i
- Podczas jazdy i Les_
Kalibracja nawozu online Auftrag: 1
// Dosypaé nawozu (rozdz. 6.6) Rys. 69
i s
il e
6.1.4  Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

OO
GIGIRIONOI,
@@ | » OO

S

A

®0
ik

F
Ol

Fig. 70
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6.2 ZA-M Comfort
6.2.1 Wskazania menu pracy ZA-M Comfort
Predkos¢ jazdy — B{H-— 2.5 km’h /Waga w spoczynku
Przewidywany—— L—oky 2354 m (EWaga nie w
dystans (m) do Fldche: 23.65ha spoczynku)
napetnienia zbiornika ﬂ' 548 U/min
Zasiana powierzchnia

(w zleceniu) |

£ZA=-H Comfort profis

llo$¢ wysiewu. Strona
/ prawa w kg/ha

25@ kasha

166 ¥

llos¢ wysiewu, strona
lewa w kg/ha
Wspotczynnik __—— Ef"a?
kalibracji (tylko przy
kalibr. online

llos¢ wysiewu strona
lewa w %

Otwarta lewa zasuwa
hydrauliczna

(czarna)) Auftrag: 2

Aktualne zlecenie

6.2.2 Sposoéb postepowania przy pracy

e Uruchomi¢ zawér sterujgcy w ciggniku aby zasili¢
w olej blok sterowania.

. Wiaczy¢ AMATRON®.

. Wybra¢ menu robocze..

e Ustawic liczbe obrotéw WOM (jak podano w tabeli
wysiewu).

e Rozpocza¢ jazde i otworzy¢ zasuwe hydrauliczng

T

=2 7
ks /
o | Przy rozsiewaczach z wagg mozna

rozpoczg¢ jazde kalibracyjna, albo

- uruchomi¢ kalibracje online (wtgczy¢ w menu
danych maszyny).
e rozpoczal wysiew:

_imiter

- w AMATRON" wigczy¢ Limiter.

r e llos¢ wysiewu, strona
25@ k=sha

prawaw %
llos¢ wysiana podczas
25 —  kalibracji
kg automatycznej (ZA-M
e S | "
profiS)
D e ~~

\ Zamknigta prawa

zasuwa hydrauliczna
(biata)

Rzeczywista (ZA-M profiS) /
teoretyczna (nie profiS)
zawartos¢ zbiornika w kg

e Podczas wysiewu AMATRON okazuje menu
pracy. Mozna stad obstugiwa¢ istotne dla wysiewu
funkcje.

e Ustalone dane  zostang
uruchomionego zlecenia.

przypisane  do

Po pracy:

LT
. Zamkngc¢ zasuwe hydrauliczna.

o Wylgczy¢ WOM.

e Uruchomi¢ zawor sterujacy w ciagniku i przerwac
zasilanie bloku sterowania w ole;j.

Wylaczy¢ AMATRON".
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Potozenie przyciskow menu roboczego ZA-M Comfort

Obie zasuwy hydrauliczne otworzy¢ /
zamknacé

Lewg zasuwe hydrauliczng otworzyc¢ /
zamknac¢

Prawg zasuwe hydrauliczng otworzy¢ /
zamknac¢

Limiter podnie$¢ / opuscic

Wecisniety przycisk Shift I

Zwiekszy¢ ilos¢ wysiewu, strona lewa o
ustalony krok (np.: 10%)

Zwiekszyc¢ ilos¢ wysiewu, strona prawa o
ustalony krok (np.: 10%)

Zmniejszy¢ ilos¢ wysiewu, strona lewa o
ustalony krok (np.:10%)

Zmniejszy¢ ilos¢ wysiewu, strona prawa o
ustalony krok (np.:10%)

Wykalibrowaé nawéz ZA-M profi (rozdz.

5.2.3)
Podczas jazdy
Kalibracja nawozu online

Dosypaé nawozu (rozdz. 6.6)

R 8.5 kmh
Loy 2354 m
Fldche: 23.65ha =T
3 548 U/min
| ZA-M Comfort profis | =
25®k9fha 25@k9x’ha b‘
1688 % kg 188 % o5
2354 kg .
| | Linmiter

———. 0 T [

Auftrag: 2
Rys. 71
Bn- 8.5 km/h

oy 2354 m
Flache: 23.65ha

3 548 U/min

=

| ZA-H Comfort profiS | _g'_v"
25@ tcsfha 25®t<sfha %
188 % kg 188 X 5
2354 kg
o =11

e, 0 T [

Auftrag: 2

Rys. 72
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6.2.4 Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

Fig. 73
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6.3 ZA-M Hydro
6.3.1 Wskazania menu pracy
P;@r‘dgo_édéja:gy__ BLR- 8.5 kmvh Waga w spoczynku
e &St 2358 Hega o
iania zhiorni Fldche: 23.65ha ( aga ne w
napetnienia zbiornika ] spoczynku)
Zasiana powierz ﬂl 548 U/min

(w zleceniu) |

£ZA=-H Comfort profis

llos¢ wysiewu, strona
lewa w kg/haﬁ 250 :2ma
llos¢ wysiewu, strona . 186 ¥

lewa w % 1.@7

Wspdtczynnik

kalibracji (tylko przy

kalibr. online)/——
Wskaznik wysiewu
granicznego

L.obr. lewej tarczy
wysiewajgcej
Aktualne zlecenie

Auftrag: 2

Rzeczywista (ZA-M profiS) /
teoretyczna (nie profiS)

I/ llos¢ wysiewu, strona
prawa w kg/ha

25@ kasha o .
— llos¢ wysLewu, strona
25 prawa w %
kg~ llos¢ wysiana podczas
R kalibracji
L [T s 2 automatycznej (ZA-M

\ profiS)

Wskaznik  wytgczonej
czesci szerokosci

L.obr. prawej tarczy
wysiewajgcej

zawarto$¢ zbiornika w kg

6.3.2 Sposob postepowania przy pracy

e Uruchomi¢ zawér sterujgcy w ciggniku, aby zasili¢
w olej blok sterowania.

. Wiaczy¢ AMATRON®.

. Wybra¢ menu pracy.
Pt

i,

e |7 Wigczy¢ tarcze wysiewajace.

e Ruszy¢ z miejsca i otworzy¢ zasuwe hydrauliczng

Tl
d

&
. Przy rozsiewaczach z wagg, mozna
rozpoczg¢ jazde kalibracyjna, albo

- uruchomi¢ kalibracje online (wtgczy¢ w menu
danych maszyny).
e rozpoczal wysiew:

d
o A
- v L [ Wigczyé lewy / prawy wysiew

graniczny.

e Podczas wysiewu AMATRON' pokazuje menu
pracy. Mozna stgd obstugiwaé istotne dla wysiewu
funkcje.

e Ustalone dane  zostang
uruchomionego zlecenia.

przypisane  do

Po pracy:

A
e

%
e =] Zamkna¢ zasuwe hydrauliczna.
Voreiny

e |7 Wylgczyé tarcze wysiewajgce.

e Uruchomié¢ zawor sterujgcy w ciggniku i przerwac
zasilanie bloku sterowania w ole;.

Wylaczy¢ AMATRON".
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AmAazoNE

6.3.3 Polozenie przyciskéw menu
roboczego ZA-M Hydro

ZL7  Wigcz / wytacz naped tarcz wysiewajgcych B~ 8.5 kmvh S

f i Eoract
% Dla bezpieczenistwa: Wcisnag¢ przycisk na |~ —*ltkg 2354 m gl
3 sekundy, Po sygnale dzwickowym tarcze |Fldche: 23.BS5ha ) ==
wysiewajace zaczng pracowac. Lo 548 U/min
// Otworzyé / zamkngé obie zasuwy | 2A-N Hydro profis |
/== hydrauliczne 250 ksts 250 vsms B,
A/ T Otworzy¢ / zamkng¢ lewg zasuwe 102 kg e 25 -
P hydrauliczng Se ol 2354&.& kg —
/] : 5 .. L
7 Otworzyc |/ zamkng¢ prawg zasuwe 726 U/mi m 77007 mi R
Sl hydrauliczng ‘i—;‘
-l Wigcz lewy podziat szer (w 3 krokach
// A P ( ) Auftrag: 4 @ 81,02 =
/| Wigcz prawy podziat szer (w 3 krokach) Rys. 74
-
G
= Whylgcz lewy podziat szer (w 3 krokach)
//
| Wylacz prawy podziat szer (w 3 krokach)
-
-
@ Przy zamknigtych zasuwach mozna
wstepnie wybra¢ redukcje czesci
szerokosci.
I Wecisniety przycisk Shift:
= Zwigkszy¢ ilos¢ wysiewu, strona lewa o By 2.5 kmh E
o ustalony krok (np.: 10%) 0 kg 2354 m +F
/| Zwiekszy¢ ilo$¢ wysiewu, strona prawa o Fldche: 23.85ha ) ﬁ
/f i ustalony krok (np.: 10%) £ 548 U/min =
— Zmniejszy¢ ilos¢ wysiewu, strona lewa o | ZA-M Hydro profiS i
¢ 3 ustalony krok (np.:10%) 250 sms 250 k2ma =
/| Zmniejszyé ilosé wysiewu, strona prawa o L0 kg PR e =
/f_ ustalony krok (np.:10%) 2354 kg E
S TE = | [Comm ]
Wysi iczny | lacz / wylacz. EE
» z ysiew graniczny lewy wigcz / wytacz e — T
Liczbe obrotéw dla wysiewu granicznego
mozna zmienia¢ podczas pracy. Nacisngc L
przycisk przegladania 6 dla menu |Auftrag: 4 @ B1./62 —
dodatkowego (rozdz. 6.3.3.1) Rys. 75

Wysiew graniczny prawy wigcz / wytgcz.

.
&
RN

Liczbe obrotéw dla wysiewu granicznego
mozna zmienia¢ podczas pracy. Nacisngc
przycisk przegladania dla menu
dodatkowego (rozdz. 6.3.3.1)
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Kalibrowac nawéz ZA-M profiS
(rozdz.5.2.3)

- podczas jazdy

- Klaibracja nawozu online

Dosypa¢ nawozu (rozdz. 6.6)

Przyporzadkowanie przyciskéw przy
wysiewie granicznym ZA-M Hydro

Strona 2 @

Zwickszenie obrotéw lewego wysiewu
granicznego

Zwiekszenie obrotow prawego wysiewu
granicznego

Redukcja obrotow lewego  wysiewu
granicznego

Redukcja obrotéw prawego wysiewu
granicznego

Obroty  wysiewu granicznego sa
zwigkszane lub redukowane o 10 U/min
na kazde naci$nigcie przycisku.

Wskazania ustawionych zadanych

obrotéw wysiewu i ranicznego: rozdz.
5.2.1, strona 4 .

Brh- 8.5 km/h

oy 2354 m
Flache: 23.65ha

3 548 U/min

25@ k=asha

188 ¥ kg

2354 kg

25@ k=arsha

16068 ¥

25

X
==

| ZA-N Hydro profis | W
~¥

.
L4

T20U/min T20U/min
Lo
Auftrag: 4 @mﬂaz %l
Rys. 76
BH- 8.5 kmsh R
Loy 2354 m Li.
Fldche: 23.E5ha @’f
Re.
| ZA-H Hudro profiS | @
Esmksfha 2smksfha {6\.-
168 % kg 168 % Re.
25
2354 kg
[Come ==
T20U min F20U/min
Auftrag: 3 @az;az
Rys. 77
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6.3.4 Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu
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6.4 ZG-B drive
6.4.1 Wskazania menu roboczego ZG-B drive
Predkos¢ jazdy —— [5H{H — _— Waga w  spoczynku
Przewidywany dystans = 8.Bkmsh T T E .
(m) do napetnienia oy 2354 m (£XXWaga nie w
sbiornika Fldche: 23.65ha N uto spoczynku)
Zasiana powierzchnia / 54E ui’mi [ 4] {:j E:} =~ Trai|-Tr0n W tl’yble prac_:y
(w zleceniu) ! \ automatycznej lub reczne;j
- i Pozycja dyszla
Liczba obr. WOM L 26-B Drive | ey
s B ainha Kierunek  wysterowania
llos¢ wysiewu w kg/ha k) sitownika Trail-Tron
o kg Z o .
Predkos¢ tasmy llos¢ wysiewu w %
—~~ Band: 2354 kg

. 5.3 \
IewaP%?\x/vg?aa(f;zlrjrﬁe)l — llo§¢ wysiana podczas
kalibracji automatycznej
— =% (Rozsiewacz z waga).

Numer zlecenia

Rzeczywista (z technikg wazenia) /
teoretyczna (bez techniki wazenia)
zawartosé zbiornika w kg

6.4.2 Sposob postepowania przy pracy

e Uruchomi¢ zawoér sterujgcy w ciggniku i tak zasili¢
blok sterowania w olej hydrauliczny.

. Wiaczy¢ AMATRON®.

. Wybra¢ menu pracy.

e Ustawic liczbe obrotéw WOM (jak podano w tabeli
wysiewu).

e Rozpocza¢ jazde, otworzyé podwdjng zasuwe

T

e Przy rozsiewaczu z wagg mozna rozpocza¢ jazde
kalibracyjna.

e Przy rozpoczeciu wysiewu granicznego.

_imiter

- Wiaczy¢ Limiter.

Podwojna zasuwa
prawa zamknieta

Tasma porusza sie (biata)

e Podczas wysiewu AMATRON"* pokazuje menu
pracy. Mozna stgd obstugiwaé istotne dla wysiewu
funkcje.

e Ustalone dane  zostang do

uruchomionego zlecenia.

&

przypisane

Minimalna predkos$¢ robocza ZG-B drive
wynosi¢ musi 4 km/h, aby zapewnié¢
bezawaryjng prace AMATRON"."

Po pracy:

LT
. Zamkng¢ podwojng zasuwe.

o Wylgczy¢ WOM.

e Uruchomi¢ zawor sterujgcy na ciagniku i przerwac
zasilanie bloku sterowania w olej hydrauliczny.

Wylaczy¢ AMATRON®
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Potozenie przyciskow menu roboczego ZG-B drive

Podwojna zasuwa otwarta / zamknieta

Podwdjna zasuwa lewa otwarta/zamknieta

Podwojna zasuwa prawa otwarta/zamknieta

Otworzy¢ plandeki

Zamkngc plandeki

Limiter wigczony / wytgczony

Wocisniety przycisk Shift:

Trail-Tron w trybie recznym/automatycznym

Tryb automatyczny: ZG-B automatycznie
biegnie po sladach (np.: podczas wysiewu
na polu).

Tryb reczny: Dyszel przestawia sie tylko do

manewrowania,_

Od predkosci 15 km/h Trail-Tron jest
odlaczany i dyszel podaza tylko w
pozycji Srodkowej.

Przestawienie dyszla w lewo
Przestawienie dyszla w prawo

Kalibracja nawozu (ZG-B 2z technikg
wazenia, Kap.5.2.3)

Podczas jazdy

Dosypa¢ nawozu (Kap.6.6)

EHR—~ g.S5kmvh <]
Loy 2354m ke
Fldache: 23.685ha
Lo 540 U/min <D0
F I
|' 26-B Drive '|
mksfha
By

Auto

Limiter

Rys. 79
EHR— g8.5kmh <]
o mman |
ache: o a
3 si0 U/min G AUTO
f Yy :
|' 2G-B Drive '|
3
) karha ‘ﬁi
8%

Auftrag: 4 @

Rys. 80

DB 564.8 (PL) 03.06




59

polu

6.4.4 Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu
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Praca na polu

6.5 ZG-B preciS

6.5.1 Wskazania menu pracy ZG-B preciS

_Predkos¢ jazdy —EHH —+  g.5kmsh P s i - Waga w spoczynku
Przewidywany dys_taqs/ 2 o, 2354m ks (EWaga w
(m) do napetnienia =
Zasiana T3 548 U/min <20 O— Trail-Tron w trybie pracy -
powierzchnia (w 250 i L > automatycznej lub recznej
' - ZG6-B PrecisS i
Liczba obr. WOM / ko ha f | e Pozycja dyszla
s : 1806 % 186 % Kierunek wysterowania
llos¢ wysiewu w kg/ha / sitownika Trail-Tron.
e E—
. kg 25\ llo$¢ wysiewu w kg/ha
llos¢ wysiewu w % y 9
0 2/354 & \ llogé wysiewu w %
7
[
Lr?%?:lifciv:g I I o S llos¢ wysiana podczas
otwarta(czarna) S kalibracji automatycznej

/Flufl'rng: 5

Numer zlecenia

Rzeczywista (z technikg wazenia) /
teoretyczna (bez techniki wazenia)
zawartos$¢ zbiornika w ka

6.5.2 Sposoéb postepowania przy pracy

Uruchomi¢ zawor sterujgcy w ciggniku i tak zasili¢
blok sterowania w olej hydrauliczny.

. Wigczyé AMATRON®.

. Wybra¢ menu pracy.

e Ustawic liczbe obrotéw WOM (jak podano w tabeli
wysiewu).

e Rozpocza¢ jazde, otworzy¢ podwdjng zasuwe

T

7

o | Przy rozsiewaczu z wagg mozna rozpoczgc
jazde kalibracyjng

Przy rozpoczeciu wysiewu granicznego:

- W#apzyé Limiter.

Tasma porusza sie

(Rozsiewacz z waga))

Prawa zasuwa hydrauliczna
zamknigta (biata)

e Podczas wysiewu AMATRON" pokazuje menu
pracy. Mozna stgd obstugiwa¢ istotne dla wysiewu
funkcje.

e Ustalone dane zostang przypisane do
uruchomionego zlecenia.

Po pracy:
T _

. Zamkng¢ hydrauliczng zasuwe.

o Wylgczy¢ WOM.

e Uruchomi¢ zawor sterujgcy na ciggniku i przerwac
zasilanie bloku sterowania w olej hydrauliczny.

Wylgczy¢ AMATRON".
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Potozenie przyciskow menu
roboczego ZG-B preciS

Obie zasuwy hydrauliczne otwarte /

zamkniete

Zasuwa hydr. lewa otwarta / zamknieta
Zasuwa hydr. prawa otwarta / zamknieta

Trail-Tron w trybie recznym / automat.

Tryb automatyczny: ZG-B automatycznie
biegnie po sladach (np.: podczas wysiewu
na polu).

Tryb reczny: Dyszel przestawia sie tylko do

manewrowania,_

Od predkosci 15 km/h Trail-Tron jest
odlaczany i dyszel podaza tylko w
pozycji Srodkowej.

Podniesc¢ / opusci¢ Limiter
Przestawienie dyszla w lewo

Przestawienie dyszla w prawo

Wcisniety przycisk Shift:

Zwigkszenie ilosci wysiewu strona lewa o
ustalony krok ilosciowy (np.:10%)

Zwiekszenie iloSci wysiewu strona prawa o
ustalony krok ilosciowy (np.:10%)

Zmniejszenie iloSci wysiewu strona lewa o
ustalony krok ilosciowy (np.:10%)

Zmniejszenie ilosci wysiewu strona prawa o
ustalony krok ilosciowy (np.:10%)

Otworzy¢ plandeki

Zamkna¢ plandeki

Kalibracja nawozu
wazenia, Kap.5.2.3)

(ZG-B z technikg

W miejscu
Podczas jazdy (Rozsiewacz z wagg)

Dosypa¢ nawozu (Rozdz.6.6)

EHR—~ g.5km¢h <] ™
oy 2354 =
Flache: 23.65ha | Hutc&
% 548 U/min <0 >
f \ s
2k5ﬂ!3 | 26-B Precis | 2k5ﬂ!3
188 ¥ 168 % b.
kg 25 Ifa
2354 ks
e Limiter
g == _J ﬁ ﬁ{_
Auftrag: 5 @
Rys. 82
EHH—  8.5kmth ) ™ I
g, | e
ache: & 1=}
3 540 U/nin @ o W10
{ ¥
25 f Z6-B Preci S ‘l 25@
k=sha k=sha
166 % 166 %
kg 25
2354 kg
[ =1
== _J
Aufirag: S @
Rys. 83
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6.5.4 Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu
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6.6 Napetnianie nawozem

Mozliwe w

e Menu pracy (Rys. 85).

e Menu danych maszyny strona 1 ‘ [ ooee (Rys.

86).

Rozsiewacz bez techniki wazenia:

A —

A

“+ E._,'

- Nasypac nawoz.

- Podac ilos¢ nasypanego nawozu w Kkg.

Rozsiewacz z technika wazenia:

/|
//k,
| L, L,
-/ =7 Nasypac¢ nawoz.

- Nasypana ilos¢ bedzie pokazana w kg.

- @ Potwierdzi¢ nasypang ilos¢ (Rys. 87).

B 8.5 kmh ==
Loy 2354 m o
Flache: 23.65ha EE;;
3 548 U/min =
—
| ZA-M Comfort profiS | |22
25@ k=sha 25@ k=asha @
108 % kg 108 % e
25
2354 ke
e ]
_—‘ P s e 2
Qe
Auftrag: 2 EEE;
Rys. 85
Dingerfillstand: 1568 kg E§E§%§;
kg
—,
S5treuer befillen Eiiiii;
kg
Alarmn
Alarmgrenze: 208 kg
kg

Imp.Schieber: links 321 Imp.
rechts 322 Imp.

T,

[ om

=F

Rys. 86
Diongerfil lstand: 23 kg E%E%%E;
kg
Machfil lvorgang lduft,
nachgefil lte Dlngermenge: e
=t 1354kg M | [N
Alarm
Al Hit Eingabetaste
bestdtigen
kg
Bel ng;
i.
@ Re.;
Rys. 87
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Wielofunkcyjny uchwyt

AAAAAAA

7. Wielofunkcyjny uchwyt

71 Montaz

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 88/1) mocowany jest 4
Srubami w kabinie ciggnika w zasiegu wygodnego
nim operowania.

Aby go przytaczyé, witozyé wtyczke wyposazenia
podstawowego do 9 biegunowego gniazda Sub-D
wielofunkcyjnego uchwytu (Rys. 88/2).

Wityczke (Rys. 88/3) wielofunkcyjnego uchwytu
wiozy¢ w $rodkowe gniazdo Sub-D AMATRON".

7.2 Funkcje

Wielofunkcyjny uchwyt posiada funkcje tylko w
roboczym menu AMATRON®. Umozliwia prostg
obstuge AMATRON" podczas pracy w polu.

Do obstugi AMATRON" wielofunkcyjny uchwyt
(Rys. 89) posiada 8 przyciskéw (1 - 8) Poza tym, za
pomoca wigcznika (Rys. 90/2) mozna 3 stopniowo
zmieni¢ przyporzgdkowanie przyciskow.

W pozycji standardowej wtacznik jest
= w potozeniu srodkowym (Rys. 90/A) i moze
= by¢ przetgczony do goéry (Rys. 90/B) lub
I~ do dotu (Rys. 90/C).

Pozycja wigcznika pokazywana jest diodg LED-
(Rys. 90/1).

= Dioda LED $wieci na zotto
= Dioda LED $wieci na czerwono

¥ Dioda LED $wieci na zielono

Rys. 90

DB 564.8 (PL) 03.06



Wielofunkcyjny uchwyt

65

7.3 Potozenie przyciskow:

Pc';{(' ZA-M tronic ZA-M comfort ZA-M hydro ZG-B precis ZG-B drive
Naped tarcz Trail-Tron Trail-Tron

1 wysiewa;. wigcz/wytgcz wigcz/wytgcz
Wigcz/wytgcz

2

3 pocal sser

= Wyia@z lewy
podziat szer.

51 i

6 ‘pocsil srer.

71 Dyszel €<

81 Dyszel >

10 Obie zasuwy hydrauliczne otwarte

2= Obie zasuwy hydrauliczne zamkniete

3= Lewa zasuwa hydrauliczna otwarta

41 Lewa zasuwa hydrauliczna zamknieta

5= Prawa zasuwa hydrauliczna otwarta

61— Prawa zasuwa hydrauliczna zamknigta

7l - l0$¢ [%]

8 + llos¢ [%]

14 Start kalibracji (tylko z technikg wazenia).

2} llos¢ 100%

3 Lewa + krok ilosciowy [%]

44 Lewa — krok ilosciowy [%]

5Fo Prawa + krok ilosciowy [%)]

6o Prawa — krok ilosciowy [%]

7he wiqlz:izn/ﬂlvi:;rapz Wysievlvegvr; niczny wiqlz:izn/ﬂlvi:;rapz wiqlz:izn/ﬂlvi:;rapz

8k Wysie;vr agvrva}llniczny
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8. Konserwacija i czyszczenie

Prace konserwacyjne i czyszczenie

A wykonywaé tylko przy wylgczonym
napedzie tarcz wysiewajacych i napedzie
watka mieszadla.

8.1 Czyszczenie

Dla ZA-M, ZG-B preciS:

Do czyszczenia rozsiewacza uruchamiane
hydraulicznie lub elektrycznie zasuwy dozujgce
muszg by¢ otwarte, aby mogta odptywaé woda i
resztki nawozu.

- Otwieranie/zamykanie zasuw patrz menu danych
maszyny (rozdz. 5.2.1).

- Otwieranie/zamykanie zasuwy hydraulicznej patrz
menu pracy (ZA-M Hydro/ZA-M Comfort/ZG-B).

Przy uruchamianiu zasuw nie wkiada¢
A rak w otwory przelotowe!

Niebezpieczelistwo zgniecenia!

8.2 Podstawowe ustawienie zasuwy

Dla ZA-M, ZG-B preciS:

Wielkos¢  otworu  przelotowego dla  zasuw
uruchamianych elektrycznie jest ustawiona
fabrycznie (Rys. 91).

Gdy przy takim samym ustawieniu zasuw stwierdzi
sie nierbwne czubkow oproznianie obu lejow, nalezy
sprawdzi¢ podstawowe ustawienie zasuwy.

Przy uruchamianiu zasuw nie wklada¢
A rak w otwory przelotowe!

Niebezpieczelistwo zgniecenia!

Podstawowego ustawienia zasuw dokona¢ poprzez
Setup serwisu:

L e
e
- Nacisnaé|”

Strona 2 (Rys. 92):
ks

-V Wykona¢ podstawowe ustawienie

zasuwy, strona lewa.

d
o
//9\ . L
- /)| Wykona¢ podstawowe ustawienie
zasuw, strona prawa.

Rys. 91

elektr.Schiebergrund=-
einstel lung

Limiter:

Regel faktor:

Aus

Limiter

BZ2/83

I |

Rys. 92
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7
e

- /ﬁra Catkowicie zamkng¢ otwér przelotowy (
impulsy ustawi¢ na 0).

‘.I.GSIEB/
- ;/ Otworzy¢ otwér przelotowy az do 1500
impulsow.

‘.I.%Léﬂ/
A s o
Przy uruchamianiu przyciskow, ,
// 8 v
i H b . . 3
avf 8] . 2% niebezpieczenstwo

zranienia w obrebie zasuw gdyz
zamykaja sie one przed osiggnieciem
wybranego ustawienia.

Nie pozostawia¢ w otworach palcow ani
przymiaréw.
- Przymiar (Rys. 94/1) (wyposazenie specjalne, Nr.
kat: 915018) musi by¢ lekko przesuwany przez
uwolniony otwér przelotowy.

1- Jesli przymiar nie daje sie przesung¢ przez
uwolniony otwér przelotowy:

3
e
:/ aktualne nastawy zwiekszy¢ o 5

impulséw, tak, az przymiar bedzie
doktadnie pasowat do otworu (Rys. 95).

2 - Przymiar ma za duzo luzu:

A
e

/5| aktualne nastawy zwiekszy¢ o 5

impulséw, tak, az przymiar bedzie
doktadnie pasowat do otworu (Rys. 95).

- @ Przyciskiem tym potwierdzi¢ pozycje.

Schiebergrundeinstel lung: auf
links: 1580
-1588 Impulse anfahren o
=mit Lehre Gffrnung prifen auf
-gegebenenfalls mit +57-5
koerregieren +5
-mit Eingabetaste Position
bestdt igen -5
=zur Kontrolle 1588 Impulse
erneut anfahren
aktuelle Impulse: 1686 man.
gespeicherter Offset: 100 Eingabe
aktueller Offset: 185
3 : Impul s-
Anzeige der Impulse im -
Arbei tsmeni: Aus an=c1.9e
1-8
Rys. 93

Rys. 95
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Inpul s BH— 12.08 km/h

un:sége PRI - Laxl 3553 @
Impulsy (Rys. 96/1) silnikow ustawiajgcych — m

mogg by¢ pokazywane w menu pracy.

9. Menu POMOC

Menu pomocy uruchamia sie z menu gtéwnego.

Menu pomocy strona 1 @

- Pomoc dotyczaca obstugi.

- Pomoc dotyczaca meldunkéw o usterkach.

- Pomoc do pracy w trybie awaryjnym.

- Pomoc przy zwalczaniu slimakow.

Fldche: 8.88ha

3 548 U/min

| ZA-H Tronic profiS
200 ksma 200 kains

188 %

Auftrag: 1

Rys. 96

Hilfe

1
1.Hilfe zur Bedienung
2.Hilfe zu Fehlermel dungen 2
3.Hilfe zum Hotbetrieb 3
4.Hilfe bei der Verwendung wvon 4
Schneckenkorn
Rys. 97
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10. Usterki

10.1 Alarm

Alarm nie krytyczny:

Meldunek o usterce (Rys. 98) pojawia sie w dolnym
okienku ekranu i wiacza sie trzykrotny sygnat
dzwiekowy.. Jesli to mozliwe, usunaé usterke.

Przyktad:

- Meldunek o usterce: Za niska liczba obrotow tarcz
wysiewajgcych.

- Srodki zaradcze: Zwiekszyé liczbe obrotéw WOM.

Alarm krytyczny:

Meldunek alarmu (Rys.
Srodkowym okienku ekranu
dzwiekowy.

99) pojawia sie na
i wigcza sie sygnat

- Odczyta¢ meldunek alarmu z ekranu.

- Wywolac teks pomocy.
- @ Potwierdzi¢ meldunek o alarmie.

Haschinentyp: ZA-H Comfort Auftrag
Auftrags=Hr.: 5
Sollmenge: 258 kg”ha g
Cal.
Cal .- Faktor: 1.87
Arbei tsbreite: 24.8 m Hasehi .
varg. Geschuw. : 12 km#h
Sollwert kann nicht ég
eingehalten werden S&tis
Rys. 98
Maschinentyp: ZA-H Comfort Auftrag
Au
Stellmotor
So links ¥ha
reagiert nicht Eal;.
Ca
Ar Maschi .
YO mit Eingabetaste be- vh
stdtigen oder mit
Bldttern zur Hilfe %
Arbei t s~ .
menl Hilfe Setup
Rys. 99
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10.2 Awaria silnikow ustawiajacych

Dla ZA-M:

Jesli usterki wystapia na AMATRON' |ub
elektrycznych silnikach ustawiajgcych, i nie dajg sie
usung¢ natychmiast, mozna pracowa¢ dalej po
wyhaczeniu silnikdw ustawiajacych.

Ustawienia ilosci dokonuje sie wtedy dzwignig
ustawiajagcg (Rys. 100/1) zgodnie z tabelg
wysiewu.

Zamkngc¢ zasuwe hydrauliczna.
Poluzowac¢ nakretke motylkowg (Rys. 100/2).

Na skali (Rys. 100/3 )odszuka¢ odpowiednie
ustawienie zasuwy.

Krawedz odczytu (Rys. 100/4) wskaznika dzwigni

(Rys. 100/5) ustawi¢ na warto$¢ skali.

Mocno dociggng¢ nakretke motylkowa (Rys.
100/2).

Wyhaczenie silnikow ustawiajacych:

Oba zaciski zabezpieczajace (Rys. 101/1) wyjac
szczypcami zabezpieczajgcymi ( Rys. 101/2).

Wyjac oba sworznie przegubowe (Rys. 102/1).

Wyja¢ silnik ustawiajgcy z konsoli.
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Unies¢ silnik ustawiajgcy (Rys. 103/1) i przesuwny
drgzek (Rys. 103/2) wyhaczyé z wtykowego
ztgcza zasuwy dozujgce;.

Rys. 103

Na zakoniczenie silnik ustawiajgcy wraz z
wyhaczonym drgzkiem przesuwnym ponownie
zamontowac¢ na konsoli silnika.

zabezpieczy¢ $rodkami pomocniczymi
przed wychyleniem w roboczy obreb
sitownikoéw hydraulicznych.

w Wyhaczony drazek przesuwny (Rys. 104)

Zacisk (Rys. 105/1) dzwigni ustawiajacej (Rys.
105/2) ustawi¢ nastepujgco:

- Odkreci¢ nakretke motylkowg (Rys. 105/3).

- Wyjac Srube i zamieni¢ pozycje obu podkitadek
(Rys. 105/4) od tytu (Rys. 105/5) do tytu (Rys.
105/6).

Rys. 105
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10.3

Awaria czujnika drogi (Imp/100m)

Woprowadzenie symulowanej predkosci jazdy w menu
setup serwis umozliwia dalszg prace, gdy czujnik
drogi ulegnie awarii.

W tym celu:

- Sciagnaé

kabel sygnatu z podstawowego

wyposazenia ciggnika.

knsh
Sim.

wprowadzi¢ symulowang predkosc¢ jazdy.

- Podczas wysiewu nalezy utrzymywal podana,
symulowang predkos¢ jazdy.

&

Gdy beda rejestrowane impulsy od
czujnika drogi, to komputer przelaczy
sie¢ na rzeczywista predko$¢ jazdy
podawang od czujnika drogi.

Gesamtdaten seit Inbetriebnabhme

Gesamt flidche: 5689 ha
Gesamt menge: 124+
Gesamt st reuzeit: 568 h
sim. km/h: 8.80kn/h

km#h
sim.

MHHE-Uer=sion: 1.13
IOP-Uersion: 4.3.1

@' a1./82

Abl-Gaste AG-429

Rys. 106
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