AMAZIONIE

Instrukcja obstugi

Komputera poktadowego

AMATRON"

dla

siewniki pneumatyczne

AD-P oraz AVANT

L—fokg 5987 m 3
@y 1452 U/min A
Fléche: 3.69ha

il
15.0kg/ha

29c018

MG1150

DB2030-4 PL 07.06
Printed in Germany

Przed uruchomieniem
przeczyta¢ instrukcje obstugi
a nastepnie przestrzegaé
zasad bezpieczenistwal!




Szanowny Kliencie,
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nastepnie dokfadnie jej przestrzegac.

Stellen Prosimy upewni€ sie, ze wszyscy, ktorzy pracujg Panstwa maszyng zapoznali sie z instrukcjg obstugi
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1. Dane dotyczace maszyny i celu jej zastosowania

Komputer jest urzgdzeniem wskaznikowym,
sterujgcym i nadzorujgcym.

1.1 Producent

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13
D-49205 Hasbergen-Gaste

1.2 Deklaracja zgodnosci

Komputer spetnia wymagania dyrektywy EMV-
89/336/EWG.

1.3 Informacje przy zamawianiu
czesci zamiennych

Przy zamawianiu czesci zamiennych podawac
numer fabryczny komputera poktadowego.
@ Wymagania bezpieczeistwa

technicznego spetnione beda wtedy,
jesli do napraw uzywane beda tylko
oryginalne cze$ci zamienne
AMAZDNE. Stosowanie innych
czesci wylacza odpowiedzialnosé za
powstate szkody!

1.5 Oznakowanie

Tabliczka znamionowa na urzgdzeniu.
@ Cale oznakowanie posiada warto$¢

dokumentu i nie moze ono by¢
zmieniane ani doprowadzane do stanu
nieczytelnego!

1.4 Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Komputer ten przeznaczony jest do zwyktej pracy w
rolnictwie jako narzedzie wskaznikowe, nadzorujgce
i sterujgce w kombinacji z siewniki AD-P i
Avant.

Kazde inne zastosowanie jest niezgodne z
przeznaczeniem. Za wynikte w rezultacie tego
szkody producent nie odpowiada. Ryzyko ponosi
wytgcznie uzytkownik.

Do zgodnego z przeznaczeniem uzycia maszyny
nalezy tez zachowanie zalecanych przez jej
producenta warunkow pracy, konserwacji i hapraw
oraz stosowanie wyfacznie oryginalnych czesci
zamiennych.

Maszyny moga by¢ obstugiwane, konserwowane i
naprawiane tylko przez wyszkolony i zaznajomiony z
zagrozeniami personel.

Nalezy przestrzegac¢ obowigzujgcych przepiséw o
zapobieganiu wypadkom oraz bezpieczenstwa
technicznego, medycyny pracy i zasad ruchu
drogowego.

Mimo wielkich staran przy produkcji naszych maszyn
nie mozna, nawet przy prawidtowym postepowaniu
wykluczy¢ odchyleh wysiewu. Mogg one byé
powodowane np. przez:

- Zapchania (np. Obcymi ciatami, fragmentami
workéw, ztogami brudu itp.).

- Zuzycie czesci scieralnych.
- Uszkodzenie czynnikami zewnetrznymi.
- Zte liczby obrotow i predkosci jazdy.

- Zfe ustawienie maszyny (niewfasciwe jej
zamontowanie).

Zawsze przed rozpoczeciem i podczas pracy
sprawdzi¢ prawidtowosc¢ dziatania maszyny i
doktadno$¢ wysiewu.

Pretensje za szkody nie powstate samoczynnie na
maszynie nie bedg uwzgledniane. Obejmuje to
réwniez odpowiedzialno$¢ za straty powstate w
nastepstwie bteddéw wysiewu.

Dokonywanie samowolnych zmian w maszynie
moga prowadzi¢ w nastepstwie do szkod, a wszelka
odpowiedzialnos¢ dostawcy z tego tytutu jest
wykluczona.

AMATRON* DB2030-4 07.06



6 Bezpieczenstwo

2. Bezpieczenstwo

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera podstawowe
wskazowki, ktérych nalezy przestrzega¢ przy
montazu, pracy i konserwacji. Z tego powodu
instrukcje musza przeczyta¢ uzytkownicy maszyny i
instrukcja zawsze musi by¢ dostepna.

Jak najdoktadniej przestrzegac zasad

bezpieczenstwa z tej instrukcji i postepowaé zgodnie

Z nimi.

21 Zagrozenia przy nie
przestrzeganiu zasad
bezpieczenstwa

Nie  przestrzeganie  wskazowek

bezpieczenstwa

dotyczgcych

e moze pociggng¢ za sobg zarowno zagrozenie dla
ludzi jak tez dla Srodowiska oraz maszyny.

e moze prowadzi¢ do utraty zadoscuczynienia za
szkody.

Nie przestrzeganie zasad bezpieczehstwa pocigga
za sobg w szczegdblnosci nastepujace zagrozenia:

e Zagrozenia dla ludzi poprzez nie zabezpieczong
prace.
¢ Odmowa dziatania waznych funkcji maszyny.

e Nie zachowanie wlasciwych metod konserwacji i
napraw.

e Zagrozenia ludzi poprzez dziatania mechaniczne
i chemiczne.

e Zagrozenia dla Srodowiska poprzez wycieki oleju
hydraulicznego.

2.2 Kwalifikacje uzytkownika

Maszyna moze by¢ uzytkowana, konserwowana i
naprawiana wytgcznie przez osoby przeszkolone w
tym zakresie i zaznajomione z mozliwymi
zagrozeniami.

2.3

2.31

VAN

2.3.2

2.3.3

Oznakowanie wskazowek w
instrukcji obstugi

Ogolny symbol zagrozenia

Zawarte w instrukcji symbole wskazéwki
dotyczace bezpieczenstwa, ktérych nie
przestrzeganie moze zagraza¢ ludziom
oznaczone s3 symbolem zagrozenia
(symbol bezpieczenistwa zgodny z DIN
4844-W9.

Symbol- Uwaga

Wskazowki bezpieczenstwa, ktorych nie
przestrzeganie zagraza maszynie i jej
funkcjom oznaczone sa symbolem
Uwaga.

Symbol-Wskazéwka

Wskazéwki oznaczajace specyficzne
wilasnosci maszyny, ktorych nalezy
przestrzegaé dla bezusterkowej pracy
maszyny oznaczone sa symbolem
Wskazowka.

AMATRON' DB2030-7 04.06
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24 Przepisy bezpieczenstwa dla
dodatkowych instalacji urzadzen
| komponentéw elektrycznych i
elektronicznych

Maszyna wyposazona jest w komponenty i czesci
elektroniczne, na ktére moze mie¢ wpltyw emisja
elektromagnetyczna innych zespotow. Wptyw taki
moze prowadzi¢ do stworzenia zagrozenia dla ludzi,
jesli nie beda przestrzegane ponizsze wskazéwki
dotyczgce bezpieczehnstwa.

Przy dodatkowym instalowaniu urzadzeh i / lub
komponentéw elektrycznych i elektronicznych na
maszynie z przytaczeniem ich do instalacji
poktadowej uzytkownik musi na  wiasng
odpowiedzialnos¢ sprawdzi¢, czy instalacja taka nie
spowoduje usterek elektroniki pojazdu lub innych
komponentéw..

Nalezy przede wszystkim uwazaé, aby instalowane
zespoty elektryczne i elektroniczne odpowiadaty
wymaganiom dyrektywy EMV 89/336/EWG i byly
oznakowane znakiem CE.

Dla montowanych dodatkowo systemoéw
komunikacyjnych (np. telefonéw komérkowych,
radiostacji) spetnione muszg by¢ dodatkowo
nastepujace warunki:

Montowaé wylacznie urzgdzenia zgodne z
obowigzujacymi w kraju przepisami (homologowane
w Polsce).

Urzgdzenia instalowaé na state.

Przestrzega¢ podanego przez producenta maszyny
dopuszczalnego poboru prgdu przez montowane
dodatkowo okablowanie i urzadzenia.

2.5

%

Wskazowki dotyczace
bezpieczenstwa podczas napraw

Przy wykonywaniu elektrycznych prac
spawalniczych na ciggniku i dotgczonej
maszynie odigczyé przewody od
alternatora i akumulatora!

AMATRON* DB2030-4 07.06



8 Instrukcja montazu ﬂ
3. Instrukcja montazu
31 Zamocowanie terminala

Podstawowe wyposazenie ciggnika (Rys. 1/1)
(konsola z rozdzielaczem) musi by¢ zamontowana w
kabinie w polu widzenia kierowcy, z prawej strony
tak, aby nie drgata i aby posiadata przewodzace
przytgcze. Odlegtos¢ od radiostacji wzglednie anteny
radiostacji musi wynosi¢ minimum 1 m.

Uwazaé, aby obudowa komputera
w posiadata przez konsole przewodzace

potaczenie z nadwoziem!

Przy montazu nalezy w miejscach

mocowania usung¢ farbe, aby uniknaé

gromadzenia si¢ fadunkéw

elektrostatycznych.

Terminal wyposazony jest w uchwyt konsoli
(Rys. 2/1) w ktory nalezy wiozy¢ konsole i zacisnaé
jg srubg motylkowa.

28c045-3

Rys. 1

28c071

Rys. 2

AMATRON' DB2030-7 04.06
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3.2 Polaczenia wtykowe

Terminal (Rys. 3/2) jest narzedziem uniwersalnym i
moze byé stosowany we wszystkich maszynach
AMAZONE z AMATRON" z komputerem
poktfadowym.

Terminal (Rys. 3/2) wzglednie konsole (Rys. 3/1)
przytgczac nastepujgco:

- Siewnik przytaczy¢ przez wtyczke maszyny
(Rys. 3/3)

- Przewdd akumulatora (Rys. 3/4) dotgczy¢ do
akumulatora ciggnika. Wskazowki co do zasilania
w prad, patrz rozdziat 3.3.

- Przewdd faczacy (Rys. 3/5) przylaczy¢ do
terminala (Rys. 3/2).

- Wityczke przewodu tgczacego (Rys. 3/5) wiozy¢
w $rodkowe 9-biegunowe gniazdo podrzedne D
(Rys. 4/1)

- Gniazdo szeregowe (Rys. 4/2) umozliwia
dotaczenie terminala GPS.

28c045-2

Rys. 3

29¢c063

Rys. 4

AMATRON*

DB2030-4

07.06
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3.3 Przewéd taczeniowy do
akumulatora

Wymagane napiecie akumulatora wynosi 12 V i musi
by¢ pobierane bezposrednio z akumulatora.

ciagnika z kilkoma akumulatorami
nalezy w instrukcji obstugi ciagnika lub
u producenta ciagnika sprawdzi¢, do
ktérego a akumulatorow nalezy
przytaczyé komputer!

w Przed przytaczeniem AMATRON" do

- Utozy¢ i zamocowac¢ od kabiny ciggnika do
akumulatora ciggnika przewdd tgczacy z
akumulatorem. Przewdd ten nie moze sie
zatamywac na ostrych krawedziach.

- Przewdd faczacy z akumulatorem skroci¢ do
koniecznej dtugosci

- Zdjgc z korica przewodu ptaszcz (Rys. 5) na
dtugosci ok. 250 do 300 mm

- Odizolowac¢ oddzielnie koncowki przewodu (Rys.
5) nadt 5 mm

- Zyle niebieskg (masa) wiozy¢ w luzne ucho
taczace (Rys. 6/1).

- Zacisng¢ szczypcami

- Zyle brgzowg (+ 12 Volt) wprowadzi¢ w wolny
koniec ztgcza wtykowego (Rys. 6/2)

- Zacisng¢ szczypcami

- Zigcze wtykowe (Rys. 6/2) wiozy¢ w zrédto ciepta
(zapalniczka lub strumien gorgcego powietrza
lutownicy) tak, az wydostanie sie klej

- Przylaczy¢ przewody do akumulatora ciggnika:
- Brazowa zyte przewodu do +.
- Niebieskg zyte przewodu do.

28c043

Rys. 5

28c044

Rys. 6

AMATRON' DB2030-7 04.06
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4. Opis produktu

Za pomocg AMATRON' kombinacje
ugniatajgco wysiewajgce

- AMAZONE AD-P

- AMAZONE AVANT

Mogg by¢ komfortowo obstugiwane i nadzorowane.
Der AMATRON skiada sie z terminala

(Rys. 7), wyposazenia podstawowego (materiaty do

zamocowania) i komputera poktadowego w
maszynie.

Wystepujgce ewentualnie usterki sygnalizowane sg
optycznie i / lub akustycznie.

Niniejsza instrukcja jest aktualna dla stanu
oprogramowania:

- Maszyna MHX-wersja: 214
- Terminal IOP-wersja: 3.3.2
BIN-wersja: 3.14

Auftrags-Nr.: [

Sollmenge: 15.08kg’/ha
Saatgutart: Feinsdmereien
Kal .Getriebepos.: 65.0

AMATRORN *+

[Shift

Betriebeanleitung

Drillmaschine

15.00ha
5.8 h
2.58has/h

25 kg

29c018-1

AMATRON*

DB2030-4 07.06



12 Opis produktu

4.1 Opis przyciskow

Funkcje, ktére uwidocznione sg po prawej krawedzi
ekranu (pole kwadratowe Rys. 8/1 lub podzielone
przekatng pole kwadratowe Rys. 8/2) sterowane sg

przez oba rzedy przyciskow po prawej stronie ekran.

Gdy pola podzielone sg przekatna;

- to lewy przycisk przyporzgdkowany jest do pola
gornego lewego (Rys. 9/1).

- aprawy przycisk przyporzadkowany jest do pola
dolnego prawego (Rys. 9/2).

Gdy pojawia sie na ekranie kwadratowe, nie

podzielone pole, to przyporzadkowany do niego jest
prawy przycisk (Rys. 9/3).

- Wigczenie / wylgczenie
(AMATRON" podczas jazdy po
drogach zawsze musi by¢ wytgczony)

AMATRORN *

rudhlen

s Signalton

- Powrét do poprzedniego menu

- Przefgczanie miedzy menu gtéwnym i
menu roboczym

- Przerywanie wprowadzania

- Do menu roboczego
(przytrzymacé przycisk minimum 1 sek)

Przegladanie pozostatego menu
(mozliwe tylko wtedy, gdy na ekranie
pojawi sie symbol (Rys. 10/1))

- Menu pomocy — mozliwe tylko z menu
gtéwnego.

9

rudhlen

s Signalton [iow

29c018-5

- Kursor na ekranie w prawo

Kursor na ekranie w lewo

Fahrgassenrythnusnr. :

Intervallabstand:

Mengenschritt:

Inpulse pro 100m:

29c022-1

- Przejecie z wybranych cyfr lub liter

@@

- Potwierdzenie alarméw krytycznych
- 100%-ilos¢ w menu roboczym

Rys. 10

AMATRON' DB2030-7 04.06
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Kursor na ekranie do gory

- Zwiekszenie ilosci wysiewu o jeden
krok podczas pracy (np.:+10%)
(Ustawienie wielkosci kroku patrz
rozdziat 5.2.1)

Kursor na ekranie w dot

- Zmniejszenie ilosci wysiewu o jeden
krok podczas pracy (np.:-10%)
(Ustawienie wielkosci kroku patrz
rozdziat 5.2.1).

4.2 Przycisk Shift

Na tylnej stronie urzadzenia znajduje sie przycisk
Shift (Rys. 11/1).

Aktywny w menu roboczym:

Jesli na tylnej stronie terminalu nacisniety zostanie
przycisk Shift I to pojawig sie (Rys. 11/1), W
menu zlecen / Praca dalsze pola funkcyjne i

odpowiednio zmienig sie pola funkcji (Rys. 12) oraz
przyporzadkowanie przyciskéw funkcyjnych.

Aktywny w menu zlecen:

-

Jesli na tylnej stronie terminalu nacisniety zostanie Rys. 11 -
przycisk Shift I (Rys. 11/1), to pojawig sie shift
fulices
W menu zlecen przyciski funkcyjne oraz ‘*m == ':'"f_' HH s | Q%
U Fl;:he: 1‘3‘.5§aﬂ:mm i =
do przeglgdania zleceh w przéd i w tyt. m :fff‘g\ in ﬂ-j;%

Auftraa

15.0 kg/ha
N

Sy

@' o1/02
290035

Rys. 12

AMATRON*

DB2030-4

07.06
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4.3

Hierarchia AMATRON"
M =— Menu robocze
gtéwne _—
Aufirag 1 nnh::lirlpl: 1
0 0
|\ l W

Menu zlecen

Menu préob kreconych maszyny

Wprowadzenie: Wskazania: Wprowadzenie
. Samaschinen mit Getriebe:
e Nazwa ®  Numer zlecenia
e Notatka e Nazwa zlecenia ® zgdana ilosc wysiewu
) (kg/ha lub K/m2)
o  Wybdr e Notatka . ) i )
(kg/ha lub K/m2) e 7adana ® Pozycja przektadni do proby kreconej
e Rodzaj ziarna ilo§¢ wysiewu (nastawa) * llos¢ wysiewu (kg) _
o« 7| i o . wychwycona w prébie krgconej.
tect:/tT(nlet _ rodzaj ziarna Wprowadzenie
starkontynuacja ¢ wykalibrowana pozycja Siewniki z petnym dozowaniem:
® Dane dzienne przektadni . o )
kasowanie hektaréw e dotychczas ° Zl(él?ﬁn? 1')0;/0 V\;ySIGWU
i i a m
kasowanie godzin obsiana powierzchnia (kg .u ), o
® Przewidywana pozniejsza robocza
® dotychczas . predkosé jazdy (km/h)
wypracowane godziny (h) N o .
o ) ®  Napetni¢ komorki kot dozujgeych przed
® przecietnie godzin/ha proba krecong
¢ ilos¢ wysiewu (kg) e llosé wysiewu (kg)
® dane dotyczgce zlecenia wychwycona w prébie kreconej.
powierzchnia/godziny/ilo$¢.
Set ? 7 ?
=tup Maschi .
; ;
| |- | &
Menu Setup Menu danych maszyny
Wprowadzanie: Eingabe:
® Wprowadz diagnoze - Czujnik stanu napetnienia Wprowadzanie:
e  Wyswietl diagnoze (nie ma) jest ® Przetgczania $ciezek
e  Wprowadz symulowang - Czujnik watka wysiewa;. e  Odstep przerw
predkos¢ jazdy (nie ma) jest ® Zwiekszenie / zmniejszenie ilosci wysiewu
e Wybor - dane bazowe - Czas alarmu (%)
- Wybbr typu maszyny walek wysiew. / dozownik o Wartos¢ kalibrazowa (Impulsy./100 m)
- Konfiguracja systemu - Czas alarmu - system
Sciezek Sciezek technologicznych
- Konfiguracja systemu - Czas alarmu - walek
zmiany ilosci wysiewu posredni (siewnik z kotami
- Kalibracja przektadni krzywkowymi)
(tylko maszyny z - Czas pracy dozownika
przektadnia) wstepnego  (tylko  przy
Znaczniki gladow petnym dozowaniu)
(brak) sg - Szerokos¢ robocza (m)
Nadzor  wirnikowego - System znakowania
spulchniacza wstepnego
(nie ma) jest - Alarm |. obr. dmuchawy
e  Ustawienia ekranu
- Ustawienia jezyka.
AMATRON* DB2030-7 04.06
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44  Wprowadzanie do AMATRON®

@ Dla obstugi AMATRON" w instrukcji

tej pojawiaé sie beda pola funkcyjne;
aby pokazaé, ze do obstugi
pokazywanego pola nalezy uzyé¢
nalezgcego doi niego przycisku.

Przyktad:

188

Pole funkcyjne £_=2&4;

Berri]

Opis w instrukcji obstugi:

108
)

=54 Ustawienie przektadni na nizsze przetozenie.

Czynnosé¢:

Obstugujacy uzywa przycisku (Rys. 13/1)

przyporzgdkowanego do pola funkcyjnego (Rys.
13/2), aby zredukowac przetozenie przektadni.

AMATRORN +

rudhlen

s Signalton

29c018-7

Rys. 13

AMATRON*

DB2030-4 07.06



16 Opis produktu ﬂ

4.5 Wprowadzanie tekstu i cyfr

Jesliw AMATRON" konieczne jest
wprowadzenie tekstu lub cyfr, pojawia sie menu
wprowadzania (Rys. 14).

W dolnej czesci ekranu pojawia sie pole wyboru

(Rys. 14/1) z literami, cyframi i strzatkami z linii (Rys.

14/2) wprowadzania, przedstawiajgcymi (tekst lub
cyfry).

@ , @ <& &> wyber liter lub cyfr w

polu wyboru (Rys. 14/3).

@ Akceptacja wyboru (Rys. 14/3).

CE

Kasowanie wprowadzonej linii.

A <-> a

Zmiana WIELKIE / mate literyv.

Potwierdzenie zapisanej linijki tym
przyciskiem.

Strzatki «—— w polu wyboru (Rys. 14/4) umozliwiajg
poruszanie sie w linii tekstu.

Strzatka «= w polu wyboru (Rys. 14/4) kasuje
ostatnie wprowadzenie.

451  Wybor opcji

Strzatka wyboru (Rys. 15/1) z @ i @

pozycjonowaniem.

@ Akceptacja wyboru (Rys. 15/2).

AMATRON +

Bitte Namen eingeben:

29c061-1

Maschinentyp ausudhlen und
nit Eingabetaste Ubernchnen

29c008-1

Rys. 15

AMATRON' DB2030-7 04.06
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4.5.2 Funkcja Toggle

Wigczanie / wytgczanie funkcji: np. Wigcz / wylacz

czujnik stanu napetnienia skrzyni nasienne;:
Nacisng¢ przycisk funkcyjny (Rys. 16/2)
[Funkcja wtaczona (Rys. 16/1).

Nacisng¢ przycisk funkcyjny ponownie
[Funkcja wylaczona.

ARAETTRER +

Spuranrcisser- A O
sensor: einer St

2

= O G\Z

1 ,

Fullsiandssensor: .ia/ ; O O
Siwellensensor: ga @WM. gv O O

KG=Drchzahlsensor: nein

Rys. 16

AMATRON* DB2030-4 07.06



1 8 Uruchomienie

5. Uruchomienie

51 Ekran startowy

Po wigczeniu AMATRON" przy dotgczonym
komputerze poktadowym, na terminalu pojawi sie
menu startowe (Rys. 17) ) i pokazana bedzie wersja
oprogramowania - Nr.

Po ok. 2 sek AMATRON" automatycznie
przejdzie do menu gtdwnego.

Jesli po wigczeniu AMATRON® tadowane bedg
dane z komputera poktadowego maszyny np. przy

- Zainstalowaniu howego komputera poktadowego
- Uzyciu nowego terminala AMATRON"-

- Po RESECIE terminalu AMATRON"-

Ekran startowy wygladat bedzie tak (Rys. 17).

5.2 Menu gtéwne

Menu zlecen: Wprowadzanie danych dla
Zlecenia. Przed rozpoczeciem siewu
uruchomié zlecenie (patrz rozdziat. 5.2.2).

Auftrag

orine]  Menu préb kreconych: Probe krecong
ebdreh.  wykonac przed rozpoczeciem siewu (patrz
rozdziat. 5.2.3).

Menu danych maszyny: Wprowadzanie
specyficznych danych maszyny lub
danych indywidualnych (patrz rozdziat.
5.2.1).

Menu Setup: Wprowadzanie i
odczytywanie danych dla serwisu przy
konserwacji lub usterkach (patrz rozdziat
Kap. 5.2.5).

Maschi .

Setup

Setup
%E'.‘EREIDH
NERSIOH
NER=I0H
Version
BIN-Version: 3.14
I0P-Version: 3.3.2
All-Gastes/AG-429
Rys. 17
Maschinentyp: AD-P Auftrag
Auftrags—-Nr.: [
Drille
abdreh.
Fahrgassenrythmusnr.: 15
Arbei tsbreite: 2.5m Maschi .
vorg.Geschu. : S5 km/h
Abdrehfaktor: 1.85
- Setup
ﬁrbEI.’.S— Hllfe
menu 29c003
Rys. 18

AMATRON' DB2030-7 04.06
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5.21 Wprowadzanie danych maszyny

Strona 1 w menu danych maszyny

(Rys. 19): Fahrgassenrythmusnr. : 15 "_:j ]
- B Wprowadzenie zgdanego rytmu Sciezek T PR St SR 5/ 19 ’
tabele Rys. 20 do Rys. 22). Hi
- Woprowadzanie przerw w wigczaniu Mengenschritt: 10%
Sciezek (patrz rozdziat. 5.2.1.1).
HiFh"'zE Impulse pro 180m: 58
- Woprowadzanie wielkosci kroku w % I1./100m
(warto$¢ procentowej zmiany ilosci wysiewu 29¢022 Maschine
podczas pracy, przyciskami @ @). Rys. 19
I1./108m . . .. . .
- |ms=ehine | Kalibracja czujnika drogi (patrz rozdziat.
5.2.1.2).
Rytm
sciezek | 4 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | 11 | 12 | 13 | 14
przejazdo
wych
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
1 0 1 1 1 1 1 1 1 2 0 1 1 1
= 1 2 2 2 2 2 2 2 3 3 2 2 2
o
;- 2 3 3 3 3 3 3 0 4 3 3 3
-§ 4 4 4 4 4 5 5 4 4 4
> 5 5 5 5 6 6 5 5 5
£ 6 6 6 0 7 6 6 6
8 7 7 8 8 7 7 7
S 8 9 0 8 8 8
0
X 10 10 9 9 9
8 10 | 10 | 10
- 1M1 11| 11
12 12
13
Rys. 20
AMATRON" DB2030-4 07.06
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Strona 2 @

(Rys. 23):

'
- aktualna liczba obrotow dmuchawy

(1/min.) podczas pracy przejeta jako liczba
obrotéw, ktéra ma by¢ nadzorowana

w menu danych maszyny

@\

- n | wprowadzenie liczby obrotéw dmuchawy
(1/min.), ktéra ma by¢ nadzorowana

R

- *s | wprowadzenie aktualnego stanu

napetnienia skrzyni nasiennej

v
R

- ks | wprowadzenie dodanej ilosci nasion (kg)

A

- [Perm | wprowadzenie ilosci pozostatych w skrzyni
nasion (kg), przy ktérej ma by¢ wtgczany alarm o
braku ziarna.

- AMATRON" wigcza alarm, gdy

- Osiggnieta zostanie teoretyczna resztka
nasion w skrzyni, lub

Czujnik stanu napetnienia (opcja) nie jest
przykryty ziarnem.

Strona 3 @

(Rys. 24).

- ’ -%_| Wprowadzenie redukcji ilosci ziarna (w %)
przy zakfadaniu sciezek (patrz tabela Rys. 25,
konieczne tylko w maszynach bez
odprowadzania ziarna z powrotem, patrz.

Avant).

(N

- Wprowadzanie wspoétczynnika regulaciji
dla silnikow dozowania.

- Wartos¢ standardowa: 1

w menu danych maszyny

Gebldsedrehzahl : 1566 U/min

FGllstand: 283 kg

Maschine befullen

Alarmrest: 36kg
29c023
Rys. 23
Saatmengenreduzierung
bei Fahrgasse: 25%

Regel faktor: 1.88 1___‘

@ B3/ B3

Rys. 24

AMATRON* DB2030-4 07.06
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Szerokosé robocza Liczba l:edlich L:czza V\Ileiy écieiﬁk Zalecana procentowa
wysiewajacyc echnologicznyc redUkijiaélos_m ’zugrr_lakprzy
zaktadaniu $cieze
technologicznych
24 4 17%
30 4 13%
30m
24 6 25%
30 6 20%
32 4 12%
40 4 10%
40m
32 6 19%
40 6 15%
36 4 11%
44 4 9%
45m
36 6 17%
44 6 14%
48 4 8%
6,0m
48 6 12%
Rys. 25
5.2.1.1 Wprowadzenie
odcinka zasianego i nie zasianego (m)
dla uktadu przetaczania $ciezek
Wprowadzenie odcinka zasianego (m) przy besdte Strecke: Sm
wigczonych przerwach wigczania Sciezek.
] ] ] ] unbesdte Strecke: 19m g
Wprowadzenie odcinka nie zasianego (m)

przy wigczonych przerwach wtgczania $ciezek

29c025

Rys. 26

AMATRON' DB2030-7 04.06
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5.2.1.2 Kalibracja czujnika drogi

Dla ustalenia wysianej ilosci ziarna i do pomiaru
zasianej powierzchni lub ustalenia predkosci jazdy
AMATRON" potrzebuje impulséw od kota
napedowego siewnika na odcinku von 100 m.

Wartos¢ impulséw/100m to liczba impulséw, jaka
AMATRON" otrzymuje podczas jazdy
pomiarowej od kota napedowego siewnika.
Poslizg kofta napedowego siewnika moze sie
zmieniac przy pracy na innych glebach (np. przy

zmianie gleby z ciezkiej na lekkg) przy czym zmienia

sie rébwniez wartos¢ impulsow/100m.

moze byé mniejsza, niz "250", gdyz

Wartos¢ kalibrazowa "Imp./100m" nie
w inaczej, AMATRON® nie bedzie

pracowat prawidtowo.

Dla podania wartosci impulséw/100m przewidziane
sg 2 mozliwosci:

E?:.ube
o : wartosc jest juz znana (patrz Rys. 29) ) i
zostanie recznie wprowadzona do
AMATRON".
Start
. wartosc¢ nie jest znana i zostanie ustalona

po przejechaniu odcinka pomiarowego 100 m.

Ustalenie wartosci kalibrazowej przez przejazd
odcinka pomiarowego:

- Na polu wymierzy¢ odcinek o dtugosci doktadnie
100 m. Oznakowac punkt poczatkowy i koAcowy

tego odcinka (Rys. 28).

Start
- Uruchomi¢ kalibracje.

- Przejechac odcinek pomiarowy doktadnie od
punktu poczatkowego do punktu kohcowego
(Przy ruszaniu licznik przeskakuje na 0). Na
ekranie pokazywana bedzie liczba biegngcych
impulséw.

- Po 100 m zatrzymac sie. Na ekranie pokazywana

bedzie teraz ustalona liczba impulsow.

- @ Akceptacja ustalonej liczby

impulséw/100m.

- Odrzucenie impulséw/100m.

Warto$¢ impulséw/100m nalezy ustali¢:

- przed rozpoczeciem pracy po raz pierwszy

- przy réznych glebach (poslizg két)

- przy odchyleniach miedzy, iloscig wysiewu
ustalong w prébie kreconej a rzeczywiscie
wysiewana na polu

- przy odchyleniach wskazan miedzy pokazywana i
rzeczywiscie zasiang powierzchnig.

Ustalona warto$¢ impulséw/100m moze by¢ uzyta
do recznego wprowadzenia przy pdzniejszej pracy
na takim samym polu, w tabeli (Rys. 29).

man.
Ei b
Wert fir Impulse/180m eingeben i
oder automtisch kalibrieren.
Start

aktuell: 258 Imp/100m

29c026

Rys. 27

25¢c082

AMATRON* DB2030-4 07.06
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AD-P

Wartosc
kalibrazowa
"Imp./100m" zalezy
od typu siewnika
oraz rodzaju gleby!

AD-PO3 AD-PO3 AD-PO2 RP-AD-PDO2
Super Special Profi Profi
od 03.2006 Pneumatyczne waty
ugniatajace -
bez z bez z Siewniki
nabudowywane

petne dozowanie | petne dozowanie

Wartos¢ kalibrazowa ,,Impulsy./100m*

Wartos¢ teoretyczna

1575 ‘ 1623 1409 ‘ 1623 1052 1175

Pole 1

oraz rodzaju gleby!

Pole 2
AVANT
» FPS 04 FRS 04 FPS 03 FRS 03
Wa}rtos_c PSKW/PSPW PSKW/PSPW Avant Profi Avant Profi
kalibrazowa
"Imp./100m" zalezy od 08.2006 od 08.2006 od 09.2000 od 01.2001
od typu siewnika bez ‘ z bez ‘ z bez ‘ z bez ‘ z

petne dozowanie | petne dozowanie | pelne dozowanie | petne dozowanie

Wartos¢ kalibrazowa ,,Impulsy./100m*

Wartos¢ teoretyczna

1409 | 1623 | 1409 | 1623 | 1502 | 1623 | 1558 | 1623

Pole 1

Pole 2

Rys. 29

AMATRON' DB2030-7 04.06
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5.2.2

Zaktadanie zlecenia

Gdy otwarte zostanie menu zlecenia, pojawi sie
ostatnio otwierane zlecenie.

Moze by¢ zapisanych maksymalnie 20 zlecen.

.do zatozenia nowego zlecenia nalezy wybrac
numer zlecenia (Rys. 30/1).

- [ Woprowadzi¢ nazwe
- ‘Wprowadzm notatke

/ Wszystkie dane tego zlecenia zostang

skasowane

- Uruchomi¢ zlecenie, aby biezgce dane

przyporzagdkowac do tego zlecenia.

- i Woprowadzi¢ ilos¢ wysiewu

Sorte

Woprowadzi¢ rodzaj ziarna, mase 1000

nasion i wskazania ilosci

Taaes=
daten
13schen

Kasowanie danych dziennych

- zasiana powierzchnia (ha/dzien)
- wysiana ilo$¢ ziarna (ilos¢/dzien))
- czas pracy (godzin/dzien)

&

Wcisniety przycisk Shift I

Aufiras
var

Aufiras
zurOck

Juz zapisane zlecenie mozna ponownie

wywotaé i uruchomié .

(Rys. 31):
Przeglgdanie zleceh do przodu.

Przeglgdanie zlecen do tytu.

Auftrags=-Nr.: ]

Betriebednleitung

Name:

Notiz: Drillmagchine

15.086kg/ha
Feinsdmereien
65.0

Sollmenge:
Saatgutart:
Kal.Getriebepos/ :

Auftrag:

fertige ha: 15.66 ha
Stunden: 5.8 h
Durchschnitt: 2.58hash
ausgeb. Menge 225 kg

Shift

Tripdaten: Tases-
Fldche: E69ha daten
Stunden: 8.9 h 6410 16schen
Menge: kg 29c018-3
1 ‘l—--—_______-——>
Rys. 30
Auftrags-Hr. : 2 gestartet
Auftras=
or
Hame:: = cprereessesssmssvssmmcs
HabiEs: oo
Sol lmenge: 200 kg~ha ABTiras
fertige Fldche: 8.808ha
Stunden: 8.8 h
Durchschni tt 8.80hash
ausgeb. Menge: a kg
ha/Tag: 8.808 ha
HengesTag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h
@ 2420
Rys. 31

AMATRON*

DB2030-4

07.06
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5.2.3 Zlecenie zewnetrzne

; +
Poprlfez k’omputer PI_DA moina glg ,;AMA.TRDN R § e s 20051 LR
przekazac¢ a nastepnie uruchomic zlecenie S Lep et
zewnetrzne. beenden
Zlecenie takie zawsze otrzyma numer 21.
Przekaz danych odbywa sig¢ przez port seryjny. Sollmenge: 258  1/ha

1/ha
fertige ha: 8.88ha
B Stunden: 8.8 h
- koriczenie zlecenia zewnetrznego.
¢ g ausgeb. Henge: a Li.
- wprowadzanie ilosci zgdane]
Rys. 32

5.2.4 Proba krecona

Préba krecong sprawdza sig, czy przy pdzniejszym
wysiewie wysiana zostanie zgdana ilos¢ nasion.

Prébe krecong wykonywac zawsze
- przy zmianie rodzaju ziarna

- przy tym samym rodzaju ziarna, ale réznej
wielkosci nasion, innym cigzarze wlasciwym i
innej zaprawie.

- przy przejsciu z normalnych két wysiewajgcych na
drobne kota wysiewajgce i odwrotnie

- przy odchyleniach miedzy préba krecong i
rzeczywista iloscig wysiewu.

5.2.4.1 Proba krecona maszyn ze zdalnym przestawianiem ilo$ci wysiewu

Napetni¢ skrzynie nasienng wystarczajgcg iloscig
Ziarna.

Tak, jak opisano w instrukcji obstugi siewnika pod
zespoty dozujgce podstawi¢ pojemnik wychwytujacy
i otworzy¢ pokrywe (y) inzektora.

AMATRON' DB2030-7 04.06
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kg/ha
K/m2

Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ zgdang ilos¢
wysiewu.

Wskazowka:
Warto$¢ te mozna tez wprowadzi¢ w menu zlecen
(rozdziat. 5.2.2).

Dzwignie przektadni
=3 4

/
lub /23

przyciskiem |/ ustawi¢ na

pozycje przektadni ,,50“: wysiew z
normalnymi kétkami
wysiewajacymi

pozycje przektadni ,,15“: wysiew z
drobnymi kétkami
wysiewajacymi

Pozycja przektadni, ktora pokazuje
AMATRON", musi zgadza¢ sie z
pozycja pokazywana na skali.

W innym wypadku nalezy dokonaé
kalibracji przektadni zgodnie z
rozdziatem. 8.

- zamkng¢ okienko wziernika dozownika

- korbg nalezy koto ostrogowe tak dtugo obraca¢ w
lewo lub w prawo do kierunku jazdy, az wszystkie
komory dozownika napetnig sie ziarnem i do
pojemnikéw préby kreconej poptynie réwny
strumien ziarna.

- oprozni¢ pojemniki proby kreconej.

Abdreh.
starten

nacisng¢ ten przycisk i postepowaé zgodnie
ze wskazéwkami na ekranie:

- koto napedowe obracac korba tak, jak opisano w
instrukcji obstugi siewnika, az wtgczy sie sygnat
dzwiekowy. Dalsze obroty po sygnale zostang
przez AMATRON" uwzglednione w jego
przeliczeniach.

- Dla zakonhczenia wykrecania po sy?nale
dzwiekowym nacisng¢ przycisk .
- Zwazy¢ zebrang w pojemnikach ilos¢ ziarna

(uwzgledniajgc mase pojemnikdw) i mase ziarna
(kg) wprowadzi¢ do terminala.

=Sol lmenge eingeben

-Getriebeposition vorudhlen

-Abdrehen starten

=Kurbel mindesten bis Signalton
drehen

-abgedrehte Menge in kg
eingeben

aktuell eingestellt:
Arbei tsbreite:
Sol lmenge:
Getriebeposition:

2.5 m
15.080kg/ha
62.5

IBQE%T o
/

kg/ha
K/m2

+ =21

starten

29c020

Rys. 33

AMATRON*

DB2030-4

07.06
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Waga uzyta do wazenia musi by¢

w doktadna. Niedoktadno$ci moga
powodowa¢é odchylenia w rzeczywiscie
wysianej ilosci ziarna!

AMATRON" przeliczy i ustawi wymagane
przetozenie przektadni na podstawie danych
wprowadzonych z proby krecone;.

W celu sprawdzenia prawidtowosci ustawienia
nalezy ponownie wykonac probe krecona.

AMATRON' DB2030-7 04.06



ﬂ Uruchomienie

29

5.2.4.2 Proba krecona maszyn z dozowaniem w petni elektrycznym

Napetni¢ skrzynie nasienng wystarczajgcg iloscig
ziarna.

Tak, jak opisano w instrukcji obstugi siewnika pod
zespoty dozujgce podstawi¢ pojemnik(i)
wychwytujacy i otworzy¢ pokrywe (y) inzektora.

kg/ha
K#/n2

sprawdzi¢ / wprowadzi¢ zgdang ilos¢
wysiewu.

Wskazowka:

Warto$¢ te mozna tez wprowadzi¢ w menu zlecen
(rozdziat. 5.2.2).

kn/h

wprowadzi¢ pézniejszg roboczg predkosé
jazdy (km/h).

Cal.
Fac.

wartos¢ wspofczynnika kalibracji
(wspotczynnik proby kreconej) ustawic z pierwsze;j
préby na 1.00 lub na wartos¢ z wtasnego
doswiadczenia.

x'zﬁ Napetni¢ komory kot dozujgcych. Czas

napetniania jest ustawiany i odpowiada czasowi
pracy dozownika wstepnego (patrz Rys. 39).

- Sprawdzi¢, czy ustawiony jest wtasciwy rodzaj
ziarna

- Zamkngc okienko przeglgdowe dozownika
- Oprézni¢ pojemniki préby krecone;.

Abdreh.
starten

ze wskazowkami na ekranie:

- @ przycisk ten dla zakonczenia préby
kreconej nacisna¢ po sygnale dzwiekowym

- zwazy¢ zebrane w pojemnikach ziarno

(uwzgledniajgc mase pojemnikéw) i wprowadzi¢

zwazong wartosc¢ ziarna (kg) do terminalu.

%

Waga uzyta do wazenia musi by¢
doktadna. Niedoktadno$ci moga

wysianej ilosci ziarna!

nacisng¢ ten przycisk mi postepowaé zgodnie

powodowaé odchylenia w rzeczywiscie

-Sol lmenge eingeben t?;?n
-vorgesehene Geschuindigkeit
eingeben
-Abdrehen starten
-abgedrehte Menge in kg
eingeben km/h
Abdreh.
aktuell eingestellt: sfa:fen
Arbei tsbreite: 2.5 m
Sol lmenge: 15.06kg/ha
vorg.BGeschu. : S km/h Cal.
Abdrehfaktor: 1.85 Fac.
29c065 X sec
Rys. 34

AMATRON* DB2030-4 07.06
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AMATRON" przeliczy wtasciwy wspotczynnik
préby kreconej na podstawie wprowadzonych
danych z préby kreconej i ustawi silnik elektryczny
na prawidtowg liczbe obrotow.

Dla sprawdzenia prawidtowos$ci ustawienia probe
krecong nalezy powtorzyc.

AMATRON' DB2030-7 04.06
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5.25 Menu Setup

W menu setup dokonuje sie

- wprowadzania i wySwietlania danych
diagnostycznych dla serwisu w przypadku
konserwacji lub usterek

- zmienia sie ustawienia dla ekranu

- wybiera sie i wprowadza bazowe dane maszyny
lub wigcza sie i wylgcza wyposazenie specjalne
(tylko dla serwisu)

%

Strona 1 @’ menu Setup (Rys. 35):

‘ Wprowadzeme diagnozy komputera

(tylko dla serwisu)

Ustawienia w menu Setup sa praca
warsztatowa i moga byé dokonywane
tylko przez wykwalifikowany fachowy
personel!

Pokazywanie diagnozy komputera
(tylko dla serwisu)

km/h
sim.

Wprowadzanie symulowanej predkosci
dla dalszej pracy z uszkodzonym czujnikiem drogi
(patrz rozdziat 10.2)

] Setup terminala (patrz rozdziat.5.2.6)

=
L
Strona 1 danych bazowych

(Rys. 36):

Wybaor typu maszyny

-1 Konfiguracja systemu $ciezek:

- Przedsigbiorca

Pojedyncze sciezki przejazdowe,
uruchamiane przez silnik sciezek
technologicznych

dwoma silnikami sciezek technologicznych

Ostatnio pokazywana wartos¢ zostanie zapisana.

-3

-

- ? | Konfiguracja zdalnego przestawiania iloSci

wysiewu.

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:

Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamtdrillzeit: 123 h
Gesamtmenge: 18477839 kg
simulierte km/h: g.8kmh

MHE-WVersion: 2,83
I0FP-Wersion: 4.2.6
Al -Gaste AG-427

@m;az

Rys. 35

Maschinentyp: AD-P

Fahrgassensystem konfigurieren

Saatmengenverst.: Vario

@ a1,/04

29c030

Podwojne Sciezki przejazdowe, uruchamiane

Rys. 36

AMATRON*

DB2030-4

07.06
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- 7 |Konfiguracja zdalnego przestawiania ilosci Saatmengenverst.: Vario HE
wysiewu: ?
- bez zdalnego przestawiania iloSci wysiewu .
-z przektadnig Vario Anzahl der Dosier- i
- petne dozowanie (= elektr. naped At
dozowania).
Ostatnio pokazywana warto$¢ zostanie zapisana. T e HE
varnehmen
o . Cal.
- " ° | Podac liczbe dozowan.
~P
- Leel. [Kalibracja przektadni (patrz rozdziat. 8).
Rys. 37

Strona 2 danych bazowych Spuranreisser- . &
(Rys. 38): SENSOF: einer k

i
Sy K6
- ? | Liczba znacznikow sladow KG-Drehzahl sensor:  hein 1/21 n

- jeden (Czujnik znacznika sladéw (do

ustalenia pozycji znacznika sladow)

- bez (czujnika znacznika sladow do ustalenia 0 . 5
. L, , Fillstandssensaor: Ja
pozycji znacznika sladow).
2
‘llﬂin 4
- Wybra¢ nadzér wirnikowego spulchniacza: Sduellensensor: Ja o,
- tak (jest czujnik liczby obrotow) @ o &)
nie (nie ma czujnika liczby obrotéw).
- ? | Czujnik stanu napetnienia skrzyni

nasiennej:
- tak
- nie
2
- |=_INadzér kotek dozujacych
- tak
- nie.

AMATRON' DB2030-7 04.06
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@ &
Strona 3| "] danych bazowych Alarmzeit Sawelle: 10s
(Rys. 39):
-
- ™= Wprowadzenie czasu alarmu dla kdtek Alarmzeit Fahrgasse: 10s
dozujgcych

IERT

Alarmzeit Stillstand
der Vorgelegeuelle

- lfrarn] Wprowadzenie czasu alarmu dla systemu

. . bei Fahrgasse: 16s
Sciezek technologicznych
'/’—\l Laufzeit des
@ Vordosierers: 18s
- lt_ataraf \Wprowadzenie czasu alarmu dla watka @ G '-°U.f"
posredniego (mozliwe tylko w siewnikach z 290032 0 ks
krzywkowym watkiem wysiewajgcym) Rys. 39
Lauf=

- ==t |Wprowadzenie czasu pracy (sekundy)
dozownika wstepnego.

. Strona 4 OW danych bazowych (Rys. I — P m
: s
m
- EE Wprowadzenie szerokosci roboczej (m) Vorauflaufmarki.: hydraul isch « B v
¥
- __lbrak (t%j j
- uruchamiane hydraulicznie Gebldsealarmgrenze: 18% ol =2
- uruchamiane elektrycznie. Alarm
Zapisana zostanie ostatnio pokazana warto$c.
@ [ o]
. . . @ a4/684
- LAtarm [ Uruchomienie alarmu przy odchyleniach 29¢033
, ; . o
liczby obrotéw dmuchawy od ustawionych (in %). Rys. 40
. Strona 2 mz menu Setup (Rys. 41): RESET
Masechhin;_’-‘n-
RESET rechn
e o A N
- Przywrocenie danych fabrycznych dla dl lien Sleeivkl leh:alle
ustawieh maszyny. Wszystkie wprowadzone al|Daten auf Werkseinstellung|t
przez uzytkownika dane np. zlecenia, dane i zuricksetzten? -
maszyny, wartosci kalibrazowe i dane Setup e NEIN mit ESC k

zostang utracone.
JA mit Eingabetaste

’ @ 8z2/82
29c068

Rys. 41

AMATRON* DB2030-4 07.06
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5.2.6 Setup terminala

Aby zmieni¢ ustawienia ekranu, nalezy rownoczesnie
nacisnag¢ przycisk:

oraz

I Shift na tylnej stronie terminala.
®  Przez pole funkcyjne Q wywotaé "Ustawienia
ekranu.
o
o ersio" \Wskazanie zespotéw przytaczonych do Bus.

Strona 1 ‘@ Setup terminala

®  Kkontrast ustawic przez pola funkcyjne
ustawic.

® jasno$¢ przez pole funkcyjne < lub E | ustawi.

® inwersje czarne <«— —» biate przez pole funkcyjne
e
s
Awert. .
—~
i,
e |V Klikniecie wtgcza / wytgcza dzwiek

e kasowanie zapamietanych danych poprzez pole
V@E

funkcyjne (na stronie 33).

v
o /= \Wybédr jezyka: ustawic.

=)y ehosen .
L Wychodzenie z menu Setup terminala

Cofnigcie terminala do ustawien
w fabrycznych. Dane maszyny nie sa

tracone.

Setup
R
NER=I0H
Version
BIN-Version: 3.14
I0P-Version: 3.3.2
AlU-Gaste/AG-429
Rys. 42
Kon
Kont rast: =154 ant
+
Helligkeit: =154 C_. O
+
Tastenklick: Ein @Di
Invertierung: Aus
Irnvert.
Sprache: Deutsch Eﬁﬁi
Srrache
Rys. 43
Kon
Kont rast: =5 F —
+

He

In

i

Wellen Sie wirklich alle

Daten auf Werkseinstellung

zurickset zten?
HEIM mit ESC
JA mit Eingabetaste

Invert.

]
HesetH
]

[ﬂﬂjaifBZ Srrache

Rys. 44

AMATRON' DB2030-7 04.06
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Strona 2 Setup terminala

[ ]
ETHTHETE
K RHED
A3 14]4E
i
. P P P
T Py P

[ ]

il

° R5232

Wprowadzenie czasu

Wprowadzenie daty

Wprowadzenie szybko$ci przenoszenia danych

Strona 3 Setup terminala

Wygaszanie programu:

1. @ , @ Wybér programu.
]

2 ldschen

Wygaszanie programu.

Uhrzeit: 18: 12: 53
Datum: 18. 11. 2085
R5232 : 57600 Baud

{nicht Prog.-MHodus)

-
L]

b [ |a
o e
= I
F3c8 o] e el
53 o
HERAED
=1
|z
= 5 P
z|h

R5232

@'Eﬂf B3

Rys. 45

Bitte Programm Ober die Tasten
"hoch®” und "runter” anwdhlen =
léschen
Programm: ZAMSB0E
Grable: TokByte
freier Speicher: 448 kByte
@BSKBS
Rys. 46

AMATRON* DB2030-4 07.06
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6. Praca na polu

Przed rozpoczeciem pracy AMATRON"' musi
otrzymacé nastepujace dane:

- Dane dotyczgce zlecenia (patrz rozdziat 5.2.2)
- Dane maszyny (patrz rozdziat. 5.2.1)

- Dane proby kreconej (patrz rozdziat 5.2.3).

Nacisnieciem przycisku mozna podczas pracy
dowolnie zmieniac ilos¢ wysiewu.

@ Zaleznie od naci$niecia przycisku ilosé
wysiewu bedzie krokowo zwiekszana
(Rozdziat 5.2.1) (np., co:+10%).

@ Cofniecie ilosci wysiewu do 100%.

@ Zaleznie od nacisnigcia przycisku ilos¢
wysiewu bedzie krokowo zmniejszana
(Rozdziat 5.2.1) (np., co:-10%)..

A Podczas dojazdu do pola i na drogach
publicznych AMATRON"* zawsze ma

by¢ wylaczony!

AMATRON' DB2030-7 04.06
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6.1 AD-P z przektadnia
6.1.1  Wskazania menu pracy
AD-P z przektadniag
dystans (m) do
napetnienia
zbiornika

Wigczone przerwy
zaktadania sciezek

Liczba obrotow '

dmuchawy (1/min.) \2’2: 8.5 km/hiii EEEE 5 /
— gy 1% 5987 m frevizg
Zasiana @) 1452 U/min o
. - ——T—Fldche: 3.69ha N
powierzchnia (ha) g
100% 3
. oL, PN -||HD-PI',I, - ‘
Zadana ilos¢ i (b 62.5

wysiewu (kg/ha)

i —45, 0 kg/ha

Znaczniki, lewy
aktywny

Numer zlecenia

29c¢012-5

Rys. 47

Zakres wskazan, przy
zaktadaniu Sciezki brak
wskazan wysiewania

6.1.2 Sposob postepowania przy pracy

Wiaczy¢ AMATRON".

Z menu gtéwnego wybrac zgdane zlecenie i
sprawdzié¢ ustawienia

Uruchomi¢ zlecenie

Wybra¢ menu pracy.

- Ustawienie wybranego znacznika w pozycji
roboczej

- Sprawdzenie, wzglednie w razie potrzeby
korekta pokazywanego licznika sciezek.

Rozpoczecie wysiewu.

Podczas wysiewu AMATRON" pokazuje
menu pracy. Mozna stgd obstugiwac istotne dla
wysiewu funkcje.

Ustalone dane zostang przypisane do
uruchomionego zlecenia.

Znaczniki, aktywny prawy

Po pracy:

[ ]
sobie zyczy).

Aktualny licznik
Sciezek np. 5

Wskaznik 1:
wigczony przycisk
STOP-, dalsze
wigczanie sciezek
jest przerwane.

\ Wskaznik 2:

Wskazuje aktualne
przetaczenie gdy
STOP nie jest
wigczony.

Ustawienie
przektadni np, z.B.
62,5

Sprawdzi¢ dane dotyczace zlecenia (jesli klient

. Wylaczy¢ AMATRON®,

AMATRON*

DB2030-4 07.06
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6.1.3

Potozenie przyciskow menu roboczego

AD-P z przektadniag

Strona 1 menu roboczego (Rys. 48):

[CIEY

- Wigczanie lub wytgczanie okreséw
wigczania sciezek

Odtgczenie lub dotaczenie licznika $ciezek
(Przycisk STOP)

- b Cofniecie licznika $ciezek

43 Wstepne wigczenie licznika sciezek

‘
Woprowadzenie ilosci dosypanego ziarna
(kg).

6.1.4 Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

—3fokg
(@)
Fldache:

8.5 km/hg“

5987 m

1452 U/min WA

3.69ha

100%~
IV

5

—H
62.5

:15'. 0 kg/ha

Auftrag:

e I T TTI T RSN
7 T

29c012

Rys. 48

Rys. 49

AMATRON' DB2030-7 04.06
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6.2 AD-P z dozowaniem elektrycznym
6.2.1 Wskazania menu pracy
AD-P z dozowaniem elektrycznym
Przewidywany  Fahrgeschwindigkeit (km/h). Wiaczone przerwy Aktualny licznik
dystans (m) do zaktadania sciezek sciezek np.: 5
nassfg;ﬁ&lz / Wigcz. podziat szer/
Liczba obrotow\ ' m’-, Wskaznik 1
dmuchawy (1/min.) N ?Djr 5383 km/h‘f‘fﬁ"f Y 5 / / wigczony przycisk
i Sl 5 P | J STOP, dalsze
Zasiana —1._| S . “Uiii; |STOP wigczanie sciezek
powierzchnia (ha) ARSI, o Ss/ha_r " . jest przerwane.
(e A (P
Liczba obrotow |_— S8U/nin i '|r| I"I“"I SBU/nin Wskaznik 2:
silnika lewego _—" 15“"'('3 kl “':,h wskazuje aktualne
f— > ”9 = przetaczenie gdy
Zadana ilos¢ 'I ' STOP nie jest
wysiewu (kg/ha) wigczony
Uruchamianie / Liczba obrotow
znacznikow- \ / silnika prawego
wybor np. lewego
Auftrag: 9c066-5

Numer zlecenia
Rys. 50
Zakres wskazan, przy
zaktadaniu sciezki brak
wskazanh wysiewu

6.2.2 Sposob postepowania przy pracy

Wiaczy¢ AMATRON".

e Z menu gtdbwnego wybrac zgdane zlecenie i
sprawdzié¢ ustawienia

° Uruchomi¢ zlecenie
. . Wybrac menu pracy.

- Ustawienie wybranego znacznika w pozycji
roboczej
Sprawdzenie, wzglednie w razie potrzeby
korekta pokazywanego licznika sciezek
Uruchomienie dozowania wstepnego.
e Rozpoczecie wysiewu.
Podczas wysiewu AMATRON" pokazuje
menu pracy. Mozna stad obstugiwac istotne dla
wysiewu funkcje.

e Ustalone dane zostang przypisane do
uruchomionego zlecenia.

Znaczmki, aktywny prawy

Po pracy:

e Sprawdzi¢ dane dotyczace zlecenia (jesli klient
sobie zyczy).

Wylaczy¢ AMATRON®

AMATRON* DB2030-4 07.06
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6.2.3 Polozenie przyciskow menu roboczego
AD-P z dozowaniem elektrycznym

Strona 1 menu roboczego (Rys. 51): iD= 8.5 km/hjjiis
Z—fokg 5987 m Lk
@3 1452 U/min ﬁ
- Intervallfahrgassenschaltung zu bzw. Fléche: 3.63ha
abschalten ’:;rﬁﬁ
; sousmin N il
- @ Dotaczanie lub odfgczanie licznika sciezek ., 1‘.':3,”.” l{(}g“/ha
(przycisk STOP) - iR 5
rﬂaﬁ/
- Cofanie licznika sciezek
- iy Wigczanie licznika Sciezek Auftrag: B 29c066 1~ X Sec
W Rys. 51
- Wprowadzenie ilosci dosypanego ziarna
(kg)

- é Uruchomienie dozowania wstepnego

(Patrz tez Rys. 39).

6.2.4 Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

Rys. 52

AMATRON' DB2030-7 04.06
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6.3 Avant z przektadnia
6.3.1  Wskazania menu roboczego
Avant z przektadniag
Przewidywany  Predkos¢ jazdy (km/h). Aktualny licznik
dystans (m) do Wigczone przerwy $ciezek np:5
napetnienia zaktadania sciezek
zbiornika /
Liczba obrotow \ ' _ / e Wskaznik 1
dmuchawy (1/min.) \ﬂDQ* 8.5 km/hijiii] 5 wiaczony przycisk
\\-ﬁl—ol oy 5987 m  ELLE STOP, dalsze
Zasiana = —] '®J~ 1452 U/min [sToR| wigczanie sciezek
powierzchnia (ha) [ Fléche: 3.63ha — jest przerwane.
10907, 3
Zadana ilos¢ llﬂvnn*; ! 62.5 Wskaznik 2:
wysiewu (kg/ha) S wskazuje aktualne
’15 . kg/ha przetaczenie gdy

6.3.2

Ustawienie
znacznikéw, lewy

Numer zlecenia

Auftragq:

P9c013-5

Rys. 53
Zakres wskazan, przy

zaktadaniu sciezki brak
wskazan wysiewu

Sposoéb postepowania przy pracy

Wigczy¢ AMATRON.

Z menu gtéwnego wybrac zgdane zlecenie i
sprawdzié¢ ustawienia

Uruchomi¢ zlecenie
. Wybrac menu robocze.

- Ustawienie wybranego znacznika w pozycji
roboczej

- Sprawdzenie, wzglednie w razie potrzeby
korekta pokazywanego licznika sciezek

Rozpoczecie wysiewu.

Podczas wysiewu AMATRON" pokazuje
menu pracy. Mozna stgd obstugiwac istotne dla
wysiewu funkcje.

Ustalone dane zostang przypisane do
uruchomionego zlecenia.

Znaczniki, aktywny prawy

Po pracy:

STOP nie jest

\w’rapzony
Pozycja przektadni

np. 62,5

e Sprawdzi¢ dane dotyczace zlecenia (jesli klient

sobie zyczy).

Wytgczy¢ AMATRON.

AMATRON* DB2030-4

07.06
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6.3.3 Polozenie przyciskow menu roboczego
Avant z przektadnig

Strona 1 menu roboczego (Rys. 54): ﬁw 53{33 :m/ R > |ost /
e @: 1452 U/min
Fldche: 3.69ha ﬁ
- Wigczenie podziatu szerokosci z lewej i —3 i
prawej strony (opcja) /ﬁvuni\ 62.5 ﬂ=°
A : A0S
15.0 kg/ha ==

- 2T Wytaczenie podziatu szerokosci z lewej i ,& T
prawej strony (opcja)

. » STOP)
T rrrrrrrrrrerrrrrr N ——
| [l DO ol ot e RO el P ol Rl Bl I e IO Bl bl o |
1 1 1 ] 1 [} 1 1 [} | B | 1 1 1 1 1
- Uwolni¢ uruchamianie zaworu

hydraulicznego do wtagczania znacznikow @ s
Auftrag: 6 29c013

s ., i i Rys. 54
- ﬁ Uwolni¢ uruchamianie zaworu
hydraulicznego do wtgczania nacisku redlic
- Dotgczanie lub odtgczanie licznika Sciezek
(przycisk STOP)
-V Cofanie licznika $ciezek
- g Wiaczanie licznika $ciezek
> 8.5 km/hjiii
Strona2menu roboczego (Rys. 55): %M 5987 m §§§E§ 5 Q:::
@ 1452 U/min <, o=
O Fliche: 3.69ha
_ = £ : R [ $H
Wigczy¢ i wylaczy¢ swiatto -3 S
- %"’?\ wl [M y
Jiii] mm [ T
- Dofaczanie lub odigczanie przerw 15.0 kg/ha 61
wigczania Sciezek & CZEEARTARRRS W
% ﬁ
[ Fevea] lIIIIIIIIIIII[IIIIi
- Wprowadzenie ilosci dosypanego ziarna St AU Ll e e L Dl
(kg).
81/82
Auftraa: B ‘ @ 29c014
Rys. 55

AMATRON' DB2030-7 04.06



Praca na polu 43

6.3.4 Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

Rys. 56

AMATRON* DB2030-4 07.06
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Praca na polu

6.4 Avant z dozowaniem elektrycznym
6.4.1 Wskazania menu roboczego
Avant z dozowaniem elektrycznym
Przewidywany  Predkos¢ jazdy (km/h). Aktualny licznik
dystans (m) do Wigczone przerwy $ciezek np. 5
napetnienia zaktadania sciezek
zbiornika / /
Liczba obrotow ' / Wskaznik 1:
dmuchawy (1imin) [N DD 8.5 kn/hfT | 5 Praycisk STOP jest
\\-m—>| oy 5987 m : wigczony, dalsze
Zasiana ____ @3. 1452 U/min przetaczanie
powierzchnia (ha) [———Fldche: 3.69ha sciezek jest
1007 T przerwane.
. . V2T Avant i Wskaznik 2:
Liczba obrotow | SR A paeA Zmie <.
silnika lewego — ‘150kg/ha Wskazuje aktualne
/I.J'J Fdl B AR prze*a-czenle gdy
Zadanailos¢ —1 /ééiii# f \, 1 E§§§§ » \?v;;(gfop];ajest
wysiewu (kg/ha) / R RN \
| Fex] B 6] b I IR el B Ol e I i O 129 Bt ]|
Ustawienie / v SNSRI e e Liczba obrotow
znacznikéw, lewy @ [eans silnika prawego
o1 ez
Numer zlecenia Auftraa: 3\ 09c035-5

Rys. 57

Zakres wskazan, przy
zaktadaniu Sciezki brak
wskazan wysiewania

6.4.2

o W’rapzyé AMATRON"

e Z menu gtdbwnego wybrac zgdane zlecenie i
sprawdzié¢ ustawienia

° Uruchomi¢ zlecenie

Exm ,
Wybraé menu robocze.

- Ustawienie wybranego znacznika w pozycji
roboczej

- Sprawdzenie, wzglednie w razie potrzeby
korekta pokazywanego licznika sciezek

- Uruchomienie dozowania wstepnego.

Sposoéb postepowania przy pracy

Ustawienie znacznikow, prawy

e Rozpoczecie wysiewu.
Gdy koto ostrogowe opuszczone zostanie do
pozycji roboczej, rozpoczyna sie automatyczne
dozowanie wstepne z potowg predkosci
roboczej, jak opisano w rozdziale 5.2.3.2

-
e Przyciskiem [ mozna dozowanie wstepne
zakonhczy¢ wczesniej.
Podczas wysiewu AMATRON" pokazuje
menu pracy. Mozna stgd obstugiwac istotne dla
wysiewu funkcje

e Ustalone dane zostang przypisane do
uruchomionego zlecenia.

Po pracy:

e Sprawdzi¢ dane dotyczace zlecenia (jesli klient
sobie zyczy).

. Wytgczy¢ AMATRON.

AMATRON' DB2030-7 04.06
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6.4.3 Polozenie przyciskow menu roboczego
Avant z dozowaniem elektrycznym

@ Strona 1 menu roboczego (Rys. 58): §}D3->M 538? :""h; _
L) @: 1452 U/min @
Fldche: 3.69 hu - i9/1

Wigczenie podziatu szerokosci z lewej i
prawej strony (opcja)

(% |8/

il Flvcmf e
Salsmin .l'l.l‘,u ”“U“.NL Sal min

5| Wylgczenie podziatu szerokosci z leweyj i
prawej strony (opcja)

- Uwolni¢ uruchamianie zaworu

hydraulicznego do wtgczania znacznikow

‘ Auftraa:
- 28 Uwolni¢ uruchamianie zaworu Rys. 58

hydraullcznego do wtgczania nacisku redlic

AN

@ a1/82
29c035

1 B

i

\Ez

.-"

- Uruchomienie dozowania wstepnego
(Patrz tez rozdz 5.2.5, wprowadzenie czasu
dziatania)

- _dl Dofaczanie lub odtgczanie licznika Sciezek

(przycisk STOP)

Cofanie licznika $ciezek

‘w@
%

- +1 Wiaczanie licznika $ciezek

-> 8.5
Strona 2 menu roboczego (Rys. 59). %m 5987 m E gigig > Q:::
_ @ 1452 U/min < =
O% Fldche: 3.69ha /
- Wiaczy¢ i wytgczy¢ Swiatto) % MRLIRN
%, /ﬁvan?\ . ‘ W ]
o i (Ui
- 821 | Dotgczanie lub odigczanie przerw 15.0 kg/ha | 971
wigczania Sciezek /&\\. A TARRANRNN ok
vy N (W
rrrrrrerrre e ——
- Woprowadzenie ilosci dosypanego ziarna e e Ol
(kg).
Auftrag: 6 @ paree 29c036

Rys. 59

AMATRON* DB2030-4 07.06
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6.4.4 Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

Rys. 60

AMATRON' DB2030-7 04.06
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7. Multifunktionsgriff

71 Montaz

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 61/1) mocowany jest 4
Srubami w kabinie ciggnika w zasiegu wygodnego
nim operowania.

Aby go przytaczyé, witozyé wtyczke wyposazenia
podstawowego do 9 biegunowego gniazda Sub-D
wielofunkcyjnego uchwytu (Rys. 61/2).

Wityczke (Rys. 61/3) wielofunkcyjnego uchwytu
wiozy¢ w $rodkowe gniazdo Sub-D AMATRON".

7.2 Funkcje

Wielofunkcyjny uchwyt posiada funkcje tylko w
roboczym menu AMATRON' . Umozliwia prostg
obstuge AMATRON" podczas pracy w polu.

Do obstugi AMATRON" wielofunkcyjny uchwyt
(Rys. 62) osiada 8 przyciskéw (1 - 8). Poza tym, za
pomoca wigcznika (Rys. 63/2) mozna 3 stopniowo
zmieni¢ przyporzgdkowanie przyciskow.

W pozycji standardowej wtacznik jest
= w potozeniu srodkowym (Rys. 63/A) i moze
= by¢ przetaczony do gory (Rys. 63/B)
I~ do dotu (Rys. 63/C).

Pozycja witgcznika pokazywana jest diodg
(Rys. 63/1).

= Dioda LED $wieci na zotto

LED-

= Dioda LED $wieci na czerwono

¥ Dioda LED $wieci na zielono

Rys. 62

Rys. 63

AMATRON* DB2030-4 07.06
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7.3 Potozenie przyciskow:
AD-P AD-P AVANT AVANT
Przektadnia dozowaniem Przektadnia dozowaniem
elektrycznym elektrycznym
1
2
3 Wiacz lewy podziat szer.
4l Wytacz lewy podziat szer.
5 Wigcz prawy podziat szer.
6= Wytacz prawy podziat szer.
7
8=
1= Dotgczanie / odfaczanie przerw Sciezek Dotgczanie / odfaczanie przerw Sciezek
2l Start dozow. Start dozow.
wstepnego wstepnego
3 e Wigczenie lub wytgczenie licznika Sciezek Wigczenie lub wytgczenie licznika Sciezek
(Przycisk Stop) (Przycisk Stop)
4l llo$¢ 100% llo$¢ 100%
50 Wiaczenie wstepne sciezek(+1) Wiaczenie wstepne sciezek(+1)
6 I Cofniecie wigczenia Sciezek (-1) Cofniecie wigczenia Sciezek (-1)
7 = - llos¢ [%] - llosé [%]
8l + 11086 [%] + 11086 [%]
1>
2 Woprowadzenie ilosci dosypanego ziarna
30 Uwolni¢ uruchamianie zaworu hydraulicznego
do witgczania znacznikow
4l Uwolni¢ uruchamianie zaworu hydraulicznego
do wigczania nacisku redlic
5=
6 >
70
8

AMATRON' DB2030-7 04.06
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8. Konserwacja

8.1 Kalibracja przektadni

(nie konieczna przy maszynach z dozowaniem)

Maszyny wyposazone w przektadnie nalezy
wykalibrowag,

- Przed pierwszg pracg, gdy AMATRON" nie
zostat fabrycznie dostarczony z maszyng a byt
zamontowany dodatkowo.

- Przy odchyleniach miedzy wskazaniami na
terminalu i na skali przektadni

A

0

tal. |Kalibracja przektadni:

- Dzwignie przektadni przestawiaé tak
daleko w kierunku 0, az na silniku elektrycznym
zaswieci dioda LED

h
=5
- E Przekfadnie przestawi¢ na skali wigcej niz
na wartos¢ 80.

P

- “— 1 Potwierdzi¢ ustawienia i warto$¢ skali,
ktéra pokazywana jest przez dzwignie przektadni
na skali, wprowadzi¢ do otwartego okna menu
(Rys. 65).

Strona 1 menu Setup.

od czola, aby wyeliminowaé bitad

Wartosci skali odczytywaé wylacznie
w odczytu!

- Po dokonaniu kalibrowania przestawic
przekfadnie na inng warto§¢. Pokazywana
warto§¢  ustawienia  powinna  odpowiadac
wartosci na skali.

-Getriebe Richtung B-Position
fahren bis LED auf Sensor &%{E%T
leuchtet

-Getriebe auf eine Position
grolBer 88 fahren

~diese Position bestdtigen
~3|
zur Kontrolle: )

-Getriebe verfahren
-Wert am Getriebe muss mit dem
unten dargestellten Uert e
Ubereinst immen

Getriebeposition: 62.5

28c036-1

Rys. 64

Bitte die Getriecbepoistion

eingeben:
s.8 Ce

01234
56789
€>

29c009

Rys. 65

AMATRON* DB2030-4 07.06
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9. Menu POMOC

Das Hilfe-Menu (Rys. 66) aus dem Hauptmeni -
Hilfe

starten: "
1.Hilfe zur Bedienung
Menu POMOC
4 2.Hilfe zu Fehlermeldungen 2

- Pomoc dotyczaca obstugi

- Pomoc dotyczaca meldunkéw o usterkach il e 2
3
- Pomoc przy zaktadaniu sciezek
technologicznych.
29c037
Rys. 66

AMATRON' DB2030-7 04.06
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10. Usterki

10.1 Alarm

Alarm nie krytyczny:

Meldunek o usterce (Rys. 67) pojawia sie w dolnym
okienku ekranu i wigcza sie trzykrotny sygnat
dzwiekowy.

Jesli to mozliwe, usunaé usterke.
Przyktad:
Za mato ziarna w zbiorniku.

Pomoc: Uzupetni¢ stan ziarna w zbiorniku.

Alarm krytyczny:

Meldunek alarmu (Rys. 68) pojawia sie na
Srodkowym okienku ekranu i wigcza sig jeden sygnat
dzwiekowy.

- Odczyta¢ meldunek alarmu z ekranu

- Wywotaé teks pomocy
- @ Potwierdzi¢ meldunek o alarmie.

Maschinentyp: AD-P Auftrag
Auftrags-Nr.: ]
Drille
abdreh.
Fahrgassenrythmusnr.: 15
Arbei tsbreite: 2.5m Maschi .
vorg.Geschu. : S5 km/h
1 _ne
FUllstand zu
niedrig
29¢003-5
Rys. 67
Maschinentyp: AD-P Auftrag
Auft Geblasesoll-
drehzahl kann Drille
nicht einge- abdreh.
halten werden
Fahr
Arb Maschi .
mit Eingabetaste be-
vor stdtigen oder mit h
Abdr Bldattern zur Hilfe
- Setup
‘ ﬁrbel_ts- Hilfe
mEn 29¢003-6
Rys. 68

AMATRON* DB2030-4

07.06
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Usterki

10.2  Awaria czujnika drogi

Przy awarii czujnika drogi (Impulsy/100m),

umieszczonego na przektadni lub kole ostrogowym

przy dozowaniu elektrycznym, mozna, po

zasymulowaniu sygnatéw predkosci roboczej,
pracowac dale;.

Awaria czujnika drogi pokazywana bedzie przez
»Siewnik podniesiony"”.

Aby unikngé nieprawidtowego wysiewu nalezy
wymieni¢ uszkodzony czujnik.

Jezeli chwilowo nie ma do dyspozycji nowego

czujnika, mozna kontynuowaé prace, jesli bedzie sie

postepowato w nastepujgcy sposob:

Odfgczy¢ przewdd sygnatowy czujnika drogi od

komputera poktadowego

Setup

km/h
sim.

z uruchomionego menu gtéwnego.

wprowadzi¢ symulowang predkosc¢ jazdy.

Podczas pracy owg symulowang predkosé jazdy

nalezy utrzymywacé w rzeczywistosci.

&

Gdy beda rejestrowane impulsy od
czujnika drogi, to komputer przelaczy
sie na rzeczywistg predkos¢ jazdy
podawang od czujnika drogi!

Gesamidaten seit Inbetriebnahme:

Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamtdrillzeit: 122 h
Gesamitmenge: 1847789 kg
simulierte km#h: 8.8kmh

MHE-Uer zion: 2.89
I0FP-Lerzion: 4.2.6
Al -Gaste AG-429

@m; B2

Rys. 69

AMATRON'
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