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Masinaandmed, kasutamiseesmark 5

1. Masinaandmed,
kasutamiseesmark

Juhtimispult on naidik-,
Amazone haakeriistadele.

juhtimis-, ja kontrollseade

1.1 Tootja

AMAZONEN-WERKE
H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51, D-49202 Hasbergen-Gaste

1.2 Nouetele vastavus

Seade vastab nduetele EMV-Richtlinie
89/336/EWG.

1.3 Vajaminevad andmed

informatsiooni saamisel ja
tagavaraosade tellimisel

Tagavaraosade tellimisel teatada masinanumber

Ohutustehnilised ndéuded on tagatud
ainult juhul, kui kasutatakse originaal
Amazone tagavaraosasid. Teiste
fabrikaatide kasutamisel tekkinud
kahjude eest tootja ei vastuta!

1.4 Margistus

TUUpsilt masinal

&

Margistus muuta ja vigastada ei ole
lubatud

15 Ettenahtud kasutamine

Juhtimispult on mdeldud kasutamiseks
pdllumajanduses naidik-, juhtimis-, ja
kontrollseadmena koos AMAZONE

vaetisekilvikute ZA-M ja ZG-B - ga.

Iga sellest erinevat kasutamist loetakse mitte
ettendhtud kasutamiseks ja sellest tulenevate
kahjude eest, kas masinale voi inimestele, tehas ega
maaletoojad ei vastuta.

Ettendhtud kasutamise alla kuulub ka tootja poolt
ettendhtud , digeaegsete hooldustodde labiviimine.
Kasutada tuleb ainult AMAZONE  originaal
tagavaraosasid.

Seadet vlivad kasutada ainult need isikud, kes on
saanud vastava koolituse ja on teadlikud nii masina
ehitusest, hooldusest kui ka ohutustehnilistest
nduetest.

Jalgida tuleb ko&iki toéoga seotud ohutustehnilisi
nBudeid ja ka uldiseid ohutustehnilisi néudeid ning
kehtivaid liikluseeskirjasid.

Hoolimata masina hoolikast valmistamisest ja digest
kasutamisest vdivad tekkida korvalekalded masina
kasutamisel, see v0ib sdltuda jargmistest asjaoludest:

-Ummistused(néit. pohjustatuna vodrkehadest,
kotitikkidest jne).

- Valismdjudest p6hjustatud vigastused.
- Vale liikumiskiirus ja valed jduvotuvdlli péorded.
- Vale masina reguleering (vale montaaz).

Kontrollige ennem t66 algust ja ka t60 ajal seadme
korrasolekut ja Biget funktsioneerimist.
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) Ohutustehnika
2. Ohutustehnika 2.3 Kasutusjuhendis olevate

Selles kasutusjuhendis on &ra toodud juhised masina
montaaziks, kasutuseks ja hoolduseks, neid tuleb

kindlasti jargida. Sellepéarast tuleb selle
kasutusjuhendiga kindlasti ennem t66 alustamist
tutvuda.

Samuti tuleb jargida koiki selles kasutusjuhendis
olevaid ohutustehnilisi soovitusi.

2.1 Ohutustehnilistest ettekirjutustest

mittekinnipidamisel tekkivad
ohud

Ohutustehnika eiramine voib :

e Kkahjustada inimesi, masinat ja loodust.

¢ viia kolmandate isikute kahjude kandmiseni

Eraldi valjatooduna vdib eiramine p&hjustada :
o ohtlikust tookohast tulenevaid inimeste vigastusi.
¢ masina kahjustumist.

e seda, et enam ei ole vdimalik sooritada etteantud
téomeetodeid ja hooldusmeetodeid.

e mehaanilistest ja keemilistest
pdhjustatud inimeste vigastusi..

teguritest

o hidraulika dli lekkest pdhjustatus looduse kahjustusi.

2.2 Kasutaja kvalifikatsioon

Seadet vbivad kasutada ainult need isikud kes on
pohjalikult tutvunud kaesoleva kasutusjuhendiga ja kes
on saanud pdhjaliku ohutustehnilise koolituse.

soovituste margistus

2.3.1 Uldine ohusumbol

Selles kasutusjuhendis &ratoodud ohutustehnilised
soovitused, milledest mittekinnipidamisel v8ivad ohtu
sattuda inimesed, on margistatud vastavalt DIN 4844-

WO tahisele méargiga

2.3.2 Téahelepanu simbol

Selles kasutusjuhendis &ratoodud ohutustehnilised
soovitused, milledest mittekinnipidamisel v8ib ohtu
sattuda masin ja selle funktsioonid on ara
margistatud simboliga :

1V

2.3.3 Soovitus stimbol

Masinaspetsiifilistele isearasustele viitavad juhised

milledest kinnipidamine tagab t&rgeteta t66 on
margistatud simboliga :

&
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Ohutustehnika

2.4 Ohutustehnilised nduded
elektriliste ja elektrooniliste
seadmete ja komponentide
hilisemal instalatsioonil

Seade on varustatud elektrooniliste komponentidega,
millede  funktsioon, tanu elektromagnetilistele
lainetele, vdib mojutada teiste seadmete t66d.
Sellised mojutused vbivad viia inimeste vigastamiseni
kui ei peeta kinni jargnevatest ohutustehnilistest
nbuetest .

Elektriliste  ja  elektrooniliste  seadmete ja
komponentide hilisemal instalatsioonil masinale, kus
kaasneb ka Uhendus traktorielektroonikaga, peab
paigaldaja omal vastutusel kontrollima, kas
paigaldusega ei kaasne traktorielektroonika voi
muude seadmete kahjustumist.

Samuti peab jalgima et kdik Umberehitused vastaksid
nduetele (EMV 89/336/EWG) ja kannaksid margistust
CE.

Paigaldades mobiilseid kommunikatsioonististeeme
(telefon, raadiosaatja) peab jargima lisa ndudmiseid :

Seadmed peavad olema lubatud ja registreeritud
antud riigis.

Seade tuleb kindlalt kinnitada.

Lugeda ja jargida tahelepanelikult seadmetega
kaasasolevaid kasutusjuhendeid.

2.5

%

Ohutusnduded remonditéddel

Ennem elektrooniliste seadmete
remonti ja ennem keevitustodde
alustamist tuleb kindlasti eemaldada
aku juhtmed.
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8 Paigaldamine
3. Paigaldamine
3.1 Konsool ja juhtimispult

Traktorisse, kabiini kilge paigaldatav
pbhivarustus (joon. 1/1), peab paiknema

traktoristi haarde ja néagemisulatuses,
soovitavalt paremal
pool Kaugus olemasolevast

raadiosaatjast ja selle antennist peaks
olema véahemalt 1m.

Juhtimispult koos kinnitusega (joon. 1/2)
paigaldatakse konsooli toru kiilge.

Optimaalset vaatenurka saab reguleerida keerates
torutihendust.

%

Kindlasti peab jalgima et sadiliks
juhtimispuldi mass tle Ghenduskonsooli
traktori kabiiniga. Selleks eemaldada
eelnevalt kabiinil olev varv.

3.2 Masina thendamine

Uhendada traktoriga haagitud vaetisekilvik
signaalipistikuga juhtimispuldiga . (joon. 1/3)

Signaalijuhe (joon. 1/4) traktori kompuutrist v6i X
andurist Uhendada traktoripdhivarustusega.(ainult
ZA-M)

Uhendada voolujuhe (joon. 1/5) traktori akuga.

Uhendada (ihendusjuhe (joon. 1/6) pistikuga (joon.
2/1)

Pistikuga (joon. 2/2 ) on vdimalik iUhendada GPS

joon. 1

joon. 2
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Paigaldamine 0

3.3 Akujuhe

Vajalik voolutugevus on 12 V ja see peab olema
vOetud otse akult:

Viia juhe Kkabiinist akuni ja Kkinnitada see
korralikult. Mitte teha juhtmega liiga jarske kurve

Lbigata juhe sobilikule pikkusele =
Eemaldada juhtmekimbu kate. 250 kuni 300 mm
Eemaldada juhtmetelt kate 5 mm pikkuselt. J
o ]|
250-300 5
joon. 3

Uhendada sinine juhe (Mass) klemmiga (joon.
4/1)

Kinnitada klemm tangidega.

Uhendada pruun juhe (+ 12 V) tihendusklemmiga
(joon. 4/2) .

Kinnitada klemm tangidega.

Soojendada thendusklemmi (joon. 4/2)
tulemasinaga niikaua, kuni selle plastikkate on
sulanud Umber juhtme.

Uhendada juhtmed akuga:
- Pruun juhe +.
- Sinine juhe -.

joon. 4
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10 Tootekirjeldus

4. Tootekirjeldus

Juhtimispuldiga AMATRON" saate mugavalt juhtida
Jja reguleerida AMAZONE véaetisekllvikut ZA-M ja
ZG-B

AMATRON" to6tab koos jargmiste AMAZONE-
vaetisekilvikutega:

ZA-M:
ZA-M Tronic — jouvotuvdll ajam.

ZA-M Comfort — hidraulilise siibrite ja Limiteri
juhtimisega

ZA-M Hydro - hidraulilise ketastekaivitusega,
aarekdlvi reguleerimine toimub ketaste
poorlemiskiiruse ja siibrite ava reguleerimisega.

ZA-M profiS koos kaaluga.

ZG-B:
ZG-B drive elektrooniliselt juhitava pdhjalint
ZG-B preciS koos ZA-M véljakllviseadmega.

AMATRON""  reguleerib kiirusest soltuvalt
véljakilvinormi. Uhe klahvilevajutusega on vdimalik
olenevalt masinamargist ja varustusest:

- muuta kidlvinormi eelnevalt valitud sammudega
(nait. +/- 10%).

- sooritada vaetise kalibreerimine t66 ajal (ainult
kaaluga kulvik).

- sooritada mugavalt aarekdlvi.

- sooritada mugavalt kiilus kilvi (ainultZA-M Hydro).
- mugavalt juhtida kllvikukatet (ZG-B).

- mugavalt tihjendada kulvikut kohapeal.

Ennem t66 algust sisestada vajalikud andmed
peamenul alammendiidesse. (joon. 5)

Auftrag
e ToOkasu menuus koostatakse,

téodeldakse ja salvestatakse kuni 20 t6okasku.

e Kalibreerimise meniis [ %' | saab méaarata
vaetise voolavust.

Erivajadustel tigude soola kilvates on voimalik
-cos
kalibreerida tigude soola |5i~=*-

Haschinentyp:

Auftrags-Hr. :

Sol lmenge:

Cal.- Faktor:
Arbei tsbreite:

varg. Geschu. :

ZA-H Tronic

Auftrag
ka/ha g
Cal.
Maschi .
km/h
Hilfe Setup

joon. 5
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Tootekirjeldus

11

sbita kindla
AMATRON"™

Tigude soola kullvates
kiirusega (nii, nagu
sisestatud)

A

Kulviku spetsiifilised reguleeringud viiakse I&bi

Maschi .

masinaandmete menuis

e
7
Setup-Menii /Setur sisestustes teevad
reguleeringuid hooldustdétajad
%4
Mobiilse kontrollstendi meniis |~ saab

kontrollida vaetise ristldikelist jaotuvust

TOO ajal naidatakse todmeniis (joon. 6) koiki
vajalikke kulviandmeid. Selles meniids toimub
kilviku juhtimine too ajal.

B 8.5 kmh ==

L—okg 2354 m £

Fldiche: 23.65ha @

o 548 Ur/min =
 E—

| ZA-H Comfort profiS | 2

25@ kasha 250 ka/ha @
108 3 kg 108 ¥ e L
2354 ke
| =Sy |
e, AT AR e =
k=
Auftrag: 2 .

joon. 6
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Tootekirjeldus

4.1 Klahvide kirjeldus
Funktsioonid, mis on &ra toodud paremas
ekraaniservas (kas kandiline vali joon. 7/1 v@Gi

diagonaalselt jagatud vali joon. 7/2 ) kéaivitatakse
mdlema klahvide reaga mis paiknevad ekraani
paremal &arel. Kui vali on diagonaalselt kaheks
jagatud:

kaivitab vasakpoolne klahv vasakpoolse, Ulemise
vdalja (joon. 8/1)
kaivitab parempoolne klahv parempoolse, alumise
vélja (joon. 8/2)

Kui ekraanil on kandiline vali, kaivitab selle

parempoolne, suurem klahv (joon. 8/3)

Sisse / vélja ( Sditmisel avalikel teedel,
lulitada AMATRON alati vélja).

Tagasi viimati valitud menuisse

7@

®

Umberliilitus tdomeniiiist pdhimeniiiisse
Sisestuse katkestamine

To6mentusse (hoida klahvi vahemalt 1

sek.)

Lehitsemine jargmistele
menldlehekllgedele (vGimalik ainult

juhul,  kui on ekraanil naidatud

lehitsemise simbol (joon. 9/1))

Abi-meniiid on vdimalik valida ainult
peamenuust (joon.17).

Méark ekraanil paremale

Mark ekraanil vasakule

Valitud numbrite ja tdhtede Ulevdtmine
Kriitilise alarmi kinnitus
100%-kogus t6émendiis

Mark ekraanil Glesse

b DT

Kdlvinormi  suurendamine t66 ajal
(nait:+10%) (Koguse astme

reguleeringut vaata peatikist 5.2.1)

Mark ekraanil alla

8

Kulvinormi vahendamine t66 aja (nait:-
10%) (Koguse astme reguleeringut
vaata peatikist 5.2.1)

i ARMATTRORN &
Fi 8.5 knsh — IQ"@”"” 1
i e m, o] Lt
fel 548 U/nin - - 2
250ksm: - 258 kavha < Il.
s O
235/4_T_F . O
Auftrag: 2 O O
SSY
joon. 7
| :
o AMATRENY _~ 3
| @4—* B.5 kmh * | Ob
? zn-:m::n:;:.l-': profiS ] 3} @ @
., 250 ksina 250 1asha AT
2, ww/‘!\ mM/ I_.k\__z
2354 e | O
‘_l———u.—__
Auftrag: 2 O O
NS¢
joon. 8
2
E ARATREN * /2\
_g s-m Usmin
= 2;;:,"%7;’;;’;. e @
Ry MR ke e = [ O
TEE:/flnEas.‘q_?ﬁl:h nk /-_::- O
:““f' g 4 @-mr _‘éﬂ‘" Og
joon. 9
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Tootekirjeldus
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4.1.1  Shift — klahv

On aktiivne ainult t66késu ja téémenils!

Kui vajutatakse seadme tagaseinal piknevale Shift-

klahvile l (joon. 10/1) ilmuvad tookasu /

tédmeniids ekraanile jargmised funktsioonivaljad
(joon. 11) ja vastavalt sellele muutuvad klahvide
(joon. 9/3) asetused.

1
joon. 10
shift
B~ 8.5 kmsh E/
H k= +E
¥ 1Y s -
o] 5408 U/min S e
| ZA-N Comfort profis | =2 S/
250k3fha 250k3:’ha Il. %
1087 ka 100 % L B
2354~ s Lindter
S O —
i3
ks
Auftrag: 2 -
joon. 11
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14 Tootekirjeldus

4.2 AMATRON""

Peameniii 4—-} Toomenuu

]| 4 T
| |

Tookasu menil Véetise kalibreerimise meniu

(seistes))

té6laiuse sisestus

ESE]

Eo»

e nimede sisestamine

e noteerimine

ol . e hektarile kuluva koguse sisestus
o tookasu alustamine /

jatkamine e ettenahtud kiiruse sisestus

o tdokasu kustutamine e kalibreerimisfaktori sisestamine

o . kasitsi
e pritsimisnormi sisestused

e vaetise kalibreerimise labiviimine.

e padevaandmete kustutamine

e tigudesoola kalibreerimine.

] 4 7|4 P
| 1@ | ®

Ese

Masinaandmete meniii Mobiilse Service Setup menud (ainult
. kontrollstendi service personalile)
e Vvdetise tase T EE—
menii . C
T . — e diagnoosi véaljavote
e vaetise lisamine
. - e diagnoosi sisestus
e vaetise alarmpiir
e . simuleeritud Kiirus
e kuilviku tihjendamine *
. . aasandmete valik
e koguseklahvi reuleeringud * P
. . .. - masinatiip?
e impulsse 100m klaibreerimine - kaalu olempasolu’)
e jOuvotuvolli etteantud poorete - kaalu kalibreerimine
muutmine - parema /vasaku siibri
. L . eareguleerin
e Kkilvinormi vdhendamine ) Eimite?i oIema%qu”
agrekulvil - reguleerimisfaktor
o |abisdit podrangutel - taituvusanduri olemasolu?
. . . - pdhjalindi kiiruste naidik
* tigude sool sisse / valja - Trail-Tron  olemasolu?,
e Kkulviku taaldedamine kirvalekaldefaktor,
. . - . reguleerimisfaktor
¢ Online kalibreerimine sisse o Setup: ekraani reguleeringud
Ivélja
. e RESET
o Kketaste etteantud podoretearv
o Kketaste etteantud pooretearv
aarekdulvil parem / vasak.
e Trail-Tron kalibreerimine
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4.3 Sisestused AMATRON"™

AMATRON kasutusjuhendis on é&ra
toodud koéik funktsioonivéljad ja neid
kaivitavad klahvid.

5
&
Naiteks: Funktsioonivali ==

Kasutamine:
o
S

//% parempoolse  siibri  kdlvinormi

vahendamine etteantud astme vdrra.

Tegevus:

/]

/
Kasutaja kaivitab funktsioonivélja //@
(joon. 12/1) vastava klahviga (joon. 12/2),
sellega vahendatakse parempoolse siibri
kulvinormi.

4.3.1 Tekstide ja numbrite sisestamised

Kui AMATRON'"'on vaja sisestada tekste Vi
numbreid ilmub ekraanile sisestusmenui (joon. 13)

Ekraani alumises osas on ndha valikuvali (joon. 13/1)
téahtede, numbrite ja kirjamarkidega.

Tahtede, numbrite ja kirjavahemarkide valik toimub
klahvidega: (joon. 13/3)

@ valiku Ulevdtmine (joon. 13/3).

CE

sisestuste kustutamine.

A{->a

suured / vaikesed tahed.

v

Nooled <« — valikuvéljal (joon. 13/4) v@imaldavad
likuda tekstireas

Sisestusriba sisestamine

Nool «— valikuvéljal (joon. 13/4) kustutab viimase
sisestuse.

ANMATRERN * 1
B~ 12.8 kevh — = ]
2—ny 3656 m lﬂ ? O
Fliche: 0.80ha /?
1} 548 Usmin + - 2
| ZR-N Tronic profis ] ? -
S 200iam: . 20010 s
\ o83 /" kg, 102 % y ~E

./ 1588
=== | == |

Auftrag: 1

Q O
QOO

@@ @

P>
‘@)%

joon. 12

ERETTRER] *

Bitte Namen elingeben:

abedefghi j—" 1
kL mnnpgrs]

e 1234

SE7E9A. , -

6l

S —

joon. 13
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4.3.2 Optsioonide valik

Valikunool (joon. 14/1) positsioneerida klahvidega

ja.

@ Valiku Ulevétmine (joon. 14/2).

4.3.3 Toggle funktsioon

Funktsioonide sisse / valja lllitus, naiteks kaal sisse /

vélja:

Vajutada korraks klahvile (joon. 15/2)
[fumktsioon sees (joon. 15/1).

Teist korda vajutada
[Ednktsioon valjas.

s

| ARNATTRON *
Dot st jen v @ @
Gbernehmen

2A=-H Tronic n C C
| B e, T
| B8 rd O
| ZE6-B Drive
1

1 00
@,

joon. 14

el

ARETTROR] T

Haschinentup: ZA-H Confort E O O

e ooy 157 @G

Cal.

| 9%
|
SS¢

joon. 15
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5. Kasutuselevott
5.1 Stardipilt
Uhendatud masinaarvutiga AMATRONI-i

sisselllitamisel ilmub ekraanile stardimenud, kus
naidatakse ara terminali tarkvara versioon ja seejarel
umb. 2 sek. mob6dudes ldheb AMATRON
automaatselt peamenuiisse.

Kui peale AMATRON"laetakse masinaarvutist

andmeid :
esmasel kasutuselevotul,
uue AMATRONI kasutamisel,
peale RESET funktsiooni labiviimist

naidatakse seda ka ekraanil.

52 Peamenulu

Auftrag
° toollesande mendid: uue toollesande

sisestused. Ennem t60 alustamist tuleb startida
vastav Ulesanne (vaata peatukki 5.2.2).

%

e | Bl | vaetise kalibreerimise mentid : ennem
uue tooulesande alustamist kalibreerida kasutatav
vaetis. (vaata peatiikki 5.2.3)

Samuti tuleks Iabi viia vaetise kalibreerimine, kui
teoreetilise, sisestatud kilvinormi ja tegeliku
kulvinormi erinevus on liiga suur.

ZA-M profiS todtamisel on véimalik:

- saada kalibreerimisfaktor kalibreerimissfiduga
(peatiikk 5.2.3.2).

- saada Kkalibreerimisfaktor pideva ehk Online-
kalibreerimisega (peatiikk. 5.2.3.3).

TR

Einst.

tigude soola Kkalibreerimise meniu:
asendab vaetise kalibreerimise meniud tigude
soola killvamisel (peatikk. 5.2.3.6).

Maschi .
o masinaandmete menudi:
masinaspetsiifiliste andmete sisestamine (peatlkk
5.2.1).

e
7
o et Service-Setup meniii:

klienditeenindusele md&eldud menid (peatikk.
5.2.4).

Terminal-Ver.: 2.18

\

Daten werden ge-
laden.

Bitte warten.

2 Amazone 2082

joon. 16

Haschinentyp: ZA-H Tronic Auftrag
Auftrags-HNr. : 1
Sol lmenge: 208 kg ha g
Cal.

Cal .- Faktor: 1.868
Arbei tsbreite: 128.8 m Maschi .
vorg. Beschuw. : 16 kmsh

Hilfe Setup

joon. 17
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%?/
7
N Mobiilse kontrollstendi menul: vaetise
ristijaotuse  kontrollimine (vaata mobiilse

kontrollstendi kasutusjuhendit).

5.2.1

Masinaandmete mendd k.1 @"“""

Masinaandmete sisestamine

(joon. 18)

SN

ks | vaetisekoguse sisestamine kg-des (mitte
ZA-M profiS),

A —

A

ks | vaetise lisamine (vaata peattikki 6.6)

Alarm

R

k2 | vaetise jaagi (kg) alarmpiiri sisestamine.

ZA-M: doseerimissiibrite avamine / sulgemine
(ktilviku tihjendamiseks).

—
vasakpoolne doseerimissiiber

e
ot
- /R"’:é’a. parempoolne doseerimissiiber

- Tahelepanu: hidrosiibrite avamine toimub
hadrauliliselt!
ZG-B drive: (joon 19) poranda lindi

sisselilitamine (kulviku tihjendamiseks).

- L% |porandalint sisse / vélja,

sisse: topeltsiibrid avanevad automaatselt.

vélja: topeltsiibrid jadvad ohutustehnilistel
pdhjustel avatuks.

ZG-B precis:

—

O

- vaetisekulviku tiihjendamine (joon. 20).

— 7 1
ke 20
i

i i

/.~ w¥| doseerimissiibrite vasak /
parem, sulgemine / avamine.

V.
7 /B hudrosiibrite parem / vasak,

avamine / sulgemine.

B/1

Pdrandalint sisse / vélja

Diongerfil lstand: 1568 kg
Streuer befillen

Alarmgrenze: 2808 kg
Imp.Schieber: links 321 Imp.

rechis 322 Imp.

kg

—

kg

Alarm

@ a1 /a4

joon. 18

Dingerfillstand: Bkg

Alarmgrenze: Bkg

Bandgeschwindigkeit: Benss

@ (e

joon. 19

Behidlter leeren: 1i.
re.

3 Imp.
2Imp.

PUM=-Signal Bandboden: 188 %

— —

=

8/1

joon. 20
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Valida masinaandmete menuust lk.2 ‘ @"”""

(joon. 21).

Henge
in ¥

koguseastme sisestamine (koguseaste,

mida muudetakse t66 ajal klahvidega,
D))

£0

Trre1E8

impulssi 100m sisestamine (kiiruseanduri
kalibreerimine peatiikk. 5.2.1.1).

Folts
ettendhtud jouvotuvolli podretearvu
sisestamine (peatiikk. 5.2.1.2).

E ZA-M  Hydro, ZA-M/ZG-B koos
Limiteriga: soovitud kulvinormi vdhendamine %
piirikalvil  (&&rekdlvil  tdolaiuse  véahendamine
tdhendab standartvaartust 10%).

Valida masinaandmete menust Ik.3 ‘ [ oo

(joon.22).

LIRDM
| |abisdidumaa lugeja sisse [/ vdlja:
tehnoradade uuesti leidmiseks naidatakse &ra
labitud maa pdllu otsas. Labisdidu maad
hakatakse arvestama peale siibrite hudraulilist

sulgemist.

il

Tigude soola kilv sisse / vélja (peatlkk.
5.2.3.6).

Vigastusoht  tigudesoola  kilvamise
A sisselllitamisel, kuna automaatselt

sulguvad doseerimissiibrid.

R

8 kg

Kaalu taadeldamine. naiteks lisaseadmete
paigaldusel (peatiikk 5.2.4.1)

- Tuhjendada kiilvik taielikult, oodata kuni kustub
stmbol E

8 kg/

- Ltera |—3 Kkinnitada.

Online
Cal.

Online-kaal (online kaalumisega
kalibreerimine) sisse / vélja. (peatikk 5.2.3.3).

Hengenschritt:

Impulse pro 188m:

Zapfuel lensoll
drehzahl :

Grenzst reuven:

10

13888

548U min

Hengenreduzierung beim

154

Henge
in #

il
o
oy L

o

IrF 188

?

)

@ B2 /B

joon. 21

5t reckenzdhler:

Schneckenkorn:

Streuer tarieren

onl i ne=Waage:

Aus

Aus

Ein

8 kg

a3/84

online
Cal.

joon. 22
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Valida masinaandete menuust k.4 IM

(joon23).

TN .
#~?| ZA-M Hydro: ettendhtud poorlemisarv
ketastele  sisestamine ( andmed saate
kilvitabelist, normaalne 720 “/min)

Vi
B

- ZA-M Hydro: sisestada vasakpoolse
kiulviketta pooretearv &arekilvil (andmed saate

kulvitabelist).

5
Aald zA-M Hydro: sisestada parempoolse
kilviketta pooretearv aarekulvil. (andmed saate

kulvitabelist).

23 S

ZG-B: Trail-Tron-tiisli kalibreerimine (vaata
peatlkki.5.2.1.2).

Scheibensol ldreh-
zahl: T20U min

Drehzahl bei
Grenzstreuen: links 388U min
rechts 388U min

Trail Tron kalibrieren

@ 114

joon. 23
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5.2.1.1 Kiirusanduri kalibreerimine

Tegeliku kiiruse arvestamiseks vajab AMATRON"™
kalibreerimisarvu Imp/100m.

(vaata masinaandmeid k.2 )

Imp/100m sisestamiseks on olemas kolm véimalust :

man.
Eingabe

. arv on teada ja see sisestatakse kasitsi
AMATRON®

e Arvu ei teata ja see saadakse 100 m labimisega.

- mododta pollul téapselt 100 m. Mérgistada algus
ja 186pp punkt (joon. 25).

Start
- startida kalibreerimine

- Labida mdddetav maa tapselt algusest 16puni
(sBidu alustamisel huppab lugeja ekraanil 0).
Ekraanil loetakse kiiruseandurilt saadavaid
impulsse.

- Peatuda peale 100 m l|abimist. Ekraanil
naidatakse &ra selle maa labimisel loetud

impulsid.
- @ arvu  Imp./100m sisestamine. Arv

salvestatakse malust valitud traktori
andmetesse.

- arvu Imp./100m kaotamine.

sisse lulitatuna,  siis peab ka

w Kui hiljem tootatakse pdllul esisillavedu
kalibreerimisel olema see sisse lilitatud.

o == | arvu Wert Imp/100m on v@imalik sisestada
kolmele traktorile:

- , valida traktor —»

Bulilereer
Srdemn

Sisestada / muuta nimi.

cue Ime.

sisestada valitud traktorile arv
Imp/100m

Kui siin valitakse juba salvestatud

w traktor, valitakse ka kohe vastav arv
Imp/100m ja sobiv jéuvdtuvdlli etteantud
pOoretearv.

man.
Ei ngabe
Wert fir Impulses188m =ingeben
oder automatisch kalibrieren
Start
aktuell: 12608 Imp~188m -
o]
Sreicher
o=
Schlerrer
ander n

Bitte Schlepper uwihlen:

—3*5chlepperl : 13008 Imp/188m ./
Schlepperz : 5488Imp/108m heue IFF.
Schlepper3d : S8 Imp/108m

joon. 26
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5.2.1.2 Etteantud jouv6tuvdlli pdorete sisestamine

u/?. L . . Zapfuellensoll- iy
in | Etteantud jouvotuvdlli poorete sisestamine drehzahl : 548U/mi n 3
nait.: Us/min
- 540/720" i : standardpoorded.
1 . P : i :
- Q~/mir~]. ~k_m ei ole "alll’]dUIth voi ei _spo_wta Irsilse. pve. 2anps -m
jouvotuvolli podrdeid jalgida. wellenumdrehung: 2 Impulse 1./U.
SFeicher
ﬂ T
L2 | Impulsid  jduvotuvelli - Ghele  poordele ¥ o)
(Imp/P.) sisestamine. A
S +3
. . Alarmgrenze: + 18¥ Alarm
Salvestatakse kolmele traktorile P/min. - 58% i
Alarm
- , valida traktor —». -
joon. 27
- || sisestada / muuta nimi.
Schlerrer
anderm
e | o Bitte Schlepper wihlen:
- sisestada jouvotuvolli poorded.

—3*5chlepperl : 548U min

Schlepper2z : 528U min nete
‘! Schlepperd : BU/min HigREn
5 sisestatakse kolmele traktorile koos
sinnajuurde kuuluva infoga Imp/P.
- ,valige traktor —.
- | ™" | sisestada / muuta nimi
eue IMp.
- Imp./pdordele. sisestada joon. 28
' . . B Schlerrer
i sisestada ulemine alarmpiir %. (standard &ndern
10%) Bitte Schlepper uwihlen:
—3*5Schlepperl : 2 Imp./Undr. A
. . " Schlepperd : E Imp./Umdr. |nzus Ire.
sisestada alumine alarmpiir %. (standard Schlepperd : 18 Imp./Undr.

10%)

Kui siin valitakse juba salvestatud
w traktor vdetakse (le ka vastav arv

Imp/100m ja etteantud jouvotuvolli

pOdrete arv.

joon. 29
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5.2.1.3 Trail-Tron-tiisli kalibreerimine

Soita traktori ja ZG-B teatud maa otse ja ‘%ﬂ
ﬁ‘ =
reguleerida  klahvidega I , tiiselt . . o ﬁr
niimoodi et kilvik jookseks tapselt traktori Deichselanschldge kalibrieren
jalgedes. 1.Mittelstellung anfahren P Ty
2.Mittelstellung festlegen
<iIT* 3.Rechtsanschlag anfahren
- 4.Rechtsanschlag festlegen
Kinnitada keskasend. E.Linksunschlug anfahren
podrata traktor maksimaalselt paremale ja viia €.Linksanschlag festlegen T
klahvig Trail-Tron- silinder minimaalsesse
pikkusesse. aktuelle Rohuert SR
des Trail Trons: 985 .,
.
_A

maarata parempoolne maksimaalne poére.

joon. 30
poorata traktor maksimaalselt vasakule ja viia

kIahvigaI Trail-Tron- silinder maksimaalsesse

pikkusesse.

erty
™,
2

maérata maksimaalne vasakpoolne poore.
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5.2.2 Tookasu seaded

Kui avatakse todkasu mendl, ilmub ekraanile
viimasena starditud tookask.
Voimalik on sisestada kuni 20 tookasku.

Uue tookasu koostamiseks valida kdigepealt

uue tookasu number (31/1)..

valitud to6kasu andmete kustutamine
Haue/

e
:/ nime sisestamine

7
7
e
// Hotiz

noteeringud

ksita

kllvinormi sisestamine

sta’;?
j t6okasu startimine.

Tages-
daten
loschen

paevaandmete kustutamine

- t6odeldud pind (ha/péevas)
- kilvatud vaetisekogus (kogus/paevas)
- kulunud t66aeg (tundi /paevas)

@ Juba salvestatud téokasud on vdimalik

valida klahviga ja startida klahviga

4

Vajutatud Shift-klahv I (joon. 32):

Auflras
nor

téokaskude ettepoole valimine.

Furlras
zur Gk

téokaskude tahapoole valimine.

Auftrags-Nr. : 2 gestartet Hric
Mames: cordee st s e e e
HoakiEs::  pocaese i sm e diei st
%ol lnenge: 208 kg ha ka/ha
fertige Fldche: a.886 ha
Stunden: 8.8 h Futiras
Durchschni tt 8.80 hash FARSe
ausgeb. Henge: a kg
hasTag: g.00ha 4 et e
Menge/Tag: 2 kg
StundensTag: 8.8 h Thses—
daten
/Iﬁl 1d=chen
2728
joon. 31
Auftrags-Nr.: 2 gestartet
Auftras
Hame's: | cosaeeesaaaarearaaaaas e
HetiEs:  cocoeescenanmn
Sollmenge: 200 kg/ha @ﬂ&ﬁf

fertige Flidche:
Stunden:
Durchschnitt
ausgeb. Menge:

OO Goooo
b3
u

ha/Tag: 88 ha
Henge/Tag: kg
S5tunden/Tag: 8 h

@ 2420
joon. 32
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5.2.3

Vaetise kalibreerimine

Véetise kalibreerimisfaktorist séltub AMATRON —'t66

ja see on sbltuv :

e killvatava vaetise voolavusest

e sisestatud kilvinormist.

e sisestatud tdolaiusest.

Vaetise voolavus on omakorda soltuv :

e vaetise ladustamisest,
ilmastiku oludest.

e tOOtingimustest

Kalibreerimisarv ~ oleneb

varustusastmest.

ladustamise ajast

kilviku

margist

ja

ja

Tabelis nr.1 ara toodud kalibreerimismoodused ara
toodud seal néaidatud peatiikkides..(Kap. —peatikk)

ZA-M ZA-M profiS |ZG-B preciS |ZG-B preciS |ZG-B drive |ZG-B drive
ZA-M Hydro |ZA-M Hydro koos kaaluga koos kaaluga
profiS
Kalibreerimine seistes Kap.5.2.3.1 [Kap.5.2.3.1 |Kap.5.2.3.1 |Kap. 5.2.3.1 |[Kap.5.2.3.4 |Kap.5.2.3.4
Automaatselt Kap. 5.2.3.2 Kap. 5.2.3.2 Kap.5.2.3.5
kalibreerimissdiduga _— __— __—
Online kalibreerimine / Kap.5.2.3.3 / / / /
Tigude soola kalibreerimine |Kap. 5.2.3.6 |Kap. 5.2.3.6 / / / /

Tabel 1

1V

Véaetise voolavus v8ib muutuda juba
peale lihiajalist ladustamist.

Sellepérast tuleks alati ennem td0
alustamist labi viia kalibreerimine.
Kalibreerimisfaktor tuleb alati uuesti

%

madarata kui sisestatud ja valjakulvatud
kilvinormid erinevad.
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ei tohi AMATRON" §isestatav kiilvinorm

w Vaetise kalibreerimisfaktori arvestamisel

olla suurem tabelis nr.2 ara toodud
"max. sisestatavast kilvinormist”

Toslaius max. sises_tatav _kU!vinorm_

(m [kg/ha] k_ahbreenmlsfaktorl
saamiseks, olenevalt
likumiskiirusest.
6 km/h 8 km/h 10 km/h
10 3000 2400 1800
12 2500 2000 1500
15 2000 1600 1200
16 1900 1520 1140
18 1688 1350 1013
20 1525 1220 915
21 1450 1160 870
24 1263 1010 758
27 1125 900 675
28 1088 870 653
30 1013 810 608
32 950 760 570
36 850 680 510
Tabel nr.2
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5.2.3.1 Vaetise kalibreerimisfaktori saamine kohapeal

- LUllitada sisse p8hjalint ja taita vaetise lehter .
Pdhjalint seiskub automaatselt, kui vaetise
lehter on taidetud. (JBuvotuvdlli mitte sisse
[Ulitada).

ZA-M Tronic: Kaivitada jouvGtuvoll

kilvinormi tabelis ndidatud pooretele.

|
Usmin

vastavalt

ZA-M Hydro: Kaivitada kulvikettad.
Avada vasakpoolne hiidrosiiber

- ZA-M Tronic:
hidrovéljavote.

Kaivitada traktori

]

- ZA-M Hydro/Comfort Niipea, Kkui
vaetiselehter on tais, sulgeda hudrosiiber

- ZA-M Tronic: Kaivitada traktori
hidrovéljavote.

]

- ZA-M Hydro/Comfort / ZG-B preciS:

Lisada piisav kogus vaetist kllvikusse.
. M
Eemaldada vasakpoolne kilviketas. =Scheibennenndrehzahl einstellen
. . =1linken Huyd.Schieber &ffnen
Asetada amber avatava siibri alla. ~warten bis Auffangbehdlter voll kavha
~aufgefangene Henge in kg
A eingeben ) ktsth
s . . ey ﬂ au/min
Kontrollida / sisestada t6dlaius, :
Zeit: s Ca
] Fak.
A j
v . . o Aktuell eingestellte
z Kontrollida / sisestada kilvinorm. Arber tebreite: -
Ausbr i ngmenge: 8 kg/ha
V vorg. E\_zsu:hu o 8 km/h
Kontrollida / sisestada ettenahtud Kalibpreronssiokior:A.00 [ 1
likumiskiirus. :
U/min
Sisestada umbmadarane kalibreerimisfaktor ~joon. 33
(nait. 1.00)
Sisestatava kalibreerimisfaktori voib saada : T o I
Kiilvitabeli =1inken Hyd.Schieber affnen
- Kulvitabelist ~uarten bis Auffangbehdltier woll e
- oma kogemustest. ~aufgefangene Henge in kg
eingeben ) Kth
ﬂ S48 U min
Zeit: s Ca
Fak.
Reaalsed kalibreerimisfaktorid (0.7-1.4): EI:L:?};bEé??E?*EI Lie 26 m i
w ca. 0.7 lammastikule Ausbr i ngmenge: 250 kg/ha
. . vorg. Beschu. : 8 km/h
ca. 1.0 kalkammoonlumsalpeetrlle) Kal ihrierungsfnkinr: 1.68
ca. 1.4 raskele PK - vaetisele @
OO B/1
ZG-B preciS: | %' |(joon. 34)
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Lalitada kllviketaste ajam vélja.

- ZA-M Tronic: Lilitada jouvotuvoll valja
- ZA-M Hydro: Kulvikettad [Ulituvad
automaatselt vélja.

Kaaluda saadud vaetisekogus (Arvestada ka ambri
kaaluga).

Kasutatav kaal peab olema piisavalt
w tapne, vastasel juhul te ei saa kilvinormi

paika.

Sisestada saadud véetise kogus.

Ekraanil ndidatakse &ra uus kalibreerimisfaktor ja

see tuleb klahviga salvestada, VOi
eemaldada klahviga
(joon. 35).

M
-?:heibennenndrehzuhl einstellen
] el el Sl b Sl
Wa neuer Cal.- Faktor: 11 i
~au
=i 1.87 krih
Ca
Fak.
Ak
Ar
Au a
YOl mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit ESC
Ka abbrechen
joon. 35
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5.2.3.2 Vaetise- kalibreerimisfaktori saamine

automaatselt kaaluseadmega

Vaetise automaatne kalibreerimine toimub liikkumise
pealt, kiilvama peaks vahemalt:

e 200 kg (ZA-M)
e 500 kg (ZG-B)

Ennem automaatset vaetis kalibreerimist:

K

Lal. |vaetise kalibreerimise mendds:

—
e
-V Kontrollida / sisestada tddlaius.

|
4
7

- ™| Kontrollida / sisestada kulvinorm.

Kontrollida sisestada liilkumiskiirus.

N

Sisestada
kalibreerimisfaktor, nait. 1.00 .

ligildhedane

o Vaetisefaktori sisestamiseks voite:

- votta kalibreerimisfaktori kilvitabelist
- arvestada oma kogemustega

%

vOi

Reaalsed kalibreerimisfaktorid (0.7-1.4):
ca. 0.7 lammastikule

ca. 1.0 kalkammooniumsalpeetrile (KAS)
ca. 1.4 raskele PK véaetisele

kalibreerimine viiakse labi

5.2.3.1).

&

kohapeal (peatikk.

Traktor ja vaetisekilvik peavad seisma

kalibreerimise alguses ja [6pus
vertikaalselt maapinnaga.
Kalibreerimisfaktori arvestamist  on

&

vO@imalik alustada ja Idpetada ainult juhul
kui kaal on mitteaktiveeritud asendis.

@ Kui ekraanil on siimbol E ei ole kaal
mitteaktiveeritud asendis.

- Eg@ Valida t6dmenud.

B
7 Startida automaatne kalibreerimine

Alustada todtamist tavalisel
vahemalt 200 kg / 500 kg vaetist.

viisil ja kulvata

M
=Scheibennenndrehzahl einstellen
=1 inken Hyd.Schieber &affnen
~warten bis Auffangbehdlter woll kavha
~aufgefangene Henge in kg
eingeben ] kit
ﬂ aus/min
Zeit: s Eak
3k «
Aktuell eingestellte
Arbeitsbreite: Bm A
Ausbr i ngmenge: 8 kg/ha
vorg. Beschu. : 8 km/h
Kal ibrierungsfaktor: 8.88
e 1]
U/min
joon. 36
B- 8.5 kmh o
kg 2354 m i
Fldche: 23.65ha @
o 548 U/min =
| —
| ZA-H Comfort profis | 2=
Esmksfha 25@ks!ha @
106 % Lol
251
[ [ kg \1
. A . S
ka
Aufirag: 2 =5
joon. 37
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To66meniils néidatakse ara valjakulvatud vaetise
kogus (37/1).

Kui on kllvatud 200 kg / 500 kg vaetist, sulgeda
hidrosiibrid ja jadda seisma.

A
Vi
; Lopetada automaatne kalibreerimine .
Uus kalibreerimisfaktor ndidatakse ara ekraanil ja

see tuleb klahviga @ kinnitada voi klahviga

eemaldada (joon. 38).

Kalibreerimissditu on v@imalik vaetise
kalibreerimiseks labi viia Ukskdik millal,
to0 ajal.

BrH—-

S

8.8 km/h

Long 321 m
Fliche: 1 2%hna

neuer Cal.- Faktor:

1.87

mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit ESC
abbrechen

Auftrag: 3

joon. 38
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5.2.3.3 Online-vaetise kalibreerimine

Ainult ZA-M profiS.

i @]
Masinaandmete mendu lehekiilg :

Online
Cal.

Moodus Online-Kalibreerimine. Kui te
soovite t00 ajal jooksvalt kalibreerida, tuleb
Online-Kalibreerimine sisse lulitada (joon. 39/1).

e Online-Kalibreerimise sisselllitamine:

Cal. | Ennem kuUlvi alustamist tuleb vaetise
kalibreerimise meniis:

T//
- Kontrollida /sisestada toolaius.
//
e

- ™| Kontrollida / sisestada kulvinormi.

Kontrollida / sisestada liikkumiskiirust.

NN

Sisestada ligilahedane
kalibreerimisfaktor, nait: 1.00.

e Kalibreerimisfaktori sisestamiseks on voimalik arv
saada:

- kilvinormitabelist
- oma kogemustest.

Reaalsed kalibreerimisfaktorid on (0.7-
w 1.4):
ca. 0.7 lammastikule
ca. 1.0 kalkammooniumsalpeetrile (KAS)
ca. 1.4 raskele PK véaetisele

- Ennem t60 alustamist vajutada to6mentis
klahvile

A
Vi
(joon. 41) ; ja startida sellega Online-

Kalibreerimine.

Online-Klaibreeimist on v8imalik startida
ainult juhul, kui kaal on puhkeasendis ja
kilvikus on vahemalt 200kg vaetist.

Fldche: 23.65ha
ﬂ 548 U/min

5t reckenzidhler: Aus iiﬂﬂd
I m I
Schneckenkorn: Aus B
S5treuer tarieren W E w
8 kg
Onl i ne-Waage: Ein Online
Cal.
@BSHB-‘#
joon. 39
=Schei bennenndrehzahl einstellen i
=1linken Hyd.Schieber &ffnen
~warten bis Auffangbehidlter wvoll Harha
~aufgefangene Menge in kg
eingeben . kit
ﬂ BUmin
2eit: s Ca
Fak.
Aktuell eingestellte
Arbei tsbreite: Bm
Ausbr i ngmenge: B kg/ha
varg. Geschuw. : 8 km/h
Kalibrierungsfaktor: 8.0808
e 1
Us/min
joon. 40
BLH - 8.5 km/h —
=—3kg 2354 m Es

| ZA-H Tronic profi$ |
25 kasha 25 kasha

188 % kg 16a
iy 2354 ‘e
M= b
/
1 2
Aufirag: 1

joon. 41
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@ Kui ekraanil on siimbol E ei ole kaal

puhkeasendis

Kalibreerimisarv  (joon. 42/1) saadakse pideva
kaalumise ja valjakilvatud teoreetilise vaetisekoguse
vOrdlemise teel. Vajaminev siibrite asend valitakse
samuti pidevalt.

Online-kalibreermise ajal naidatakse to6menuus:

%

%

Momentaalne  kalibreerimisfaktor  (joon.
42/1).

Peale viimast kalibreerimist valjakulvatud
vaetisekogust (joon. 42/2).

Kui tootatakse magisel maastikul voi
ebatasasel pdllul:

VOib  Online-kalibreerimise  klahviga

Lo

P
7 vélja lulitada (nait 42/2 kustunud).
Edasi tootatakse viimase Kkalibreeritud

arvuga.

Kui vaetisekogus langeb t66 ajal alla 200
kg [Glitub Online-kalibreerimine
automaatselt valja.

Peale vaetisekulviku taitmist lGlitub
Online-kalibreerimine automaatselt
uuesti sisse !

e Online-kalibreerimise moodus valja lulitatud:

Véetise kalibreerimine toimub vastavalt peatiikkidele
.5.2.3.1v6i5.2.3.2

1,03

25 kasha

181G ¥ kg

25 kasha

158 %

25

BLH - 8.5 km/h —

=—3kg 2354 m Es

Fldache: 23.85ha @

I3 548 Us/min =
—

| ZA-H Tronic profi$ =

2354 kg
_lr‘ /—-r———:;L_

1 2 k
Aufirag: 1 %
joon. 42
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5.2.3.4 ZG-B drive seistes kalibreerimine

Eemaldada mdlemad kulvikettad.

Asetada mdlema avavuse alla piisava suurusega

amber

/k ='ha

O

'@; <

—
e
7 Kontrollida / sisestada to6laius.
d
e
e
pd

Kontrollida / sisestada kulvinorm.

Kontrollida / sisestada liikkumiskiirus.

Sisestada véaetise kaal (kulvitabelist).

kinnitada uus peasiibri positsioon.

kalvinormi,
vaetise kaalu
uus peasiibri

Peale toolaiuse,
liikumiskiiruse ja
sisestamist, sisestada
asend. (joon. 44).

Vordes.

Eeldoseerida niikaua kuni vaetis on

jdudnud  pdhjalindi

autom

I6puni.  Siibrid avanevad
aatselt.

Vigastusoht eeldoseerimise 18pus, Kui
siibrid automaatselt sulguvad

il

Vordes.

I6petada eeldoseerimine.

Startida kalibreerimine:

B s

Kalibreeri

avada siibrid.
mise ajal naitab AMATRON “kalibreerimise

aega sekundites.

B s

Kaaluda saadud vaetisekogus.

ambri

Sulgeda siibrid, kui &mbrid on téais.

(Arvestada ka
kaaluga).

M
=Hauptschieber einstellen
=vardosieren
~Kalibrierung starten ko
~aufgefangene Menge in kg
eingeben krsh
Bandgeschwindigkeit: 8.8 cn/s
kasl
7] Zeit: Bs [
Aktuell eingestellte
Arbeitsbreite: 18.8 m ﬁi:I::L

Ausbr i namenge: 15 ka/ha
vorg. Geschu. 18 kmsh
Schit tgewicht: 1.25kg”1

=
Hauptschieberstellung:25 (:E::I:)

Vardos.
joon. 43

ul
-Hnugisghieher einstellen
:Eu“ PR T kasha
may heue Haupt- i
ei .
schieberstel lung:
Bal 'S
kasl
- 42
Ar giiIiZ;
Au mit Eingabetaste be- ::“
;“ stdtigen oder mit 1
e Bldttern zur Hilfe iy

riﬂlqF1H-rHH=1-=1-HH=1FI1-rH=1--——————— (:j::::z:)

Vordos.

joon. 44
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w Kasutada tuleb vdimalikult tapset kaalu,

vastasel juhul te ei saa kilvinormi paika.

Sisestada saadud kaal kg.

LOpetada kalibreerimine! Valjakulvil tootatakse
niud optimeeritud p&hjalindi kiirusega.

Kui teoreetilise ja saadud
w kalibreerimisfaktori erinevus on liiga
suur, antakse ette uus peasiibri asend.

Selle reguleeringuga tuleb kalibreerimist
korrata.
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5.2.3.5 ZG-B drive kalibreerimine t66 ajal

ZG-B koos kaaluga!

—
e
- | Kontrollida / sisestada todlaius
d
//
- v |Kontrollida / sisestada kilvinorm.

Kontrollida / sisestada liikkumiskiirus

Sisestada véetise kaal (vaata kulvitabelit).

Kinnitada uus peasiibri asend.

O N

Peale toolaiuse, kdlvinormi,
lilkumiskiiruse ja véetise kaalu
sisestamist, sisestada uus peasiibri
asend. (joon 46).

7

- B2t | Eel doseerida niikaua kuni vaetis on
jéudnud pdhjalindi  18puni.  Siibrid avanevad
automaatselt.

Vigastusoht eeldoseerimise |6pus, kui
A siibrid automaatselt sulguvad
B/

- I6petada eeldoseerimine.

Startida kalibreerimine:

Automaatne vaetise kalibreerimine toimub t66 ajal,
kusjuures kilvama peab vahemalt 500 kg vaetist.

Kaivitada kulvikettad: kdaivitada jouvGtuvéll vastavalt
kulvitabelile.

- @E@ Valida t6dmenud.

B
- |/ Startida automaatne kalibreerimine

T
- Avada mdlemad hudrosiibrid ja alustada

liikumist.

- Alustada tavalisel viisil kiilviga.

- Ekraanil naidatakse ara valjakilvatud
vaetisekogus. (joon. 47/1).

Hﬂ.lmmnrl—-_

=Hauptschieber einstellen "
~vardosieren
~Kalibrierung starten ko
~aufgefangene MHenge in kg
eingeben knsh
Bandgeschwindigkeit: 8.8 en's Basg
7 Zeit: Bs [
Ekéugilheip?esiellie .
rbeitsbhreite: .8 m ifl:l
Ausbr i ngmenge: 15 kga/ha
vorg. Beschuw. 18 km/h
Schittgeuicht: 1.25kg”1
=
Hauptschieberstellung:25 (:I::I:}
Vordos.
joon. 45
M
-Huugis;hieber einstellen
:Eﬂ“ R I kasha
Ay heue Haupt- knvh
el .
schieberstellung:
Ba & k=il
Ak 42
fr di:I::h
Au mit Eingabetaste be- ;:“
;“ stdtigen oder mit 1
e Eldttern zur Hilfe J—

Auftrag: 4 Ei[:j:)

Vordos.
joon. 46
BEHR— g.Skm/h )
T W
ache: . [-§
3 sap U/min oo Y10
! 1 s
|' ZG-B Drive '|
@kﬂfha ﬁ+
51
kg 25
Band: 2354 kg
5}3
[ = =1 B S |
] :

joon. 47

DB 564.6 (EST) 03.04




30 Kasutuselevott

Kilvata vahemalt 500 kg vaetist.

B s

Sulgeda mdlemad siibrid ja peatuda.

Kalibreerimine l|0petatud: kilvi ajal tootatakse
niud optimeeritud p&hjalindi kiirusega..

Kui teoreetilise ja arvestatud véljakulvi
vahe on liiga suur, antakse ette uus
peasiibri asend. Selle asendiga tuleb
kalibreerimist korrata.

Traktor ja kllvik peavad kalibreerimise
[6pus ja alguses seisma paralleelselt
maapinnaga.

Kalibreerimisfaktori arvestamist  on
vB@imalik startida ja |6petada ainult juhul,
kui kaal on puhkeasendis.

Kui ekraanil on simbol E ei ole kaal
puhkeasendis.

EE & &
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5.2.3.6 Tigude soola kalibreerimine

Mitte ZG-B!

A

Tigude soola kllviks tuleb Masinaandmete menuus:

Ennem t66 alustamist kontrollida
kindlasti m6lemaid véljavooluavavusi.

s

Sisse liUlitada tigude sool (joon. 48).

o Kalibreerida vasakpoolne siiber:
Valada piisav kogus soola kulvikusse.
Eemaldada vasakpoolne kilviketas.

Asetada piisava suurusega amber avavuse alla.

W8

Einat.

Peamenui kaivitada, et saada tigude soola
kalibreerimise menuusse.

Kontrollida / sisestada tddlaius

=+ | Kontrollida / sisestada kilvinorm.

kn/h
Arbei b

Kontrollida / sisestada ettenahtud

liikumiskiirus.

Vastavalt sisestatud andmetele votta siibrite asend
kulvitabelist.

St reckenzidhler: Aus iiﬂnd
I m I
Schheckenkaorn: Aus e
Streuer tarieren W Eiiiii;
8 kg
Oonl ine-lWaage: Ein Online
Cal.
@ B3/84
joon. 48
Maschinentygp: 2ZA-H Tronic Auftrag
Auftrags-Hr. : 1
Sol lmenge: 2808 kg/ha g
Cal.
Cal.- Faktor: 1.886
Arbei tsbreite: 18.8 m Maschi .
varg. Geschu. : 18 kms/h
Hilfe Setup
joon. 49
Schieber Uber die Tasten +18 "
Impulse und =18 Impulse auf
gewdnschte Position fahren Koihia
~die ausgebrachte Menge kann mit
Hilfe des HA-Zdhlers Oberprioft kmsh
uerden Arbei t
W?‘ i
.......... 1i.
Aktuell eingestellte +10
Arbei tsbreite: 18.8m re.
Ausbr i ngmenge: 15 kg/ha
km#/h - Arbeit: 18. 8 km/h I?E
i
Impulse Schieber 1links: 321 -18
Impulse Schieber rechits: 322 re.

joon. 50
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Vajutada niikaua klahvideleli , i kuni

vasakpoolse siibri loenduri &ar (joon. 51/1) on
kohakuti vastava positsiooninumbriga.

joon. 51
ule peamendiii Auftrags-Hr.: 2 gestartet Nane
A Names:  comoarosasaaaanam g g e
minna téokasu menddsse. Motz oo
Tages- Sol lmenge: 200 kg/ha kss/ha
daten
- [ Kustutada  starditud  tookdsu | fertige Fléche: ©.88ha
aevaandmed. (joon. 52). Stunden: 8.8 h Auftras
P U ) Durchschni 4 8,00 hash star te
ausgeb. Menge: a kg
ha/Tag: .00 ha Tos hion
HengerTag: a kg
S5tundensTag: 8.8 h Tazes—
daten
ld=chen
@ 2728
joon. 52

. BH- 8.5 knh
minna tagasi toomenuusse.

Z—3lo<g 2385 m b

Kaivitada kilvikettad. Fliche: ©6.808ha
e ¥ 548 U/min
- ZA-M Tronic: kéivitada jouvotuvoll.
- | ZA-M Comfort profisS | =
. ZA-M Hydro: L 15 karhs 15 kma [
108 % kg 108 ¥
avada vasakpoolne siiber: 1356
[ Limiter

- ZA-M Tronic: survestada vastav traktori N AEEE—
hidrovaljavote

‘/_/I//
- ZA-M Hydro/Comfort: :/

Auftrag:

Ekraanil naidatakse teoreetilist, kilvatud pinda. Kui
teoreetiliselt on kiulvatud umb.1 ha , sulgeda
vasakpoolne siiber.

joon. 53

- ZA-M Tronic: Survestada vastav traktori
hidrovaljavote
‘/_/I/

e
- ZA-M Hydro/Comfort: |~

Seisatada kilvikettad.
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Kaaluda kogunenud sool (Arvestada ka ambri
kaaluga)

Kasutatav kaal peab olema v@imalikult
w tapne.

Auftrag

Vorrelda kaalutud ja tdokasus olevat,
teoreetilist vaetise kogust

Teoreetiline kogus on suurem kui kaalutud:

- Kuilvinormi suurendamiseks vajutada klahvile

Teoreetiline kogus on vaiksem kui kaalutud
kogus:

- Kuilvinormi vahendamiseks vajutada klahvile

o Kalibreerida parempoolne siiber:

Toimub tapselt sama moodi, nagu toimus
vasakpoolse siibri kalibreerimine.

@ Tigude soola kilvamisel sdita kindla,
AMATRON-i sisestatud kiirusega, kuna
elektrilised siibrid ei arvesta antud juhul
liikumiskiirusega.

@ Ekraanile ilmub teo kujutis, nditamaks et
kilvatakse tigude soola.
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5.2.4

Setup-meniu Ik.1 @

~
e
// I

Service Setup

(joon. 54).

Arvuti  diagnoosi  véljastamine (Ainult

klienditeenindus).

7
7

—>|m/

knsh

Arvuti  diagnoosi  sisestused  (Ainult

klienditeenindus).

Simuleeritud kiiruse sisestus (v8imaldab

edasikulvi elektrooniliste siibrite véljalangemisel)
(vaata peatukki 9.3).

Ekraani reguleeringud (joon. 55):

S
S, _ _
- * | Kontrasti suurendamine
%
Kontrasti vahendamine

N

n.
P
| .

~ % | Heleduse suurendamine

s
(m ~

(3/

Heleduse vahendamine

Invert.

Musta / valge valimine

/|
e

4
/5P ache|

Keele valik

e o
Terminali

taastamine.
kaduma.

tehaseseadistuste
Masinaandmed ei lahe

L e
e
?/ k.1 ‘@ paasandmed (joon. 56):
5

ECR

Masinatttbi valik.

a

Ivélja.

0

Cal.

Kaalu olemasolu sisse (ZA-M profiS)

Kaalu kalibreerimine (vaata peatukki
5.2.4.1).

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme
Gesamt fliche: 5689 ha Emch
Gesamtmenge: 123598 kg
Gesamtstreuvzeit: 3698h
sim.km/h: 8.8kn"h
=]
B
Moo, 2oy F
Al-Gaste AE-425 @ Qe g
joon. 54
[Kan.
on.
Kont rast: =154 i
Helligkeit: a6 O

*
Invertierung: Aus
Sprache: Deutsch
Invert.
IEEHE
[ ]
Srrache
joon. 55

Maschinentyp: ZA-H Comfort
Ein

Wiegezelle:

Wiegezelle kalibrieren

] ?

Cal.

@ 01403

joon. 56
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- Ik.2 ‘@ paasandmed (joon. 57):

7
i
AP

/~ )] Parempoolse siibri peareguleering
(vaata peatikki 7.2).

5%

i

i

& Vasakpoolse siibri peareguleering
(vaata peatikki 7.2).

Fill-
=t ands-
sonEor

Taituvusanduri olemasolu sees /

véljas.

Linizer

Limiteri olemasolu sees / véljas,

N

(klienditeenindusele,
ZG-B).

Reguleerimisfaktor
ainult ZA-M Hydro,

- Ik.3 ‘@ paasandmed (joon. 58):

|~ ——

ol

C'Eena-| POhjalindi  kiirusenait téomeniitis
sees / vdljas.

oM
@ Trail-Tron-tiisel kilvikul ZG-B olemas
sees / véljas.

Trail-Tron-Deichsel:

kérvalekaldefaktor (Standardarv: 8)

% Trail-Tron-Deichsel:

reguleerimisfaktor (Standardarv: 1.25).

k.2 Setup-Menid (joon. 59):

EESET

Masinaarvuti tehaseandmete taastamine.

Kustutatakse koik sisestatud andmed.

Noteerida eelnevalt jargmised andmed:

Kaalu parameetrid 1 ja 2.

Parem- ja vasakpoolse siibriasendi impulsid.
Impulsse 100 m

Impulsse Uha jduvdtuvdlli pdoérde kohta.

elektr.Schiebergrund-
einstellung

tarda
i : stands-
FUllstandssensaor: Aus Lt gy
Limiter: Ein Limiter
Regel faktor: 1.88 ]rw[——w
Iﬁ' B2/A3
joon. 57

Anzeige Bandge-

schuindigkeit: Ein
Trail Tron: Ein
Abueichungsfaktor

Trail Tron: 8

Regel faktor Trail Tron: 1.25
B3a82
joon. 58
Achtung, der "RESET? | reser
des Rechhners léscht Haschinen-

alle Daten und setzt
ihn auf seine llerks-
einstellungen zurick

Bitte schreiben sie sich vor
dem "Reset” folgende Uerte auf:

-Parameter 1 und 2 der UWaage

=5Schiebergrundeinsiel lung
links und rechis

=Impulse pro 188m

=Impulse pro Umdr. Zapfuelle

@l Sy dgsr:

joon. 59
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5.2.4.1 Kaalu taadeldamine / kalibreerimine

Kaal on tehases taadeldud ja kalibreeritud. Kui ikkagi
peaks esinema erinevusi teoorias ja praktikas tuleb
labi viia uus taadeldamine ja kalibreerimine.

S. Menl Service Setup,

-5
&=

Basisdaten Seite eins

Peale lisavarustuse paigaldamist tuleb
kaal uuesti taadelda.

Tuhjendada kulvik taielikult (peatukk 5.2.1, Ik Uks

), oodata kuni kustub simbol E

R
B kg/
Tara

Kinnitada.

Viia traktor koos kllvikuga tasasele maale, oodata

kuni siimbol E kustub.

@ Kui ekraanil on stiimbol E ei ole kaal

puhkeasendis.

R
B kg/
Tara

Vajutada ja sellega on kaal taadeldud.

Panna kulvikusse tapselt kaalutud vaetisekogus,
kuid mitte véhem kui 500 kg ja oodata kuni

siimbol E kustub.

R

seeks | Kinnitada.

Peale lisatud vaetise kaalu sisestamist on kaal
kalibreeritud.

1V

Vorrelda t66menliis olevat naitu

sisestatud véetisekogusega.

Wiegezelle kalibrieren

=5t reuer entleeren

=Streuver tarieren

=0ldnger einfdllen (min.S508kg)
=FlUllmenge in kg eingeben

aktuelle Rohuert

der Wiegexelle: 38564

M

4

8 kg~
Tara

500kg

man.
Eingabe

jloign 660
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5.2.5 Mobiilne kontrollstend
Kasutada mobiilset kontrollstendi vastavalt
kaasasolevale kasutusjuhendile. Maschinentyp: ZA-M Tronic Auftrag
Auftrags=-Nr.: 1
Sollmenge: 2806 kg/ha g
Cal.
Cal.- Faktor: 1.88
Arbeitsbreite: 13.8 m Masehi .
varg.Geschu. : 18 km/h
Hilfe Setup

Startida peameniitist mobiilse kontrollstendi

Sisestada kontrollndudearv .

Sisestada kontrolindude arv |II.

Sisestada kontrollndude arv Ill.

Sisestada kontrollndude arv V.

Korrigeerida  kilviketaste- asendit vastavalt
arvutatud kilviketaste asendile.

5.0 4.0 4.0 5.04

neue Schaufelstellung:

kurze Schaufel:
lange Schaufel:

joon. 62
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6. Kasutamine pollul

Kaaluga kulvik: Ennem esmast AMATRON"™'
kasutamist ja peale lisaseadmete kasutamist
taadelda kulvik. (peatikk 5.2.4.1).

Sodites avalikel teedel lilitada AMATRIN
A alati valja.

e Ennem t66 alustamist Ilabi viia jargmised
sisestused:

- Sisestada masinaandmed (peatiikk . 5.2.1).

- Koostada ja startida tookask (peatikk . 5.2.2).

- Kalibreerida vaetis seistes vdi sisestada
kalibreerimisarv manuaalselt (peatikk . 5.2.3).

Soovi korral saab  kllvinormi t66  ajal
klahvilevajutusega muuta.

lga klahvile vajutusega saab kiilvinormi

vastavalt valitud astmele suurendada.
(peatiikk 5.2.1). (nait.:+10%).

Mélema siibri kdlvinormi viimine 100%
tasemele.

lga klahvile vajutusega saab kiilvinormi

vastavalt valitud astmele vahendada
(peatukk 5.2.1). (néit :-10%).

ToéOmenius naidatakse erinevate piltidega ara
t66 meetodid.

_— —.- Hudrosilindrid kinni
e - NOrmaalktilv
- - Piirikllv
ZA-M Hydro:
e - UKs kiilvikupool kinni
__ —. - Ettevalik: Uks kiilviosa kinni
- - Kaks kulviosa kinni

_—. - Ettevalik: Kaks kilvikuosa kinni

B~
0y
Flache:

e

8.5 km/h

23594 m
23.65ha

548 U/min

| ZA-H Tronic profis

25@ kasha

250 karha

186 % kg 188 X o5
23549 kg
B e |
st T, 5 Dt o
Auftrag: 1
joon. 63
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6.1 ZA-M Tronic
6.1.1 Toonaidud vaetisekiulvikul ZA-M Tronic
Liikumiskiirus — BIH - 2.5 km/h / Kaal puhkeasendis
Kiilviku tihjene——— =—3lokg 2354 m (Ekam ei ole
miseni Jaanud maa Fldache: 23.65ha buhkeasendis)
248 U/min

£A=-H Tronic profisS

Parempoolne klvi-

Kiilvatud pind —_{'$
(t56kasUS)) / |
Jouvotuvolli poorded!
Vasakpoolne klvi-
norm kg/ha

25@ kasha

166 ¥

Vasakpoolne kilvi-
norm %

Vasakpoolne siiber
avatud (must)

Auftrag: 1

Aktiivne tookask

6.1.2 Toimingud t60 ajal

AMATRON “Sisse lilitada.

Valida t6dmenud.

o Valida jouvatuvolli poodrded (nagu kulvitabelis ette
antud).

e Alustada liikumist ja avada hudrosiibrid traktori
hidrovaljavottega.

]
e - .
. Kaaluseadme olemasolul on véimalik:

- Alustada kalibreerimissdiduga
- Kasutada Online. kalibreerimist
Service-Setup menuus).

(valitakse

norm kg/ha
Parempoolne kilvi-
norm %

25@ k=sha

Kalibreerimise ajal
kulvatud véetiseko-
gus (ZA-M profiS)

Parempoolne siiber
suletud (valge)

Tegelik (ZA-M profiS) /
teoreetiline (mitte profiS)
vaetisekogus kilvikus

e T060 ajal naitab AMATRON"t66meniid. Selles
menlis on vdimalik labi viia koiki vajalikke
reguleeringuid.

e Saadud andmed salvestatakse starditud t66kasku.

Peale t66d :

e Sulgeda traktori hiidrovaljavéttega hiidrosiibrid.

o Liulitada jouvatuvoll valja.

. Lilitada AMATRON 'Valja .
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e
{5

Klahvid t66asendis
ZA-M Tronic

Vasakpoolse siibri kiilvinormi suurendamine
valitud astme vorra (néit.:
10%)

Parempoolse siibri kalvinormi
suurendamine valitud astme vorra (nait.:
10%)

Vasakpoolse siibri kilvinormi vahendamine

valitud astme vorra(nait.:
10%)
Parempoolse siibri kiilvinormi vdhendamine
valitud astme vorra (néit.:
10%)

Vaetise  kalibreerimine  ZA-M  profiS
(peatiikk . 5.2.3)

- Sodidu ajal
- Online — véaetise kalibreerimine

Vaetise lisamine (peatiikk 6.6)

Auftrag:

2@@ kasha 2@@ k=asha

188 % kg 188 ¥

1568

—mlh. A

i

BH-  12.8 kmvh &

E—slokg 3658 m o

Fliche: 8.88ha QE;;

¥ 540 U/min =
—

| ZA-H Tronic profiS | |2

joon. 64
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6.2 ZA-M Comfort
6.2.1 TO6Omenldu néait ZA-M Comfort
Liikumiskiirus —— BfH- 2.5 km’h /Kaal puhkeasendis
i Kilviku — 2—3jory 2354 m (E Kaal ei ole
uhienemisen Fldche: 23.65ha i
jaanud vahemaa 540 U/mi puhkeasendis)
Kilvatud pind ﬂ' M

(tookasule) |

£ZA=-H Comfort profis

Parempoolne kilvinorm
/ kg/ha

25@ kasha

166 ¥

Vasakpoolne kiil-
vinorm kg/ha

Vasakpoolne
kilvinorm %

Vasakpoolne hidro- —

siiber avatud (must)
Auftrag: 2

Aktiivne tookask

6.2.2 Toimingud td6 ajal

o Aktiviseerida traktori hidrovéljavbte ja taita

sellega juhtimisplokk hidrodliga.

. AMATRON “Sisse lillitada.

. Valida t6dmenud.

o Valida jouvotuvolli poorded (Nii nagu kllvitabelis
ette antud).

¢ Alustada liikumist ja avada hudrosiibrid
=

o | Kaaluga kiilvikul on vaimalik:
- alustada t60d kalibreerimissfiduga
vOi
- kasutada Online- kalibreerimist (sisselllitamine

toimub Service-Setup menuus).
e Kui alustatakse aarekilviga:

_imiter

- Lillitada AMATRON st sisse Limiter.

e Parempoolne kilvinorm
25@ kasha %

Automaatse kalibree-
25 = rimise ajal kulvatud va-
kg ;aigiekogus (ZA-M pro-

I e

\ Parempoolne hiidro-

siiber suletud (valge)

Tegelik (ZA-M profiS) / teoreeti-
line (mitte profiS)
vaetisetase kg

e Kulvi ajal nagitab AMATRON" t6omeniiid. Siit on
véimalik juhtida kaiki kiilvi ajal toiminguid.

e Saadud andmed salvestatakse todmeniiisse.

Peale t66d:

T
. Sulgeda hudrosiibrid.

o |litada vélja jduvdtuvoll.

e Lilitada valja vastav traktori hidrovéljavote ja
I6petada sellega juhtploki varustamine hiidrodliga.

AMATRON “Valja liilitada.
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6.2.3

B s

_imiter

Toomenuu klahvide asetus ZA-M Comfort

Molemad hudrosiibrid lahti / kinni

Vasakpoolne hiudrosiiber lahti / kinni

Parempoolne hidrosiiber lahti / kinni

Limiter Ulesse / alla

Vajutatud Shift-klahviga I

X
L

Vasakpoolse  kilvinormi  suurendamine
valitud astme vorra (nait.:
10%) .

Parempoolse kilvinormi  suurendamine
valitud astme vorra (nait.:
10%) .

Vasakpoolse  kilvinormi  vahendamine
valitud astme vorra (nait.:
10%) .

Parempoolse  kilvinormi  vahendamine
valitud astme vorra (nait.:
10%) .

Véetise  kalibreerimine  ZA-M  profis
(peatiikk. 5.2.3)

- s0idu ajal

- Online-vaetise kalibreerimine

Véetise lisamine (peatukk 6.6).

Bn- 8.5 km/h
S—oky 2354 m
Fldiche: 23.65ha =T~
e 548 U/min
| ZA-M Comfort profis | =
25®k9fha 25@k9x’ha b‘
188 % k.g 1608 % o5
2354 kg .
[Com ] Limiter
_——L I e oA
Auftrag: 2
joon. 65
BR- 8.5 kmsh 7
L3y 2354 m =
Fldche: 23.65ha @
o) 540 U/min =
—
| ZA-N Comfort profiS | [~
25®ksfha 25®ksfha @
188 % kg 108 ¥ =
25
2354 kg
[ =1
_——. T i
Ly
Auftrag: 2

joon. 66
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6.3 ZA-M Hydro

6.3.1 To6menlulu naidud

Likumiskiirus — BLH- 8.5 kmh Kaal puhkeasendis
Kiilviku tihjene———=—3lukg 2354 m Miaal o ol
miseni 4anud maa Flache: 23.65ha ( !

puhkeasendis)
Kulvatud pind

(Tookafug) | ZA-H Hudro profis |/ Parempoolne kilvinorm
Vasakpoolne kiilvi- kg/ha
norm kg/ha 250 .2ns 250 kaima ]
- Parempoolne kilvinorm
Vasakpoolne kilvi- i@@ ° %
norm % 25
G B ey s kulvikupool valja
Piiriktlvi nait /lulitatud
T28U/min T28U/min
Killviketaste poor- T Kilviketaste pdor-
lemiskiirus vasakul lemiskiirus paremal
Aktiivne tookask —— RAuftrag: 3 Tegelik (ZA-M profiS) / teoree-
tiline (kein profiS)
kulvikutaituvus kg
6.3.2 Kaitumine to6tamisel
e Lulitada sisse traktori vastav hudrovéljavbte ja Kulvi ajal naitab AMATRON'"t66mentiiid. Siin
taita sellega juhtimisplokk hidrodliga. on vdimalik juhtida k6&iki t66s vajaminevaid
funktsioone.
o AMATRON “sisse lillitada. e Saadud andmed salvestatakse aktiveeritud
tookasku.
. Valida téomendad.
Peale t66d:
Pt
d
e |/ Kaivitada kiilvikettad. P
o e /™| sulgeda hudrosiibrid.
e
.
o Alustada likumist ja avada hudrosiibrid /=" | Svin,
2 e |/ Lilitada valja kiilvikettad.
k. . . I Al e
. Kaaluga kiilvikul on vaimalik: e |ilitada valja vastav traktori hudrovaljavbte ja

IOpetada sellega juhtplokki varustamine
- alustada t66d kalibreerimiss@iduga hiidrodliga.
voi

. . . . /@
- Kasutada Online-kalibreerimist (Lulitatakse AMATRON'?'/aIJaIulltada.

sisse Service-Setup menius).
o Kui alustatakse aarekulviga:

|
o A
4 //EE . - ia o
- s Sisse lulitada aarekilv paremala /
vasakul.
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6.3.3

m—
i

=
3
3

>

B B B B

Klahvide asend t66menuis ZA-M
Hydro

Kilviketaste poorlemine sees / véljas.

Soovitus: Hoida klahvi all umb. 3 sek.,
seejarel kolab signaaltoon ja kuilvikettad
kaivituvad.

Mélemad hidrosiibrid lahti / kinni

Vasakpoolne siiber lahti / kinni

Parempoolne hiudrosiiber lahti / kinni

Vasakpoolse toolaiuse suurendamine (3-e
astmeline)

Parempoolse tdodlaiuse suurendamine (3-e
astmeline)

Vasakpoolse tdolaiuse vahendamine (3-e
astmeline)

Parempoolse ttodlaiuse vahendamine (3-e
astmeline)

Suletud siibrite korral on voimalik
too6laiuse vahendamist ette valida .

Vajutatud Shift-klahv I

N

™.
=
1A

1
e ”ﬂ]
£
5

™.
=
p%\

BN
a
™

.
&
RN

Vasakpoolse  kilvinormi  suurendamine
valitud astme vdrra (nait. 10%)

Parempoolse  kulvinormi  suurendamine
valitud astme vorra (n&it.10%)

Vasakpoolse  kdlvinormi  vahendamine
valitud astme vorra (néit 10%)

Parempoolse  kilvinormi  vahendamine
valitud astme vorra (nait.10%)

Vasakpoolne aarekulv sisse / vélja.

Aarekiilvi pooretearvu on vdimalik t66 ajal
muuta. Lehitseda klahviga valida
lisamenl (peatikk 6.3.3.1)

Parempoolne &arekulv sisse / vlja.

Aarekiilvi pooretearvu on vdimalik t66 ajal

muuta. Lehitseda klahviga valida
lisamentil (peatikk 6.3.3.1)

BH- 8.5 kmh T
Doy 2354 m s min
Fldche: 23.685ha Fla [
3 548 U/min
| ZA-M Huydro profiS | =
250 1sha 250 kaha P,
168 % kg 108 % »
2354 kg =
[Com =1
...
28U min T28Umin
|
—
Auftrag: 4 @awaz =
joon. 67
bR 8.5 kmsh =
L—3lcg 2354 m =
Fldche: 23.685ha @
¥ 548 U/min =
 I—
| ZA-H Hydro profiS | |5~
Esmksfha zsmksfha @
168 % kg 108 ¥ - LEE
2354 kg E
L
T28U/min T28Umin
Lo
Auftrag: 4 @awaz
joon. 68
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2%

B
™
PO

[ oy
68 E‘?\\ N

Vaetise kalibreerimine  ZA-M

(peatiikk 5.2.3)

t6o ajal

profiS

Online-véaetise kalibreerimine

Vaetise lisamine (peatiikk 6.6)

Klahvide asetus aarekilvi alammendiis
ZA-M Hydro

Lk 2| o]

Vasakpoolsel aarekalvil pooretearvu
suurendamine

Parempoolsel aarekulvil pooretearvu
suurendamine

Vasakpoolsel aarekaulvil pooretearvu
vahendamine

Parempoolsel aarekdlvil pdoretearvu
vahendamine

Pooretearvu &érekulvil suurendatakse

vBi vahendatakse iga klahvilevajutusega
10 P/min.

Valitud pdodretearvu nait

peatiikk 5.2.1), k. 4 .

aarekdalvil:

BER- 8.5 km/h =
L—slowg 2354 m =
Fliche: 23.65ha @
3 548 U/min =
—]
| ZA-N Hudro profis | |5
25®ksfha 25®ksfha E
108 ¥ kg 168 ¥ =
25
2354 kg gﬂ
d
T28U/min 728U min
Qe
Auftrag: 4 @mfaz
joon. 69
BH- 8.5 kmsh R
>y 2354 m Li.
Fldche: 23.65ha @’f
Ee.
| ZA-N Hydro profiS | ‘?‘
25®k9fha 25@k9x’ha @-
108 % kg 108 ¥ Re.
25
2354 kg
e S |
T28U/min T28U/min
Auftrag: 3 @BZKBE
joon. 70
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6.4 ZG-B drive
6.4.1 To6omenuu nait ZG-B drive
Liikumiskiirus [=HH — 8 Skmh AT __— Kaal puhkeasendis
Kulviku tihjenemiseni oy 2354 m ‘ ks (E Kaal ei ole
jaanud maa Fldche: 23.65ha N uto puhkeasendis)
Kilvatud pind 548 U/min <2 0> = Trail-Tron automaat
(to6kasus) ¥ \ vOi kasi juhtimine
o |’ ZG-B Drive '| Tiislireguleeringud
Jéuvbtuvolli podrded -
Kilvinorm kg/ha @ kasha Suund, kuhu on Trail-Tron-
ax silinder ette juhitud.

Poérandalindi kiirus

g Kulvinorm %

Vasakpoolne topelt-
siiber avatud (must)

Aktiivne tookask

Tegelik(kaaluseadmega) /
teoreetiline (ilma kaaluseadmeta)
kulvikumaht kg

6.4.2 Tegutsemine to0 ajal

e Lilitada sisse traktori vastav hidrovéljavote ja
taita sellega juhtimisplokk hidrodliga.

. AMATRON “Sisse lillitada.

. Valida todmenuu.

e Kaivitada jouvotuvdll (nagu kulvitabelis ette
antud).

T

e Alustada liikumist ja avada topeltsiibrid

e Kaaluga kilvikul vBib tood alustada

kalibreerimissdiduga.

o Kui tood alustatakse aarekulviga.

_imiter

- lilitada sisse Limiter.

e TO6O ajal on AMATRON"'té6meniiiis. Siit on
voimalik juhtida ko&iki t66 ajal vajaminevaid
toiminguid

ul

k \
Automaatse kalibreerimise

ajal kiulvatud véaetisekogus
(Kaaluga kiilvik).

Parempoolne topelt-

P&randalint kaib siiber suletud (valge)

e Toodeldud andmed salvestatakse aktiivsesse
tookasku.

&

Et tagada AMATRON-i tGrgeteta t66 on
lubatud vaikseim liikumiskiirus ZG-B

drive-il 4 km/h.
Peale t66d:
T
o Sulgeda topeltsiibrid.

o Lilitada jouvotuvdll vélja.

Sulgeda traktorist vastava hidrovaljavottega
juhtploki varustamine hiidrodliga.

Liilitada AMATRON “Valja.
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6.4.3

B s

_imiter

Klahvide asetus t66menuius ZG-B drive

Topeltsiibrid lahti / kinni

Vasakpoolne topeltsiiber lahti / kinni

Parempoolne topeltsiiber lahti / kinni

Kilvikukate lahti

Klvikukate kinni

Limiter sisse / valja

Vajutatud Shift-klahv I

i

T

Y
AN

Trail-Tron kéasi vdi automaat juhtimine

Automaatjuhtimine: ZG-B jookseb
automaatselt traktori jaljes (  nait.:
Too6tamise ajal pollul).

Kasijuhtimine: Tiisli juhtimine toimub ainult

klahvidega ' , (puhastamiseks)

Alates lilkumiskiirusest 15 km/h
[Glitatakse Trail-Tron valja ja tiisel laheb
keskasendisse.

Tiisli viimine vasakule
Tiisli viimine paremale

Véaetise  kalibreerimine  (ZG-B  koos
kaaluseadmega, peatiikk 5.2.3)

- too ajal

Véetise lisamine (peatiikk 6.6)

EHH—
e ]

8.5km/h <] ™
2354m | k2

Fldche: 23.65ha

L

540 U/min o> AUlO
! |
|' 26-B Drive '|
@ksfha
A%

Limiter

joon. 71
EHR—+ 8.5kmvh ]
B kg 2354m ks
Fldche: 23.65ha

e

548 U/min <O

Auto

{

b

| 26-B Drive |

) karha
o

Auftrag: 4 @

joon. 72
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6.5 ZG-B preciS

6.5.1 To6dmenuu nait ZG-B preciS

Likumiskirus ——[EHH—= g8 Bkmeh 7] ™ i __— Kaalpuhkeasendis
k .
Kulviku tuhjenemiseni —— =—joxg 2354 m = (E Kaal ei ole
jaanud maa/ Fliche: 23.65ha o puhkeasendis)
Kulvatud pind ¥ 548 U/min <DL ;— Trail-Tron automaat
ot vOi kasijuhtimine
(tovkasus) { b
I 250 | z6-B Precis | 2 Tiisl asend
Jouvatuvdlli posrded / kalha kasha
i ka/h 1806 % 10@ % Suund, kuhu Trail-Tron-
Kdlvinorm kg/ha / silinder on ette suunatud.
f—n
. kg 25 Kilvinorm kg/ha
Kilvinorm % 9
2354 kg o
+ Kilvinorm %
Vasakpoolne hiidro- e . .
siiber avatud (must) [T—tr——_  Automaatse kalibreeri-
S mise ajal kilvatud vaeti-

/Flufl'rng: 5

Aktiivne tookask

Tegelik (koos kaaluseadmega) /

P&randalint tdotab

se kogus (Kaaluga kiil-
vik)

Parempoolne hidrosii-
ber suletud (valge)

teoreetiline(ilma kaaluseadmeta) kilviku

taituvus in ka

6.5.2 Tegutsemine t6o6 ajal

e Traktori hiddrovaljavotte survestamisega taita

juhtplokk hidrodliga.
. AMATRON SSisse lilitada.

. Valida t6dmenud.

e Valida jouvotuvdlli péoérded (nagu kllvitabelis ette
antud).

¢ Alustada liikumist ja avada hudrosiibrid

i/

. |/ Kaaluga kulviku korral on v@imalik t66d
alustada kalibreerimissdiduga.

o Kui tood alustatakse aarekulviga:

- Limiter sisse lilitada.

e T60 ajal on AMATRON"'té6émeniis. Siit on

vBimalik  juhtida  kdiki t66s  vajaminevaid
toiminguid.

e Saadud andmed salvestatakse aktiivsesse
tookasku.

Peale t66d:

T o

. Sulgeda hudrosiibrid.

e JBuvotuvoll vélja lulitada.

e Sulgeda traktorist vastava hidrovaljavbttega
juhtploki varustamine hiidrodliga.

. AMATRON “Valja liilitada.
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6.5.3 Klahvid té6mentis ZG-B preciS

e Mélemad hidrosiibrid lahti / kinni

--1,7  Vasakpoolne hudrosiiber lahti / kinni

//
| Parempoolne hudrosiiber lahti / kinni

///\I_\_

‘j";i Trail-Tron kasi / automaatjuhtimine
Automaatjuhtimine: ZG-B jookseb
automaatselt traktori jalgedes ( nait.:

toéotamisel pollul).

Kasijuhtimine: Tiisli juhtimine toimub ainult

1
klahvidega , (puhastamisel)

Alates liilkumiskiirusest 15 km/h
[Glitatakse Trail-Tron valja ja tiisel laheb
keskasendisse.

Limiter tBstmine / langetamine
Tiisli viimine vasakule

Tiisli viimine paremale

ENNAN >

Vajutatud Shift-klahv I

- Vasakpoolse  kulvinormi  suurendamine
z valitud astme vérra (nait.10%)
// Parempoolse kilvinormi  suurendamine
// ~%| valitud astme vdrra (n&it.10%)
== Vasakpoolse  kilvinormi  vahendamine
i 3 valitud astme vdrra (nait. 10%)
// Parempoolse  kilvinormi  vahendamine
//-u-g, valitud astme vorra (néit.10%)
B Kilviku kate lahti
//
| Kulviku kate kinni
~ Pl

H
(=

Véetise kalibreerimine (peatiikk 5.2.3)

= [~
N
AN

- seistes

- 100 ajal (kaaluseadmega kiilvik)

Véetise lisamine (peatikk. 6.6)

b
AN

EHR—~ 8.5kmth <]
oy 2354 2
Flache: 23.E65ha | Hutu&
% 548 U/min <O LC
! b
EkS;Pf Z6-B PreciS | %%P =
k=] k=] k=] k=]
168 % 1688 % b-—
kg 25 Ifn
2354 kg
Liriter
| e i | ﬁ
EY
ot v _J 1
Auftrag: 5 (E
joon. 73
EHH—  8.5kmfh
iy 2304 m
Flache: 23.E5ha
TF 548 U/min
!
250 | 26-B Precis
kasha
188 %
kg
2354
]
===
Aufirag: S @
joon. 74
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6.6 Vaetise lisamine

On voimalik

e T6Omenuls (joon.75).

e Masinaandmete menid k.1 @"“""

(joon.76).

Vaetisekilvik ilma kaaluseadmeta:

A —

u/\\_r'

kg

Vaetise lisamine.

Sisestada lisatud véetise kogus kg.

Kaaluseadmega vaetiskuilvik:

v
//k,
- == Vaetise lisamine.

Lisatud vaetisekogus naidatakse &ra ekraanil kg.

@ Lisatud  vaetisekoguse Kinnitamine
(joon.77).

bR 8.5 km/h —
Loy 2354 m =
Fldche: 23.65ha QE%;
¥ 548 U/min =
—
| ZA-H Comfort profiS | |2z
Esmksfha zsaksfha @
166 % kg 108 s =
2354 kg
e =]
RN N A e
e
Auftrag: 2 EEE;
joon. 75
Dingerfillstand: 1568 kg E%E%%E?
kg
—
Strever befillen Eiiiii?
kg
Alarm
Alarmgrenze: 208 kg
kg
Imp.Schieber: links 321 Imp.

rechts 322 Imp.

@ a1./84

=

joon. 76
Dingerfillstand: 23 kg E%E%%%;
kg
Hachfillvorgang lduft,
nachgefillte Dingermenge: TN G5
St
1354kg M | [N
Alarm
Al MHit Eingabetaste
bestdt igen
kg
Be g;z;
i.

g

i

joon. 77

DB 564.6 (EST) 03.04



58 Hooldus ja puhastamine
7. Hooldus ja puhastamine

Hooldus ja puhastus t66d teostada
A ainult seisva masina korral.
7.1 Puhastamine

ZA-M, ZG-B preciS:

Et véetis ja vesi saaks kulvikust valjuda tuleb nii
hidraulilised kui elektrilised siibrid avada:

Doseerimissiibrite avamine / sulgemine vaata
masinaandmete menuld (peatikk. 5.2.1).

Hudrosiibrite avamine / sulgemine vaata
téomendid (ZA-M Hydro/ZA-M Comfort/ZG-B).

Siibrite avamisel sulgemisel
A vigastusoht,

7.2 Siibrite pdhireguleering

ZA-M, ZG-B preciS:

Elektrilite doseerimissiibrite poolt avatav avavus on
reguleeritud tehase poolt. (joon.78).

Kui sama siibrite reguleeringu korral toimub kilviku
poolte erinev tihjenemine, tuleb labi viia siibrite
pdhireguleeringu kontrollimine.

Siibrite liigutamisel mitte jatta nappe
A avavuse vahele, vigastusoht !

Siibrite pdhireguleeringu kontrollimine toimub Service
Setup mendis:

gy
A
?/ vajutada.
Valida lk.2 m (joon.79):

i
/

NG

vasakpoolse siibri reguleering

A
" J)|parempoolse siibri reguleering

joon. 78

elektr.Schiebergrund-
einstellung

Full-
i : stands-
Fillstandssensor: Aus it i
Limiter: Ein Limiter
Regel faktor: 1.608 ]rw{——]
@ az/a3
joon. 79
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e
e
/ﬁf e| sulgeda labivooluavavus téielikult (valida O
Imp.).

1.:‘5%5/
;/ avada labivooluavavus 1500 Impulsini.

A

Topeltsiibrite alas vigastusoht,

1usl'éa/ // T w
. . % d v
vajutades klahvidele, )| ,

e
7
/8] kuna siibrid
sulguvad.

avanevad ja

Mitte olla néppupidi avavustes.

Nuid avanenud avavusse peab sobima
moddduetalon (joon.81/1) (lisavarustus, tellimise
Nr.: 915018).

1 - Kui mddduetalone ei mahu avavusest labi:

+3 i
e
:/ Suurendada avavust 5 impulsi vOrra,

kuni etalon tapselt avavusse mahub
(joon.82)
2 - Kui avavus on liiga suur:
///
/5| vahendada avavust 5 impulsi vérra,
kuni etalon mahub tépselt avavusse
(joon.82).

Positsioon kinnitada klahviga @

Schiebergrundeinstel lung:
links:

-15688 Impulse anfahren

-mit Lehre Bffnung prifen
-gegebenenfalls mit +5/-5
korregieren

=mit Eingabetaste Fosition
bestit i gen

=zur Kontrolle 1588 Impulse
erneut anfahren

aktuelle Impulse: 1688

gespeicherter Offset: 108
aktueller Offset: 185

Anzeige der Impulse im

Arbei t smeni: Aus

auf
15688

auf B

+5

man.
Eingabe

Impul 5-
anzeige
1780

joon. 80

joon. 82
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tnpui=- BH-  12.8 kmsh S=
¥% | Mootorite impulsse on vdimalik vaadata |Z——tke 3E58 m &
toomendiis (joon.83/1). Fliche: 0.88ha 7
3 548 U/min &
| —
| ZA-N Trenic profisS | |2z

8.

Abi-Menuu

Abimenii valitakse peamenddst.

Kasutamise abi.

veanaitude abi.

Hadajuhtimise abi.

Abi tigudesoola kulvil_

2@@ kasha

108 %

EB@ kasha

1 5

Auftrag: 1 I
joon. 83

Hilfe

1

1.Hilfe zur Bedienung

2.Hilfe zu Fehlermel dungen 2

J.Hilfe zum Hotbetrieb 3

4.Hilfe bei der Veruwendung won 4

Schneckenkorn

joon. 84
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9. Vead

9.1 Alarm

Mittekriitiline alarm:

Veandit (joon.85) ilmub ekraani alumisse ossa ja
kostub kolm korda signaal. Kui v8imalik, kdrvaldada
viga.

Naiteks:

Veanait: Drehzahl der Streuscheiben
niedrig.(kulviketaste pddrlemine liiga aeglane)

Zu

Abi: suurendada jouvotuvolli péordeid.

Kriitiline alarm:

Alarmnait (joon.86) ilmub ekraani keskossa ja kdlab
Uks alarmsignaal.

Lugeda naitu.

- Valida abitekst.
@ Kinnitada alarmnait.

Haschinentyp: ZA-H Comfort Auftrag
Auftrags-Hr. : r

Sol lmenge: 258 kg/ha

Cal.- Faktor: 1.87

Arbeitsbreite: 3Em Maschi .
varg. Geschu. : 12 km~h

1/min Streuscheiben | Setue

ZU hiedrig

joon. 85

Haschinentyp: ZA-H Comfort Auftrag
Au

2 Stellmotor

7 links

reagiert nicht

Ca
Ar Maschi .
vo

Setup
Hilfe

joon. 86
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9.2 Siibrimootorite rikked

ZA-M, ZG-B preciS:

Kui peaks tekkima rikked AMATRON i vdi siibrite
elektrimootorite juures, mida ei ole koheselt vBimalik
eemaldada, on  v@imalik peale mootorite
lahtilhendamist edasi to6tada.

Kdlvinormi  maaramine toimub tabeli jargi
siibriheebliga (joon. 87/1).

Sulgeda hiidraulilised siibrid.
Keerata lahti liblikmutrid (joon.87/2).

Valida skaalalt sobiv siibriasendi number
(joon.87/3).

Reguleerimisheebli  (joon.87/5) loenduri  &ar
(joon.87/4) sobiva skaala numbrini.

Liblikmutter (joon.87/2) uuesti kinni keerata. joon. 87

Siibrimootorite lahtithendamine:

Eemaldada tangidega (joon. 88/2) md&lemad
plastikust spiraalsplindid (joon. 88/1).

Tdmmata véalja mélemad poldid (joon. 89/1).

Uhendada siibrimootor raami kiiljest lahti.
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Siibrimootor  (joon. 90/1) (Ulesse tdsta ja
eemaldada  reguleerimisraud  (joon.  90/2)
siibriihendusest.

joon. 90

Uhendada siibrimootor koos lahtiiihendatud
reguleerimisrauaga uuesti mootori raamiga.

91) kinnitada nii, et see ei satuks
hidrosilindri td6alasse.

w Lahtithendatud reguleerimisraud (joon.

Seadistada Umber siibriheebli (joon. 92/2)
kinnitused (joon. 92/1) :

- Eemaldada liblikmutter (joon. 92/3).

- Eemaldada polt ja vahetada seibide (joon.
92/4) asendid heebli tagant (joon. 92/5), ette
(joon. 92/6).

joon. 92
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9.3

Simuleeritud kiiruse sisestamine Service Setup
menuls vBimaldab t66 jatkamist peale liikumisanduri
véljalangemist.

Selleks:

Eemaldada signaalianduri juhe traktori pistikust.

knsh

Tootamise

sisestada simuleeritud Kiirus.

ajal tuleb sisestatud kiirusest

vOimalikult tapselt kinni pidada.

&

Niipea, kui uuesti saadakse impulsse
liilkumisandurilt, lGlitub arvuti
automaatselt  Umber liikumisanduri
impulsside lugemisele.

Liikumisanduri véaljalangemine (Imp/100m)

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme
Gesamt fldche: 5689 ha sneh
Gesamt menge: 123598 kg
Gesamtstreuzeit: 363980
sim.km/h: 8.8kmn/h

(=R
Bn

RS e F

Ai-Gaste RE-425 @ bitses FHrH

joon. 93
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