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Sayin misterimiz,

AMATRON" arag bilgisayari AMAZONEN-WERKE, H. Dreyer GmbH & Co. KG firmasinin kapsamli iriin
yelpazesine ait bir kalite Granadur.

Yeni satin aldiginiz arag bilgisayarinin avantajlarini D9 ve ADO3 ekim makinalari ile tam kullanabilmek icin, bu
kullanim kilavuzu makina galistirimadan énce dikkatlice okunmali ve dikkate alinmalidir.

Makinay! isletime almadan 6nce, makinayi kullanacak butiin elemanlarin bu kullanim kilavuzunu dikkatle
okumus ve anlamis olmalarindan emin olunuz.

Bu kullanim kilavuzu mekanik AMAZONE tohum ekerlerle baglantili olarak AMATRON" yapi serisi
arag¢ bilgisayarlari igin gegerlidir.

AMAZONEN-WERKE
H.Dreyer GmbH & Co. KG

Copyright  © 2006 AMAZONEN-WERKE
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D-49502 Hasbergen-Gaste
Germany
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ﬂ Cihaz ve kullanim amaciyla 5
e ilgili bilgiler

1. Cihaz ve kullanim amaciyla
ilgili bilgiler

Bilgisayar bir goriintileme, kontrol ve denetleme

Unitesidir.

1.1 Uretici

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13
D-49205 Hasbergen-Gaste

1.2 Uygunluk beyani

Bilgisayar EMC ydnetmeligi 89/336/EEC'nin
talimatlarina uygundur.

1.3 Basvuru ve siparis sirasindaki
bilgiler

Yedek parca siparisinde bilgisayarin cihaz
numarasini belirtiniz.
@ Givenlik sartlari ancak tamir
durumunda orijinal AMAZONE yedek
parcalar kullanildiginda yerine
getirilmis sayilir. Bagka pargalarin
kullanimi, tedarik¢inin meydana
sonuglarla ilgili sorumluluk
tiistlenmemesine yol agabilir!

1.5 Tanimlama

Cihazdaki tip plakasi.
@ Tiim tanimlama belge niteligi

tasimaktadir ve kesinlikle degistirilme-
meli veya taninmaz hale getirilmemeli-
dir!

1.4 Usuliine uygun
kullanim

Bilgisayar sadece tarim iglerinde goruntiileme,
denetleme ve kontrol Unitesi olarak AMAZONE
ekim makinalari B9 ve ADD3 ile kombinasyon
icerisinde aligilagelmis bilindik kullanim igin
yapilmigtir.

Bunun disindaki her turlt kullanim usuliine uygun
olarak kabul edilmez. Usuline uygun olmayan
kullanim nedeniyle meydana gelen yaralanmalar ve
maddi hasarlardan Uretici sorumlu degildir. Bununla
ilgili risk sadece kullaniciya aittir.

Usulliine uygun kullanima, Uretici tarafindan
ongorulen igletim, bakim ve onarim kosullarina
uyulmasi ve sadece orijinal yedek pargalarin
kullanilmasi da dahildir.

Cihazlar sadece cihazi taniyan ve tehlikelerle ilgili
bilgi sahibi olan kisiler tarafindan kullaniimali, bakimi
yapiimali ve onariimalidir.

ilgili kaza dnleme talimatlari ve ayrica diger genel
olarak kabul gérmus ig tibbi ile ilgili kurallar, glvenlik
ve trafik kurallarina uyulmalidir.

Makina Uretimi sirasinda goésterilen itinaya ragmen,
usulline uygun kullanima ragmen uygulama
sirasinda sapmalar mimkindir. Bunun nedeni:

- Tikanmalar (6rn. yabanci cisimler, torba artiklari,
kalintilar vs.).

- Asinma parcgalarinin aginmasi.
- Dis etki nedeniyle hasar.
- Yanlis tahrik devir sayilari ve suris hizlari.

- Yanhs makina ayari (uygun olmayan montaj)
olabilir.

Her kullanimdan 6nce ve kullanim sirasinda da
cihazinizin dodru c¢alisip ¢calismadigini ve yeterli
uygulama hassasiyeti agisindan kontrol ediniz.

Cihazin kendisinde olugsmayan hasarlarin
karsilanmasi mUimkuin degildir. Bunlarin arasinda
ekim hatalari sonucunda olugan hasarlar da yer
almaktadir.

Cihazda yapilan usuliine uygun olmayan
degisiklikler miteakip hasarlara yol acabilir. Bu
hasarlar icin tedarik¢i herhangi bir sorumluluk
Ustlenmemektedir.

BAGO0001.2 04.06



6 Giivenlik

2. Guvenlik

Bu kullanim kilavuzu montaj, isletim ve bakim
sirasinda dikkate alinmasi gereken temel uyarilar
icermektedir. Bu nedenle bu kullanim kilavuzu,
kullanim ve ilk igletime almadan 6énce mutlaka
kullanici tarafindan okunmali ve erisebilecegi bir
yerde muhafaza edilmelidir.

Bu kullanim kilavuzunun tim guvenlik uyarilari
dikkate alinmalidir.

21 Guvenlik uyarilarina dikkat
edilmemesi durumunda tehlikeler

Guvenlik uyarilarina dikkat edilmemesi durumunda

e Kkisiler, cevre ve makina tehlikeye maruz kalabilir.

e her tlrli maddi hasar tazminatlarinin kaybina
sebep olabilir.

Bazi durumlarda guvenlik uyarina dikkat edilmemesi,
orn. asagidaki tehlikeleri beraberinde getirir:

e Emniyete alinmamis ¢alisma genigligi nedeniyle
kisiler tehlike altinda kalir.

e Makinanin énemli fonksiyonlarini yitirmesi.

e Belirlenmis bakim ve onarim ydntemlerinin
etkinligini yitirmesi.

e Mekanik ve kimyasal etkimeler nedeniyle kisiler
tehlike altinda kalir.

e Hidrolik yadi kacagdi nedeniyle gevre Kirliligi
tehlikesi.

2.2 Kullanici kalifikasyonu

Cihaz sadece cihazi taniyan ve tehlikelerle ilgili bilgi
sahibi olan kisiler tarafindan kullaniimali, bakimi
yapilmali ve onarlmaldir.

23

231

2.3.2

233

Kullanim kilavuzundaki uyarilarin
isaretlenmesi

Genel tehlike sembolii

Bu kullanim kilavuzunda yer alan ve
dikkate alinmadiginda kisiler i¢in tehlike
olusturabilecek giivenlik uyarilari genel
tehlike sembolii (DIN 4844-W9'a gore
guvenlik isareti) ile isaretlenmistir.

Dikkat sembolii

Dikkate alinmadiginda makina ve makina
fonksiyonlari i¢in tehlike olusturabilecek
guvenlik uyarilan dikkat sembolii ile
igsaretlenmigtir.

Uyari sembolii

Makinanin kusursuz ¢aligmasi igin
uyulmasi gereken makinaya 6zgi
ozellikler uyari semboliiyle isaretlenmis-
tir.

BAG0001.2 04.06



ﬂ Guvenlik

24 Elektrikli ve elektronik cihazlarin
ve / veya bilesenlerin sonradan
kurulumuyla ilgili guvenlik uyari-
lan

Makina elektronik bilesenler ve parcalarla
donatiimigtir. Bunlarin fonksiyonu diger cihazlar
tarafindan yayilan elektromanyetik dalgalar
tarafindan bozulabilir. Boyle etkilenmeler asagidaki
guvenlik uyarilarina uyulmadigi durumda insanlarin
tehlikeye maruz kalmasina sebep olabilir.

Elektrikli ve elektronik cihazlarin ve/veya
bilesenlerinin arag elektrik tesisatina irtibatl olarak
makinaya sonradan takilmasi durumunda, kullanici
kendi sorumlulugu altinda yeni cihazin arag
elektroniginde veya diger bilesenlerde arizaya sebep
olup olmadigini kontrol etmelidir.

Sonradan takilan elektrikli ve elektronik yapi
elemanlarinin 89/336/EEC'nin gecerli EMC
talimatlarina uygun olmasi ve CE isaretini
tasimalarina dikkat edilmelidir.

Mobil iletisim sistemlerinin (6rn. telsiz, telefon)
sonradan takilmasi i¢in ayrica asagida yer alan
sartlar yerine getirilmelidir:

Sadece gegerli Ulke kanunlarina gére onayl cihazlar
(6rn. BZT - Almanya'da onay) takiimaldir.

Cihaz sabit kurulmalidir.

Kablo tesisati ve kurulum ve ayrica miisaade edilen
azami akimin ¢ekilmesi icin ilave olarak makina
Ureticisinin montaj talimatlari dikkate alinmalidir.

2.5

¥4

Onarim galigmalanyla ilgili
glivenlik uyarilari

Elektrik sisteminde ¢aligmaya
baslamadan dnce ve ayrica traktor veya
takili olan makinada yapilan tum kaynak
c¢alismalarindan énce cihaza giden tiim
soket baglantilari ¢éziilmelidir!

BAGO0001.2 04.06



8 Montaj talimati
3. Montaj talimati
3.1 Terminalin sabitlenmesi

Temel traktor donanimi (Fig. 1/1)

(dagrticih konsol) kabin iginde suriclinin sag
tarafindaki gérme ve tutma alanina salinimsiz ve
elektrigi iletir konumda monte edilmelidir. Telsiz ve

telsiz anteni arasindaki mesafe en az 1 m olmaldir.

Bilgisayar govdesinin konsol

w tizerinden traktor sasesine iletken bir
baglantisinin olmasina dikkat
edilmelidir!

Montaj sirasinda elektrostatik yiik
olusumunu engellemek igin montaj
yerlerindeki boya ¢ikartilmalidir.

Terminal, konsolun karsi pargasiyla (Fig. 2/1)
donatiimali, konsola takilmali ve bir kelebek vida
(Fig. 2/2) ile sikilmahdir.

28c045-3

Fig. 1

28c071

Fig. 2
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_ﬂ Montaj talimati 9

3.2 Soket baglantilari

Terminal (Fig. 3/2) bir Gniversal cihazdir ve
AMATRON" is bilgisayarli tim AMAZONE
makinalarina baglanabilir.

Terminal (Fig. 3/2) veya konsol (Fig. 3/1) asagida
tarif edildigi gibi baglanmalidir:

- Ekim makinasini makina soketi
(Fig. 3/3) tzerinden baglayiniz

- Akiumdlator baglanti kablosunu (Fig. 3/4) traktor
akumdalatérine baglayiniz. Akim beslemesiyle
ilgili uyarilar, bkz. bélim 3.3

- Baglanti kablosunu (Fig. 3/5) terminale
(Fig. 3/2) baglayiniz.

- Baglanti kablosunun (Fig. 3/5) soketini ortadaki 9
kutuplu Sub-D burcuna (Fig. 4/1) takiniz.

- Seri arabirim (Fig. 4/2) bir GPS terminalinin
baglanmasina imkan verir.

28c045-2

Fig. 3

29c063

Fig. 4
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10 Montaj talimati

3.3 Akumiilator baglanti kablosu

Gerekli olan igletme gerilimi 12 V degerindedir ve
dogrudan akimilatérden veya 12 voltluk mars
motorundan saglanmalidir.

traktére AMATRON* baglanmadan
once traktor kullanim kilavuzuna
bakarak veya traktor ureticisine
danisarak, bilgisayarin hangi
akiimilatore baglanmasi gerektigi
hakkinda fikir sahibi olunmahdir!

% Birden ¢ok akiimiilatére sahip bir

- Akdmdlatér baglanti kablosu traktér kabininden
traktor akimudlatériine yerlestirilmeli ve sabitlen-
melidir. Yerlestirme islemi sirasinda akimulator
baglanti kablosu kenarlari keskin olacak sekilde
bukilmemelidir.

- AkUmulatér baglanti kablosu uygun olan boyda
kisaltilmahdir

- Kablo ucu (Fig. 5) 250 - 300 mm kadar
soyulmalidir

- Kablo uglarinda (Fig. 5) 5 mm kadar izolasyon
cikariimahdir.

- Mavi kablo damari (sase) gevsek halka kilavuza
yerlestiriimelidir (Fig. 6/1).

- Pense ile ezilmelidir

- Kahverengi kablo damari (+ 12 Volt) baglayicinin
(Fig. 6/2) serbest olan ucuna yerlestiriimelidir

- Pense ile ezilmelidir

- Baglayici (Fig. 6/2) 1si kaynagi ile (cakmak veya
sicak hava tabancasi), yapistirici disari tagana
kadar buzulmelidir

- AkUmulatér baglanti kablosu traktér aklsiine
baglanmalidir:
- Kahverengi kablo damari +'ya.
- Mavi kablo damari -'ye.

28c043

Fig. 5

28c044

Fig. 6
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Uriin tanimi
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4. Uriin tanimi

AMATRON" ile

- AMAZONE D9

- AMAZONE ADO3

ekim makinalari rahatga denetlenebilir ve kumanda
edilebilir.

AMATRON' terminal
(Fig. 7), temel donanim (sabitleme malzemesi) ve
makinadaki is bilgisayarindan olugur.

Meydana gelen olasi fonksiyon arizalari gorsel
ve/veya akustik olarak gosterilir.

Bu kullanim kilavuzu agagidaki yazilim durumundan
itibaren gecerlidir:

- Makina MHX versiyonu:  2.14
Terminal IOP versiyonu: 3.3.2
BIN versiyonu: 3.14

Q

/

100

Shift
Aufirags-Nr.: [ Hane
Mame:

Not
Netilz: 16scher
Sollmenge: 15.80kg/ha
Saatgutart: Feinsdmereien
Kal.Getriebepos.: 65.8 Start
ka/h:

Aufiras: Kn
fertige ha: 15.80ha
Stunden: 5.0 h
Durchschni t+: 2.58harh Serte
ausgeb. Menge: 225" kg
Tripdaten: =
Fldche: 3.69ha firs oy
Stunden: 8.5 h @ & oioschen
Menge: S5

kg

o0

Fig. 7

BAGO0001.2 04.06



12 Uriin tanimi

41 Tusglara iligkin tanim

Sag ekran kenarinda bir fonksiyon alani (kare alan
Fig. 8/1 veya diyagonal olarak bdlinen kare alan
Fig. 8/2) ile gdsterilen fonksiyonlar, ekranin sag
yanindaki iki tus sirasiyla kumanda edilir.

Alanlar diyagonal olarak bdlinmusse:

- sol tus sol Ustteki fonksiyon alanina atanmigtir
(Fig. 9/1).

- sag tus sag alttaki fonksiyon alanina atanmistir
(Fig. 9/2).

Ekranda kare alanlar goruntulenirse sadece sag tus
fonksiyon alanina atanmistir (Fig. 9/3).

- Ag¢ma/Kapama
(AMATRON" arag bilgisayarini
trafije acik caddelerde seyrederken
daima kapatiniz).

- Son menu gosterimine geri

Galisma menisui - ana meni
arasinda gegis

- Girig iptali

- Calisma menislne
(tus en az 1 saniye basili tutulmali)

ROR] * 1

—

-Sollmenge eingeben kgrha

-Getriecbeposition voruihlen Ll

-Abdrehen starien

-Kurbel mindesten bis Signalton [iog

drehen )

-abgedrehte Menge in kg

eingeben 135)3.]:

Abdreh.

aktuell eingestellt: starten|

Arbeitsbreite: 2.5 m
Sollmenge: éggﬂ kasha

Getriebeposition:

ESE]

Fig. 8

4
- .
ARATRON * '/ O?Q

: karha
-Sollmenge eingeben

—Betriebepesition voruihlen ke 41
-Abdrehen starten

~Kurbel mindesten bis Signalton [am?
drehen =3

-abgedrehte Menge in kg

N0

aktuell eingestellt: Abdreh.

Arbei tsbreile: 2.5 n =harien O
Sol Lmenge: 15.80kavha

Getriebeposition: 2.5 O
@ Y&

Fig. 9
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Diger meni sayfalarinda gezinme
(sadece ilerleme semboll [Fig. 10/1]
ekranda goruntilenirse mimkin.)

@

- Yardim menisi sadece ana meniden
mumkuinddr.

- imleci ekranda saga alma

- Imleci ekranda sola alma

Secilen rakamlarin ve harflerin kabul
edilmesi

- Kritik alarm onay!
- Calisma menusunde %100 miktar

) VoD

- Imleci ekranda yukari alma

- Ekim miktarini ekim sirasinda miktar
adimi kadar arttirma (6rn.:+%10)
(miktar adimi ayari bkz. bélim 5.2.1)

imleci ekranda asagi alma

8

- Ekim miktarini ekim sirasinda miktar
adimi kadar azaltma (6rn.:%-10)
(miktar adimi ayari bkz. bélim 5.2.1)

4.2 Shift tusu

Cihazin arka tarafinda Shift tusu bulunmaktadir (Fig.

11/1).
is emri meniisiinde

Cihaz arka tarafindaki Shift tusuna (Fig. 11/1)
basilirsa, is emri menlstnde is emirlerinde ileri ve

Ruldpes
geri gitmek igin ve
gorantulenir.

F‘Z‘I‘J"‘chis

fonksiyon tuglar

/

AMATRORN ¥
Auftrags-Nr.: B BRITEY O O

Name:

ane
e O O
1&=chen

Notiz:

Sollmenge:
Saatguiart:
Kal.Betricbepos. :

15.80kg/ha
Feinsdnmereien
65.8

Auftrag:

ka/ha
z
= O O

fertise ha: 15.00ha
Stunden: 5.0 h
Durchschnit1: 2.58hash
ausgeb. Henge ! 225 kg
Tripdaien:

Fliche:

3.
Stunden: 8.5 h
Henge: 55 kg @ o=

185chen

@
® @
1

Fig. 10

28c061

Fig. 11
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Uriin tanimi

43

AMATRON arag bilgisayarinin agamal sistemi

Ana menii <——> Calisma meniisi

Auftrag ?
Q

("]
|\

is emri meniisii

Giris: Gosterge:

e Ad e s emri numarasi

e Not e s emriadi

e Secim e Not
(kg/ha veya K/m2) e Istenen

e Tohum turi ekim miktari (nominal

e s emrisiime miktar)

e isemri e Tohum tirQ
baslatma/devam o Kalibre edilen sanziman
ettirme pozisyonu

e Gunlik veriler e Islenen
Hektar silme alan
Saat silme e Calisilan

saat (h)

Saat ortalamasi/ha
Ekim miktari (kg)
Trip bilg.
Alan/Saat/Miktar.

Drille
abdreh.

}

Esc —»

Setup

!

Makina kesme meniisii

Girig

istenen ekim miktari

(kg/ha veya K/m2)

Kesme numunesi igin sanziman
pozisyonu

Kesme numunesinden toplanan
tohum miktari (kg).

Esc —»

Servis setup meniisii (sadece servis personeli icin)

Girisg:

Girig diyagnozu

Cikis diyagnozu

Simdle edilen hizi

girme

Temel veri segimi

- Makina tipinin
secilmesi

- iz
sistemini
landirma

- Tohum miktari ayar

kapama
yapI-

sistemini yaplI-
landirma

- Iz birakma diski
mevcut (degil)

- Agir tip toprak
mikseri denetimi
mevcut (degil)

- Dolum seviyesi
sensorl

mevcut (degil)

- Ekim  pimi
mevcut (degil)
- Ekim pimi/dozajlayici
alarm suresi
- iz kapama
alarm suresi
- Ara mil
(supap
makinasi)

- Is genisligi (m)

carki

- On c¢imlenme igaretle-

me sistemi

Ekran ayarlar
- Ulke dilini ayarlama.

Maschi .

}

Esc —»

sensoru

sistemi

alarm suresi
ekim

Makina verileri meniisii

Girisg:

Sirme izi kapatma sistemi

Aralik mesafesi

Tohum arttirma / tohum azaltma miktari
(%)

Kalibrasyon degeri (pals/100 m)
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4.4 AMATRON" arag bilgisayarina girigler

AMATRON" arag bilgisayari
kullanimi igin bu kullanim kilavuzunda
fonksiyon alanlar gosterilmektedir;
amag, fonksiyon alanina ait tusa
basilmasi gerektigini belirtmek.

&

Ornek:

Fonksiyon alani éj

Kullanim kilavuzundaki tanimi:

éj Sanzimani daha kiglk sanziman pozisyonuna
ayarlama.

Eylem:
Kullanici, ekim miktarini azaltmak igin fonksiyon

alanina @J

basmaktadir.

(Fig. 12/1) atanan tusa (Fig. 12/2)

4.5 Metin ve rakam girisi

AMATRON" arag bilgisayarina metin veya
rakam girilmesi gerekiyorsa giris menusu (Fig. 13)
goruntulenir.

Ekranin alt bélimuande harfler, rakamlar ve oklar
iceren bir segim alani (Fig. 13/1) géruntilenir. Bu
secim alanindan giris satiri (Fig. 13/2) olusturulur
(metin veya rakamlar).

@ , @ @ , Sec¢im alaninda harf

veya rakam secimi (Fig. 13/3).

@ Secimin kabul edilmesi (Fig. 13/3).

Ce

Girig satirinin silinmesi.

A <> a

Blyuk/kuguk harf arasinda gegis.

v Giris satirini tamamladiktan sonra buna
basiniz.

Sec¢im alanindaki oklar «— (Fig. 13/4) metin
satirinda ilerlemeye imkan verir.

Secim alanindaki ok < (Fig. 13/4) son girisi siler.

|

AMATRORN ¥

kgrha

-Sall ingeben umeh

on voruiihlen

ot
esten bis Signalton [i6g
23 )

-abgedrehte Menge in kg
eingeben 1?’3{

aktuell eingestellt: Abdreh. |
Arbeitsbreile: 2.5 m

Sollnenge: 15. B0 kavha
Gelricbeposition: 62.5

ESE]

Fig. 12

/

ARMATRORN *

00
oo
.................... /1 ge OO
00

Bitte Namen eingeben:

Fig. 13
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451 Opsiyon segimi

Secim okunu (Fig. 14/1) <& ve ile

konumlandiriniz.

@ Secimi kabul ediniz (Fig. 14/2).

4.5.2 Toggle fonksiyonu

Fonksiyonlarin devreye alinmasi/kapatiimasi, 6rn.

dolum seviyesi sensoérini agma/kapama:
Fonksiyon tusuna (Fig. 15/2) bir kez basiniz
== Fonksiyon acik (Fig. 15/1).

Fonksiyon tusuna tekrar basiniz
== Fonksiyon kapal.

/

ARMATTRORN T

Maschinentyp ausudhlen und
mit Eingabetaste Gbernehmen

—3 D9/ADB3 v
AD-P

Cirrus “Profischaliung”
Cirrus “Stevergerdt”
CeBe

=
2

= ARATTRmR *

N X

?

K&
KG-Drehzahlsensor: nein 1 1/min 2
Fiullsiandssenzor: ja/ q O O

2
Sduellensenser: Ja § 3 O O

I @OEIOH

Fig. 15
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5. isletime alma

5.1 Baslangi¢ ekrani

Makina bilgisayari bagl iken AMATRON" arag

bilgisayarinin devreye alinmasindan sonra baslangic setup

menusi (Fig. 16) goriintulenir ve terminal yazihm T—_—

versiyonu no.'sunu gosterir. EEEEEIEH
Version

Yakl. 2 saniye sonra AMATRON" arac
bilgisayari otomatik olarak ana menlye geger.

AMATRON" arac bilgisayarinin devreye

alinmasindan sonra makina bilgisayarindan veriler AMAZDNE

yuklenirse, 6rn.

- i bi i ilai 5 BIN-Version: 3.14
Yeni bir makina bilgisayari kullanildiginda TOP-Usroion: 3.3.2
- Yeni bir AMATRON"* terminali kullanildiginda AW-Gaste /AG-423
- AMATRON" terminalinin RESET igleminden Fig. 16
sonra

baslangi¢ ekrani (Fig. 16) bunu gésterir.

5.2 Ana meni

is emri mendisii: Bir is emri igin verilerin

girilmesi. Ekime baslamadan Once is Maschinentyp: D3/A0D03 Auftrag
emrini baglatiniz (bkz. bolim 5.2.2).

Auftrag

oeitte| Delgi kesme menisi: Kesme numunesini Auftrags-Hr.: B
abdreh!  ekime baglamadan 6nce aliniz Drille
(bkz. bolim 5.2.3). abdreh.

Makina verileri menisi: Makinaya 6zgu Fahrgassenrhythmusnr . : 15

veya kisisel verilerin girilmesi (bkz. bolim
5.2.1). Arbeitsbreite: 2.5m Maschi .

Maschi .

Setup menusi: Bakim ve ariza
durumunda musteri hizmetleri igin olan
verilerin girilmesi ve okunmasi (bkz. Setup

boltim 5.2.5). fERS D as Hilfe

Setup

Fig. 17
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5.2.1  Makina verilerinin girilmesi

Mlaklna verileri menusu (Fig. 18): FabraEEEERE G R l |
- istenen siirme izi kapatma hizinin b
glrllmeSI (bkz. tablo Fig. 19 - Fig. 21). Interval labstand: 20/ 208 [ M M |
[ ?n
- Ara surme izi kapatma sisteminin girilmesi T—
(bkz. boélim 5.2.1.1). Hengenschritt: 18% in ¥
Henge
in #
- Miktar adiminin % cinsinden girilmesi Impulse pro 188m: 11687 ]
(@, ile galisma sirasinda ylzde olarak I /1BBm
ekim miktari degisikligi). Maschine

1./108m L. .
- |ms=enine | Mesafe sezicisi kalibrasyonu

(bkz. bdliim 5.2.1.2).

Sirme izi
kapatma 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14
hizi
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
1 0 1 1 1 1 1 1 1 2 0 1 1 1
1 2 2 2 2 2 2 2 3 3 2 2 2
5 2 3 3 3 3 3 3 0 4 3 3 3
> 4 4 4 4 4 5 5 4 4 4
g 5 5 5 5 6 6 5 5 5
5 6 6 6 0 7 6 6 6
I 7 7 8 8 7 7 7
ig 8 9 0 8 8 8
£ 10 10 9 9 9
@ 10 | 10 | 10
11 11 11
12 12
13
Fig. 19
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32

10

26

23

22

21

20

17

11

12
13
14
15
16

16

wlo|~|o|o|2

1
~—

N
-—

[32]
=

14
15

15

-10A1WBI]aq 1Z] BULINS G| diAdQd

Siirme izi

kapatma

hizi

1oefes ewjedey 1z] suunsg

Fig. 20

ikili siirme izi kapatma sistemi

Bes ¢¢ wlo|~lo|o|2
[os €¢ olo|~|o|a|2
Bes ¢
oS L€
Bes o¢ o|w©
10s 0¢ w|o
Bes 62
10S 62
Bes gz ow|o
10s 82 w|o
Bes ;g w|o|~|o|o]|2
Ios 1z olo|~|o|a|2
Bes 6z wlo|~lo|lo |20 |V o3
Ios g2 w|o|~|o|o|2|T N 2T
Bes {7z w|o|~|o|o|2
l0s ¥2 wlo|o|lo|o|2
Bes 6| wlo|~lo|o 2T (N 2T (L o8
10s 61 wlo|o|o|a|2|T|o (2|3 (L|e|T|®
Bes gy wlolojo|o |2 (o|2(T 2L (=8
los g1 wlo|~ oo 2T |V 2T (Lo
1Z1y euiedey 19eAes ewjedey 1zI swInNg
1z1 3uLINg ;

Fig. 21
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5.2.1.1 Ara siirme izi kapatma sisteminin ekilen ve ekiimeyen mesafesini (m) girme

Ara surme izi kapatma sistemi devrede iken
ekilen mesafenin (m) girilmesi

Ara siirme izi kapatma sistemi devrede iken
ekilmeyen mesafenin (m) giriimesi

besdte Strecke:

unbesdte Strecke:

Z28m

Z28m

oy
i T
il
AT
N
A

Fig. 22
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5.2.1.2 Mesafe sezicisinin kalibrasyonu

Atilacak ilag miktarini ayarlamak ve islenen alani
tespit etmek veya surls hizini belirlemek igin
AMATRON" arag bilgisayarinin, ekim makinasi
tahrik tekerleginin 100 metrelik 6lgiim mesafesindeki
palslarina ihtiyaci vardir.

Pals/100m, AMATRON" ara¢ bilgisayarinin
Olclim sirisa sirasinda ekim makinasi tahrik
tekerleginden aldigi pals sayisidir.

Ekim makinasi tahrik tekerleginin kaymasi baska
zeminde galisma sirasinda (6rn. agir zeminden hafif
zemine gegildiginde) degisiklik gosterebilir, bunun
sonucunda pals/100m degeri de degismektedir.

1V

Pals/100m 2 farkh sekilde girilebilir:

"Pals/100m" kalibrasyon degeri
"250"nin altinda olmamalidir, aksi
takdirde AMATRON" talimatlara
uygun calismaz.

man.
Eingabe

° Deger biliniyor
AMATRON" ara¢ bilgisayarina maniel
olarak giriliyor.

Start
° Deger bilinmiyor ve 100 m'lik bir 6lgim
mesafesi surllerek tespit ediliyor.

Bir 6lcim mesafesi sirllerek kalibrasyon degerinin
tespit edilmesi:

- Tarlada tam olarak 100 metrelik bir 6lgim
mesafesi 6l¢cliniz. Olgim mesafesinin baslangic
ve bitis noktasini isaretleyiniz (Fig. 24).

Start
- Kalibrasyonu baslatiniz.

- Olgiim mesafesini baslangi¢ noktasindan bitis
noktasina kadar kesin bigcimde sirintz (harekete
gegildiginde sayag 0 degerini alir). Ekranda
surekli olarak tespit edilen palslar gosterilir.

- 100 m sonra durunuz. Ekranda simdi tespit edilen
pals sayisi gosterilir.

- @ Pals/100m degerini kabul etme.
- Pals/100m degerini reddetme.

Pals/100m degeri:

- ik kullanimdan énce
- farkli zeminlerde (tekerlek kaymasi)

- kesme numunesi sirasinda tespit edilen ve
tarlada atilan tohum miktari arasinda sapma
olmasi durumunda

- (gOsterilen ve gergekte islenen alan arasinda
sapma olmasi durumunda tespit edilmelidir.

Tespit edilen pals/100m degeri ayni tarlada daha
sonra yapilacak ¢alisma sirasinda manuel girig icin
tabloya (Fig. 25) yazilabilir.

man.
Ei b
Wert fir Impulses/188m eingeben ek
oder automtisch kalibrieren.
Start

aktuell: 1187 Imp/188m

25c082
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"Pals/100m"
kalibrasyon degeri
ekim makinasi tipine
ve zemine baglidir.

mekanik
askil
ekim makinalari

ADO3

mekanik
ekim makinalari

D9

Alan 1

"Pals/100m” kalibrasyon degeri

Alan 2

Fig. 25
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5.2.2 is emri olusturma

is emri mendisii agilirsa, en son baslatilan is emri
goruntulenir.

En fazla 20 is emri kaydedilebilir.

Yeni bir is emrini olusturmak igin bir is emri

numarasi (Fig. 26/1) seciniz.

Ad girme

Not girme

léschen

Bu is emriyle ilgili tiim veriler silinmektedir

NN

Olusan verilerin bu is emrine kaydedilmesi
igin is emrini baglatma.

kaiha

- Nominal miktar girme

- Z %[ Tohum turanud, 1000 tane agirligini ve
miktar gésterimini girme

- Gunluk verileri silme

islenen alan (ha/giin)

Uygulanan tohum miktari (miktar/gan)
Calisma suresi (saat/gun)

@ Daha 6nce kaydedilen ig emirleri

ile acilabilir ve ile tekrar

baslatilabilir.

Basih Shift tusu I (Fig. 27):

Aufiras
var

- is emri ilerleme.

Auftras
zurock

- is emri geri gitme

Shift

Auftrags-Hr. : B il
Name: / .
Hotiz
Mot ixz: / 18=chen
Sollnenge: 15. 88 kgrha
Saatgutiart: Feinsdmereien
Kal . Get riebeposg. : B5.8 star ten
Auftrag: E%ﬁa
fertige ha: 15.80ha
Stunden: 5.8 h
Durchschnittf 2.58harh Sor te
ausgeb. Menge: 225 kg
Tripdaten: o
Fléche: 3.69ha bl
Stunden: 8.5 h //@fwza et
Menge: 55 kg
1
Fig. 26
Auftrags-Hr. : 2 gestartet
Auftras
Hame:: oo el
MNebixrs oo
Sol lmenge: 288 kg/ha @ﬂ%ﬁf
fertige Flache: 8.808ha
Stunden: 8.8 h
Durehsehni tt 8.88hash
ausgeb. Henge: a kg
hasTag: 8.808 ha
HengesTag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h
@ 2/2A8
Fig. 27
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5.2.3 Harici ig emri

Bir PDA bilgisayari araciligiyla harici bir is emri
AMATRON" arag bilgisayarina aktarilabilir ve
baslatilabilir.

Bu is emrinin numarasi daima 21'dir.

Veri aktarimi seri bir arabirim Gzerinden gerceklesir.

externen
Auftrao
beerden

- Harici is emrini sonlandirma.

1/ha

Nominal miktar girme

5.24 Kesme numunesi

Kesme numunesi ile, daha sonraki ekimde istenen
ekim miktarinin uygulanip uygulanmadigi kontrol
edilir.

Kesme numunesi daima asagidaki durumlarda
alinmalidir

- tohum tard degisikliginde

- tohum tart ayni kaldiginda ancak tane bayuklugu

ve bicim degisikliginde, 6zel agirlik ve farkh
isleme durumunda.

- normal tohum dislisinden kiguk tanecikli tohum
dislisine gecildiginde ve tersi

- kesme numunesi ve gergek ekim miktari
arasindaki sapmalarda.

Sol 1menge:
fertige ha:

Stunden:

Auftrags-Hr. :

ausgeb. Henge:

28051

2508 1/ha
8.88ha
8.8 h
5] Li.

externen
Auf tras
beenden

1/ha

Fig. 28

5.2.41 Ekim makinalarinin tohum miktari ince ayari ile kesilmesi

Tohum tankini yeterince tohumla doldurunuz.
Toplama tankini, ekim makinalari kullanim

kilavuzunda tarif edildigi gibi, tohum ayar Gnitelerinin

altina koyunuz.

BAG0001.2 04.06
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kg/ha
K7nz | _ : kaha
istenen ekim miktarini kontrol etme/girme. _g:} 1?2;2;2: ??::E:nruﬁhlen K/m2
Uvari: =-Abdrehen starten
T . . e I =RuUurope minaestTen 1S 1gna an 1608
yan Kurbel mindesten bis Signalt
Bu deger is emri menisinde (bdlim 5.2.2) de drehen ;_—?*BT
girilebilir. =abgedrehte Menge in kg
eingeben 1?E>Bl
Sanziman manivela kolunu SR
BT
w3 Abdreh.
ea N . kiuell ei tellt:
7 veya /EJ tuslanyla asagidakilere Arbeitsbreite: 2.5 m =hak b
ayarlayiniz Sollmenge: 15.88kg/ha
Getriebeposition: B2.5
Sanziman konumu "50": ekim
normal tohum diglileriyle
S$anziman konumu "15": ekim Fig. 29
kiigiik tanecikli tohum
diglileriyle

@ AMATRON" arag bilgisayarinda
gosterilen sanziman konumu, skalada
gosterilen konumla ortiigmelidir.

Aksi takdirde sanziman béliim 8.1'e
gore kalibre edilmelidir.

- Dozajlayicilarin gérinti pencerelerini kapatiniz

- Kuyruk takimini sol veya sag ¢evirme kolu ile,
ekim makinalari kullanim kilavuzunda tarif edildigi
gibi,dozlama carklarinin tim odalari tohumla
dolup, toplama tankina (tanklarina) esit bir tohum
akimi akana kadar cgeviriniz.

- Toplama tankini bosaltiniz.

Abdreh.
starten

basiniz ve ekrandaki talimatlari takip ediniz:

- Tahrik tekerlegini kolla, ekim makinalari kullanim
kilavuzunda tarif edildigi gibi, sinyal sesi
duyulana kadar geviriniz. Sinyal sesinden sonra
gevirmeye devam edilmesi AMATRON*
tarafindan hesaplama sirasinda dikkate alinir.

- Kesme iglemini sonlandirmak i¢in sinyal sesi

duyulduktan sonra tusuna basiniz.

- Toplama tankinda (tanklarinda) toplanan tohum
miktarini tartiniz (tank agirhgini dikkate aliniz) ve
agirhdi (kg) terminale giriniz.

Kullanilan terazi tam 6l¢iim

w yapabilmelidir. Farkliliklar olmasi
durumunda gercekten uygulanan ekim
miktarinda sapmalar ortaya ¢ikabilir!"
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29c048

AMATRON" arac bilgisayari gerekli sanziman
pozisyonunu kesme numunesinde girilen verilere
dayanarak hesaplar ve ayarlar.

Ayarin dogru olup olmadigini kontrol etmek igin
kesme islemini tekrarlayiniz.

edilen sanziman konumunu kullaniniz
(sanziman konumu 15 veya 50'ye
gecmeyiniz)!

w Kesme islemini tekrarlarken yeni tespit

BAG0001.2 04.06
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5.2.5 Setup meniisii

Setup menusiinde asagidakiler gergeklesir

- bakim veya ariza durumunda musgteri hizmetleri

icin diyagnoz verilerinin girisi ve gIkigI
- ekran ayarlarinin degistiriimesi

- makina temel verilerin secilmesi ve girilmesi veya

6zel donanimlarin devreye alinmasi veya
kapatilmasi (sadece musteri hizmetleri igin)

Setup meniisiindeki ayarlar atolye
w isidir ve sadece kalifiyeli uzman

personel tarafindan gergeklestiriimeli-

dir!

Setup menusi (Fig. 30) sayfa 1 :

Bilgisayar diyagnozu, giris

(sadece musteri hizmetleri igin)

e

Bilgisayar diyagnozu, ¢ikis
(sadece musteri hizmetleri igin)

km/h
sim.

Arizali mesafe sezicisi ile calismaya devam

etmek
icin simule edilen hizin girilmesi (bkz. bolim 10.2)

Terminal Setup (bkz. bolim 5.2.6).

=
Sayfa 1 Temel veriler (Fig. 31):
s

Makina tipi segimi

-| iz kapama sistemini segcme:
- lcarc
- Tekli sirds izi,
Bir FG motorunun caligtiriimasi
- lkili stirus izi,
iki siiriis izi motorunun calistiriimasi
En son gosterilen deger kaydedilir.

B

- keonfis.[ Tohum miktari ayari konfigirasyonu.

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:
Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamtdrillzeit: 123h
Gesamtmenge: 18477395 kg

kmsh

simulierte kmsh: 8. 8km/h sl
]
G’

MHs-bersion: 2,05 ]

R H IR (Heiez|

Fig. 30
Maschinentyp: 03/A0DB3

Fahrgassensystem konfigurieren |

" 0---,
Saatmengenverstellung konfig.

@ B1/04

Fig. 31
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-3

”?

Tohum miktari ince ayari segme:

tohum miktari ince ayari yok

Degisken sanziman ile
En son gosterilen deger kaydedilir.

~P

- Cal.

8.1).

Sanziman kalibrasyonu (bkz. bdlim

‘ Sayfa 2 ‘“/"" Temel veriler (Fig. 33):

£.1 %

- ? |z birakma diski sensor sayisi

- bir (iz birakma diski pozisyonunun tespit
edilmesi igin bir iz birakma diski sensoéri)

- yok (iz birakma diski pozisyonunun tespit
edilmesi i¢in iz birakma diski senséri mevcut

degil).

KG
1/nin
?

- AQgir tip toprak mikseri denetimi segme:

- evet (devir sayisi sensorii mevcut)
- hayir (devir sayisi sensori mevcut degil).

~

- ? | Tohum tankindaki dolum seviyesi

sensoru:

- evet
- hayrr

o .
&

- Dozlama carklarinin denetimi

- evet
- hayir.

Saatmengenverst.: Vario

Getriebegrundeinstel lung
varnehmen

Cal.

Fig. 32

Spuranreisser-
SEnsaor: einer

KG=-Drehzahlsensor: nein

FiOllstandssensor: Jja

Sduel lensensor: Jja

KG
1/min
7

@ B2/ 04

B

Fig. 33
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Sayfa 3 Temel veriler (Fig. 34):

- |frarn| [z kapama sistemi alarm siiresinin
girilmesi

- [t Alarnf Arg mil alarm slresinin giriimesi (sadece
supap ¢arki ekim makinalarinda miimkun)

Sayfa 4 Temel veriler (Fig. 35):
eiiat]

- L i genisliginin girilmesi (m)

"

- i On cimlenme isaretleme sistemi segimi:
- yok
- hidr. kullanimh
- elektr. kullaniml.

En son gdsterilen deder kaydedilir.

Setup menusu sayfa 2 (Fig. 36):

RESET

aschinend
rechner

- Makina verilerini fabrika ayarina geri alma.

Girilen ve toplanan tim veriler, 6rn. is emirleri,
makina verileri, kalibrasyon degerleri ve setup
verileri kaybolur.

- Dozlama c¢arklari alarm sdresinin girilmesi

Alarmzeit Sdwelle: 18s

Alarmzeit Fahrgasse: 18s

Alarmzeit Stillstand
der Vorgelegeuwelle

bei Fahrgasse: 18s

B

Alarm

i” arm

t Alarm

@ B304

Fig. 34

Arbeitsbreite:

Vorauflaufmarki. : hydraul isch e

2.5m #%ﬁﬁi%

@ B4,/04

Fig. 35
RESET
Maschinen

rechhner

A N

d| Wollen Sie wirklich alle

S|Daten auf Uerkseinstellung|f

i zuricksetzten? =

e MEIN mit ESC ke

JA mit Eingabetaste

@ B2/ B2

Fig. 36
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5.2.6 Terminal Setup
Setup menusinde:
Ekran ayarlarini degistirmek igin,
asagida yer alan tuslara ayni anda basiniz:
Setup
- ileri ve
VERZ10H
EUERSWH
I VERZ10H
- Shift tuslari. Version
e Setup |fonksiyon alani lizerinden "Ekran ayarlan"
girisini aciniz. BIN-Version: 3.14
I0P-Version: 3.3.2
E Al-Gaste/AG-429
o P°"'°" Bus'taki cihazlarin gésterimi. Fig. 37
Terminal Setup sayfa 1
Ii"r //A{/ Kon
e Kontrastin veya * I fonksiyon alanlar Kontrast: 687 ohn.
Uzerinden ayarlanmasi. +
F A Helligkeit:  B0% D
e  Parlakligin veya *_| fonksiyon alanlari SR LIRERT: b O
Uzerinden ayarlanmasi. +
od
/ Tastenklick: Ein (@D‘
e  Ekranin siyah «— —» beyaza gevrilmesi Aert, Invertierung: Aus
fonksiyon alani izerinden. i
7 H
@?/ Sprache: Deut sch Fesets
o« | tusuna basarak sesin agiimasi/kapatiimasi
= Srrache
=
_ o ) L Fig. 38
e Kaydedilen verilerin fonksiyon alani (izerinden
silinmesi. (bkz. Seite 29). Kon
‘! Kont rast: =15 F 4 - J—
e  Kullanici arayizin fonksiyon alani Uzerinden x

ayarlanmasi.

° Terminal Setup menisiinden ¢ikiimasi.

Terminal reset fonksiyonunun °

w uygulanmasi terminalin tim verilerini
fabrika ayarlarina geri alir. Makina
verileri kaybolmaz

In

i

Wollen Sie wirklich alle
HdOaten auf UWerkseinstellung

zuricksetzten?

NEIN mit ESC

JA mit Eingabetaste

Invert.
=
]

Srrache

[ﬂﬂjaifBE

Fig. 39
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Terminal Setup sayfa 2

U .n Saat girisi
Al2]zluls
i il H EX D)
A3 4]4E
T G o ) P
] ) P I
Y B R FR FE ED)

il

° R5232

Tarih girigi

Veri aktarim hizi girisi

Terminal Setup sayfa 3

Programin silinmesi:

1. @ @ Programi seginiz.
]

2 léschen

Programi siliniz.

Uhrzeit: 18: 12: 53
Al2]z|u]E
HHBE
Datum: 18. 11 . 2085 TS
RSZ232 : S7E686 Baud
(nicht Frog.-Hodusl
RSZ232
@EZHBS
Fig. 40

Bitte Programm Ober die Tasten
"hoch” wund “runter” anwihlen

Programm: ZAMSEDE
Grole: TBkByte
freier Speicher: 448 kByt e

[

léschen

@'aaﬂaa

Fig. 41
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6. Tarlada kullanim
Ekime baslamadan 6nce AMATRON" arac
bilgisayari agagida yer alan verileri almis olmalidir:

- Is emri verileri (bkz. bélim 5.2.2)
- Makina verileri (bkz. bélim 5.2.1)
- Kesme numunesi verileri (bkz. bolim 5.2.3).

Tohum miktari ince ayarina sahip makinalar:
Bir tusa basarak ¢alisma sirasinda ekim miktari
istendigi gibi degistirilebilir.

Tusa her basildiginda ekim miktari miktar
adimi (b6lum 5.2.1) kadar arttirihr
(6rn.:+%10).

Ekim miktarinin %100'e geri alinmasi.

s 9

Tusa her basildiginda ekim miktari miktar
adimi (b6lum 5.2.1) kadar azaltilir (6rn.:-
%10).

Tarlaya giderken ve trafige agik
caddelerde AMATRON" daima
kapatiimahdir!

>
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6.1 D9S/ADO3 calisma menusu
6.1.1  Calisma menisii gostergesi
Surds hizi (km/h). Ara slirme izi Giincel siirme izi

kapatma sistemi kapatma sayaci,
(}evrede orn.: 5

Gosterge 1:
STOP tusu basili,
surds izinin
¢alismaya devam

tmesi kesildi.
-3 ©
__[15.0ka/ha Ez_s\eéstergez

islenen alan (ha)\.ﬂj“jar

istenen ekim __— 100 ¥
miktari (kg/ha) \ g(;l’goilllzg:zlagsgllh

IJE/HDEE
iz blI(I::LTr:udlil;: /ﬁ% A LA AN %ﬁ,

devrenin gdsterimi.

2

: ' Sanziman konumu,

: . {1 T Y I O I I | [ [
I§emr|numaraSI\ N O I PR I Pyl
- [ A VR ] | [V < T T I orn. 62,5

Auftrag: B
Fig. 42
Surls izi belirlerken tohum iz birakma diski konumu, sag

ekimi gostergesi yok

6.1.2 Kullanim sirasinda uygulanacak Kullanimdan sonra:

yontem e s emri verilerini kontrol ediniz (istenirse).

AMATRON" arag bilgisayarini d AMATRON" arag bilgisayarini
devreye aliniz. kapatiniz.

e istenen is emrini ana meniide seginiz ve ayarlar
kontrol ediniz

o is emrini baglatiniz

. Calisma meniisiinii seginiz.

- Ik tarla siriisti igin iz birakma diskini
ayarlayiniz

- Ik tarla siiriisii igin siirme izi kapatma
sayacini ayarlayiniz.

Ekime baglayiniz.

Ekim sirasinda AMATRON" arac bilgisayari,

¢alisma menusunu gosterir. Buradan ekim igin

gerekli tim ayarlar gergeklestiriimelidir.

Tespit edilen veriler baslatilan is emrine
kaydedilir.
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6.1.3 Calisma menusu tus dosenigi

Calisma menusu sayfa 1 (Fig. 43):

Y
- Ara surme izi kapatma sistemini devreye
alma veya kapatma

- Siurme izi kapatma sayacini kapatma veya
devreye alma (Stop tusu)

’W/
_‘1/’/
-V Sirme izi kapatma sayacini geri alma

- +1 | Slrme izi kapatma sayacini 6ne alma

6.1.4 Cok fonksiyonlu kol désenisi

sk 8.5 km/hf
Fldche: 3.B9ha ¢

15.0 kg/ha
160 %

03~-ADB3

AT

il

Auftrag: B

Fig. 43

®© ®

\@@

Fig. 44
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7. Cok fonksiyonlu kol

71 Montaj
Cok fonksiyonlu kol (Fig. 45/1) 4 civata ile kolay
tutulacak sekilde traktér kabinine sabitlenir.

Baglanti icin temel donanim soketini ¢gok fonksiyonlu
kolun 9 kutuplu Sub-D burcuna (Fig. 45/2) takiniz.

Cok fonksiyonlu kolun soketini (Fig. 45/3)
AMATRON"* ara¢ bilgisayarinin ortadaki Sub-D
burcuna takiniz.

7.2 Fonksiyon

Cok fonksiyonlu kol sadece AMATRON"* calisma
menusinde calismaktadir. Tarlada kullaniminda
AMATRON"* arac bilgisayarinin kér kullanimina
imkan vermektedir.

AMATRON"* kullanimi igin gok fonksiyonlu kol
(Fig. 46) 8 tusa (1 - 8) sahiptir. Bunun disinda salter
(Fig. 47/2) araciligiyla tuglarin dosenisi 3 kez
degistirilebilir.
Salter standart olarak

I orta konumdadir (Fig. 47/A) ve

= yukar (Fig. 47/B) veya

I asagi (Fig. 47/C) hareket ettirilebilir.

Salterin konumu bir LED lambasiyla (Fig. 47/1)
gosterilir.

I LED gbéstergesi sart
> LED goOstergesi kirmizi
I~ LED gostergesi yesil

Fig. 46

)
}

Fig. 47

BAGO0001.2 04.06




36

Cok fonksiyonlu kol

7.3 Tus dosenisi:

Tus

D9/ ADO3

1>

Ara strme izi kapatma sisteminin devreye
alinmasi / kapatiimasi

20

3

Slrme izi kapatma sayacinin kapatiimasi /
devreye alinmasi

41—

Miktar %100

51

Sarus izini 6ne alma (1)

61—

Surds izini geri alma (-1)

7

- Miktar [%]

8

+ Miktar [%]

@ Tuslar, salter
yukari =y asagi basildiginda ixS doseli

degil.
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8. Bakim
8.1 Sanziman kalibrasyonu

Bir sanzimanla donatilan ekim makinalarinin
kalibrasyonu su durumlarda yapiimaldir,

- ilk kullanimdan 6nce, eger AMATRON"
fabrikada makinayla birlikte teslim edilmeyip,
sonradan takildiysa.

- terminal gostergesi ve sanziman skalasi arasinda
sapmalar olmasi durumunda.

ﬁ rd
?ﬁ// -Getriebe Richtung B-Position 10@
d T fahren bis LED auf Sensor HET
Setup menisi sayfa 1. oder Motor leuchtet +
=Getriebe auf eine Position
HE graller 88 fahren
cal. | Sanziman kalibrasyonu: -diese Position bestitigen 189 El
. . R
zur Kontrolle: .
°¢§%l =-Getriebe verfahren
=il . - - i i
- $gn2|man manivela kolunu, elektn[(Il ﬂﬁ:;n“ﬂufgégiﬁ'{ﬁgfﬁe?;* £=n 12:1,
motordaki LED yanana kadar skala degeri 0 Ubereinst i mmen
ontinde hareket ettiriniz
Y —
~Bt
- Sanzimani 80 Uzerindeki bir skala ] =
degerine hareket ettiriniz Getriebeposition: B2.5
gi@ Fig. 48
- L= 1 Ayarlari onaylayiniz ve sanziman

manivela kolu tarafindan skalada gosterilen skala
degerini agilan menl penceresine (Fig. 49)
giriniz.

degerini daima sadece 6nden

% Okuma hatalarini 6nlemek igin skala
okuyunuz!

- Sanzimani kalibrasyon isleminden sonra baska
bir skala degerine aliniz. Gosterilen deger skala
degerine uygun olmalidir.
Bitte die Getriebepoistion
eingeben:
. de
81234
BE7S9
3
Fig. 49
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Yardim meniisi

9. Yardim menusu

Yardim menisini (Fig. 50) ana meniden
baslatiniz:

Yardim mendisu

- Kullanimla ilgili yardim

- Hata mesajlariyla ilgili yardim

- Surds izi belirleme sirasinda yardim.

Hilfe

1.Hilfe zur Bedienung

2.Hilfe zu Fehlermeldungen

3.Fahrgassenrhythmen

Fig. 50

BAG0001.2 04.06



Ariza

39

10. Ariza

10.1 Alarm

Kritik olmayan alarm:

Ekranin alt béliminde hata mesaji (Fig. 51)
goruntulenir ve sinyal sesi ¢ kez duyulur.

Mimkinse hatayi gideriniz.
Ornek:
Dolum seviyesi ¢ok disuk.

Giderme sekli: Tohum doldurunuz.

Kritik alarm:

Ekranin orta bélimiinde alarm mesaji (Fig. 52)
goruntulenir ve bir sinyal sesi duyulur.

- Ekrandaki alarm mesajini okuyunuz

- Yardim metnini aginiz
- @ Alarm mesajini onaylayiniz.

Haschinentyp: D9-ADB3 Auftrag
Auftrags-HNr. : [
Orille
abdreh.
Fahrgassenrhyt hmusnr . : 15
Arbeitsbreite: 2.5m Maschi .
FUllstand zu Setup
hiedrig
Fig. 51
Haschinentyp: D9-ADB3 Auftrag
Au
. Orill
Getr iebemotor GBdrali:
reagiert nicht
Fa
Ar Maschi .
mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit
Bldttern zur Hilfe
- Setup
HI"bEI!’.E- Hile
menl
Fig. 52
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Ariza

10.2 Mesafe sezicisinin devre digi kalmasi

Sanzimana veya tam dozajda kuyruk takimina
sabitlenen mesafe sezicisinin (pals/100m) devre disi
kalmasi durumunda, simle edilen bir calisma
hizinin girilmesinden sonra galismaya devam
edilebilir.

Mesafe sezicisinin devre digi kalmasi "Delgi
kaldiriimig" ile gosterilir.

Yanlis ekimleri dnlemek igin arizali sezici
degistiriimelidir.
Kisa bir slre icerisinde yeni bir sezici temin

edilemiyorsa, asagida tarif edilen iglemler yapilirsa
calismaya devam edilebilir:

- Arizali mesafe sezicisinin sinyal kablosunu is
bilgisayarindan ayiriniz.

Setup
- Ana menlden basiniz.

km/h
sim.

- simule edilen hizi giriniz.

- Calisma sirasinda girilen, simile edilen hiza
uyulmalidir.

@ Mesafe sezicisine palslar kaydedilir
kaydedilmez, bilgisayar gergek mesafe
sezicisi hizina geger!

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:
Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamtdrillzeit: 123 h

km/h
simulierte km/h: 8. 8knh i
Setup E

HHE-Uer sion: 2,09 ]

SFlersion 42 e (oo o

Fig. 53

BAG0001.2 04.06



Notlar

41

BAGO0001.2 04.06



AMAZONEN-WERKIE

H. DREYER GmbH & Co. KG

Postach 51 Fax  ++49.(0)54 0550 1147
: ++
D-49202 Hasbergen-Gaste ax. . (0)
e-mail: amazone@amazone.de
Germany http:// www.amazone.de

Ana sube: D-27794 Hude e D-04249 Leipzig » F-57602 Forbach
Ingiltere ve Fransa'da subeler

Gubreleme makinalari, puskirtme makinalari, ekim makinalari, zemin isleme makinalari,
¢ok amacli depolama tesisleri ve belediye is makinalari igin fabrikalar



